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Introduktion

1.1 Produktbeskrivning

RCU enheten har utformats for att begransa belastningen pa hissar. Var utrustning har lag

energifdrbrukning. RCU ar en utmarkt lagkostnadsenhet for att begransa lasten i hissen.

1.2 Funktioner efter modell

A Den har manualen innehaller engenskaperna for alla modeller av RCU.

Kontrollera féljande tabell for att kanna till modellernas utrustningsfunktioner.

Modell RCU-210N RCU-250 RCU-2Ra RCU-C
Antal relaer 2
Antal alarm 2 3

4-20 mA v

. 0-20 mA v

Analog utgang 010V 7 S/

0-5V v
CANopen CIA 417 v
NG teknologi v v
Mini USB firmware uppdatering v v v




Teknisk data for installation

2.1 Matt (mm) och komponenter
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(1) Sensor signalingang. USB

(2) Display. 5 tecken.

(3) Knappsats. 3 knappar

(4) Mini-USB ingéng

(5) Kopplingsplint. *Beroende av modelltyp.

(6) Fastpunkter. For att satta fast enheten.

2.2 Elektriska specifikationer

Stromforsorjning (Vid kortslutning behdvs ingen sakring bytas).

24 (18...40)VDC

Maximal strom 65mA

Max. spanning 250VAC
Reldkontakter

Max. strom 2A
HOLD 24 ...125 VAC/DC
Material Brandsaker plast IP50




Menystruktur & hantering av utrustningen

3.1 Flodesschema over menystrukturen

oo
o0
oo
o0
o0

TRARLaR
I

3.2 Knappfunktioner

Knappar

Lage

Funktioner

Fran lastvisning

Hall knappen intryckt for att ga in eller ut i menyn

M)

| menyn

Tryck pa knappen for att navigera

Andring av parametrar

Tryck 2 ganger pa knappen for att spara och bekréfta parametervardet.

®

| menyn

Tryck pa knappen for att ga in i en undermeny eller parameter.

Andring av parametrar

Tryck pa knappen for att valja siffra att andra.

@®

| menyn

Tryck pa knappen for att visa vardet av den valda parametern.

Andring av parametrar

Tryck pa knappen for att andra vardet av den blinkande siffran




Installningsmenyn

4.1 Instadllningsmenyn

Som standard visar displayen lastvardet B88888|. For att kommain i menyerna behover du halla in @
knappen.

Menyn har en roterande struktur med undermenyer som ni ser i flodesschemat har nedan.

A Nagra modeller har inte alla menyer eller funktioner, se section 1.2.

Instéllningsmenyn  Beskrivning

1 taFn Informationsmeny.
|
FRLLK Kalibreringsmeny.
|
ANMALAF Alarmmeny.
|
L H 'C‘l [ Kedjekompenseringsmeny.
|
L F:l'l CanOpen-meny.
I
F! _ I .. o
(N ] Meny for analog utgang
\%
1
<y ',-J' ,': Meny for att se signalspanningen ifrdn sensorerna i mV/V.




4.2 Informationsmenyn

| den har undermenyn hittar du viktig information om utrustningen och mgjlighet till fabriksaterstallning.

Undermeny val Beskrivning
Firmware version (Read-only)
:l’l :’ (] 7 UE "~ Visar aktuell firmwareversion i RCU enheten,
\l/ Godkéanda varden: 1.00 eller hégre

Hardvaruversion (Read-only)
Visar hardvaruversion av RCU enheten.

|
U_HRA-

' Bi - Enhetsspanning (Read-only)
\l/ Godkanda varden ar runt 24 VDC.
| Aterstillning.
CCCL Aterstaller utrustningen till fabriksvarden, vélj:
N rFEIce Att avbryta kommandot

Att aterstilla till fabriksvarden

A\ Alla kalibrerade virden kommer att férloras.

4.3 Kalibreringsmenyn

| den har undermenyn hittar du olika parametrar och kommandon som hjélper dig att justera utrustningen for
att fa att hogsta mojliga matt precision.

Undermeny val Beskrivning

' Nollkalibrering.

LD CCro A\ Det hiar kommandot maste utféras men en tom hisskorg.

| displayen kommer det att visas ett varde i sekunder, det vardet
anvands sedan for att starta en nedrakning for att du ska kunna utfora
nollkaliberingen utan nagon last | hisskorgen.

Parameter for kand last.

A d @ For att anvanda kand last rekommenderas det att anvanda atminstone
60% av max lasten.

Stall in vadet av lastens vikt och bekrafta vardet.

|

Senorkanslighet.

Cellvardet | denna parameter beraknas automatiskt efter indikering av

den kanda lasten.

A\ Det ar inte rekommenderat att andra detta varde, om du gor det
kommer den kalibrerade datan bli 6verskriven och forlorad.
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4.4 Alarmmenyn

| den har undermenyn kan du stélla in alarmen. Om ett varde ar satt pa ett alarm, kommer alarmet bli aktivt och
dess relda kommer att dndra status nar vardet ar uppnatt. Status for varje reld kan stallas individuellt for 6ppen

eller stangd.
Undermeny val Beskrivning
:"LF:’_ 9_33‘:. ='F%— FULLAST alarm.

Parameter for alarmniva.

Nar vi staller ett varde for alarmet sa aktiveras

— alarmfunktionen. Nar lasten blir hdgre an det vardet sa l16ser
LEuEL alarmet ut och relaet andrar status. Nar Alarmet har |6st ut
indikeras det av en LED.

Om vardet ar stallt till “00000", kommer alarmet och relaet att
vara avaktiverade.

Parameter for status av reldet.
0 Den har parametern later dig konfigurera status pa relaet nar
det inte ar utlost.

Normalt 6ppen (ar satt som standard).
-CL OS5 Normalt stangd.

OVERLAST alarm.

Parameter f6ér alarmniva.
Den har parametern ar samma som FULLAST alarm men
anvénds vid OVERLAST alarm.
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Den har parametern ar samma som FULLAST alarm men
anvénds vid OVERLAST alarm.
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TOM KORG alarm.
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,[ 1 Parameter for alarmniva.
Om vi stéaller in ett varde for alarmet, kommer det att 10sa ut
nar lasten kommer under det instéllda vardet.
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4.5 Kedjekompensationsmenyn

| den har undermenyn kan du aktivera eller avaktivera mjukvarukompensation fér kompensationskedja. Den har
funktionen tillater balansering av lastvariationer som skapas av hissens kompensationskedja.

For att anvanda funktionen maste HOLD signalen kopplas in i enheten(kapitel 2.1). Nar kompensationen ar
installd och efter att HOLD signalen &r aktiv, som intraffar nar dorrarna ar stangda, kommer enheten kalkylera
vikten efter att hissen har akt en resa.

Nar hissen borjar rora pa sig och HOLD signalen ar aktiv, kommer inte displayen eller den analoga
@ utgangen att dndra vérde fram tills resan ar éver och HOLD signalen férsvinner.

Undermeny val Beskrivning
Paramater for att vilja typ av kompensation.
:: H:::'_ A= EYPE | den hér parametern .kan (.:Iu vé'?ilja:
\l/ Kompensation via mjukvara
Ingen kompensation
o ,| ~ | Maximalt varde fér kompensation. (For hardvara och mjukvara).
o n:l-/ e Valj ett maximalt varde for kompensering mellan 0O ... 600.
| AUTO-ZERO sekunder (Tid).
2 _ Ok | Sekunderinnan en enheten utfor en AUTO-ZERO om vikten varit oforandrad
\l/ mellan +20kg.
| Kompenserat varde for kedjan uppskattat av mjukvaran. (Read-only)
~ | Dennaparametern visar hur manga kilo som enhetens mjukvara anvander
L-auF for att kompensera for kompensationskedjan. Vardet éandras varje gang
\l/ HOLD signalen aktiveras.
I Tid som anvédnds for att méata lasten innan aktivering av HOLD signalen.
- Den héar parametern anges i tiondelar av en sekund och anvands for att fa en
\l, stabil matning av lasten innan dorrarna stanger.
| Tid for att uppdatera lasten efter att HOLD signalen har slappt.
F_Z Den har parametern anges i tiondelar av en sekund och anvands for att

uppdatera lasten med en stabil matning av lasten efter att dérrarna har
Oppnat.

@ RCU enheterna har en funktion som som heter AUTO-ZERO, som aktiveras efter val av kompensations
typ och installning av ett maximal varde for kompenseringen .
Den hér funktionen ar utformad for att automatiskt eliminera sma fel som kan visas under market for
maximalt kompensationsvarde.
AUTO-ZERO funktionen kommer att utféras ndr utrustningen inte har upptéckt en viktandring pa mer an
20 kg under en tidsperiod.

A Om maximalt kompensationsvarde ar installt pa “00000" ar funktionen for AUTO-ZERO avaktiverad.



4.6 CanOpen-menyn

Nagra RCU modeller har CanOpen inbyggt. |
| den har menyn hittar du viktiga parametrar som kan konfigureras som till exempel AN
‘J@\

overforingshastighet. l I FT
© Cif

Dinacell Electronica S.I: &r CiA (Can In Automation) medlem.
Vendor-ID 00000361

Bussanslutningen maste klara av att anvanda CIA 417 CAN hoghastighets standard (ISO99-2)

A Om enheten ar installerad i bussens dnde, maste ett 120 Ohms motstand kopplas in mellan plintarna Cab
High och Can Low.

Undermeny val Beskrivning
[ F’ A - > nodE CanOpen nod enhetsidentifiering. (Read-only)
+ Baud Rate av utrustningen.
na | den har parametern kan vi stalla in 6verforingshastigheten pa enheten.
o IC‘ Enhetens dverféringshastigheter ar 125 eller 250 kb och stéds av 417.
| Viktandringsdetektering
TN = Viktenheter som kravs for att skicka en viktandring till styrsystemet. Nar

Occcc viktandringen overskrids sa skickas ett PDO meddelande. Valbara alternativ
ar 1,2,3,5,10,20,25,50,100,250.
Kontroll av hissdorrar.
Om HOLD signal inte anvands ar det mgjligt att detektera dorrorelser
genom information pa bussen.
Om installationen anvander HOLD signal

= - Om installationen inte anvander HOLD signal, vélj det har valet for

Lomcn att lasa styrsystemets signal for hissrorelse. (Rekommenderat val)
Om installationen inte anvander HOLD signal, vélj det har valet for

att lasa dorrstatusen ifran styrsystemet.
-Lonk| Om installationen inte anvander HOLD signal, vélj det har valet for
att lasa informationen ifran hissens dorrstyrning.
W _ CanOpen version. (Read-only)
Ut/ Aktuell version &r 2.0




4.7 Analog utgangsmenyn

Den har undermenyn later dig vélja vilken typ av analog utgang du behdver.

Undermeny val Beskrivning
— "y Maximal belastning fér analog utgang.
AmALol An He | den har parametern véljer du maximala belastningsvardet i de valda

| \l/ enheterna (kapitel 4.3) for 5V, 10V eller 20mA.

' Minsta belastning for analog utgang.
) . . .
A L 20| |den hdr parametern valjer du minsta belastningsvardet | de valda
\l/ enheterna (kapitel 4.3) for OV, OmA eller 4mA.

Typ av utgansstrom.

<« ! [
'-ouc Med den héar parametern sa valjer du utgangsstrom 4-20 eller 0-20mA.

Exempel vid Spanning (0-5V/0-10V): For en konfiguration med minsta last pa 0 kg (tom korg)
och en maximal last pa 100 kg (full hisskorg).

Konfiguration A Konfiguration B
[An H.|=100kg — = 100kg=5/10V [An H.|=0kg = 0kg=5/10V
[An Lo|=0kg ——= O0kg=0V An Lo|=100kg — = 100kg=0V

Exempel vid Strom (0-20mA/4-20mA): For en konfiguration med minsta last pa 0 kg (tom korg) och
en maximal last pa 100 kg (full hisskorg).

Konfiguration A Konfiguration B
[An H.|=100kg — = 100kg=20mA [An H.|=0kg = 0Okg=20mA
[Rn Lo|=0kg ~——= 0kg=0/4mA [Rn_Lo|=100kg — = 100kg=0/4mA

4.8 ADC-menyn

| den har menyn kan du se mV/V signalen ifrdn varje sensor. Den hdr menyn ar bra for att jamnfora vardet
mellan olika sensorer for att se om nagon cell &r trasig.

Undermeny val Beskrivning

F} .:.' :: —> S L ML | Sensorsignal i mV/V. (Read-only)
[ |

10



NG teknologi

5.1 Vilka fordelar har den?

Dinacellutrustning utformad med NG teknologi ar i huvudsak utrustad med mgjligheten att koppla upp sig
emot mobiltelefoner, surfplattor eller datorer. Och med hjalp av det kan du lasa parametrar | realtid, testa
installationen och kalibrera enheten utan anvanda knappsatsen. Du har dven méjligheten att skapa rapporter
i PDF. Som i sin tur kan skickas via email for att ha en good kontroll pa anldaggningen. Du kan dven spara
informationen ifran dessa rapporter i mobiltelefon, surfplattan eller datorn ifran alla anldaggningar du vill.

En annan funktion som bor poangteras ar mojligheten till uppdatering av firmware. Nar Dinacell
vidareutvecklar firmwaren genom att lagga till eller forbattra funktioner sa ar det sedan mgjligt att
uppdatera din NG-utrustning pa ett smidigt satt.

5.2 Konfiguration ifran mobiltelefon, surfplatta eller dator

Processen att kalibrera utrustningen med NG teknologi genom mobiltelefon, surfplatta eller datorn
accelererar och reducerar konfigurationstiden.

Stegen och proceduren nar du kalibrerar utrustningen ar desamma (kapitel 7), men mycket snabbare och
smidigare. For att kunna ta del av fordelarna behover du ladda ner och koppla upp Dinacells programvara
for utrustningar med NG teknologi.

@ For mer information om NG-anslutningen och programvaran, var god se motsvarande manual.

5.3 Firmware uppdatering

Firmwaren pa en NG enhet kan uppdateras via NG-anslutningen och ett USB minne som innehaller
uppdateringen.
Folj stegen nedan for att automatiskt ladda firmware uppdateringen.

(1) Kopiera nya firmwaren (fil.CYP) till ett USB minne.

(2) Plugga in USB minnet med uppdateringen till en USB till mini USB adapter.
(3) Sténg av strommatningen till RCU utrustningen.

(4) Hallin knappen, och aterstall strommatningen till enheten.

(5) Plugga in mini USB adaptern till NG porten.

(6) Vanta pa att enheten resetar, processen kan ta upp till en minut.

(7) Nar uppdateringen ar klar, startar enheten om automatiskt.

11



Fel

6.1 Felkoder

Enheten kan upptacka fel som visar felkoderna i tabellen:

Fel Beskrivning Beskrivning
F rr : Felaktig anslutning. Sensor felaktig eller Kontrollera kablarna och inkopplingarna.
- skadad kabel.
C = Negativt signal dverfléde. Sensorn arbetar at Kontrollera installationen av sensorn.
L motsat riktning eller ar felaktigt inkopplad.
L ; B - En lastcell k trasi
— 5 Positivt overfldde. Sensorn stddjer ett storre E:s;"ci I(;itceTIr;r\wle:rr]ae draesr:gme d héare
[l varde an det det nominella vardet. . . g
nominellt varde.
Forlust av dataminne Aterstall enheten. Starta om
F - F' Nar det har felet intraffar, andrar utrustningen och gor en
- = reldena status till OPPEN. fabriksaterstallning (Kapitel 4.2)
Lastcell med valdigt 1dg kénslighet. Enheten -Kalibrera om tom korg och last igen.
:: - ﬁ' ar inte ratt justerad eller sa har lascellen for -Ersatt lastcellen till en annan med
lagt nominellt varde. lagre nominell last.

é Viktigt: Nar ett fel intréffar, blir alla alarm aktiverade och relderna andrar status. Med ERROR 6 andras alla
relden till OPPNA.
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Snabbguide for RCU installation

7.1 Installera RCUn

Det forsta steget ar att koppla in sensorerna, reldena, HOLD, analog utgang eller CAN, vilka inkopplingar
som behovs varierar pa RCU modell (kapitel 1.2). Efter det ska du koppla in spanningsmatningen (kapitel 2.2

och 2.3).

7.2 Kalibrera utrustningen

Det andra steget ar att kalibrera enheten. (kapitel 3.2 for knappar och 4.3 for kalibreringen). Du behover
stalla in féljande parametrar.

Nollkalibrering. (Kommandot maste utféras med tom korg).

LORd | Stall kand last i korgen och stalla in vardet. (60% av marklasten).

7.3 Still in Alarmen

For att kunna programmera alarmen sa behover du ga till deras undermenyer. Allt du behdver veta om olika
typer av alarm och hur de ska stallas in hittar du i kapitel 4.4.

AL t-F| FULLAST alarm.

OVERLAST alarm.

TOM KORG alarm.

7.4 Kedjekompensering

Bara om du behover kompensera for vikten av kedjan ska du stélla in undermenyn for kompensation. Allt du
behover veta om typer av kompensering och hur du staller in dem hittar du in kapitel 4.5.

EYPE | Typ av kompensation.

UALUE] Maximalt varde for kompensation.

Tid fér AUTO-ZERO funktionen.

Tid som anvands for att mata lasten innan aktivering av HOLD signalen.
m Tid for att uppdatera lasten efter att HOLD signalen har slappt.

7.5 CanOpen konfiguration CRn

Endast om du behdver konfigurera CanOpen parametrar (kapitel 4.6).

pu
o
-~
o

7.6 Analog utgang A

Endast om du behover konfigurera Analog utgang (kapitel 4.7).
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