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1. BESKRIVNING OCH FUNKTIONER

OMEGA™ kontrollenhet &r en Lastvagsenhet av den (NG) nya generationen ifran Dinacell Electronic
med inbyggt stdd for CanOpen-Lift CIA 417.

Features, beroende pa modell:

* Mater, larmar och 6vervakar lasten i hisskorgen

* Upp till 12 individuella dvervakningar av linspanningen

* 5 teckens Display och 4 LEDs for alarm indikering och 2 LEDs for CAN status
* Hold signal (férhindrar Alarm indikeringar nar hissen ar i rérelse)

* 5 st Alarm trosklar (Fullast, Overlast, Tom korg, Slaklina och Ojamn linspanning)
* 4 Reldutgangar

* 0-10V Analog utgang

* 4-20 mA eller 0-20mA Analog utgang

* Inverterad Analog utgang

* Korg display utgang

* CanOpen-Lift CiA 417 (Tillval)

* Kompensationskedja kompensation Mjukvara
* Kompensationskedja kompensation Hardvara (kraver en extra sensor)
* Auto Zero korrigeringsfunktion

Och nya funktioner pad NG enheterna
* Fjarr WIFI programmering (NG) (Kraver ett extra tillbehdor)

* USB inkoppling for mjukvaruuppdatering

2. DISPLAY OCH KNAPPAR

Knapparnas funktioner:

a. Hall in knappen i 2 sekunder for att ga in/ut ur menyn
~N b. Tryck pa knappen for att navigera
C. Tryck 2 ganger pa knappen for att spara och bekrafta para-
F:;T :j: E Qj;‘ r:; meter vérdet.
o o b= =lo =4
a. | menynavigering: Tryck pa k forattgaini -
e —— ynavigering: Tryck pa knappen for att ga ini en un
~ &4 5 % T & dermeny eller parameter.
¥ Y Y Y & &
b. I menyner: Tryck pa knappen for att vélja siffra att andra.
a. I menynavigering: Tryck pa knappen for att visa vardet av
den valda parametern.
Dinacell Electrénica s.l o

b. I menyer: Tryck pa knappen for att andra vardet av den
blinkande siffran




Notering: Efter tva minuter utan paverkan, atergar enheten automatiskt till att visa det totala lastvardet,

oavsett aktuell meny.

LED
AL1
AL2
AL3
AL4
STA

ERR

Funktion

Fullast alarm indikering

Overlast alarm indikering

Tom korg alarm indikering

Ojamn och slaklina alarm indikering

Led status (For CanOpen: Status Led)

Fel (For CanOpen: Fel Led)

3. MATT, INKOPPLINGAR OCH INSTALLATION
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1 Sensoringangar Upp till 12 USB portar fér enkel inkoppling

2 Korgdisplayutgang Utgang, det finns tva olika typer:

Inc: Progressiv display MB-D ( tva kablar utan polaritet).
LED: Vid overlast, skickas 5V (max 30mA) ut med polariteten éé

enligt figuren.

3 Analog utgang Utangen skickar ut en anpassad signal mellan 0-10V eller 0-20mA. Ge-
mensam signal ar GND. (Se EXTRA FUNKTIONER kapitel 12).
4 | CanOpen Matning 24VDC and inkoppling av CAN-bussen.
5 Reldinkopplingar for Plintar for inkoppling av alarmrelderna (se alarm sektionen i kapitel 8)
alarm
6  HOLD ingang Funktionen kommer bli aktiverad om ingadngen far en signal pa 24-125V

(DC eller AC). (Se EXTRA FUNKTIONER kapitel 11).

4. MENYSTRUKTUR

Menyn har ett flode enligt figuren nedan.

Hall in (M) knappen 2 sekunder fér ga in i menytradet, tryck sedan upprepade ganger for att
bladdra i menytradet. Hall in (M) Knappen i 2 sekunder for att avsluta.

— B E E E B Viktindikering. Displayen visar aktuell last

)

'nF o Visar Informationsdata om enheten
ol Systemkalibrering. Menyn har alla parametrar som behdvs for kalibrering av
LitLo enheten
HL HJ‘ Alarmnivaer

Alarmnivaer

E H A Installningar for CAN-buss. (géller bara OMEGA-C modellen)
H d E Sensorernas singalvarde mV/V

@ ‘ Instaliningar for analog utgéng (géller bara OMEGA modeller med analog utgang)

[ H h LN LED eller korgdisplay utgang (galler bara OMEGA-4RM modellen)

Hall in (M) knappen 2 sekunder for att avsluta menynavigeringen och aterga till att visa viktindikeringen.



5. ATT SE OCH ANDRA PARAMETRAR

| menynavigeringen:

- Tryck

- Tryck

- Tryck

Tryck @ For att visa parameterns aktuella varde

For att vélja parameter att andra

For att andra vadet pa det aktuella tecknet eller vardet i parametern.

- Tryck @ For att valja tecken att andra (blinkande)

Tva ganger for att spara vardet.

o

Om (M) knappen inte ar intryckt innan vardet i displayen slutar att blinka, kommer inte parametervardet

att sparas.

6. ENHETSINFORMATION

Alla nya NG enheter lagrar viktig information som behovs for att kunna skapa en tradlos anslutning med framtida enhet-

er ifran Dinacell Electronic. Alla parametrar visas i den har undermenyn.

Submeny:

inFo

Ver: Firmware version av OMEGA" enheten

cZ
m
1

‘nFo | @

N Godkanda varden: 1.00 eller hogre

®

V Har: Hardvaruversion av OMEGA™

g
= ®
c3 3 i
= T
~| * |3

VOLt: Intern matningsspanning till OMEGA™
Godkanda varden: (runt 24 volt)

®

3
]
(]
m
m

rESE: Aterstiller enheten till fabriksvéarden. All kalibrering kom-
mer att ga forlorad.

Véarden: "NO": avbryter aterstallningen

"YES": Aterstéller alla parametrar

e




7. SYSTEM KONFIGURATION

Den har sektionen beskriver hur vi konfigurer enheten for basta mojliga precision.

Konfigurationen gors i menyn.

LALLb

®

nSEn

I har pa

™

irEF

Op

Unoe kS

Ot

SySeE

™

ctra

LoAd

nSen: Antal installerade sensorer pa linor eller kablar. Om den
rametern inte ar ratt instélld kommer enheten att visa
ERR1 och alarmen kommer att aktiveras

Iref: Initial kalibrering av varje linsensor (SWR, SWK och Hitch point
sensor). Kommandot maste utféras innan sensorerna installeras pa
linorna.

Notering 1: Det ar obligatoriskt att utfora IrEF kommandot for linspdnnings
utjamning.

Notering 2: IrEF &r inte nédvandig for givare under korgen (TCA) eller balkgi-
vare (SV)

Om linspannings utjdamning inte dr nddvandig eller att du har glomt att
utféra kommandot, da staller du bara IrEF till ”"7NONE”.

UnitS: Val av viktenhet: Val mellan Kilo eller Pounds.

SuUSPE: Val av linupphangning:
11 2.1 31 41

Notering: Vid givare under korgen eller baklgivare ska 1:1 linupp-
hangning véljas.

ZEro: Nollkalibrering med tom korg. Har en nedrékning for
nollkalibrering.

LoAd: For kalibrering med kand last i korgen. (Det rekommen-
deras att anvanda minst 60% av marklasten vid kalibrering med
kand last.

CELL: Nominell lastsensor kanslighet. Det har vardet kalkyleras
nar LOAD kommandot har utforts. Anvandaren bor inte andra
det har vardet. (Om vardet andras kommer den foregdende
kalibreringen att bli dverskriven).

—p tSEn: Linspanning fér varje individuell givare. | displayen visas

vikten (t ex 100kg) pa aktuell sensor ( SE 1, SE 2, osv)



Kalibreringsprocessen

1)
2)
3)
4)
5)

Installera kontrollenheten enligt kapitel 3 INSTALLATION OCH INKOPPLINGAR.
Koppla in givarna i OMEGA™
Starta upp enheten med korrekt spanning (se kapitel 15 Elektriska specifikationer).

Ga till menyn

Detaljerad kalibreringsprocedur:

Folj foljande steg for att stall in ett noggrant last avkanningssystem.

5.1) Valj antal linor
5.2) Utfor IrEF "ALL" innan givarna installeras pa linorna.

Notering: for hitch point givare, eller om givarna redan ar installerade, eller om du
Inte behdver utjdmning av linspanning, valja bara "NONE" i IrEF menyn.

IrEF behovs inte for TCA och SV givare.

bn kS 5.3) Vilj viktenhet. Valbara alternativ Kilo och Pounds

SuSPE| 5.4) Vilj linupphangning. Férvalt ar 1:1 (Valj 1:1 fér TCA- och SV-givare)

5.5) Nollkalibrering:

a) Installera givarna om du anvander SWK, SWR eller LCA

b) Valj undermenyn ZEro

¢) Andra nedrékningsvérdet om det dnskas

d) Tryck pé (M) knappen och displayen bérjar att blinka

e) Se till att korgen &r tom och bekrafta genom att trycka pa (M) knappen igen

f) Nedrakningen startar. Se till att korgvikten inte dndras under den tiden.

5.6) Lastkalibrering med kind last: Stéll in kénd last i korgen. 60% av mérklasten

Rekommenderas. (100% ger bdst resultat).

For att gora Lastkalibrering:
a) Valj undermeny LoAd.
b) Stéll in vikten pa lasten i korgen.
¢) Tryck pa (M) knappen och displayen borjar att blinka.
d) Bekrafta genom att trycka pa (M) knappen igen.

e) Nedrakningen startar. Se till att korgvikten inte @ndras under den tiden.

5.7) Den har parametern stéller in givarnas kéanslighet. Vardet kalkyleras efter att

lastkalibreringen ar utférd. Parametern kan stéllas om du anvander kalibrerade
givare dar vardet for sensorerna ar kant. Om vardet dndras, kommer den tidigare
kalibreringen att skrivas over.



8. ALARM KONFIGURATION

Alarmvardena motsvarar gransvardena till nér varje rela ska andra status.

Varje reld kan konfigureras individuellt om det ska vara NO eller NC.

Alarmen aktiveras nar gransvardet passeras. OMEGA™ enheten har 5 olika alarm.
AL1-F (Fullast, rela #1)

Andrar status nar det inprogrammerade vérdet i M passeras.

AL2-0 (Overlast, rela #2)

Andrar status nar det inprogrammerade vardet i passeras.

AL3-3 (Tom korg, reld #3)

Andrar status nar det inprogrammerade vardet i underskrids.

AL4-d (Linspdnnings differans, rela #4)

Andrar status nar en linas spanning skiljer sig i det inprogrammerade vérdet i procent( ) ifran

medelvardet av alla linors spanning
AL5-S (Slaklina, reld #4)
Andrar status om nagon lina indikerar slaklina (under grénsvérdet i

Nar slaklinaalarmet ar aktivt blinkar "Slack” i displayen.

Hur relderna ska jobba stalls in individuellt i parametern under varje alarm meny. Vardena som du
kan stélla in @r "Close” for NC funktion eller “Open” for NO funktion. Alarm LEDarna aktiveras nar den
uppmatta lasten passerar det installda gransvardet.

A Notering: LEDarna visar inte status pa relderna utan visar status pa alarmet.

‘ A Notering: AL4-d och AL5-S delar pa samma reldutgang.




Konfiqurering av Alarm:
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LEVEL: Alarm 1 gransvarde for Fullast alarm.

rStA: Relastatus. | icke aktiverat lage (endast relevant
pd modeller med reléutgdngar).

LEVEL: Alarm 2 grénsvarde for Overlast alarm.

rStA: Relastatus. | icke aktiverat lage (endast relevant
pd modeller med reléutgdngar).

LEVEL: Alarm 3 gransvarde for Tom korg alarm.

rStA: Relastatus. | icke aktiverat lage (endast relevant
pd modeller med reldutgangar).

LEVEL: Alarm 4 gransvarde i procent for Linspan-
ningsdifferans.

rStA: Relastatus. | icke aktiverat 1age (endast relevant
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pd modeller med reldutgangar).

LEVEL: Alarm 5 gransvarde for slaklinalarm. (Aktiverar
reldutgdng 4).

Alla varden som visas ar i den valda viktenheten (Kilo eller pounds). De
interna kalkyleringarna gors i kilo, sa vissa avrundningsfel kan forekomma.
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9. KEDJEKOMPENSATION

9.1 Ny avancerad kedjekompensation

Den nya generationen (NG) av lastvagsenheter har den nyaste programvaran fér kedje kompensering. Den erbjuder
ett flertal alternativ for att forbattra nogrannheten f6r kompensering av kedjan. | den hdr menyn, kan anvandaren
vélja mellan tre olika alternativ, ingen kompensering, mjukvarukompensering eller hardvarukompensering.

A HOLD ingangen maste vara inkopplad for att anvdanda mjukvarukompensering. (se HOLD funktionen i sektion 11.1)

LHALN

A

®)

E4YPE

™

UALuE

™

L bok

™

L EaP

™

L HA-

™ 4

Lt Bl

™

~ r
[ =)

®

Ei
™

Ec

™

>

tYPE: Typ av kedjekompensation. Anvdndaren kan valja mellan
Hardvarukompensering, Mjukvarukompensering eller ingen
kompensering

VALUE: Maximalt varde for kompesering.
Varden: 0- 600
(Stdll till O for att avaktivera mjukvarukompensering).

C bot: Kedja nollkalibrering pa bottenvaning.
(Gdller bara hdrdvarukompensering).

C toP: Kedja nollkalibrering pa éverstavaningen.
(Gdller bara hardvarukompensering).

C HAr: Kompensering for uppmatt kedjevikt.
(Gdller bara hardvarukompensering).

ChCEL: Nominell kanslighet for kedjegivaren. Det har vardet
raknas ut nar C_bot och C_toP ar utférda. Anvandaren bor inte
andra vardet. (Om vdrdet dndras skrivs tidigare kalibreringen
over) (Gdller bara hdrdvarukompensering).

C SOF: Varde for kedjekompensering uppskattat av mjukvaran.

t1: Tid innan lastvérdet lases efter att HOLD ingangen har akti-
verats. Ett alternativ for nar HOLD ingagen aktiveras for tidigt.
(Virdet dir i tiondels sekunder, rekommendera viirde: 2 (0.2 sek)
(Gdller bara ndr HOLD signalen anvdnds).

t2: Tid for fordrojning innan lastvardet aktiveras igen efter att
HOLD signalen har slappt. Ett alternativ for nar HOLD ingangen
slapper for tidigt.

(Virdet dir i tiondels sekunder, rekommendera viirde: 4 (0.4 sek)
(Gdller bara ndr HOLD signalen anvdnds).

A

T1 och T2 &r bara synliga utifall tYPE &r stallt till SOFT mjukvarukompensering. Se sektion 10, HOLD Funktion
for att justera dessa parametrar.

11




9.3 JUSTERING AV KEDJEKOMPENSERING

NG serien har en ny avancerad kompensering for kompensationskedja. Fér att anvanda de nya funktionerna
behéver ndgra parametrar stallas in i menyn. Det finns tvé typer av kompenseringar.

Mjukvarukompensering: HOLD-signalen anvands for att aktivera/avaktivera kompenseringen.

Notering: tYPE och VALUE parametrarna maste vara installda for att kunna anvanda mjukvarukompensering.

Hardvarukompensering: Enheten kompenserar vikten av kedjan i realtid. Detta gors med hjalp av en extra
lastsensor for kompensationskedjan och instéliningar for hardvarukompenering i menyn.

Notering: For att avaktivera kompensering for kedja stéll tYPE parameten till _NonE.

9.3.1 Mjukvarukompensering

Den har funktionen kompenserar kedjan och korgkablarnas viktskillnader pa olika vaningar. Enheten behover
att HOLD-signalen blir aktiv ndr dérrarna ar stangda for att kompensera for hissens forflyttning.

E3PE Justering av mjukvarukompensering:

UALuE
Stéll tYPE till SoFT.

Stall in det uppskattade vikten av kedjan. Vardet i den har parametern kommer att vara det maxi-
mala vardet som kompenseras av mjukvarukompenseringen.

| den har parametern kan du varje gang HOLD-signalen avaktiveras kontrollera vardet som OMEGA" an-
vander for kompensering.

Nar mjukvarukompensering anvands aktiveras automatiskt Auto-Zero-funktionen.

9.3.2 Hardvarukompensering

Pa vissa platser kommer inte mjukvarukompenseringen fungera tillforlitligt pa grund av, stor skillnad av gejd-
friktionen mellan olika vaningar, stora viktdndringar pa grund av hdg lyfthojd eller att Auto_Zero-funktionen
aldrig aktiveras for att hissen aldrig star still.

Dessa problem kan I6sas genom att anvanda Hardvarukompensering itséllet.

Det ar obligatoriskt att koppla in en extra lastsensor ndr man véljer hardvarukompensering.

En dedikerad lastsensor behdvs. Annars kommer felkoden Err11 blinka i displayen.

En system konfiguration (sektion 7) behdver goras innan hardvaruparametrarna kan stéllas in.

EYPE| Stall tYPE till Hard
Ta hissen till bottenplan och stall C_Bot till Yes. En nedrakning startar.
Ta hissen till dversta planet och stall C_TOP till Yes. En nedrakning startar.

| den har parametern kan du kontrollera vilket varde OMEGA™ anvander for kompensering.

12



10. AUTO-ZERO KOMPENSERING

Funktionen Auto-Zero kompensering ar till for att ta bort matningsfel som ar mindre @n parametern:
CHA] @ [ EYPE]® [URLLE|®

Auto-zero funktionen intraffar dd OMEGA™ enheten kéanner att hisskorgen &r tom och uppmater ett statiskt offset
pa + av VALUE under en 60 sekunders tidsperiod. Under den hér tidsperioden far inte vikten dndras mer an +20 kg.

For att eliminera Auto-zero kompensering bor en nollkalibrering goras.

é Om [[HA.A] ® [ EYPE] @) [URLLE]® stalls till "00000” kommer

Auto-zero funktionen att avaktiveras.

11. YTTERLIGGARE FUNKTIONER

11.1 HOLD funktionen

Under hissens resa kan det uppmatta lastvardet variera pa grund av tex friktion pa gejder, rorelser i korgen och att
lasten i korgen flyttar sig osv. HOLD funktionen forhindrar att enheten gér méatningar medans hissen ar i rorelse sa
att inga alarm loser ut pa grund av att hissen &r i rorelse.

Hur HOLD-signalen fungerar:

. Nér ingangen for HOLD-funktionen far en spanning pa 24-125V (DC eller AC) laser enheten det senaste sta-
bila lastvardet

) Spanningen ska appliceras nar dorrarna ar stangda och férsvinna nar dorrarna ar éppna.

OMEGA" har ett internt register som sparar lastvarderna for de 3 senaste sekunderna. Det kan férekomma pa vissa
installationer att det uppmatta lastvardet da dorrarna sténger och HOLD-signalen aktiveras inte ar tillrackligt stabilt.
Och det samma kan férekomma néar dérrarna dppnar och HOLD-signalen forsvinner.

For att kunna lasa ett stabilt lastvarde har tva parametrar lagts till i CHAin menyn t1 och t2.
o t1 = Tid som anvands for att méata lasten innan aktivering av HOLD signalen.

) t2 = Tid for att uppdatera lasten efter att HOLD signalen har slappt.

Exempel: t1 ar stallt till 10 och t2 till 15.

Nar HOLD-signalen aktiveras kommer OMEGA"™ anvanda ett lastvarde som sparades 1 sekund innan HOLD-
signalen aktiverades. Och ndr HOLD-signalen forsvinner kommer det forsta lastvardet att Idsas 1.5 sekunder efter att
HOLD-signalen forsvunnit.

11.2 Korgdisplay (tillvall)

Enheten erbjuder tva typer av utgdngar beroende pa hur du stéller parametern CABin. UEP ~<
CRbun [_LEd]

_» LED indikering: Under 6verlast kommer en spanning pa 5V ges alle § "
ut enligt polariteten pa bilden.

®

®

4’
LED Inkremental: Progressive display MB-D andvands
(tvatrddskoppling med polaritet.) (Krdaver en extern MB-D enhet)

-
<;!
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12. ANALOG UTGANG

Enheten har tva olika analoga utgangar (Spanning och Strém) Bada utgangarna ar aktiva och arbetar samtidigt.

—» Analog Hég: Still in dnskade lastvardet fér maximalt varde pa den
4 @ @ il analoga utgangen.

n_Lno —» Analog Ldg: Stall in 6nskade lastvardet for minimala vérdet pa den
# analoga utgangen.
E

a

®

_0u Typ av strom utgang: Stall in det dnskade stromspannet. Alternativen

P 5r0-20 eller 4-20 mA.

®

Voltage An_Low  An_High Range Voltage
Output Value Value g Output Value
When weight < Okg oV
OKg 100Kg (empty elevator) oy
— When weight = 100kg (5VOptional )
(0-5 Optional ) When weight < Okg 10V
100Kg OKg (empty elevator) 85 \V/Opﬁonal )

When weight = 100kg

Current An _Low An _High Rande Current
Output 9 Output value
When weight < Okg

(empty elevator) Dokl
OKg 100Kg
e When weight = 100kg 20 ma
4-20ma When weight < Okg 20 ma
(empty elevator)
100Kg OKg
When weight = 100kg Oor4 ma

N&r HOLD-signalen ar aktiv kommer dven den analoga utgangens varde att
[3sas tills signalen forsvinner.

14



13. CanOpen-Lift CiA 417

CANopcn LIFT

(Géller bara for modellerna OMEGA-C och OMEGA-CA)

Dinacell electronic ar medlem i CiA (Can In Automation), Vendor-ID 00000361

OMEGA"-C ar utrustad med CanOpen-Lift profilen CiA 417.

Nagra viktiga CanOpen parametrar kan @ndras i CAn menyn, som Baud rate och Node ID. Detektering av viktéandring
ar ett gransvarde for nar ett PDO meddelande skickas efter att vikten har 6vergatt vardet.

I
L

An

A

©

nodk

™

bRud

™

dEEEC

O

LantR

W

UEr

—»

Node Id: Node Id av CanOpen Lastvagsenheten

Baud Rate: Baud Rate pa CanOpen enheten.

125kb eller 250kb stdds av 417 profilen.

Detektering av viktidndring: Enheter som krdvs for att upptacka

en viktandring i korgen och skicka ett meddelande att lasten har
andrats. (1,2,5,10,20,25,50,100,250 Kg)

Kontakt: OMEGA™-C kan lasa av hissens rorelse och status pa
korgddrrarna via CanOpen-Lift. Bdda informationerna anvénds for
att simulera HOLD-signalen.

ContA Parameterarna:

NO: Standard HOLD-signal anvands
moVE: Laser hissrorelsen som HOLD-signal
StAt: Laser dorrstatus ifran dorrstyrningen som HOLD-signal

Cont: Laser dorrstatus ifran styrsystemet som HOLD-signal

CanOpen Version som stods: Aktuell version stodjer 2.0.0

Buss kopplingar maste goras enligt applikations profilen CiA-417 CAN high speed standard (ISO99-2)

A

Om enheten sitter i slutet pa buss-kedjan sa maste ett motstand pa 120
Ohm anslutas mellan Can H6g och Can Lag.
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14. FELKODER OCH FELSOKNING

Nar enheten upptacker att nagot ar fel visas ndgon av féljande felkoder:

Felbeskrivning

Atgird

Felaktig anslutning. Sensor felaktig eller skadad
kabel. Err1 alternerar och med vilken sensor

Kontrollera den indikerade sensorn

Erel som ar felaktig(Se-1,Se-2 osv.)
Negativt signal 6verflode. Sensorn arbetar at Kontrollera installationen av sensorn. Den
motsatt riktning eller ar felaktigt inkopplad. ska inte ge ett negativt varde. (gor en ny
Err2 . . . .
kalibrering enligt sektion 7)
Positivt éverflode. Sensorn stddjer ett stérre - En lastsensor kan vara trasig
Err3  Varde dn det det nominella vérdet. - Ersitt lastsensorn med en med ett hégre
nominellt varde.
Forlust av dataminne Aterstall enheten. Starta om utrustningen
Err6  Nar det har felet intréffar, andrar relderna status och gér en fabriksaterstalining.
till OPPEN.
Lastcell med valdigt 1ag kanslighet. Enheten & | - Kalibrera om tom korg och last igen.
Err7 inte rattJusEerad eller sa har lastcellen for lagt - Ersétt lastcellen till en annan med lagre
nominellt vérde. .
nominell last.
Sensorn for kompensationskedjan ar felaktigt Kontrollera sensorn och inkoppling.
inkopplad, felaktig, skadad kabel eller sa ar fel . N . .
Err11 Om ingen sensor for kompensationskedjan

antal sensorer instdllda i nSens parametern.

ska anvandas, andra Type i CHAin menyn
till None eller Soft

Aterstillning till fabriksinstillningar (bara vid konfigurationsfel)

A Viktigt: Nar ett fel uppstar blir alla alarm aktiverade

Ga till InFo menyn och stall rESEt till yes.

15. ELEKTRISKA SPECIFIKATIONER

Stromforsorjning

Kortslutningsbar. Ingen sakring att byta

ut.
Nominell spanning 12-40 VDC
Maximal strém <200mA

Reldkontakter

(Nominell vaxlings kapacitet)

4 Relden: 250 VAC/ 3A

HOLD-signal

24V-125V AC/DC

Lada

IP-50 VO brandtalig plast

16



16. NG ANSLUTNING

Alla nya Dinacell enheter har en ny speciell funktion som kallas NG anslutning (New Generation)

Dinacell

TOO LSn

WRCT"™ adapter.

16.1 Wifi NG Anslutning

Koppla in WRCT" adaptern i OMEGA" enheten. Dinacell TOOLS
application software maste vara installerat pa en smarttelefonen
eller pa en dator.

Anvéndare kan hamta Dinacell programmet “Weighing NG" ifran
Google play store eller Apple store.

Med WRCT" adaptern inkopplad i OMEGA", kan anvandaren via
NG anslutning:

a)
b)
Q

d)

e)

9)

h)

Fa alla parametervarden fran enheten i realtid
Kalibrera enheten utan att anvanda knappsatsen
Testa installationens prestanda

Kontrollera och vardera matningar for att t ex justera lin-
spanning, gejder, upptécka friktionsproblem under resan
osv.

Spara all kalibreringsdata i en PDF rapport.
Skicka rapporter via email.

Spara alla installationskalibreringar pa en smarttelefon/
dator.

Och mera eftersom programmet fortfarande ar under ut-
veckling.

16.2 Mjukvaru-uppdatering

Huvudfunktionen for NG anslutningen &r att kunna kalibrera enheten via en smarttelefon och att
uppdatera mjukvaran med hjélp av ett USB-minne.

For att kunna anvanda alla avancerade funktioner f6r NG anslutningen behdver man koppla in en

1.1l 95% W 16:05

GENERAL

A
\/
Serial No.: 8  Direction: 1
API: 10300  voltage: 23.78V
Soft. Version: 1.048  Hw, Version: 21.030
FULL OVERLOAD
1600« 2000k
Pl - i
EMPTY DIFFERENCE
40k[; kg

SLACK ROPE HOLD

\& Okg & OFF

Det ar mojligt att uppdatera mjukvaran pa alla NG enheter genom att anvanda NG anslutningen som sitter pa sidan
av OMEGANg enhten och ett USB-minne. Du behdver en mini-USB till USB-A adapter for att koppla in USB-minnet.

Folj stegen for att komma at Boot loader laget for at kunna gora uppdateringen:

a)
b)
Q

d)

e)

9)

Kopiera den nya programvara till ett USB-minne.
Koppla in USB-minnet i adapterkabeln

Stédng av OMEGANg genom att ta bort stromférsorjningen.

Hall in (M)-knappen och aterstall stromforsorjningen. ERR LEDen kommer borja blinka med 1 sekunds intervall

och displayen kommer att vara slakt.

Koppla in USB-minnet/Adaptern i NG anslutningen. STA LEDen kommer tandas och ERR LEDen kommer bérja

blinka snabbare (varje 0.5 sekund)

Vanta tills enheten startar om. Processen kan ta upp till en minut.

Nar uppdateringen ar klar kommer enheten att starta om. Ga sedan in till INFo menyn och gor en aterstéllning

av enheten.
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17. JUSTERING AV LINSPANNING

Den har sektionen forklarar hur du kontrollerar alla linornas linspanning. Alla linor bér ha samma linspanning for att
forbattra dkkomforten och 6ka linorna och drivskivans livslangd.

Nu for tiden har det flesta hissar ett flertal linor anslutna till korgen och motvikten. Normalt drivs linorna éver en driv-
skiva eller ett brythjul for att flytta hissen upp och ner i schaktet.

Om nagon av linorna &r mer spand an de andra linorna, kommer de mer slaka linorna att glida 6ver drivskivan och
darfor succesivt slita ner drivskivans spar. Tecken pa att linorna ar olika spanda kan vara att linorna slar i varandra,
vibrationer eller metallspan runt drivskivan.

Normalt sett sa fungerar hissen battre om alla linor har samma linspénning (£5%). Vissa installatorer justerar lin-
spanningen genom att kanna pa linorna eller att titta pa fjadrarna vid linhinkarna. Men det béasta sattet att gora det
ar genom att kunna se och justera de olika linornas spanning i real tid.

Flera lastvagstillverkare har ett dedikerat verktyg for att kunna utféra den har funktionen. Men OMEGA™ kan anvén-
das som en bra lastvadg och aven for att justera linspanningen.

Och eftersom enheten kommer att vara permanent installerad sa kommer du alltid ha ett verktyg for att justera lin-
spanning och aven for att upptacka slaklina i realtid.

17.1 Kontrollverktyg for Linspanning

Verktygen som behdvs for att kunna anvanda funktionen for att justera linspanning & en WRCT"™ dongle och en
smarttelefon eller en dator. Fran linspannings skarmen i programmet kan du enkelt justera varje lina for att fa en
jamn linspanning.

Start Desv from Avg  Sensors weight ‘ x
Click to start J
-

374 281 335 359 324 355
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17.2 Justering av linspanningsassistent

Med det har verktyget kan du fa en guide for att justera varje linas spanning sa att du far en jamn spanning. For att
anvanda funktionen tryck pa Start knappen.

Click to start

7

Desv from Avg ~ Sensors weight

374 281 335 359 324 355

m Completed 1/6

~
Desv from Avg  Sensors weight

(1)
(n)
\.*/ Activate Sensor 1

1)
\_/ sensor2

Adjust to 329 kg

0 #10 #11 #12 Add 48 kg

Foljer du de foreslagna stegen kan du f& en jamn linspanning pa alla linorna pé bara nagra minuter.

75

600

10( — .
B II I I I I
=

#1 #2  #3 #4 #S  #E  #7

374 281 335 360 324 356

Completed 2/6

~
= Desv from Avg  Sensors weight

v
{/ Sensor 1 Completed!

|
7 >

)
Q// Sensor 2 Completed!

€
\2/ Activate Sensor 3

#4 #5 #6

258 262 253 267 241 264

Nu kan du kontrollera det slutgiltiga resultatet pa justeringsprocessen.

Completed 2/6

Desv from Avg ~ Sensors weight

500

400

-
‘@ Sensor 2 Completed!

300

=
1
@ Activate Sensor 3

258 263 252 267 241 264

206 i g i [ [
100
[i}
$1 #2  #3  #4 #5  #6  #7

Du kan aven spara alla installations data pa din smarttelefon, surfplatta eller dator. Du kan spara sa manga installat-
ionsdata som du vill (begransningen ar enhetens lagringsminne). Att skicka rapporter via mail eller skapa PDF rappor-
ter ar ocksa mgjligt ifran programmet.

Konfigurationsprogrammet pa dator:

Visa processer kan utféras ifrdn en dator med Wifi anslutning.

MaxDew (47 [ —
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18. SNABBGUIDE

Andra och kontrollera parametrar

Tryck upprepade ganger for att

komma till 6nskad parameter G4 in i parametern vilj virdetal

Hall 2 sek. for

e M- M > ®® - ®® - M

Hall in 2 sek. for att  Kontrollera vardet Andra virdet Tryck 2 ganger
avsluta for att spara
vardet

Snabb Systemkonfiguration

1. Installera OMEGA ng pa en utvald plats
2. Koppla in alla sensorer och reldutgdngarna om de anvands (Satt inte fast givarna pa linorna)
3. Ga till menyn
4, Stall in ratt antal av sensorer (linor) i undermenyn
5. | parametern valjer du ALL for att ka- librera linsensorerna
6. Stall in kilo i parametern
il e e |- Ny UnoES] .
7. Stall in ratt linupphéng- ning i parametern (1:1, 2:1, osv.)
8. Installera Sensorerna pa linorna 2usPE
9. Se till att hisskorgen dr tom och stéll in nedrdkningsvardet i och aktivera nedrakningen
10.  Stallin en kand last i hisskorgen och justerna in med korrekt last. Nedrakning startar

ILELEL] . | rSEA|
12. Om Kompensation for kompensationskedja ska anvandas, valj typ av kompen-
sation som ska anvandas i EHPE

Om Software kompensation ska anvdandas ska HOLD signalen kopplas in pa enheten och den uppsakattade vikten av

kedjan ska stallasin [CHALn] — [UALLE
Om Hardware ska anvindas ska en |L__bok| utféras i botten av schaktet och en |[L_EaP| i toppen av schaktet.
(Kom ihag att utféra dessa utan last i korgen.)

om |_EYPE]| srintsilld pa blir kompensation fér kompensationskedja avaktiverad.

r o .
13. Auto Zero funktion: Vardet i |‘- HAL n| — |UH'— u E| anvands for Auto Zero funktionen. Ar vardet stallt till noll sa
blir Auto Zero och kompensationen for kompensationskedja funktionerna avaktiverade.

11.  Stéallin Alarm nivaerna och status (NO/NC) i och pa vardera alarm
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HISSELEKTRONIK SWEDEN AB

Antennvagen 10
135 48 Tyreso

Hisselektronik: 08-448 72 60
Support: 08-448 72 65

info@hisselektronik.se

www.hisselektronik.se
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