APPARATSKAP: LX
Thor E2 med CANopen-Lift

Version: 2e



TEKNISK DATA

APPARATSKAP LX Apparatskdp med CANopen

LX Apparatskap
Systemspanning: Huvudspanning 400V Fasspanning 230V
System: TN-S (5-ledarsystem)
Vid TN-C (4-ledarsystem) skall N och PE kopplas samman (PEN).
THOR E2 Styrsystem:
Energiférbrukning: Max 4,5W. | vila 2,5W
CAN Bus: 2x CANopen lift, galvaniskt isolerade
Interface: Ethernet, Micro SD-kort, 2x USB, RS485 (DCP)
Batteri: CR2032, Lithium 3V.
Sdkerhetskrets: 6 x 230V AC ingangar.
Ingangar: 24VDC: 22st ingangar + 2 ingangar for 30mA forbrukning

230VAC: 2st for spanningsévervakning (korg och manover)
Utgangar: 24VDC: 16st max 350mA, kortslutningsskyddade
5st Relautgangar, max 230VAC 5A.

Sakerhetszon: 4st sakerhetsrelan for overkoppling av dorr— laskrets.
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INSTALLATION

ANSLUTNING: NATSPANNING VARNING!

Arbeta aldrig med spédnningsatt apparatskap!
Véanta minst 3 minuter efter franslag av spanning!

MATNINGSSPANNING

OBS! Vid TN-C system (4-ledarsystem)
skall neutralledaren (N) och skyddsjord
(PE) kopplas ihop pa inkommande plint.

Kontrollera anslutningen! -

Kontrollmit pa inkommande anslut-
ningsplintar innan tillslag att: Mellan alla
inkommande faser, L1 till L2, L1 till L3 och
L2 till L3 &r ca: 400VAC, och att fran L1, L2
och L3 till N och till PE ar ca: 230VAC.

ANSLUTNING: FREKVENS- - loRDPLANS-

OMRIKTARE

ANSLUTNING :

Om inkommande :
: skyddsjord (PE) ar :
imindre dn 10mm° :

Inkoppling: 5§ ska en kompli-

. . . — menterande PEZ-
Spanningsmatning till frekvensom- : ledare p4 6mm
riktare : anslutas till in-

i kommande jord-

Inkoppling bromsmotstand  plan.
Anslut skdrmen med bygeln tlI.I Jordplar.m. *Fiaderbelastad
Kontrollera att bygeln sitter tajt mot skarmen skarmanslut-
Kabeln installeras med avstand till 6vriga kablar ————— ningsplint

Inkoppling motor

Anslut hela skarmen med bygel till jordplan

Om fjaderbelastade skdarmanslutningsplint* finns, anslut skarmen i denna
Kontrollera att bygeln sitter tajt mot skarmen

Kabeln installeras med avstand till 6vriga kablar

OBS! En EMC-riktig installation maste utforas!

1.
2.

3.

4.

5.

Anvand endast kabel med tat skarm for anslutning av motor och bromsmotstand
Motorkabel max 25 meter

Anslut motor— och bromsmotstandskabelns hela skarm ordentligt och med kortas mojliga vag till
jordplan i bada @ndar. Dessa kablar skall hallas isar fran ovriga kablar.

Motorkabel och enkoderkabel fastes med avstand fran varandra och fran évriga kablar mellan fre-
kvensomriktare till motor.

Anvand storningsskydd till bromsmagnet, flakt mm.

Motoranslutning

Motorns matarkabel maste anslutas fasriktigt pd bade motor— och frekvensomriktarens sida. Aven om motorn rote-
rar i fel riktning far anslutningen ej férvaxlas. En forvaxling kan ge okontrollerade motorrorelser.

For inkoppling av broms, bromskontakter, mo-
torns termistor och enkoder, se projektes sche-
man.



INFOR INSTALLATIONSDRIFT

INSTALLATION

Koppla in kontakterna fran hastighetsregulatorn och strack-

vikten i sdkerhetskretsen.
Spanningsatt

Diagnosmeny

1. For belysning och spanning i vagguttag, slut brytare

Qo2

2. Slut huvudbrytare Q01 och dvargbrytare for driv-

systemet

3. Slut brytare Q03
4, Slut dvargbrytare for CPU
CPUn startar och gor ett systemtest

Grundinstéllningar i frekvensomriktaren

5. Fran grundmenyn i styrsystemet. Svep vanster dver
skdarmen Valj “Service & Installningar”, valj ”"Diagnos”,

valj ”Drivsystem display”

ZETADYN STARTUP-MENY

Fran Advanced lage, gdini "LCD & Losenord”, andra i "USR_LEV” fran ”Advanced” till ”Basic”

ZETADYN 4

— Startup
Statistik
Minneskort

Startup

- USR_LEV Basic
MOT_TYP SM160
n 192 rpm

Startup
USR_LEV Basic
- MOT_TYP SM1600

n 192 rpm
y
Startup
MOT_TYP SM160
->n 192 rpm

f 32 Hz

. Vilj meny ”Startup”

e Vilj”USR_LEV Basic”

o Vilj parameter "MOT_TYP”

. Mata in motortyp

Kontrollera / Stéll in

ASM-= alla asynkronmotorer

SM160- 860 = Ziehl-Abegg synkronmoto-
rer

SMXXX = Ej Ziehl-Abegg synkronmotorer

. Vélj parameter "n”
. Mata in motorns nominella varvtal
Se motorns datablad/mdrkskylt



INSTALLATION

Startup
n 192 rpm e Vilj parameter "’
e Mata in motorns nominella frekvens
>f 32 Hz Se motorns datablad/mérkskylt
| 10,2A
Startup
f 32 Hz e Vilj parameter "I”
e Mata in motorns nominella strém
xd 10,2A Se motorns datablad/mdrkskylt
U 360V
\
Startup
| 10.2A . Vilj parameter “"U”
’ ° Mata in motorns nominella spanning
- U 360V Se motorns datablad/mdrkskylt
P 3,9 kW
Startup
] 360V . Valj parameter "P”
o Mata in motorns nominella effekt
> P 3,9 kW Se motorns datablad/markskylt
Cosphi 0,78
SRl Cos phi gdller endast Asynkronmotorer
P 3,9 kW . Vilj parameter “Cos phi”
. o Mata in motorns cos phi véiirde
- Gespnl - Gt Se motorns datablad/mdrkskylt
Typ Stjarna
Startup . Valj parameter “TYP”
Cosphi 0,78 . Mata in motorns kopplingssatt (Y= Stjdrna, D= Triangel)
S T Stjsrna Kontrollera statorlindningarnas anslutning

ASM_ID OFF




Startup
TYP Stjarna
- ASM_ID  Off
ENC_TYP EnDat/SSI
Startup
ASM_ID Off
- ENC_TYP EnDat/SSI
ENC_INC 2048 INC
Startup
ENC_TYP EnDat/SSI
— ENC_INC 2048 INC
BC_TYP BR17
Startup
ENC_INC 2048 INC
- BC_TYP BR17
V* 1,00 m/s
I
v '
Startup
BC_TYP BR17
> V* 1,00 m/s
n* 96 rpm
l I_ o
I
v
Startup
n* 96 rpm
- D 0,200 m
_iS 1:1

INSTALLATION

ASM_ID gdller endast Asynkronmotorer
o ASMID Av
Om den nominella varvtalet "RPM” saknas pG mdrkskylten

kan en autotuning géras efter drifttagning. Se “Special
functions /Autotune function” i Ziehl-Abeggs manual

o Valj parameter "ENC_TYP”

. Mata in enkodertyp

Synkron: EnDat/SS!

Asynkron: TTL Square. ,,, (se enkoder).

) Valj parameter "ENC_INC”
. Mata in encoderns upplosning
Kontrollera / Stéll in

o Valj parameter "BC_TYP”
o Mata in typ av bromsmotstand / bromschopper
Kontrollera / Stéll in

Blir den utrédknade/kalkylerade frekvensen under
4Hz? T ex om n* understiger (i detta exempel)
30rpm, se sid 11.

. Vélj parameter "V*”
o Mata in hissens nominella hastighet
Kontrollera / Stéll in

*0BS! Kontrollera / Stéll in éven hastigheten i styrsystemet
efter igangkdérningen. Se sida 10

n* = Utrdknade varvtalet fér nominell hastighet

. Vélj parameter ”_D”
. Mata in drivskivans diameter
Kontrollera / Stéll in



INSTALLATION

Startup

_D 0.200 m
- _iS 1:1

_i1 20,0

Saknas info

Ja Nej

om utvaxling?

Snurra drivskivan
ett varv (_i2)

Y

Réakna hur manga
varv som rotorax-
eln (_i1) snurrar

Startup

_iS 1:1
->_il 20,00

_i2 1
Startup

_i1 20,00
> _i2 1

Q 400 kg

y

Startup

_i2
->Q 400 kg

CONFIG 02:ZA_CAN

}

o Vilj parameter ”_iS”
o Mata in hissens upphangning
Kontrollera / Stdéll in

_i1 gdller endast asynkronmotorer (synkronmotor= 1)

o Vilj parameter ”_i1”
. Mata in véiixelférhdllande, rotorsida
Kontrollera / Stéll in

_i2 gdller endast asynkronmotorer (synkronmotor= 1)

o Vilj parameter ”_i2”
o Mata in véixelférhallande, drivskiva
Kontrollera / Stdll in

Q gdller endast synkronmotor

o Valj parameter "Q”
. Mata in hissens marklast
Kontrollera / Stall in



Startup
Q 400 kg
- CONFIG  02:ZA_CAN
MO_DR vanster
Startup
CONFIG  02:ZA_CAN
- MO_DR vanster
co C01&C02
Startup
MO_DR vanster
- CO C01&C02
BR 2*NC
Startup
co C01&C02
- BR 2*NC
P1P2 PTC
Startup
BR 2*NC
- P1P2 PTC
K_START 1,0
Startup
P1P2 PTC
- K_START 1,0
SPD_KP 2,0

INSTALLATION

Vilj parameter "CONFIG”
Kontrollera / Mata in ”02:ZA_CAN”

o Vilj parameter "MO_DR”
o Andrar riktning p& motorn
Kontrollera / Stdll in efter idrifttagning

Gé}'(ller endast frekvensomriktare ZAdyn4B med motorkon-
taktorer

o Vilj parameter ”CO”
. Kontrollera / Mata in “CO1&C0O2”

o Valj parameter "BR”
) Valj antal broms-6vervakningskontakter
Kontrollera / Mata in

o Vilj parameter "P1P2”

o )clgrl#r;%?oarv overvhettningsskydd for motorn. PTC=

Kontrollera / Mata in

o Valj parameter "K_START”

o Vid backrull i start efter justering av ”SPD_KP”, 6ka
"K_START” stegvis. Vid missljud, minska ”"K_START”

Justeras vid behov efter idriftagning



INSTALLATION

Startup
K_START 1,0

S SPD_KP 2,0

o Valj parameter "SPD_KP”

o Vid backrull, ojamn reglering, 6ka ”"SKD_KP” stegvis
(0,5). Vid missljud, minska

Justeras vid behov efter idrifttagning

*OBS! Efter att hastigheten stillts in i frekvensomriktaren maste hastigheten kontrolleras i styrsystemet.

Forinstdllt virde pa “Setup l6senord” dr ”1000”

GOr sa har: Fran grundmenyn i E2 Svep vanster 6ver skarmen tryck pa ikonen ”installningar”, tryck pa
"Mer...”, tryck pa ”Drivsystem”, tryck pa ”"Hastigheter”, tryck pa ”Drivhastighet VO... 4” vilj ”Hastighet V4
(nominell)”. Hastighet V4 far ej vara hogre an V* i frekvensomriktare.

Kontrollera ocksa att ”Drivhastighet VI (Inspektionshastighet)” och ”Drivhastighet VR (Aterkérning)” inte
overstiger hastighet 300 mm/s i meny ”Drivhastighet VI... VN”

KORA HISSEN FRAN MASKINRUMMET

. Vrid aterkérningsdonets vred till “Inspektion”

. Hall tryckknapp ”BLA $” (common) intryckt samtidigt
som “VIT I (upp) eller ”"SVART J,” (ned)” trycks in

Fér att 6verkoppla HR—, FANG-, och GRANS-kontakt, tryck pd
tryckknapp “S55” i sékringspanelen eller inuti apparatskapet.

OBS! Om bromsmodul anvinds: Kontrollera att bromsmsspolarna till hissmotorn ar utrustade

med varistorer. Om inte, koppla in medskickade varistorer (finns i bromsmodul tillsammans med

”schema”)

Parallellkopplad broms med
varistor (V)

10



INSTALLATION

Synkronmotorer med lagt kalkylerad frekvens (under 4Hz):

Oka den kalkylerade/beriknade frekvensen till minst 4,1Hz
For att ZiehlAbeggs frekvensomriktare ZAdyn4C ska reglera korrekt vid hissens nominell hastighet,
krdvs att den kalkylerade (operating) data for frekvensen ar minst 4Hz.

Vissa tillverkare av synkronmotorer (tex. Montanari) anvander forhallandevis fa motorpoler och
stora drivskivor. Det tillsammans med lag nominell hastighet pa hissen, kan gora sa att den kalkyle-
rade frekvensen for hissens nominella hastighet understiger 4Hz. Om sa ar fallet, behover hissens
nominella hastighet kalkyleras “om”.

Exempel:

Hastighet: 0,5m/s. Upphangning: 1:1. Drivskiva: 0,500mm. Motorpoler: 16.

Varvtal: 80rpm (nominell motor) -> 23rpm (kalkylerad motortillverkare)

Frekvens: 10,6Hz (nominell motor) -> 3,1Hz (kalkylerad motortillverkare)

For att fa ZAdyn4C att reglera korrekt gor sa har:

1. 3,1(Hz)/ 0,5 (m/s) =6,2 (utrdknad kvot)

2. 4,1 (Hz)/ 6,2 (utraknad kvot) = 0,66 (m/s)

Det nya vardet att satt in som nominell hastighet i ZAdyn4C ar ”V* 0,66 m/s”

3. | detta exempel ska ”n*” bli 30rpm. (23rpm/3,1Hz = 7,42 (kvot) -> 7,42x 4,1Hz = 30,4rpm)

Lathund: Behover ej kalkyleras enligt ovan, bara kontrollera motorpoler och 6ka V* vid behov.
16 motorpoler(8 polpar) maste V* (hastighet) 6kas tills n* ar minst 30rpm (motsvarar 4,1Hz).

20 motorpoler (10 polpar) maste V* (hastighet) dkas tills n* ar minst 24rpm (motsvarar 4,1Hz).

Startup Motortillverkarens kalkylerade varde for 3,1Hz

BC_TYP BR17
> V* 0,50 m/s

n* 23 rpm
Startup Nya kalkylerade varden for 4,1 Hz

=1 VANE 1
BC_TYP BR17 . Valj parameter "V
. . Mata in hissens nya varde fér nominella hastighet

>V 0,66 m/s Kontrollera / Stéll in

n* 30 rpm n* = Utrdknade varvtalet fér nominell hastighet (ej stdllbart).

OBS! still dven in hastigheten i styrsystemet. Hastigheten i
styrsystemet far ej 6verstiga den verkliga nominelle hastigheten 0,5m/s
(detta exempel).

“Instéillningar” -> “Mer..” -> “Drivsystem” -> “Hastigheter” -> “Hastigheter
VO0...V4” -> "Hastighet V4 (nominell)” -> skriv in: ”’500mm/s”. Spara.

11



INSTALLATION

ENCODERJUSTERING

Gdller ej asynkronmotorer (véxelmaskiner).

Enkoderjustering behdver goras ifall annan an Ziehl-Abeggs synkronmotor anvands.
Byts eller flyttas enkodern, maste alltid en enkoderjustering goras, dven en Ziehl-Abegg motor.

Vrid aterkdrningsdonets vred till “Inspektionskorning”.

For att kunna gora en enkoderjustering maste frekvensomriktaren vara i Advanced lage. Fran Basic
lage, ga ini "Startup”. Andra i "USR_LEV” fran "Basic” till “Advanced”.

MMC_Recorder

- Encoder-justering ) Valj menyn “Encoder-justering”
Sakerhetsbroms
HW-Ident

\ 4

Encoder-justering

- ENC OFF 0.00 DEG . Valj parameter "ENC_OFF”
> 0.00 . Kontrollera att ENC_OFF =0
Encoder Offset

Encoder-justering

= ENC ADJ Av o Valj parameter "ENC_AD)J”
- - On halt . Enkoderjustering med linor (stillastaende)
S No load Vilj: ”On halt”
Encoder justering . Enkoderjustering utan linor (roterande)
Valj: "No load

!

Are you sure?

o Vilj: "Yes”

[Esc] [Yes]




INSTALLATION

|

Encoderjustering med linor (On halt)
Is the brake wiring di-
nnected? g ° Koppla ur matningen till bromsen eller bryt sakring-
sconnected: en till bromsen, vilj [Yes] (Enter)
[Esc] [Yes]
= ) Hon o Hall in common + uppknappen pa aterkorningsdo-
ress inspecton!
P net
[Esc]
° Spanningen hojs tills motorstrommen leder. Kalibre-
Self Test—Current ring pagar
0 3,8A 28V
S tion! o Slapp knapparna pa aterkoérningsdonet
op inspection!
\ 4
Process succesefully . Nar enkoderjusteringen ar klar rullar texten
completed "Process succssfully completed” i displayen. Tryck
[OK] (Enter).
[OK] Om enkoderjusteringen ej lyckas visas en felkod i dis

playen: Se avsnitt 16.2.6 i Zihl-Abeggs manual.

13



INSTALLATION

CANopen LIFT

For basta tankbara styrning av hissen ar LX alltid utrustad med en absolutgivare for positioneringen
och en aterkoppling mellan frekvensomriktare och motor. Detta gor det moijligt att kora hissen direkt
fram till plan utan krypstracka i sa kallad ”Positionslage”

Generella regler for CAN-bus

e Motstand mellan CAN-L och CAN-H ska vara ungefar 60Q vid spanningslost tillstand.

e CAN-ledningarna skall vara partvinnade.

e Max langd pa stumpar ar 3m.

* Overféringshastighet p4 CAN-bus &r 250 kbit/s.

e Termineringsmotstand (T, 1): 120Q), parallellkopplat mellan CAN-L och CAN-H i dndarna av CANbusen

(Kan besta av motstand, jumper eller DIL-switch).

¢ Absolutgivare har som regel integrerat termineringsmotstand.

e E2, LXC, 102-CAN, I08-CAN, FD4-CAN har ytmonterade termineringsmotsand med DIL-switch
som kan aktiveras.

e Vid skarmad CAN-bus kabel ansluts bara ena andan av skdrmen till jordplan (PE). Anslut skarmen pa den
danda ndarmast mot inkommande jordtag (apparatskapet)

ANSLUTNING: CAN1

Exempel pa anslutning och terminering av CAN1. For specifik anldggning, se schemablad”Overblick CAN1/
CAN2 BUS”

L

Stump

—  Huvudlina

T Termineringsmotstand 120o0hm

14



TOPOLOGIEXEMPEL

Singelhiss

Anslutning: CAN2

Termineringarna (T) i andlagena

NOD-lista (exempel)
Plan A-sida B-sida

=
(=]

ID 30
ID 29
ID 28
ID 27
ID 26
ID 25
ID 24
ID 23
ID 22

R N W AN O & NN © ©

ID 21

OBS! Montera ratt vaningsvisare till ratt dorropp-
ning, se “OVERBLICK CAN1/CAN2 BUS” i elsche-
mat. Vaningsvisarna ar férprogrammerade och
markt till ett specifikt plan och 6ppning.

Toppologin till hger med vdningsvisare, dr ett ex-
empel 6ver en singelhiss: 6 plan. A-sida, plan 1, 2,
4. 5 och 6. B-sida, plan 3 och 5. Kontrollera med

elschemat.

ID 50
ID 49
ID 48
ID 47
ID 46
ID 45
ID 44
ID 43
ID 42
ID 41

Stump

= Huvudlina

D1

NG

INSTALLATION

T Termineringsmotstand 1200hm

NOD-ID (exempel)

A-sida B-sida

ID 26
Plan 6

ID 25 ID 45
Plan 5

ID 24
Plan 4

ID 4

Plan 3 3

ID 22
Plan 2

ID 21

‘ Plan 1

Termineringarna sker alltid i CAN-busens bada dnd-

ldgen. | detta fall styrsystemet (ID 1) och vaningsvi-

saren pa plan 1 A-sida (ID 21).

15



INSTALLATION

TOPOLOGIEXEMPEL FORTS.

Grupphiss med vaningsvisare
Anslutning: CAN2

— Stump
— Huvudlina
T Termineringsmotstand 120ohm
Termineringarna (T) i andlagena
HISS 1 HISS 2
ID 25 NOD-lista (exempel)
Plan Hiss 1 Hiss2
10 ID30 ID50
9 ID29 ID49
D 24 8 ID28 ID48 D 44
7 ID27  ID47
6 ID26 ID 46
5 ID25 ID45
4 ID24 ID44
D 23 3 ID23  ID 43 D 43
—_— 2 ID22 D42 —_—
1 ID 21 ID 41
D 2> OBS! Montera ratt va- D 42
ningsvisare till ratt hiss
och dérréppning, se
”OVERBLICK CAN1/
CAN2 BUS” i elsche-
ID 21 mat. Vaningsvisarna ar ID41

| forprogrammerade och
T markt till ett specifikt T

plan, 6ppning och hiss.




INSTALLATION

IOBS! Montera ratt va-
TOPOLOGIEXEMPEL FORTS. ingsisare ol i
Triplexgrupp med vaningsvisare och och dorroppning, se

I

I

e I

. ”OVERBLICK CAN1/CAN2 |
Repeater/Bridge noder. lgUs i elschemat. V-
I

I

Anslutning: CAN2 = Stump Iningsvisarna ar forpro-
Huvudlina Igrammerade och markt
Ll ett specifikt plan, 6pp-|
T Termineringsmotstand 120ohm | ning och hiss. :
X . s . g
Termineringarna (T) i andlagena
HISS 1 HISS 2 HISS 3

nd nd

CAN2 CAN2 CAN2
ID71 ID72 ID73
BRIDGE BRIDGE BRIDGE

— 1 — L~

lJ/ ID 25 lr_\)/ ID 25 lr ID 25
ID 24 ID 24 ID 24
ID 23 ID 23 ID 23
ID 22 ID 22 ID 22
ID 21 ID 21 ID 21

17



STYRSYSTEM

Thor E2: Display, terminaler och handhavande

PEKSKARM (huvudmeny)

J Svep nedat: Forklarar statusen pa sakerhetskrets och kérkommando.

- Hogersvep: For att lagga in anrop och destinationer.

<& Vanstersvep: For att komma till “Service & Installningar”

e Sprak: For att vaxla sprak mellan svenska och engelska (valbart sprak); tryck pa skarmen i 3 sekunder.

Indikering
Sakerhetskrets

Indikering
Kérkommandon

Underhall: Pa/Av

Aktiverar instdllda underhdllsfunktioner
och tid fér underhdill

Dérrstyrning: Pa/Av

Sdtter pad eller stdnger av dérréppnings-
funktion

Anrop: Pa/Av

Sdtter pad eller stéinger av anropen pa an-
komstplanen
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STYRSYSTEM

PEKSKARM
Service & Instéllningar

Védnstersvep fran huvudmenyn

SNABBVAL

Installningar

«—— Underhall &
Installation

 Seryice & In-
s'gIYnﬁngar

Anrop &
Destinationer

<« Huvudmeny

IKONER
Avblockering

Underhall & Installation

Terminaler

In— och utgdngar, anslutningar

System meny

W,tre},rna instdllningar, sprdk, nétverk

Anrop / Destinationer

Sdnder hissen till specifikt plan

Installningar
Funktioner

Statistik & Réknare

Diagnos

Fel, meddelande, status
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STYRSYSTEM

Aterkorning av/pa NC
Aterkorning upp

X20 1/0-1 X20B 1/0-2 X22 DCP X24 CAN1
Plint In/Ut Plint In/Ut Plint Plint
— 1 1.1 — 1 2.1 — 1 DCP GND —— 1 CANGND
— 2 1.2 — 2 2.2 f— 2 DCPB 2 CAN L
— 3 1.3 — 3 2.3 — 3 DCP A —3 CAN H
— 4 1.4 — 4 24
. Ce = X23 CAN2 CAN2
' ) Plint CAN1
— 7 1.7 — 7 2.7 1 CANGND i )
— 8 1.8 — 8 2.8 Terminering
’ ’ 2 CAN L P3 L Av P
— 3 CANH
—— SD-kort
Micro
v
\ v *
d
\4 s
s
r
7 X14
s K15= 03.5
— 1 NC
N / — 2 com
Ny / — 3 NO
s X X108
Ingang 3.7 och 3.8
- — 1  MandverlL
— 2 Manover N
— 3 Korgljus N
X31 — 4 Korgljus L
Ddrrzon
X13
— 1 PTC
— 2 PTC
~— X30 Sz
Overkoppling X12 14 X21
Dérr/Laskrets Plint In Matningsspanning 24VDC
—— 1 Kontaktordvervakning NC 1 +24V GRP
- Bromskontaktdvervakning NC 2 +24V
_— Inspekt grop av/pa NC — 3 +24V
— Inspekt grop upp — 4 GND (0V)
— Inspekt grop ned — 5 GND (0V)

coONO U WN

Aterkorning ned
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STYRSYSTEM

CR2032
—— Batteri
—— Ethernet —— USB — AUX-Kontakt
for expander-
kort
X25
Hogtalare
X11 13
Plint In
1 Neutral N in
2 Passiv 3.1
3 Nodstopp 3.2
4 Schaktdorr 3.3
5 KorgdorrA 3.4
6 KorgdorrB 3.5
X15 03 X16 03 X10 —7 Laskrets 3.6
Plint Plint Plint 8 Neutral N ut
1 K11 K12= COM 1 K14/NO= 03.4 1 Sdkerhetskrets In
2 K12/NO= 03.2 2 K13/NO= 03.3 2 Quickstart K10= 03.6
3 K11/NO= 03.1 3 Quickstart K10= 03.6

SAKERHET/LOSENORD/BEHORIGHET ”"LASA” ”LASA UPP” PARAMETRAR Det finns en sakerhetsfunktion i
"System Meny” som bér anvandas for att forhindra att obehdériga personer andrar fundamentala paramet-
rar i "Setup” eller vissa funktioner och tider i "Service”.

Om nagon lésenordsbehorighet ar aktiverad vid leverans, sé ar det med I6senord "1000” som standard.
Denna ikon kraver l6senord for "Setup”
Denna ikon kraver l6senord for "Service”

Lésenordet for "Setup” laser aven upp "Service”

Funktionen finns i "System Meny”, valj "Sakerhet”. Funktionen aktiveras genom

att skriva in ett I6senord*, eller avaktiveras genom att inte valja nagra siffror vid

ett nytt I6senord.

*= 1000 om ej annat angetts
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NORMALDRIFT

CHECKLISTA INFOR NORMALDRIFT

. Montera absolutgivaren pa korgen
Kontrollera i styrsystemet att absolutgivarens varden stammer, se blad 30.
(Férinstdllt vérde pd “Setup I6senord” ér ”1000”)

. Kontrollmat med instrument att motstandet pa mellan CAN-L och CAN-H pa CAN1 respek-
tive CAN2 ar ca: 60ohm. OBS! mat spanningslost.

Om instrumentet visar ca: 40 ohm eller lagre ar det fér manga termineringar anslutna.
Om instrumentet visar ca: 120 ohm eller mer ar det far fa termineringar anslutna.

. Kontrollera att gron “Run” Led lyser och att rod "Error” Led ar slackt vid anslutningsplint
X23 (CAN2) och X24 (CAN1)

. Kontrollera att vaningsplanen i menyn ”Instéllningar -> ”“Mer..” -> ”Grunddata” -> “Vaningar
->”0Ovre” och ”Undre” stimmer med verkligheten.

. Kontrollera att sakerhetskretsen ar hel. Avlagsna tillfalliga/onodiga byglingar.

. Anvands linor med plastoverdrag eller annan typ dar antal starter maste 6vervakas, gor sa
har: “Underhall & Installation” -> ”Underhall” -> ”Mer” -> “Riktningsandringsrdaknare” ->
Stall in varden for “Forvarningsgrans” och “Ur funktion”. Stdll dven in vdrdet i frekvensom-
riktaren ”Statestic-menu”, se avsnitt 16.11 i Ziehl-Abeggs manual.

. Kor ned hisskorgen till niva vid nedersta planet.

MANUELL INLARNINGSRESA AV VANINGSPOSITIONER FRAN APPARATSKAP

. Kor hisskorgen i niva till nedersta planet.

. Om inlarningsresan kors fran korgtak ska inspektionsdosan vara i inspektionslage, eller om
hissen kors fran apparatskapet skall aterkorningsdonet vara i inspektionslage.

. Valj ”Service & Instéllningar” i styrsystemet (svep vanster fran huvudmeny), valj “Underhall
& Installation”, valj ”Installationsdrift & Reparationer”, valj “Inlarningsresa”, valj ”Enkel po-
sitionskodare”, valj ”Manuell Inldrningsresa”.

. "Vill du verkligen starta en ny inlarningsresa.... ” valj ”Ja”.
. Vilj ”Ok” vid fraga om hisskorg &r pa nedersta planet. Valj “Ok” igen.
. Vaning "01” och ”Positionsvarde: 1.000 m” visas, valj "Spara”.

. Vaning ”02” visas. Kor med inspektionsdonet fran korgtak eller aterkdrningsdonet fran ap-
paratskap i niva till plan 2. Det nya positionsvardet visas, valj ”Spara”. Upprepa till 6versta
planet.

. Efter att Oversta planet ar satt visas texten ”Inldarningsresan har avslutats. Kontrollera att
hiss stannar i niva pa alla planen” Se avsnitt: Justera vaningspositioner.
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NORMALDRIFT

AUTOMATISK INLARNINGSRESA AV VANINGSPOSITIONER FRAN APPARATSKAP

Kor hisskorgen i niva till nedersta planet.

Vilj ”Service & Installningar” i styrsystemet (svep vanster ifran huvudmenyn), valj
"Underhall & Installation”, valj ”Installationsdrift & reparation”, valj “Inlarningsresa”, valj
"Enkel positionskodare”, valj ” Automatisk Inlarningsresa”.

"Vill du verkligen starta en ny automatisk inldarningsresa....” visas, valj ”Ja”.
Valj "OK” vid fraga om hissen ar pa nedersta vaningen, valj "OK” igen.

Den automatiska inldarningsresan...”, valj "OK”.

Vaning “01” och ”Positionsvarde 1.000 m (ZONE)” visas, valj “Start”.

Hissen startar uppat i en hastighet av 0,3m/s och laser in ett nytt plan for varje zonflagga
den ldser av. Nar hissen laser in nast 6verst planets zonflagga sanks farten till 0.05m/s tills
hissen nar den 6versta zonflaggan. Inlarningsresan kan nar som helst avbrytas genom att
trycka ”Stopp”

Nar hissen stannat pa den Oversta zonflaggan visas ”Inlarningsresa har avslutas. Kontrol-
lera....” i displayen, valj “OK".

Stannplanens inldsta varden visas i mm pa displayen. For planjustering se avsnitt: Justera
vaningspositioner (nedan).

JUSTERA VANINGSPOSITIONER

Nar hela sakerhetskretsen ar inkopplad och inldrningsresan gjord, gors nivajusteringen ftill

stannplanen. Kor till alla vaningsplan i normaldrift. Mat positionsavvikelse till stannplan. For att

andra vaningsposition, gor sa har:

Fran huvudmeny; svep vanster, valj ”Installningar”, valj "Mer...”, valj "Positionsgivare”, valj
"Vaningsposition”. Eller valj "Underhall & Installation”, valj ”Installationsdrift & reparation”,
valj “Inlarningsresa”, valj “Enkel positionskodare”, valj ”"Vaningspositioner”.

Alla inldrda plans vaningspositioner visas. Valj plan som skall justeras genom att trycka pa
planets position som star i millimeter.

Stannar hissen tex. 23mm under plan, sa ska vardet 6kas med 23mm. Fran tex. 36605 till
3688mm genom att svepa upp eller ned pa siffran som ska dndras. Acceptera genom att
trycka "v”.

Alla vaningspositioner visas igen. Spar andringarna genom att trycka ”v”.
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NORMALDRIFT

JUSTERA VANINGSPOSITIONER FRAN KORGEN VIA DESTINATIONSKNAPPAR

Nar hela sakerhetskretsen ar inkopplad och inlarningsresan gjord, gors nivajusteringen till
stannplanen. Stall hissen i normaldrift. Kontrollera positionsavvikelse till stannplan. For att andra
vaningsposition, gor sa har:

Fran huvudmeny; svep vanster, valj “Underhall & Installation”, valj
"Installationsdrift & Reparation”, valj “Inlarningsresa”, valj ”Planjustering
Assistent”.

”Denna assistent kan anvandas ...”. Valj “"Mer...”
"For att kora till en vaning ...”. Valj "Mer...”
"For efterinstallning nedat, ...” Valj "Mer...”

Kérning fran korg: Valj ett plan dar hisskorgen ej befinner sig genom att
trycka pa dess destinationsknapp.

Nar hissen anlant till planet, kontrollera vaningspositionen. Justera uppat
genom att trycka pa destinationsknappen for planet ovanfor, eller nedat
genom att trycka pa destinationsknappen for planet nedanfor.

Vid andplan, tex. plan 1 (langst ned): Hall in destinationsknappen for plan 1 tills hissen bor-
jar att efterinstdlla nedat (ca: 3 sek). Pa 6versta planet halls 6versta destinationen intryckt
(3 sek) for efterinstallning uppat.

Nar korgen star i niva med stannplanet, spara vardet genom att trycka en sekund pa planets
destinationsknapp. Nar destinationsknappen tants upp tre ganger ar vardet sparat.

Avsluta genom att ga ur planjusterings menyn med vansterpil eller genom hemknappen.

ATERSTALLA BLOCKERAD FREKVENSOMRIKTARE ZADYN4

ZAdyn blockeras om vissa fel intraffar flera ganger i f6ljd, eller om ett fel som borjar pa 9xx

(allvarligt fel) intraffar.

For att avblockera: Bryt matningsspanningen till ZAdyn i tio sekunder, eller ga in i meny

”Overvakning” (endast i “User level: Advanced ”), vilj ”Unlock”, tryck “Enter” , valj ”Pa

SN

, tryck

"Enter”

Om blockering av drivsystem vid fel signaler fran bromsévervakningskontakterna ar vald (LOCK_X

ar pa i 6vervakningsmenyn), maste drivsystemet avblockeras via”Unlock”.

- UNLOCK Av

Overvakning For att avblockera ZAdyn vid fel signaler fran bromskontaktéver-
BR 2*¥NC vakningen, gér sa hér:
LOCK_X Pa . Valj menyn ”"Overvakning ” (user level: Advanced).

o Valj parameter "UNLOCK”

. Vilj "Pa” tryck enter. ZAdyn avblockeras vid ratt signal fran

BR-kontakter, och "UNLOCK” visar ”Av”

Avblockering av styrsystem: Se sid 28
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NORMALDRIFT

AKTIVERA/KONTROLLERA TILLAGGSFUNKTIONER

Efter att inldrningsresan ar gjord maste vissa funktioner, beroende pa typ av anlaggning eller till-

AKTIVERA SAKERHETSLJUSRIDA

Om sakerhetsljusridan vart avstangd under installation-
en maste den aktiveras efter inlarningsresan. Gor sa har:

Fran ”Service & Instéllningar”, valj ”Installningar”, valj "Doérrar”, valj “Dorrinstallningar”, valj dorr-
sida tex. "Dorr A”, valj "Mer..”, vélj "Mer..” valj "Sakerhetsljusrida (pa/av), valj "Normal Saker-
hetsljusrida med testprocedur fére start”. Spara genom att trycka ”v”.

AUTOMATISK NODEVAKUERING MED UPS VID SPANNINGSBORTFALL

Finns UPS for automatisk nédevakuering till narmsta plan latta vagen vid spanningsbortfall, satt
foljande parametrar i frekvensomriktaren (ZAdyn4).

Frén Basic ldge, ga in i “Startup”, dndra i "USR_LEV” fran ”Basic” till “Advanced”

e Vilj ”"Parameterinstalln.”
Reglering o Valj”>F_PARA2 UPS”
= Parameterinstalin e VAlj”">P_UPS 2.2 kW” (Mata in uteffekt fran UPS)
S e Vi&lj”>RS_UPS 2.5 0hm” (Mat statorresistansen, mata in)
. Valj ">STOP Pa”
Minneskort * ,
e Vilj”>COPY Av: PARA1 -> 2” ”Ar du saeker” Valj ”Ja”

Kontrollera dven hastighet:

Frdn “Service & Instdllningar”, vélj ”Instéllningar”, vdlj “"Mer...”, vdlj ”Drivsystem”, vdlj
“Hastigheter”, vdlj "Hastigheter VO0...V4”, vilj “Hastighet V1 (Iangsam)”. Kontrollera att hastighet-
en ér mellan 100— 150mm/s.

AKTIVERING AV STOTTA VID LAG TOPP OCH/ELLER LAG GROP

Efter inldrningsresan skall 6vervakningsfunktionen fér hissar med lag topp, grop aktiveras. Gér sa
hdr:

Frdn ”Service & Instéllningar”, vélj ”Instéllningar”, vdlj
”Styrning”, vélj "Mer...”, vilj ”Annu mer...”, vilj
”Overvakad stétta Idg topp/-grop”.

. Valj ”“Overvakad stotta lag topp/-grop”. Valj antal
stottor, spara genom att trycka "v”.

. Valj "Typ av overvakning lag topp/-grop”. Valj om
hissen har “Endast lag topp”, “Endast lag grop”,
”Lag topp och grop” eller "Korgstotta” (racke).
Spara genom att trycka "v”.

. "Extra DOrrovervakning (pa/av)” skall vara aktiverad samt “Dorrévervakningstabell” skall
planen som Overvakas vara satta.

Extra doérrovervaknings tidspanel:

. Kontrollera tiden for att trigga den extra dérrévervakningen i ”Extra dorrovervakning tids-
panel”. Vid slagdorrar med extra doérrkontakt bor tiden vara ca: 1- 2 sekunder och vid auto-
matdorrar dar overvakningskontakten sitter i n6doppningsvredet ca: 0,5 sekunder.

Inspektionsstopp:

. Valj "Inspektionskorning fore vaning”. Valj “Inspektionsstopp fore 6vre vaning”. Mata in av-
stand sa att man vid inspektionskorning stannar fore stdéttan och har utrymme att [dmna
schaktet. Gor likadant med ”Inspektionsstopp fore nedre vaning”
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SERVICE

UPPDATERA OCH SPARA FIRMWARE/PARAMETRAR | ZETADYN 4

Fran grundmenyn i styrsystemet. Svep vanster over skarmen Valj “Service & Installningar”, valj
”Diagnos”, valj "Drivsystem display”

For att kunna gora en uppdatering av firmware maste frekvensomriktaren vara i Advanced lage.
Fran Basic lage, ga in i "Startup”. Andra i "USR_LEV” fran ”Basic” till ”Advanced”.

Statistik
- Minneskort . Vélj menyn ”Minneskort”
MMC-Recorder
Encoder-justering
\ 4
o Kort Fér att spara alla parametrar och felkoder till SD-kort:
inneskor
- SAV_ALL Av ) Valj menyn ”SAV_ALL Av”. Valj ”"Pa” med "Uppil”,
SAV_PAR Av Acceptera med "Enter”
\ 4
Minneskort Fér att spara parametersdéttningen till SD-kort:
SAV_ALL Av . Vilj menyn “SAV_PAR Av”. Vilj ”Pa” med ”Uppil”,
> ig\é—l:iﬁ 'gv Acceptera med “Enter”
y
N EE Fér att Idsa ur parametersdttningen fran SD-kort till fre-
SAV_PAR Av kvens:
2 IL'J?D?_K_F;?R 8 . Vélj menyn ”“LOD_PAR 0”. Skriv in varde "27” med
hjalp av pilknapparna, Acceptera med “Enter”
y
P ‘ Fér att uppdatera firmware (programvara) frén SD-kort till
Inneskort frekvens:
LOD_ALL Av
- UPDATE 0 . Vilj menyn "UPDATE 0”. Skriv in varde “27” med-
SAV_CFG 0 hjalp av pilknapparna, Acceptera med “Enter”
o Det kommer sta “Ingen Data” i displayen. Vanta tills

frekvensstyrningen startat om. Ta ej ur SD-kortet
eller bryt spanningen forens uppdateringen ar klar.
OBS! Kan ta 6ver 5 minuter.

o Efter uppdateringen kommer spraket dndras till
tyska eller engelska. Ga in i meny ”LCD & Password,
ga till "LCD” och andra sprak till “Svenska”. OBS! SD-
kortet maste sitta i.
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SERVICE

UPPDATERA FIRMWARE, LADDA/SPARA PARAMETRAR, ANDRA TID, INFO

Ldsta parametrar: Se sid 20

Valj "System Meny” Valj ”System”

Uppdatera firmware:
. Valj ”Program Backup/Uppdatering”
. Valj "Programuppdatering” (”Sakerhetskopiering...” for att spara)

. Valj kalla for uppdatering, tex. USB och fil "liftapp_stable”, bekrafta
med II_\/II

. Valj "Hash” (fingeravtryck). Tryck "Ok”.

. Valj ”Ja” pa fraga om installation ska goras . Efter installation; starta
om styrsystemet.

Ladda/Spara parametrar:
. Valj ”"Parametrar Spara/Uppdatera”

. Valj “Uppdatera Parametrar” for att ladda fil fran USB/SD ftill styrsystem. Valj "Spara Para-
metrar” och valj filnamn f6r att spara fil till USB/SD. Bekrafta med "v”.

Byte av Thor E2:

. Om pekskarmen fungerar men Thor modulen av nagon anledning behdver ersattas. Vrid
aterkorningsdonet till Iage “Service”.

. Spara parametrarna fran Thor som ska ersattas pa USB eller skriv 6ver befintlig xml-fil
(filnamn tex: liftapp_ 315070_F4BA.xml) pa befintligt Mini SD-kort. Flytta ej hisskorgen efter
inlasta parametrar for att fa exakt samma position Pa Thor efter byte.

. Bryt spanningen genom att bryta huvudbrytare Q01 och Q02.
. Skifta Thor modulerna, slut spanningsmatningen och uppdatera den nya Thor enheten
Byte av Thor E2 utan fungerande bildskarm:

. Om Thor inte startar upp eller bildskdrmen ar trasig. Vrid aterkérningsdonet till lage
"Service”.

. Bryt spanningen genom att bryta huvudbrytare Q01 och Q02.
. Ta ut SD-kortet (placering, se sida 20) ur den trasiga modulen och satt in det i den nya.

. Vélj "Uppdatera Parametrar”. Valj ”SD”. Markera xml-filen som har arbetsnummer/
apparatskapsnummer som hissen, tex. “liftapp_315070_ F4BA.xml|” och bekrafta med ”v”.

. Ar ni verkligen siker, fortsatta? Valj ”Ja”.

. Efter uppdateringen av parametrarna kan en planjustering behéva goéras (se sid 23), bero-
ende vart xml-filen sparades.
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SERVICE

UPPDATERA FIRMWARE, LADDA/SPARA PARAMETRAR, ANDRA TID, INFO

Valj ”System Meny” Valj ”System”

Andra Datum och tid:

Valj "Datum & tid”. Fyll i med ratta varden. Bekrafta med "v”

Verifiering av firmware (programversion)

Vilj "Info & Copyright”. Versionsnummer och datum visas langst
ned i displayen (versioninfo visas dven vid uppstart av styrsyste-
met).

Uppdatera firmware till CAN-kort i nodlistan (firmware i Thor:
01 21 06 eller senare):

Fran startmeny: Svep vanster, valj “Diagnos”

Valj "CANopen Nodlista” , valj “CAN1 Granssnitt korg”.

Vilj nodnummer som uppdateras (blir blamarkerad), valj darefter bla hogerpil ”—>”

Vilj ”Installationsdrift & Reparation”, vilj ”Andra Nod-id/Update Firmware”

Valj "Uppdatera firmware” valj kdlla tex. USB, markera filen, bekrdfta med grén hake "v”
Ar du siker p3 att uppdatera ..... Vialj ”Ja”".

Vilj Atkomstkod ”1000”, valj gron hake "v” . Firmware uppdateras.

Spara hdndelser/fel fran loggfil till USB:

Fran startmeny: Svep vanster, valj “Diagnos”
Valj ”Loggfil” , valj "Utskriftssymbol” uppe till héger.

Filnamn visas. Spara med grén hake ”v”
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SERVICE

ATERSTALLA BLOCKERAD HISS VIA STYRSYSTEMET

Thor-E2 styrsystem har elektriskt minne och maste avblockeras via yttre aterstallningsbrytare el-
ler genom menyn ”Avblockera Hiss”

OBS! For att hissen ska kunna avblockeras maste sdkerhetskretsen vara hel.

. Efter avbrott i passiv sakerhetskrets, dorrkretsdvervakning (lag
topp/grop), kontaktorévervakning e.t.c. visas en réd hisskorg med
skold i startmenyn med text “Blockerad”

. Avblockera hissen genom att forst trycka pa “Skolden” eller vanstersvep och valj
meny ”Avblockera Hiss”

. ”Skall hissen avblockeras” valj “Ja”

. Besiktning: Efter avslutad test te.x. UCM, tryck pa “Hem” knappen for hu-
vudmeny. Avblockera via “Skéld” eller meny “Avblockera Hiss”.

. Inspektionskérning grop: Aterstall fran huvudmeny genom att trycka pa “Skold”,
“Skall ‘Inspektion grop’ avslutas?”, valj “Ja”.

ATERSTALLA BLOCKERAD HISS EFTER KORNING MED INSPEKTIONSDONET | GROP
VIA NEDERSTA (PLAN 1) ANROPSKNAPPEN

Thor-E2 styrsystem ar blockerad efter inspektionskdrning fran grop (EN81-20). Avblockeringen
utfors i menyn ”Avblockera Hiss” i styrsystemet, alternativt via yttre aterstallningsbrytare
(grupphissar), eller via nedersta anropsknappen (singelhiss).

OBS! For att hissen ska kunna avblockeras maste sakerhetskretsen och korgdoérrskretsen vara hel.
For att avblokera med nedersta anropsknapp, gor sa har:

. Efter att gropens inspektionsdon vridets om till lage "Normal”
maste dorrkretsen ha en ny cykel. Lamna gropen och stang
schaktdorren, 6ppna schaktdorren och stang den pa nytt (en ny

cykel).

. Tryck pa anropsknappen till nedersta planet tre ganger i snabb
foljd.

. Ar férutsattningarna uppfyllda for avblockering sa tands anrops-

knappen upp tre ganger.

. Tryck aterigen pa anropsknappen till nedersta planet tva ganger
i snabb foljd
. Efter att anropsknappen tants upp tva ganger ar styrsystemet

avblockerad.

Frén huvudmeny, svep vdnster -> ”“Instdllningar” -> "Mer...” ->
“Grunddata” -> "Mer...” -> “Inspektion & Aterkérning” -> Inspektionsdon i grop, reset alt.” ->

Aterstilla blockerad frekvensomriktare: Se sid 24
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SERVICE
STATUS

For att kontrollera status pa in— och utgangar pa styrsystemet.
Fran huvudmeny, gor sa har: Svep nedat.

Sakerhetskretsens status visas uppe till héger och riktning och koér-
kommandon nere till hoger

For att komma till alla ingangar pa Thor modulen, svep nedat:

For att se tex. 14.3 (Inspektion schaktgrop), tryck pa ”14”

“Inspektion schakt (NC)” ér aktiverad.

For att komma till alla utgangar pa Thor modulen, svep nedat:

Fér att se tex. 01.4 (Hiss i d6rrzon), tryck pa “01”

”Hiss i dérrzon” dr aktiverad.

PROGRAMMERA TERMINALER

For att programmera en ingang till tex. 12.3 till brandlarm, gor sa har:

. Frdn huvudmeny, vinstersvep till “Service & Instdllningar”. Vilj
“Plintar”

. “Plintar” visas. Vdlj “Interna 10-plintar”. Vdlj “Ingéangar”

. Vilj ”12”. Ingdng 2.1- 2.4 visas (programmerade ingdngar dr mar-

kerade). Vilj “Ingdng 2.3”

. Vilj “Specialfunktion”, tryck “Hégerpil”. Vilj ”Brandlarm”. Tryck
“Hégerpil”, vdlj hiss ”L1”. Tryck "Hégerpil”, vdlj dérrar ”A— D”. Tryck
“Hdégerpil”, vilj “Alla Vaningar”. Tryck "Hdgerpil”, vilj “Inverterad”.
Spara genom att trycka "v” (Ok).

SATTA INSTALLNINGAR

For att programmera en funktion, tex. Brandlarm, gor sa har:

. Fran huvudmeny, vanstersvep till “Service & installningar”, Valj
"Installningar”

. “Instdllningar visas, vélj “Styrning”. Vdlj ”“Brandlarm”

. “Brandlarm” visas, vdlj “Dérrar vid brandvdning”. Vdlj “Dérrar 6pp-
nas och stdngs”. Ga tillbaka med “Vinsterpil”

. “Brandlarm” visas, vdlj “Brandlarmsvdaningar” Sdtt “Brandlarm 1”
till det plan hissen skall ga till, och vilken dérr som ska 6ppnas, tex.
vaning ”2” och dérr “A”. Spara med att trycka "v” (Ok).



SERVICE
FELSOKNING

Status sakerhetskrets

Sakerhetskretsens status i nutid, visas med hjalp av fyllda ringar (6st) pa hoger sida 6vre halvan
pa displayen. Ar ringarna grona ar kretsen hel och kérorder begérd.

P= Passiv sakerhetskrets.

E= Noédstopp

S= Schaktdorr (slagdorr)

A= Korgdorr A-sida

B= Korgddrr B-sida

L= Laskrets (automatdorr schakt L= dorrkrets)

For att underlatta felsokning av problem som uppstar, loggas alla handelser sasom fel och olika
typer av kommandon. Det senaste felet/hdndelsen ar alltid det 6versta i loggfilen. Rod text ar fel.
Gul text ar service, installation eller test. Gron text ar kontrollerade handelser under normaldrift.

valj ”“Diagnos”, Valj "Pagdende” for aktuell status
Valj "Loggfil” for tidigare handelser
Pagaende
Rod text ar pagaende (aktuella) fel

Gul text ar handelser vid installation, service och test.
Gron text ar pagaende handelser i normaldrift.

Loggfil

For att enbart titta pa felhistoriken kan man filtrera bort
loggade handelser under service (gul text) och normal-
drift (gron text) genom att trycka bort “bockarna” pa gul
respektive gron knapp.

For att skriva ut héndelselista fran fellogen: Se Uppda-
tera, Spara/Skriva ut i Thor E2

For fortydligande av felkod, tryck pa “rod textrad”
Fortydligande av felkod och majlig orsak visas

For ytterligare information, valj "Mer”

Valj "Mer”

QR-Kod kan anvdndas om smartphone har en QR-ldsare.
Scanna av och man far ett textdokument med all inlést data
i samband med felet.

Hissens aktuella status vid felets uppkomst visas, sa som
lage, hastighet, riktning, sdkerhetskrets, signaler mm.
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SERVICE
SOKA FUNKTIONER | THOR E2

For att soka en funktion for att tex andra tiden for parkeringsresan, gor sa har:

. Svep hoger fran skarmens vanstra kant. Valj ”“Forstorningsglaset”
. Skriv in sokordet (park, eller parkering), acceptera med hake "v”
. Det olika menyerna med sékordet visas

. Valj "Parkeringstid”, acceptera med hake "v”

. Valj "Parkeringstid” igen, skriv in ny tid, spara med hake "v”

ENKODERBYTE (BYTE AV ABSOLUTGIVARE)

Om absolutgivaren dr trasig eller dess vdrde dr utanfér nivd, mdste installationsdrift férst aktiveras. Frdn
”Installationsdrift & Reparation”: Valj ”Installationsdrift”, vdlj ”Pa”, spara med hake “v”. OBS! Efter enkoderbytet
mdste installationsdriften slds av!

Om absolutgivaren for vaningspositioner behover bytas eller omkalibreras, gor sa har:

Stall forst hisskorgen noggrant i niva pa valfritt plan

Vélj: Vé|j: Vé|j:
"Underhall & i stallationsdrift YEncoderbyte”
Installation Installationsdri
& Reparation”
. "Vill du verkligen ersatta positioneringsgivaren?”, valj ”Ja”
. ”Se till att hissen &r i niva pa en vaning...” Valj ”Ok”
. ”Ange vilken vaning som hissen ar i niva pa...” Valj ”Ok”

. Vilj plan i displayen vart hisskorgen star. Valj ”Ok”
Efter enkoderbytet, kontrollera hissens stannplansnoggrannhet.

Justera vdningspositioner: Se sida 22

INSTALLNING AV POSITIONSGIVARE (ABSOLUTGIVARE)
Fran huvudmeny, svep vanster -> ”Installningar” -> ”“Mer...” -> ”Positioneringsgivare” -> "Typ av Position-
eringsgivare”:
. Enkoder typ: Rotations enkoder: Ett hjul for bandet fastsatt pa enkodern.
Linjar positionsgivare: Inga rorliga delar pa givaren. Bandet |6per igenom gi-
varen.

. Rotation/Riktning: Nedat/Moturs: Enkodern snurrar moturs (sett med hju-
let framat) nar hissen gar uppat. Linjar positionsgivare ar vand nedat. Uppat/
Medsols: Enkodern snurrar medsols (sett med hjulet framat) nar hissen gar
uppat. Linjar positionsgivare ar vand uppat.
. Ombkrets/Skala: Rotationsenkoder (exempel): 365 (omkretsen pa hjulet (diametern 116mm x 3,14)).
Linjar positionsgivare: Automatisk (upplésning)
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SERVICE
LASA ANROP OCH/ELLER DESTINATIONER TILL SPECEFIKA PLAN

For att [3sa tex. destinationerna i korgen till plan 5 och 6, A-sida,
gor sa har:

Fran huvudmeny, svep vanster -> ”Installningar” -> "Anropshantering” ->
"Destinationer” -> ”Lasa destination/-tabell” -> "Destinationer Sparrtabell”

Fér att Idsa yttre anrop: Vidlj “Anrop” istdllet fér “Destinationer”

. Tryck pa rutan for plan och dérrsida som skall |asas.

. Nar planet och dorr ar last visas ett kryss "X” , spara med hake ”v”
. Valj ”Destination ’Ids upp’ halltid. Valj "AV” spara med hake "v”

Frdn startmenyn ses nu kryss ”X” éver last destination/anrop

POGRAMERA INGANG FOR ATT LASA UPP ANROP/DESTINATION

Fran huvudmeny: Svep vanster -> Valj “Plintar” -> Valj lamplig nod, tex. Nagon
i “"CAN1” for endast destinationer, eller "CAN2” f6r anrop. -> Valj nod, tryck
”Bla hogerpil” -> Valj "ingangar” -> Valj ledig ingang -> Valj ”Lasa upp anrop &
Dest” -> Programmera 6nskad funktion.

SANDA HISSEN TILL LAST PLAN FRAN APPARATSKAPET

For att sdnda hissen till en last destination fran Styrsystemet. Fran startmeny,

gor sa har:

. Svep hoger, valj ned och uppil "4 1+

. Valj last plan, valj dorrsida, tryck pa gron uppil eller réd nedpil (eller fyr-
kantig symbol for enknappskollektiv) for att anropa hissen.

Oppna upp samtliga lasta plan via meny
. Fran startmeny, svep vanster, valj “Underhall & Installation”

. Vilj “Underhall”, vilj "Mer...”, vdlj ”Annu mer...”, vilj ”Mycket mer...”.
Valj ”Las upp sparrade anrop/destinationer”, valj ”Las upp sparrade des-
tinationer (30min)” eller ”Las upp sparrade anrop (30min).

IIIH

. Aktivera lage: P4 ”1”, spara med hake "v”

Dom upplasta anropen/destinationer blir automatiskt lasta igen efter 30 minuter, men kan manuellt |dsas pa en
gang genom att aktivera ldge: Av ”0”, spara med hake "v”

ANDRA VANINGSBETECKNING, TEXT, TALMEDELANDE ELLER VOLYM | VA-
NINGSVISARE

Vaningsbeteckning
For att andra hissens vaningsbeteckning pa plan/vaning 1 (langst ned) fran tex. BV till -
1, gbr sa har:

. Fran startmeny, svep vanster, valj “Installningar”, valj "Mer..”, valj "Grunddata”.

. Valj "Vaningar”, "Mer..”. Kontrollera att ”Sand Vaningsnamn via CAN” ar aktive-
rad. Ga tillbaka med réd vansterpil ”<”.

. Valj vaningsnamn. Valj hissens plan 1 (langst ned). BV visas, dndra till -1, spara
med gron hake ”Vv”. Alla vaningsbeteckningar visas, spara med hake ”v”.
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SERVICE

Talmedelande

Liudfilerna (WAV-filer) finns lagrade i mini-SD kort pd vdningsvisare/talenhet. Dom van-
ligaste vaningsnamn + meddelande finns med som standard, tex. “vdning minus tva”
upp till “vaning trettio”, doépt till filnamn “van_-2” till “van_30"+ van_b, van_e, van_k,
van_nb (bottenvdning, entrévdning, kdllarvdning, nedre bottenvdning) och ndgra fasta
meddelanden. Filerna som finns med ligger i mappen "WAV” pd SD-kortet.

For att andra hissens talmedelande pa plan/vaning 1 (langst ned) fran tex.
”Bottenvaning” till "Plan minus ett”, gor sa har:

. Fran startmeny, svep vanster, valj “Diagnos”, valj “CANopen Nodlista”, valj "CAN1
Granssnitt (korg).

. Markera nod 19 (Vaningsvisare i korg), valj bla hogerpil ”—".

. Valj "Mer..”, valj "Talindikering”, valj ”"Vanings Tal indikering”. Valj hissens verkliga
plan (vaning). | detta fall “Vaning 1” (plan 1).

. Andra filnamn frdn “van_b” till "van_-1”, spara med hake "v”.

Ljudvolym

For att h6ja/sdanka volymen i talenheten valj “Sound Ljudniva” istallet for ”Vanings Tal
indikering” (se "Talmedelande” ovanfor).

. For att minska volymen, sank vardet, spara med hake "v”.

Kvitteringsvolym

For att hoja/sdanka volymen for kvittering pa anrop— och destinationsknappar, gor sa
har:

. Valj den nod (CAN-kort) pa CAN-bussen som tryckknappen tex. nod 19, vilj
"Funktioner & animeringar”, valj "Ljud & Musik”, valj ”Kvitteringsvolym”.

. For att hoja volymen, 6ka vardet, spara med hake ”v”.

Textmedelande
For att andra/ldgga till textmeddelande i vaningsvisaren, gor sa har:
. Valj nod id (vaningsvisare), valj "Mer,,”, valj ”"Display Indikering”, valj ”Specialindikering”

. For att lagga till trigger for ny text, valj ”Specialindikering Trigger”, valj Bit-nummer for ny triggsignal,
tex. "Specialindikering 1.7”. Valj utgang for trigger.

. For att andra/lagga till ny tex, valj ”Specialindikering Texter”, valj samma Bit-nummer som triggsig-
nalen tex. "Specialindikering Texter 1.7” for att skriva in ratt text.

Display Orientering

For att vrida/rotera text/bild i vaningsvisaren, gor sa har:

. Vilj nod id (vaningsvisare), vilj ”Mer..”, vilj ”Grunddata” , vilj "Mer..”, vilj ”Annu mer”

. Vilj ”Display Orientering” ,. Andra fran t.ex. “Horisontellt” till ”Vertikalt”, spara med hake "v”.

Manuell forflyttning av hiss utrustad med HR-plunch/sparr.

Fore en manuell forflyttning av hisskorgen: Aktiver brytare S43: HR— sparr lyft for att frigéra HR-sparren
genom att stdlla brytaren i lage ”I” (uppat). OBS! Innan eventuell evakuering av passagerare; kontrollera
att dorrzonsindikeringen P01 lyser!

Efter avslutat arbete: Aterstall brytare 543!
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ISOLATIONSMATNING

OBS! Vid isolationstest skall apparatskapet vara spanningslost!

1. Kontrollera att passiv och aktiv sdkerhetskrets ar hel

TEST och BESIKTNING

2. Bryt huvudbrytare Q01 och brytare Q02 och Q03 och kontrollera att apparatskapet ar span-
ningslost efter brytarna.

3. Bryt alla dvargbrytare i apparatskapet.

4, Franskilj alla inkopplingsplintar fran styrsystemet (Thor E2).

Fran plint: | Till: Funktion: Varde i Mega ohm: | Kommentar:
X05/1 PE Matning sakerhetskrets

X04/2 PE Matning sakerhetskrets passiv

X05/4 PE Matning sakerhetskrets aktiv

X05/6 PE Dorrkrets schakt

X06/13 PE Korgdorr A-sida

X06/14 PE Korgdorr B-sida

X05/8 PE Laskrets

Isolationsmatning korgbelysning:

Bygla plint XBEL/L med plint XBEL/N eller lossa och tvinna ihop ledarna (vitl och vit2 i korgkabeln)
Isolationsmat mellan byglade / tvinnade ledare fran korgkabeln till PE.

Fran plint: | Till: Funktion: Varde i Mega ohm: | Kommentar:
XBEL/L och PE Korgbelysning
XBEL/N

Efter avslutad isolationstest: Aterstll!

Signatur

Datum
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TEST och BESIKTNING

KONTROLL AV FUNKTIONER VID TEST OCH BESIKTNING: GRANSBRYTARE

Valj: Vilj:

“Underhall & o
Installati Gransbrytare -
nstallation Testning”

Valj: "Test & Besiktning”

Gransbrytartest

Avstandskontroll och funktionstest av granslagesbrytare.

” on

. Vilj "Gransbrytare— Testning”. ”"Gransbrytare 'upp’ testavstand” och "Gransbrytare ‘'nedan’ test-
avstand” ar forinstalld pa 100mm 6ver och under dndplanen. Hastigheten for gransbrytartestet ar
inspektionshastighet (0,3m/s) dar hissen rampar ned mot avstandet inskrivet i testavstanden. Vilj
”Gransbrytare— Testning”

. Forsakra dig om att inga personer eller féremal som kan ta skada befinner sig ovanfor, inuti eller
under hisskorgen! Efter forsakran, valj ”Ja”.

o En hjalptext visas, las, valj "Ja"”

o Gransbrytartest nedat: Valj ”"Nedre” i menyn. Om hissen inte star pa plan 2 (ndst nedersta) sa star-
tar den forst mot plan 2 nar man valjer ”Start”. Om hissen star pa plan 2 sa visas en startflagga istal-
let for vaningsplanet. Valj ”Start”.

o Hissen startar med inspektionshastighet och borjar rampa ned till 100mm under plan.

o Hissen stannar och avstand under plan 1 kan avldsas i menyn. Ar gransbrytaren bruten s& blockeras

hissen. Avblockera férst genom att trycka pa ”Skold” (Ok) sen svara ”Ja” i menyn ”Gréansbrytare—
Test” upphav blockering.

o Kor av grasbrytaren med aterkérningsdonet och aterkorningsknappen (tryckknapp S55 i sakrings-
panelen)
o Gréansbrytartest uppat: Valj “Topp” i menyn. Ovrig samma férfarande som ovan fast start frdn nast

Oversta planet).

Resultat: (mm)

Overkérning

Underkérning

Signatur Datum




TEST och BESIKTNING

KONTROLL AV FUNKTIONER VID TEST OCH BESIKTNING: UCM

Vélj:d hall Vilj:
"Underhall & ., o
Installation UCM-Testning

Valj: "Test & Besiktning”

UCM-test:

Stangd dorr:

Stall hissen i plan pa valfri vaning.

o Vilj "UCM-Test Dérrhantering, valj “Hall dérrarna stangda for UCM-test funktion, tryck "v” (ok).
o Vilj "UCM-Testing”.

o "Vill ni aktivera UCM-testet? Detta forsatter hiss i ‘Ur Funktion’ status.” Valj ”Ja”

. Valj ”"Ok” pa fraga om hissen star i niva.

. Forsakra dig om att inga personer eller féremal som kan ta skada befinner sig ovanfor, inuti eller un-
der hisskorgen! Efter forsakran, valj ”Ok”.

. Vilj riktning for testet genom att valja ett plan ovanfor (uppat) eller nedanfor (nedat) i displayen till
vanster. Valj ”Starta”

. For att ga vidare maste dorrkretsen (X05/5 - X05/6 vid slagdorr eller X05/7 - X05/8 vid automatdorr)
brytas. Valj ”Ok”

. Hissen startar och stannar pa UCM-Testet. Korstracka, hastighet och avstand till dorrzon visas i dis-
playen. Valj ”Ok”

. Avsluta genom att ”Avblockera hiss”

Oppen dorr:

Stall hissen i plan pa valfri vaning.

o Vilj "UCM-Test Dérrhantering, valj ”Oppna dérrarna fysiskt for UCM-test funktion”, tryck ”v” (ok).
o Vilj "UCM-Testing”.

o "Vill ni aktivera UCM-testet? Detta forsatter hiss i ‘Ur Funktion’ status.” Valj ”Ja”

. Vilj ”"Ok” pa fraga om hissen star i niva.

. Forsakra dig om att inga personer eller féremal som kan ta skada befinner sig ovanfor, inuti eller un-
der hisskorgen! Efter férsakran, valj ”"Ok”.

o Vilj riktning for testet genom att valja ett plan ovanfor (uppat) eller nedanfor (nedat) i displayen till
vanster. Vilj ”Starta”

. Kontrollera att dorrkretsen (X05/5 - X05/6 vid slagdorr eller X05/7 _ X05/8 vid automatdorr) &r bru-
ten. Vilj "Ok”

o Hissen startar och stannar pa UCM-Testet. Korstrdcka, hastighet och avstand till dérrzon visas i dis-
playen. Valj "Ok”

o Avsluta genom att "Avblockera hiss”
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TEST och BESIKTNING

KONTROLL AV FUNKTIONER VID TEST OCH BESIKTNING: GANGTIDSOVERVAKNING

Valj: Valj:
"Underhall & ”G&ngtids-
Installation”

overvakning
Vélj: "Test & Besiktning” testassistent”

Gangtidsovervakning:
Vid test av gangtidsévervakning stalls tiden automatiskt ned till 3 sekunder.

o Starta testen genom att aktivera en destination med hjalp av pilarna till
vanster pa skarmen
o Efter ca: 3 sekunder stannar hissen i blockerat lage. Avblockera genom att

trycka pa skoélden och vélja ”Ja”

Tiden for gangtidsévervakningen dr férinstdllt pd 45 sekunder och finns under:

“Instdllningar”, "Mer...”, “Drivsystem”, “"Mer...”, ”Drivsystemtider”, "Gdangtids
Overvakning”.

KONTROLL AV FUNKTION-
ER VID TEST OCH BESIKT-
NING: KORNING PA BUF-
FERT

Test av buffer:

Valj: "Underhall & Installation”
Vilj: "Test & Besiktning”

Valj: “Test av Buffer”

Vid test av avstand till buffert och meddrivning kor hiss till ett &ndplan och stall aterkérningsdonet i lage
”Servicekorning”

o Vilj meny ”Bufferthastighet”. Valj hastighet for testet, t.ex. ”V1: 100mm/s”, tryck “v” (ok).
o Vilj meny “Test av Buffer”. ”Inspektion eller Aterkdrning behover aktiveras..”, tryck ”v” (ok).

o Bygla granskontakten genom att trycka in tryckknapp ”S55” (6verkoppling HR Gréans) i apparatskapet och
kor med aterkorningsdonet korg/motvikt pa buffert.

o Avstand fran stannplan till buffert avlases i displayen. Efter test kor hissen i niva med stannplanet innan
aterkorningsdonet i lage “Normal”
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TEST och BESIKTNING

FANGTEST AV HR- NEDFARTSSKYDD/PLUNCH VID TEST OCH BESIKTNING: TEST AV
HR (hastighetsregulatorn)

Test av fanganordning (endast

med nedfartsspéarr och minst 3 plan) :

Vilj: "Underhall & Installation”

Vilj: "Test & Besiktning”

Vilj: "Test av HR (hastighetsregulatorn)”

. "Hastighetsregulatortestet kan ...”. Valj ”Ok”.

o Kor hisskorgen till planet ovanfor testplanet.

. Aktivera "Test” i displayen och sand hisskorgen till planet nedanfér. Nar
hisskorgen passerar dorrzon i nominell hastighet faller magneten till
nedfarssparren och fanganordningen aktiveras.

o Bromsstrdcka och hastighet visas i displayen. Valj "Ok”.

o Kor uppat med aterkorningsdonet for att frigdra korg och magnet. Avblockera hissen.

HISS MED HR- NEDFARTSSKYDD/PLUNCH: LOSSKORNING FRAN FANG

Vid fangprov dar utlésningen av fanganordning sker via nedfartsskydd/plunch pa HR, brukar bade HR-kontakten
och fangkontakten i sdkerhetskretsen brytas. For att hissen skall kunna koras loss fran fanget maste sikerhets-
kretsen vara hel. Tryck pa tryckknapp ”S55” och koér uppat med aterkdrningsdonet. Om indikeringen for

den passiva sakerhetskretsen ”"P” ej tands upp, men indikeringarna for resterande sakerhetskrets, “E”,

”S” ”A” och ”B” tands men hissen startar ej, kontrollera/aktivera foljande ”Aterkérning ignorerar passiv
sakerhetskrets sakerhetskrets: Pa”. Gor sa har:

Vilj ”Installningar”, valj "Mer..”, valj ”Grunddata”, vilj “Mer..”, vilj "Inspektion/Aterkérning”, valj
" Aterkorning ignorerar passiv sakerhetskrets”, valj ”P3”

KONTROLL AV BATTERI FOR HR- NEDFARTSSKYDD

Batteriet (blyackumulatorn) till nedfartskyddet har begransad livslangd, ca: 2— 5 ar beroende pa bl.a.
omgivningstemperatur, urladdningsdjup och laddningscykler. Rekommenderat &r att byta batteriet i tva-
ars intervall. Batteriet ar till for att halla sparrdonsmagneten fordréjd en kort stund vid spanningsbortfall
under fard for att forhindra att hissen eventuellt fangar. For att kontrollera kapaciteten pa batteriet gor
sa har:

. Vrid aterkorningsdonets vred till lage “Inspektion”.

. Aktivera brytare for HR-sparr lyft: ”S43”

. Kontrollera att sparrdonsmagneten pa HRn aktiveras.

Om inte batteriet “T74”orkar aktivera sparrdonsmagneten sa ar dess kapacitet for l1ag och batteriet
skall bytas. Efter avslutat test aterstall brytare ”S43”.
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TEST och BESIKTNING

HISS MED HR- NEDFARTSSKYDD/PLUNCH: LOSSKORNING FRAN FANG:

Om hiss ej startar pa grund av att 6vervakningssignalen (XNM/SV) till nedfartssparren ej arbetar, efter
att hissen fangats pa annat satt an via “"Test av HR” i menyn “Test & Besiktning”. och felmeddelande:
"Nedfartsskydd ej i normal lage” eller "Nedfartsskyddsfel vid aktivering” visas., gor sa har:

For att tillfalligt koppla ur 6vervakningsfunktionen, gor sa har:

Stall hissen i normallage

Ga in i "Service & Instédllningar”, valj “Underhall & Installation”, valj “Test & Besiktning”

Vilj, "Mer...”, valj ” Test av HR (hastighetsregulator)”

Valj "Test av HR...”, ”Vi rekommenderar...”, valj “OK”".

”Anvand destination...” . Valj "Test”.

Vrid aterkorningsdonet till "Service”. Kor hissen uppat.

Tryck pa "Hemknappen” eller "Avbryt”. Avblockera hissen.

LOSSKORNING AV FANGAD HISS MED UTOKAT MOMENT: SAKERHETSBROMS

Encoder—justering
—> Sakerhetsbroms

HW-ldent

Power section

Sakerhetsbroms
- SB_MOD Av
Pa

Safety Brake

Press Inspection !
[Esc]

OBS! Aktivera ej denna funktion upprepade ganger!

Valj menyn ”Sakerhetsbroms”

vilj ”SB_MOD: Pa”

Kor hissen med Aterkornings— eller Inspektionsdo-
net uppat.

40



TEST och BESIKTNING

Test av branddetektor via styrsystemet.

Om hissen ar utrustad med en optisk branddetektor i schakttopp kommer den vid
rokdetektering larma och sanda hissen automatiskt till férvalt brandlarmsplan och tas
ur trafik. Test via styrsystemets meny (galler ej hiss med lag topp/grop). Gor sa har:

1

10

Fran huvudmeny, svep vanster valj "Underhall & Installation”, valj "Underhall”,
valj "Mer..”, valj "Annu mer..”, valj "Serviceresa for test av rokdetektor”.

"For att testa rokdetektorn...”, valj "OK”.
Valj det plan som hissen skall skickas till, tryck "Startflagga”

Nar hissen anlant till valt plan. Kontrollera att korgen ar fri fran passagerare, valj "Ja” i dis-
playen.

Hissen sténger dorrarna och aker ned i servicelage och stannar med korgtaket i niva va-
ningsplan. Oppna doérrarna och vrid om inspektionsvredet till Iage "Inspektion” pa korgtaket.

Kor upp hisskorgen till branddetektorn. Test sker med en speciell rokgas som sprutas in i en
liten genomskinlig lada som tillfalligt tacks éver branddetektorn.

Efter ca: 10— 20 sekunder tands en rod LED och brandlarmet aktiveras. Texten "Brandlarm”
visas i vaningsvisarna och "Brandlarm” ljuder da fran hisskorgens hogtalare.

Kor ned hissen till plan, stall inspektionsvredet i lage "Normal”. Lamna korgtaket.

Om branddetektorn fortfarande detekterar rok sa gar hissen ned till férvalt brandplan och tas
ur trafik tills branddetektorn rékgasen ar bortventilerad.

Om branddetektor ej aterstalls kan jumper i detektor vara satt i "Latch mode” (se inkoppling-
sanvisning). Aterstéllning sker d& genom att bryta spanningsmatning en kort stund.

Vid lag topp gor sa har:
Aktivera stotta/buffert for inspektionskorning fran korgtak

Kor upp hisskorgen pa inspektionskdrning till branddetektorn

Folj punkt 6 till 8, se ovan

Aterstall stéttan och avblockera hissen fran dérrévervakning.

Se punkt 9 och 10 ovan.

Vid endast alarmknapp pa entréplan: Tryck pa alarmknappen.

Kontroll av endast hissens brandlarmsfunktion:
For att kontrollera hissens hantering av brandlarm utan att aktivera nagon branddetektor:

Ta ut signalledare pa plint XBRA/1 (primart brandlarm). Plint XBRA/2 (sekundart brandlarm) an-
vands nar alternativt brandlarmsplan finns.
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DECLARATION OF CONFORMITY; LX MED STYRSYSTEM THOR

Company: Hisselektronik Sweden AB

Product model: Liftcontroller LX / Styrsystem THOR
The product is developed, designed and manufactured in accordance with the EMC directives. The following harmonized
standards are in use:

| EN 12015 | Electromagnetic compability — product family standard for lifts - Emission | EN 12015:2020

" EN 55016:2016+A1:2017+
A11:2022+A2:2021

| Conducted disturbance

Radiated disturbance ~ | EN55016:2016+A1:2017+
A11:2022+A2:2021

| Harmonics | EN61000-3-2:2019+A12021
Flicker o B | EN61000-3-11:2019 B
| Click measurements h - B | EN55014-1:2021
| "EN 12016 | Electromagnetic compability — Product family standard for lift - Immunity ) | EN12016:2023
Electrostatic discharge (ESD) a ) ~ EN 61000-4-2:2009
h | Radio-frequency electromagnetic field o EN 61000-4-3:2020
| Fast transient o B | EN61000-4-4:2012 )
| Surges - ) | EN61000-4-5:2014+A1:2017
| Induced radio frequency field - ) EN 61000-4-6:2014 :
| Voltage dips and interruptions N ENG61000-4-34:2007+A1:2009 i

" Environmental test is done on THOR CPU with severities according to EN 81-50, point 5.6.3.1.2.a, point 5.6.3.1.2.b, point
5.6.3.1.3.2, point 5.6.3.1.3.3 and point 5.6.3.2

| 'EN 81.50 | sinusoidal vibration | IEC 60068-2-6:2007
T shock an B T | IEC 60068-2-27:2008 o
T | dry heat - | IEC 60068-2-2:2007 o

cold - | IEC 60068-2-1:2007

The complete technical documentation is available. The compliance with the directive deTpenas on the correct installation of the
product. The installation instruction from the manual has to be followed.

Tyreso 2023-02-17 Hisselektronik Sweden AB Anders Johansson Technical manager

HISS

Antennvagen 10, SE-135 48 Tyreso
+46 (0)8 448 72 60, www.hisselektronik.se






EU Declaration of Conformity

Product:

Type / model:
Article no:
Manufacturer:

Year of manufacturing:
Description:

Serial Numbers:

Lift controller

Thor E2

Thor E2 Lift Controller
SolidLift Holding AB
2023

Lift control unit for electric or hydraulic lifts with monitoring circuit for safety
chain, door bridging circuit, detection of uncontrolled movement of the car
(UCMP) and brake monitoring (ACOP/UCMP)
000001-002000

We herewith declare under our sole responsibility as manufacturer that the products referred to above complies

with the following EC Directives:

Directives

Lifts: 2014/33/EU
Electro Magnetic Compatibility: 2014/30/EU
RoHS 2: 2011/65/EU

Standards applied

EN 81-20:2014

EN 81-50:2014
EN12015:2014

EN 55011:2009+A1:2011
EN 55011:2009+A1:2011
EN 61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013

EN 12016:2016

EN 61000-4-2:2009

EN 61000-4-3:2006+A1:2008+A2:2010
EN 61000-4-4:2012

EN 61000-4-5:2014

EN 61000-4-6:2014

EN 61000-4-11:2004
IEC 60068-2-1:2007

IEC 60068-2-2:2007

IEC 60068-2-6:2007

IEC 60068-2-27:2007

Notified bodies / Test inst.

Safety rules for the construction and installation of lifts
Safety rules for the construction and installation of lifts
Emission, Electromagnetic compatibility - Product family standard for lifts

Emission, Conducted disturbance
Emission, Radiated disturbance
Emission, Harmonics

Emission, Flicker

Immunity, Electromagnetic compatibility - Product family standard for lifts

Immunity, Electrostatic discharge (ESD)

Immunity, Radiated radio frequency electromagnetic field

Immunity, Electrical fast transient/burst

Immunity, Surge

Immunity, Induced radio frequency voltage (e.m.f.)

Immunity, Voltage dips and short interruptions

Environmental testing, Cold
Environmental testing, Heat
Environmental testing, Vibration
Environmental testing, Shock

Address

NB nr

Test nr

Liftinstituut B.V.

-Random check and EU type examination
KEMET Electronics AB

-EMC test report

RISE Research Inst.of Sweden AB

-Environmental tests on Lift Controller Thor E2

Stockholm 2023-01-10

Lars Gustafsson,

Technical Manager SolidLift Holding AB

SolidLift Holding AB
Antennvagen 10
SE13548 Tyreso
Sweden

P.0. Box 36027, 1020 MA Amsterdam, Netherlands

Thornblads vag 6, SE-38690 Farjestaden, Sweden

P.O. Box 857, SE-50115 Boras, Sweden

0400

Accred.No: 10154

Accred.No: 1002

NL22-400-1002-186-06

23001

P117091



HISSELEKTRONIK SWEDEN AB

Antennvagen 10

135 48 Tyreso
Hisselektronik: 08-448 72 60
info@hisselektronik.se
Support: 08-448 72 65

support@hisselektronik.se

www.hisselektronik.se
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