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1 Intro
Att följa kraven nedan innebär även en säkerhet för produkten. Skulle de angivna anvisningarna, 
särskilt de om generell säkerhet, transport, förvaring, montering, driftsförhållande, idrifttagande, 
service, underhåll, rengöring och skrotning/återvinning, inte beaktas, kan produkten eventuellt inte 
användas på ett säkert sätt och då skulle den kunna utgöra en fara för liv och lem för användaren och 
tredje person.
Därför kan avvikelser från kraven nedan leda till såväl förlust av den lagstadgade reklamationsrätten 
som av köparens ansvar för den på grund av avvikelsen från kraven osäkra produkten.

1.1 Giltighet 
Denna handbok gäller för:
frekvensomformare i serien: ZAdyn4C
Från programvara 4.71.2

1.2 Bruksanvisningens syfte
Den föreliggande bruksanvisningen är avsedd för ett säkerhetsmässigt korrekt arbete på och med 
frekvensomformaren ZAdyn4C. Den innehåller säkerhetsanvisningar som måste beaktas och 
information som är nödvändig för en felfri drift av frekvensomformaren.
Bruksanvisningen ska förvaras vid frekvensomformaren. Det måste vara säkerställt, att alla personer 
som har arbetsuppgifter på frekvensomformaren alltid kan läsa i bruksanvisningen. Som komplement 
till bruksanvisningen ska även driftanvisningar med avseende på arbetarskyddslagen ställas till 
förfogande.
Bruksanvisningen skall förvaras för framtida användning och måste lämnas vidare till alla efterföljande 
ägare, användare eller slutkunder.

1.3 Målgrupp
Bruksanvisningen riktar sig till personer som har med planering, installation, idrifttagande, underhåll 
och reparationer att göra och som har rätt kvalifikationer och kunskaper.

1.4 Instruktionsbokens uppbyggnad
Bruksanvisningen är systematiskt indelad. De enskilda kapitlens ordningsföljd motsvarar 
ordningsföljden vid en nyinstallation av frekvensomriktaren.

Instruktionsboken innehåller följande information:

• beskrivning av apparaten

• mekanisk och elektrisk installation

• Tillbehör

• Betjäning och parametrering

• Drifttagning

• Funktion "Säkert frånslag (STO)"

• Parameterlista

• Körlägen och specialfunktioner

• Evakueringsdrift

• Diagnos

• Program ZAmon

• Appendix

1.5 Befrielsegrunder
Det har kontrollerats att innehållet i den här bruksanvisningen stämmer överens med den för 
frekvensomformaren beskrivna maskin- och programvaran.
Trots detta kan avvikelser förekomma. Vi ansvarar inte för att överensstämmelsen är fullständig. 
Instruktionens innehåll granskas regelbundet. Erforderliga ändringar införs i nästa version. 
ZIEHL-ABEGG SE påtar sig inget ansvar för skador som har uppkommit genom felaktig användning, 
användning för annat ändamål eller osakkunnig användning, eller som en följd av icke auktoriserade 
reparationer eller ändringar. 
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Symboler

Asynkronmotorer
Vissa delar av bruksanvisningen avser särskilt driften av asynkronmotorer. 

Synkronmotorer:. 
Vissa delar av bruksanvisningen avser särskilt driften av synkronmotorer.

1.6 Upphovsrätt
Denna bruksanvisning innehåller information som skyddas av lagen om upphovsrätt. 
Bruksanvisningen får inte kopieras, mångfaldigas, översättas eller överföras till datamedium, helt eller 
delvis, utan föregående medgivande från ZIEHL-ABEGG SE. Överträdelser medför 
skadeståndsansvar. 
Alla rättigheter förbehålles, inklusive sådana vilka uppstår vid eventuell patenttilldelning eller 
inskrivning av lagligt skydd.

1.7 Förklaring av symboler och tecken

Symbol Betydelse
"" Instruktion. Utför instruktionerna efter varandra i den ordnings-

följd som beskrivs.
✓ Resultat. Här beskrivs resultatet av en åtgärd.

2 Säkerhetsanvisningar

2.1 Intro
Detta kapitel innehåller anvisningar för att undvika person- och sakskador.
Det görs inget anspråk på att anvisningarna är fullständiga. Kontakta våra tekniker vid frågor och 
eventuella problem.

2.2 Avsedd användning
ZAdyn4C är en fältorienterad frekvensomriktare för reglering av asynkronmotorers och 
synkronmotorers varvtal. Apparaten är inte avsedd för andra användningssätt än de som anges här, 
utan de betraktas då som felaktig användning.
Till avsedd användning hör även att bruksanvisningen studeras noggrant och att anvisningarna följs, 
vilket gäller särskilt för säkerhetsanvisningarna. Dessutom måste alla inspektioner utföras med 
föreskrivna intervaller.
Tillverkaren påtar sig inget ansvar för person- och sakskador som uppstår genom ej avsedd 
användning av ZAdyn4C!
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2.3 Piktogram
Säkerhetsföreskrifter framhävs med en varningstriangel och visas allt efter allvarlighetsgraden på 
följande sätt: 

Fara!
Allmänt riskområde. Om försiktighetsåtgärder ej vidtas kan fara för liv och lem liksom avsevärda 
sakskador uppstå!

Fara!
Måttliga eller lindriga personskador kan uppstå, om säkerhetsåtgärderna inte vidtas!

OBSERVERA

Fara
Materiella skador kan uppstå om säkerhetsåtgärder ej vidtas!

Fara!
Fara genom farlig, elektrisk spänning! Dödsfall eller allvarliga personskador kan uppstå om 
säkerhetsåtgärder ej vidtas!

Information
Viktiga informationer och tillämpningstips

2.4 Produktsäkerhet
Vid leverans uppfyller apparaten alla gällande tekniska krav och är driftsäker. Apparaten samt dess 
tillbehör får endast installeras och drivas i felfritt tillstånd under beaktande av bruksanvisningen.
Om de gränsvärden överskrids som anges i kapitlet ”Bilaga / Tekniska data” kan frekvensomriktaren 
skadas.

2.5 Krav på personal / omsorgsplikt
Personer som har med planering, installation, drifttagning liksom skötsel och reparation av apparaten 
att göra måste genomgått motsvarande utbildning. De måste på grund av sin utbildning, sina 
kunskaper och sin erfarenhet liksom sin kännedom om gällande standarder, kunna bedöma de 
arbeten som de fått i uppdrag att utföra och kunna upptäcka möjliga faror.
Dessutom måste de känna till gällande säkerhetsregler, EU-direktiv, arbetsmiljöföreskrifter samt 
övriga nationella, regionala eller företagsinterna föreskrifter. Personal under utbildning får endast 
arbeta vid omriktaren under uppsikt av erfaren person Detta gäller även för personal som befinner sig 
under allmän utbildning.
Lagstadgad minimiålder måste beaktas.

2.6 Idrifttagning

Fara!
Under idrifttagning kan oväntade och farliga tillstånd uppstå i hela anläggningen på grund av felaktiga 
inställningar, defekta komponenter eller felaktig elanslutning.

Vid idrifttagningen måste följande beaktas:

• alla personer och föremål måste avlägsnas från det farliga området

• Nödavstängningsfunktionen måste fungera.

• den mekaniska säkerhetsbromsen måste vara installerad och fungera

• Idrifttagning tillåts bara om är EMC-direktivet  2014/30/EU följs
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2.7 Arbeten på apparaten/fara på grund av ”restspänning”
Innan arbeten utförs på en redan installerad apparat måste denna skiljas från nätet och säkras mot 
återinkoppling.

Fara!
Genom att kondensatorer används i frekvensomriktaren, består, även efter frånslagning, livsfara vid 
direkt beröring av spänningsförande delar eller delar som på grund av fel fortfarande är 
spänningsförande.
Efter minst 3 minuters väntetid kan arbete utföras på apparaten.   
Spänningsfriheten ska kontrolleras med en tvåpolig spänningsprovare.   

Fara!
Det är alltid förbjudet att utföra arbeten på spänningsförande apparatdelar. Om apparaten öppnas är 
dess kapslingsklass IP 00! Det är lätt att komma i beröring med livsfarliga spänningar.

2.8 Förändringar / ingrepp på omriktaren 
Av säkerhetsskäl får inga egenmäktiga ingrepp eller ändringar göras på apparaten. 
Alla planerade förändringar måste godkännas skriftligt av tillverkaren.
Använd endast originalreservdelar / originalslitagedelar / originaltillbehör från ZIEHL-ABEGG SE. 
Dessa delar är utformade speciellt för apparaten. Vid främmande delar finns ingen garanti för att 
dessa har konstruerats och tillverkats för att uppfylla aktuell belastning och ställda säkerhetskrav.   
Delar och specialutrustning som ej levererats av ZIEHL-ABEGG SEär ej godkända för användning. 

2.9 Användarens omsorgsplikt
Apparaten har konstruerats och tillverkats med hänsyn tagen till en riskanalys och efter noggrant urval 
av de harmoniserade standarder som måste följas liksom vidare tekniska specifikationer. Den 
motsvarar därför teknikens senaste rön och garanterar största möjliga säkerhet.
Den här säkerheten kan emellertid i praktiken uppnås, endast om alla för ändamålet nödvändiga 
åtgärder vidtas. Inom ramen för allmän omsorgsplikt åligger den driftansvarige för anläggningen att 
planera de här åtgärderna och kontrollera att de följs.

Användaren måste särskilt säkerställa att

• apparaten endast används på ändamålsenligt sätt (se även kapitlet ”Produktöversikt”)

• Anläggningen endast drivs i felfritt och funktionsdugligt tillstånd och att i synnerhet 
säkerhetsanordningarnas funktionsdugligt kontrolleras med jämna mellanrum.

• Nödvändig personlig skyddsutrustning står till betjänings-, underhålls- och reparationspersonalens 
förfogande och också används.

• Bruksanvisningen alltid finns tillgänglig vid apparaten i läsligt och komplett tillstånd. 

• Endast tillräckligt utbildad och behörig personal handhar, underhåller och reparerar apparaten

• Denna personal regelbundet informeras om alla aktuella frågor rörande arbetssäkerhet och 
miljöskydd liksom att den känner till bruksanvisningen och särskilt de säkerhetsanvisningar som 
återfinns i denna

• Inga på apparaten monterade säkerhetsanvisningar och varningar avlägsnas och att de alltid är 
läsliga.

2.10 Sysselsättning av extern personal
Reparation och skötsel utförs ofta av extern personal som ofta inte känner till de speciella 
omständigheterna och de risker som utgår från dessa.
Dessa personer måste utförligt informeras om riskerna inom deras verksamhetsområde.
Arbetssättet måste kontrolleras för att vid behov kunna inskrida i god tid.
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3 Produktöversikt

3.1 Användningsområde
ZAdyn4C är fältorienterad frekvensomformare, utvecklad för hissmotorer, för reglering av 
trefasmotorers varvtal.
Frekvensomriktaren är utrustad med mikroprocessorstyrning. Den styr motorn enligt de tids- och 
sträckberoende program som väljs av hissens överordnade styrsystem. Användning av IGBT-moduler 
och en i taktfrekvens ändringsbar pulsbreddsmodulation möjliggör en tystgående motor. De speciellt 
utifrån hisstekniken anpassade användargränssnitten och gränssnitten möjliggör, tillsammans med 
programvaran, en enkel installation och idrifttagning av frekvensomriktaren.
frekvensomformare är framtagna för hissanläggningar för person- och lasttransport med ett stort 
anspråk på körkomfort och positioneringsnoggrannhet.
Det finns frekvensomformare för drift av asynkronmotorer och synkronmotorer.

3.2 Funktionsbeskrivning
frekvensomformare tillhandahåller ett trefasnät med variabel frekvens och variabel spänning. 
Spännings- och frekvenshöjden är beroende av den valda körhastigheten och den last som ska 
transporteras. Genom att använda en fältorienterad reglering drivs motorn optimalt i alla 
arbetspunkter. Därmed tillhandahålls varje nödvändigt vridmoment nästan utan fördröjning. Redan vid 
stillestånd (varvtal 0) är motorns hela nominella moment tillgängligt. Samtliga körkurvor 
varvtalsregleras och körs lastoberoende. Den fältorienterade regleringen möjliggör ett mycket exakt 
följande av den angivna körkurvan över hela det ställbara varvtalsområdet. Regleringen kan 
användas upp till en hastighet av 4 m/s (högre hastigheter vid förfrågan). Tack vare den reglerade 
driften från varvtal 0 (start) till varvtal 0 (stopp) arbetar bromsarna nästan slitagefritt.

3.2.1 Extra svänghjulsmassor
För att reducera accelerationsströmmarna ska svänghjulsmassorna helst tas bort. Massiva handhjul 
ska bytas ut mot handhjul i plast eller aluminium.
Beakta emellertid att det kan uppstå obalans, om svänghjulsmassor tas bort.

3.2.2 Strömförbrukning hos ZAdyn4C i accelerationsfall
Utgå vid valet av ZAdyn4C från att den motor som ska regleras belastas med det nominella 
vridmomentet vid det nominella varvtalet. Det krävs ett extra vridmoment för att accelerera motorn. 
För att alstra det här vridmomentet krävs det en strömstyrka på cirka 60 – 80 % av märkströmmen. 
Därav följer i accelerationsfall en strömförbrukning hos motorn på cirka 160 – 180 % av 
märkströmmen.
ZAdyn4C kan belastas med maximalt 180 % av märkströmmen under upp till 10 s. Av den här 
anledningen får den strömstyrka, som ställs in under motorns accelerationer, inte vara större än 180 % 
av märkströmmen.
I allmänhet:

INenn Frequenzumrichter ≥ INenn Motor

3.3 Typskylt
Typskylten befinner sig på den vänstra sidan av huset på ZAdyn4C.

Typskylt ZAdyn4CS 011
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Beskrivning Betydelse

ZAdyn4CS 011 Typbeteckning

3~400 V Nätanslutningsspänning 

50/60 Hz Nätfrekvens

11 A, 60% ED Märkström för 60 % drifttid

IP20 Kapslingsklass

Serial No. Serial No.

Artikelnr. Artikelnr.

Beröringsströmmen i skyddsjordsledningen över-
skrider en växelström på 3,5 mA eller en likström 
på 10 mA.

CE-märkning

3.4 Underhåll & reparationer
Inom ramen för återkommande underhållsarbeten måste följande arbeten utföras:

• Kontrollera apparaten beträffande nedsmutsning och rengör den vid behov

• Kontrollera anslutningarna och efterdra dem vid behov 

3.5 Transport
• Apparaten är förpackad för det överenskomna transportsättet

• Apparaten får endast transporteras i originalförpackningen

• Man måste undvika slag och stötar under transporten

3.5.1 Lagringstider
Lagringstiden bestäms i första hand av elektrolytkondensatorerna, då dielektrikumet i kondensatorn 
bryts ner och elektrolyten avdunstar.

Lagringstider

• 12 månader vid -20 ... +50 °C

• 24 månader vid -20 .. .+45 °C

• 36 månader vid -20 ... +40 °C
Överstiger lagringen de angivna, maximala lagringstiderna, måste en omformning av 
kondensatorerna göras, innan full nätspänning läggs på frekvensomformaren.
Omformning:
Vid omformningen måste ZAdynpro anslutas till reducerad spänning (230 V AC till L1 / L2) i cirka 1 
timma.

3.6 Avfallshantering / återvinning

Avfallshanteringen måste ske korrekt och miljövänligt i enlighet med gällande lagar.

4 Mekanisk installation 

4.1 Allmän information 
Frekvensomriktaren ZAdyn4C är en sluten kompaktapparat som är utformad för att monteras på 
väggen i ett maskinrummet eller hisschaktet. Den kan också monteras i elskåpet, men i så fall måste 
tillräcklig kylning finnas (se kapitlet "Elskåpsmontage"). 

Fara!
För att förhindra fel i frekvensomriktaren på grund av monteringsfel eller omgivningspåverkan måste 
du följa de nedan uppräknade arbetsmomenten vid den mekaniska installationen. 

Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Mekanisk installation

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
14/228



Före montering

• Ta ut frekvensomriktaren ur förpackningen och kontrollera att den inte har några transportskador

• Monteringen måste utföras på ett rent och bärande underlag.

• Monteringen måste utföras på ett jämnt underlag, så att inga spänningar uppstår på huset på 
ZAdyn4C.

• Montera frekvensomriktaren på en plats där personer normalt inte rör sig.

Under montering

• Montera aggregatet spänningsfritt

• Monteringsläge: vertikalt, anslutningsplintarna (X1, X2, X3) nedåt, ingent liggande montering

• Montera frekvensomriktaren spänningslöst

• Se till att inga borrspån, skruvar och andra främmande föremål kan komma in i frekvensomriktaren

• Håll de angivna minsta avstånden så att du säkerställer att kyllufttillförsel och frånluftflöde kan ske 
obehindrat (se figuren "Minsta avstånd")

Omgivningsvillkor

• Det är inte tillåtet att montera frekvensomriktaren på vibrerande komponenter

• Utsätt inte frekvensomriktaren för stötar

• Undvik fuktighet

• Undvik aggressiva och ledande ämnen i omgivningen

4.1.1 Montering i kopplingsskåp

OBSERVERA

Fara
Frekvensomriktaren är utformad för att monteras på väggen i maskinrummet eller hisschaktet. Vid 
montering i elskåpet måste tillräcklig kylning anordnas. Ta därvid hänsyn till apparatens förlusteffekt 
(se kapitlet ”Tekniska data”).
Det angivna monteringsläget och de minsta avstånden måste följas också vid elskåpsmontering.

4.1.2 Väggmontering

4.1.2.1 ZAdyn4C011-032 

OBSERVERA

Fara
Skador på huset på ZAdyn4C
De båda nedre fästskruvarna, som är avsedda endast för fixering av ZAdyn4C, ska inte bära någon 
last. Det kan leda till skador på huset, om de inte dras åt korrekt.
"" Dra åt de båda nedre fästskruvarna endast handfast.
"" Använd planbrickor.
"" Använd inga skruvar med försänkt huvud.

Väggmonteringen av ZAdyn4C 011-032 utförs som ett trepunktsfäste.
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"" Sätt i en fästskruv för den övre fästpunkten.

1

1 Övre fästpunkt

"" Häng upp ZAdyn4C på den övre fästpunkten.
"" Markera positionerna för de nedre fästpunkterna.

2 2

2 Undre fästpunkter

"" Borra fästhålen (ZAdyn4C kan förskjutas i sidled och behöver inte demonteras).
"" Fixera ZAdyn4C med en skruv i var och en av de undre fästpunkterna.

4.1.2.2 ZAdyn4C 040-074 
För närmare information om väggmontering av ZAdyn4C040-074, se den medföljande 
monteringsanvisningen.

4.2 Måttritningar/minimiavstånd

4.2.1 ZAdyn4C 011-032

ZD4C01M0

Måttritningar ZAdyn4C 011-032 i mm
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ZD4C01M0

Minimiavstånd ZAdyn4C 011-032 i mm

4.2.2 ZAdyn4C 040-074

ZD4C02M0

Måttritningar ZAdyn4C 040-074 i mm

ZD4C02M0

Minimiavstånd ZAdyn4C 040-074 i mm
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5 Elektriska Installationer

Fara!
Utför aldrig arbeten på frekvensomriktaren när den är spänningsförande.
Mellankretsen ( plintarna X2: +DC / X2:-DC ) är fortfarande spänningsförande efter frånslag.
Vänta minst 3 minuter.

Fara!
Det är förbjudet att använda ZAdyn4C med borttaget hölje, eftersom det inuti frekvensomriktaren finns 
spänningsförande blanka delar. Om denna föreskrift inte följs kan allvarliga personskador orsakas. 

Fara
Komponenter kan förstöras av elektrostatisk urladdning.
Gör en urladdning med lämpliga åtgärder innan du påbörjar arbete på elektriska komponenter (stickkontakter 
etc.). Detta kan göras t.ex. genom att du kortvarigt vidrör jordade metalldetaljer.

Endast el-fackman eller undervisad person som står under upp- sikt av en el-fackman får enligt 
gällande bestämmelser arbeta på elektriska delar.

Vid alla arbeten på spänningsförande delar måste alltid en andra person vara närvarande som i 
nödfall kan slå av strömmen.

Den elektriska utrustningen måste kontrolleras regelbundet: Fäst lösa förbindelser igen och byt 
genast ut defekta ledningar eller kablar.
Elskåpet resp. alla elektriska försörjningsenheter ska alltid hållas stängda. Tillträde är endast tillåtet 
för behörig personal med nyckel eller specialverktyg.

Rengör aldrig elektriska anordningar med vatten eller andra vätskor.

5.1 EMC-anpassad installation
Om frekvensomriktaren är korrekt installerad (se nedan) uppfyller den kraven i följande normer:

• EN 12015:2014 Elektromagnetisk kompatibilitet - Produktfamiljestandarder för hissar, rulltrappor 
och rullramper - Utstrålning

• EN 12016:2013 Elektromagnetisk kompatibilitet - Produktfamiljestandard för hissar, rulltrappor och 
rullramper - Immunitet

För att säkerställa att de ovannämnda normerna är uppfyllda måste du kontrollera följande punkter: 

• Använd enbart skärmade ledningar för anslutning av motor och bromschopper resp. 
bromsmotstånd

• Största längd hos motorledningen 25 m

• Linda oskärmade ledningar till bromsmotståndet av typ BR11-A kring den medföljande ringkärnan 
(se bild).

• Om skärmen på en ledning måste brytas (t ex vid installation av motorreläer) måste den dras vidare 
därifrån med så låg HF-impedans som möjligt.

• Använd enbart skärmade styrledningar

• Skärmar på styrledningar (in- och utgångar, vridgivarledning med mera) måste jordas på 
omriktarsidan.

• Skärmar på styrledningar (in- och utgångar, vridgivarledning med mera) måste jordas på 
omriktarsidan.

• Använd skärmade ledningar också i elskåpet

• Sno inte skärmen vid anslutningen. Använd ett lämpligt skärmanslutningssystem

• Dra styrledningar och kraftledningar åtskilda från varandra.

• Förse kopplade induktiviteter (broms, reläer) med avstörningsenheter
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Ringkärna BR11-A

5.1.1 Ledningar, motor / bromsmotstånd

5.1.1.1 Ledningslängd
Motorledning Den maximala ledningslängden är 25 m.
Ledning, bromsmotstånd: Den maximala ledningslängden är 5 m.

Om ledningslängden är > 25 m (motorledning) eller > 5 m (bromsmotståndsledning) kan 
överensstämmelse med DIN EN 12015 (Elektromagnetisk kompatibilitet - Utstrålning) och 
DIN EN 12016 (Elektromagnetisk kompatibilitet – Immunitet) inte garanteras. 

5.1.1.2 Kontaktering av motorledningens skärm på ZAdyn4C
Motorkabelns skärmning måste kopplas till jordpotentialen på ZAdyn4C med den medföljande 
bygelklämman (se bild).

ZAdyn4C 011-032
1 Bygelklämma
2 Kabelfäste för dragavlastning

 

1

2

ZAdyn4C 040-074
1 Bygelklämma
2 Kabelfäste för dragavlastning

5.1.1.3 Kontaktering av bromsmotståndsledningens skärm
Skärmningen på bromsmotståndets ledning måste kopplas till jordpotentialen på ZAdyn4C och på 
bromsmotståndet med den medföljande bygelklämman (se bild). .
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ZAdyn4C 011-032
1 Bygelklämma
2 Kabelfäste för dragavlastning

1

2

ZAdyn4C 040-074
1 Bygelklämma
2 Kabelfäste för dragavlastning

5.1.2 Styrkablar, STO-kabel
Styrledningarnas skärmar (digitala in- och utgångar, DCP) måste kopplas till jordpotentialen på 
omriktarsidan. För detta ändamål finns jordningsklämmor i ZAdyn4C (se figuren).

För STO-signalerna kan man använda separata, mantlade kablar eller en skyddad dragning. I båda 
fallen måste skärmade ledningar användas. Skärmen ska läggas på dubbelsidigt. STO-ledningarnas 
skärmar ska på omriktarsidan ha en stor kontaktyta mot jordpotentialen. För det här ändamålet finns 
det jordningsklämmor till förfogande i ZAdyn4C (se bild). För mer information om STO-funktionen, se 
kapitlet Funktionen ”Säker avstängning (STO)”.
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ZAdyn4C 011-032

Exempel på skärmning av STO-ledningen när den förtillverkade anslutningsledningen L-SL-xx-HX-ZA4-STO används (se 
kapitlet "STO-gränssnitt (X-STO)")
1 Jordningsklämmor
2 Dragavlastning med kabelfäste
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ZAdyn4C 040-074

Exempel på skärmning av STO-ledningen när den förtillverkade anslutningsledningen L-SL-xx-HX-ZA4-STO används (se 
kapitlet "STO-gränssnitt (X-STO)")
1 Jordningsklämmor
2 Dragavlastning med kabelfäste
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5.2 Anslutningsklämmornas placering

5.2.1 ZAdyn4C 011-032

7

2

3

4

1

5

6

8

9

10

11

12

13

Anslutningsplintarnas läge, ovansida
1 X-STO Safe Torque Off

2 X-MT motortemperaturövervakning
3 X-ENC15 vridgivare SUB-D
4 X-ENC8 vridgivare
5 X-IN digitala ingångar
6 X-CAN CAN
7 J1 avslutningsmotstånd CAN-ledning
8 X-PAD ZApad
9 X-DCP DCP
10 X-MON ingångsövervakningsfunktioner
11 X-ENCO vridgivarsimulering
12 X-AN analoga ingångar
13 X-EXT extern 24 V spänningsmatning

5 1

2

3

4

Anslutningsplintarnas läge framsida
1 X-MMC minneskort
2 X3 motor
3 X2 bromschopper / bromsmotstånd
4 X1 nät
5 X-Out digitala utgångar
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5.2.2 ZAdyn4C 040-074

1
13

2

7

4

5

3

6

12

11

13

10

8

9

Anslutningsplintarnas läge, ovansida
1 X-STO Safe Torque Off

2 X-ENC15 vridgivare SUB-D
3 X-ENC8 vridgivare
4 X-IN digitala ingångar
5 X-CAN CAN
6 J1 avslutningsmotstånd CAN-ledning
7 X-PAD ZApad
8 X-DCP DCP
9 X-MON ingångsövervakningsfunktioner
10 X-ENCO vridgivarsimulering
11 X-MT motortemperaturövervakning
12 X-AN analoga ingångar
13 X-EXT extern 24 V spänningsmatning

5 1

2

3

4

Anslutningsplintarnas läge framsida
1 X-MMC minneskort
2 X2 bromschopper / bromsmotstånd
3  X3 motor
4 X1 nät
5 X-Out digitala utgångar
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5.3 Ledningsdragning
För att de olika ledningarna ska kunna föras in i ZAdyn4C är frekvensomriktaren försedd med 
bygelklämmor och urtag. Tabellen och figurerna nedan visar deras tilldelningar och lägen. 

ZAdyn4C 011-032

Nätkabel Urtag nedtill till vänster

Motorledning Bygelklämma, urtag nedtill till höger

Ledning, bromsmotstånd Bygelklämma nedtill, andra urtaget från höger

Ledningar X-DCP, X-IN, X-ENC8, X-CAN, X-MON, X-
ENC8, X-STO

Urtag nedtill till höger

ZAdyn4C 040-074

Nätledning, ledning X-OUT Urtag nedtill till vänster

Motorledning Bygelklämma nedtill, andra urtaget från höger

Ledning, bromsmotstånd Bygelklämma, urtag nedtill till höger

Ledningar X-DCP, X-IN, X-ENC8, X-CAN, X-MON, X-
ENC8, X-STO

Bygelklämma, urtag nedtill till höger

5.3.1 LedningsdragningZAdyn4C

1 2 3 4

Ledningsdragning på framsidan av ZAdyn4C 011-032
1 Nätledning, ledning X-OUT
2 Skyddsledaranslutning
3 Ledning, bromsmotstånd
4 Motorledning, ledningar X-DCP, X-IN, X-ENC8, X-CAN, 

X-MON, X-ENC8, X-STO

 

1 2 3 4

Ledningsdragning på framsidan av ZAdyn4C 040-074
1 Nätkabel
2 Skyddsledaranslutning
3 Motorledning
4 Ledning bromsmotstånd, ledningar X-OUT, X-DCP, X-IN, 

X-ENC8, X-CAN, X-MON, X-ENC8, X-STO

5.4 Dragavlastning med kabelfäste
Alla ledningar måste dragavlastas med kabelfästen.

5.5 Skyddsledaranslutning
Frekvensomriktaren har enligt de definierade nätverken i DIN EN 60990 en läckström > 3,5 mA och 
måste därför ha en fast anslutning. Jordledaranslutningen måste enligt EN 50178 punkt 5.2.11 resp. 
5.3.2.1 ha minst 10 mm² tvärsnittsarea. Om jordledaren är klenare än  10 mm² måste en extra 
jordledare anslutas. Tvärsnittsarean måste vara minst lika med arean hos anslutningskabelns 
jordledare. ZAdyn4C har M6-pinnskruvar för anslutning av jordledarna (se figuren.
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Skyddsledaranslutning ZAdyn4C 011-032

 

Skyddsledaranslutning ZAdyn4C 040-074

5.6 nätanslutning (X1)

Fara!
Innan apparaten ansluts till nätet ska man kontrollera att uppgifterna på ZAdyn4C typskylt motsvarar 
de anslutningsvärden som behövs.

5.6.1 Nätformer
Nätfilter och ZAdyn4C är utformat för drift i ett jordat försörjningssystem. Följande nätformer är tillåtna: 

• TN-nät

• TT-nät

Information
Nätfiltret och ZAdyn4C är inte lämpliga för användning i IT-nät!

5.6.2 Ledningsarea
Ledningsarean måste bestämmas som funktion av motorns märkström och omgivningsförhållandena 
(t.ex. temperatur och installationssätt) enligt DIN VDE 0100.

5.6.3 Nätsäkring
Dimensioneringen av nätsäkringen måste ta hänsyn till den använda ledningsarean och 
omgivningsvillkoren.

Använd maximalt följande säkringar, beroende på storleken på ZAdyn4C:

Storlek av ZAdyn Maximal smältsäkring 
driftklass gG

4Cx011 / 4Cx013 16 A

4Cx017 20 A

4Cx023 25 A

4Cx032 35 A

4Cx040 50 A

4Cx050 63 A

4Cx062 / 4Cx074 80 A

5.6.4 Ledningstyp
Både ledningar med solida eller mångtrådiga ledare kan användas.  Vid mångtrådiga ledare bör 
ändhylsor användas. 
Nätkabeln behöver inte vara av skärmat utförande.
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5.6.5 Anslutningskabel
Nätanslutningen är försedd med dragfjäderklämmor. För att förhindra att anslutningsklämmorna 
skadas och en säker kontakt ska kunna garanteras när ledningarna ansluts, ska en passande 
skruvmejsel stickas in i klämmorna ända tills den bottnar och klämmorna är helt öppnade.

ZAdyn4C 

X1

L1

L2

L3L3

L2

L1

PE

1

Nätanslutning ZAdyn4C
1 Nät 3~ 400V/PE/50Hz

5.7 filterdrossel-avstörningsfilter
Genom den integrerade filterdrosseln och det integrerade avstörningsfiltret uppfylls kraven i 
nedanstående produktstandarder:

• EN 12015 Elektromagnetisk kompatibilitet – produktstandard för hissar, rulltrappor och rullband – 
utstrålning 

• EN 12016 Elektromagnetisk kompatibilitet – produktstandard för hissar, rulltrappor och rullband – 
immunitet 

5.8 Jordskyddsbrytare (RCCB)
Frekvensomformare av typen ZAdynpro behöver ingen jordskyddsbrytare för driften.
Strömkretsen vid utgången på ZAdyn4C övervakas av ett elektroniskt kortslutningsskydd. Identifieras 
en kortslutningsström på utgången på ZAdyn4C (och därmed vid ett fel en försumbar impedans 
mellan ytterledaren och en kropp eller strömkretsens skyddsledare eller en jordledning till apparaten), 
stängs utgångsströmmen av på <20 μs. Under förutsättning att potentialutjämningen för ZAdyn4C och 
motorn utförts enligt de gällande normerna (VDE 0100 del 540 och SS-EN 50178), är det här 
förfarandet tillräckligt för den automatiska avstängning som krävs i VDE 0100-4100 i en felsituation.
Krävs det en jordskyddsbrytare av särskilda orsaker (exempelvis brandskydd), måste en 
allströmskänslig jordskyddsbrytare av typ B monteras. ZIEHL-ABEGG rekommenderar att använda 
en jordskyddsbrytare med märkfelström 300 mA för brandskydd enligt direktivet VdS 3501 för att få en 
så hög driftsäkerhet som möjligt.

Information
Beakta att det även vid användning av en korrekt RCCB av typ B kan inträffa felutlösningar på grund 
av höga skyddsledarströmmar (urladdningsströmmar) och att drift med de här skyddsanordningarna 
då inte är möjlig.

5.9 Styrtransformator i nätmatarkabeln 

OBSERVERA

Fara
Vid användning av en styrtransformator i nätmatarkabeln för ZArec4C måste en kondensator kopplas 
in parallellt med transformatorns primärlindning (se bild).

Kondensatorn är avsedd för att undvika en extrem spänningsökning vid ett spänningsavbrott i en av 
de faser som är anslutna till transformatorn. Den här spänningsökningen kan leda till att nätfiltret 
förstörs. Orsaken till den här spänningsökningen är en resonans hos styrtransformatorn med de 
radioavstörningskomponenter som används principiellt vid frekvensomriktare.
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ZAdyn4C 

X1

L1

L2

L3L3

L2

L1

PE

1

400V0V

230V0V

Cx

2

3

Styrtransformator i nätmatarkabel
1 Nät 3~ 400V/PE/50Hz
2 Kondensatorer
3 Styrtransformator

Rekommenderade kondensatortyper för Cx:
• Epcos typ B2583210µF/640V-AV

• Kondensatorer för motorstart med följande data: 10 µF/450 VAC

Dessutom måste följande beaktas:
• Stäng vid sekventiell avstängning av de faser, som driver transformatorn, sist.

• Överdimensionera inte transformatorn.

• Kör båda på samma faser, om en belastad och en tidvis obelastad transformator används i 
styrningen.

5.10 Motoranslutning (X 3)

5.10.1 Ledningsarea
Ledningsarean måste bestämmas som funktion av motorns märkström och omgivningsförhållandena 
(t.ex. temperatur och installationssätt) enligt DIN VDE 0298-4 .

5.10.2 Ledningstyp
Använd alltid skärmade ledningar för motoranslutningen! Både styva och böjliga ledningar kan 
användas. Vid böjliga ledningar rekommenderar vi att ändhylsor används.
Märkspänning U0/U: 450/750 V AC   

5.10.3 Ledningslängd
Den maximala ledningslängden är 25 m. Om motorledningen är > 25 m kan det inte längre garanteras 
att normerna DIN EN 12015(Elektromagnetisk kompatibilitet - Utstrålning) och 
DIN EN 12016(Elektromagnetisk kompatibilitet – Immunitet) är uppfyllda.

5.10.4 Anslutningskabel

Fara!
Slå alltid ifrån nätspänningen innan motorledningen ansluts. STO-funktionen (reläfri drift) skapar inte 
någon galvanisk separering mellan frekvensomriktarens slutsteg och anslutningsplinten för 
motorledningen!

Motoranslutningen har dragfjäderplintar. För att förhindra att anslutningsklämmorna skadas och en 
säker kontakt ska kunna garanteras när ledningarna ansluts, ska en passande skruvmejsel stickas in i 
klämmorna, ända tills den bottnar och klämmorna är helt öppnade.
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Fara!
När motorn drivs med vridgivare måste motorledningen anslutas så att fasföljden blir den rätta på både 
motor- och omriktarsidan: U -> U / V -> V / W -> W.
Även om motorn roterar i fel riktning får anslutningen inte kastas om! Om motorfaserna är omkastade 
går det inte att reglera motorn. Det kan orsaka ryckiga rörelser eller okontrollerade accelerationer hos 
motorn. 

X3

V

W

M

3~
V

W

U

P1 P2

U

Anslutning asynkronmotor/synkronmotor

5.10.5 Elektronisk kortslutning

Utförs en nödevakuering genom att bromsarna öppnas, kortsluts motorlindningarna genom en 
självaktiverande, elektronisk kortslutning för att förhindra att hissen accelererar okontrollerat. 
Kortslutningen genererar ett varvtalsberoende bromsmoment, vilket oftast räcker till för att begränsa 
hissens hastighet till ett säkert värde.

Information
 

• Den elektroniska kortslutningskopplingen är aktiv, även om det inte finns någon driftspänning på 
ZAdyn4C.

• Ställs ZAdyn4CS med inbyggd elektronisk kortslutningskoppling om till asynkronmotor, löses den 
elektroniska kortslutningskopplingen inte ut längre.

• Aktivera den elektroniska kortslutningen vid kontroll av viktutjämningen genom att öppna 
bromsarna.

• Kontakta Ziehl-Abegg, om du vill stänga av den elektroniska kortslutningen.

OBSERVERA Säkerställ vid drift av synkronmotorer från andra tillverkare att de kan drivas med den elektroniska 
kortslutningskopplingen och att en manuell nödevakuering är tillåten med kortslutna motorlindningar.

5.11 temperaturövervakning motor (X-MT)

Information
Identifiering av övertemperatur hos motorn leder inte till något avbrott i körningen. Den aktuella 
körningen avslutas.
Identifieras en övertemperatur hos motorn i stillestånd, är en körning inte möjlig.

Följande givartyper kan användas:

• Kalledare (PTC enligt DIN 44082, kopplingspunkt vid 3 500 Ω)

• Temperatursensor KTY84-130 (ställbar kopplingspunkt: parametern Övervakningar/R_P1P2)

• Termokontakt
Den använda givartypen måste parametriseras i menyn Övervakningar/P1P2! 

Övervakning
|-" P1P2 PTC

|-" PTC

Motortemperaturöver.
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P1

P2

X-MT

P1

P2

M

3~

PEV WU

(P1)

(P2)

Anslutning temperaturövervakning
() Plintbeteckning stickkontakter

Information
Använder du inte temperaturövervakningen, måste du stänga av den (Övervakningar/P1P2 = Av). 
Kortslutning av ingångarna P1 och P2 identifieras som fel av ZAdyn4C.

5.12 Bromsmotstånd (X2)

OBSERVERA

Fara
En befintlig temperaturövervakning måste vara ansluten till ZAdyn4C!
Vid fel kan det ske en sönderbränning av bromsmotståndet eller broms-choppern!

OBSERVERA

Fara
Vid felaktig anslutning av ett bromsmotstånd (typ BRxx) på klämmorna +DC och -DC avger den en 
kontinuerlig effekt och apparaten blir överhettad.

OBSERVERA

Fara
Det använda bromsmotstådet eller bromschoppern måste parametriseras i menyn Kodare & BC / 
BC_TYP. 

Encoder & BC
|-" BC_TYP BR25

|-" BR25

BR/BC - Typ

Typ BR11-A
Bromsmotståndet BR11-A är försedd med anslutna anslutningsledare. De måste lindas 2 gånger runt 
den medföljande ringkärnan. Det är då viktigt att båda ledarna lindas i samma riktning (se bild).

Ringkärna BR11-A

Information
Den förkonfektionerade ledningen till BR11-A är inte försedd med en dubbel isolering.
Du kan beställa en kompletteringsbyggsats hos ZIEHL-ABEGG SE för dragning enligt VDE 0100-400. 
Artikelnumret lyder: 357260

Ledningslängd
Den maximala ledningslängden är 5 m.
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Vid en tilledning > 5 m kan överensstämmelse med EN 12015 (elektromagnetisk kompatibilitet – 
utstrålning och EN  12016 (elektrisk kompatibilitet – immunitet) inte längre garanteras.
Skulle längden på den förkonfektionerade ledningen inte räcka vid bromsmotstånd av typen BR11-A, 
kan ledningen förlängas upp till 5 m.
Använd då en skärmad, självsläckande ledning.

5.12.1 Anslutningskabel

Bromsmotstånd

Information
Bromsmotståndet av typ BR11-A har ingen temperaturövervakning.

BR

+24 5

7

6

V

BC

X-MON

ZAdyn4C 

+DC

-DC

X2

R

+DC

R

Anslutning BR11-A / BR 14-A

BR

TB1

TB2

+DC

R

+24V

BC

X-MON

+DC

-DC

X2

R

ZAdyn4C 

1

5

7

6

Anslutning BR17 / BR25 / BR50 / BR100
1 Max. kontaktbelastning: 5 A / 250 V AC

Broms-chopper

+24V

BC

X-MON

+DC

-DC

X2

R

ZAdyn4C 

ST12

BC

TB1

TB2

ST11

ST14

ZK+

ZK-

5

7

6

Anslutning BC25 / BC50 / BC100
1 Max. kontaktbelastning: 5 A / 250 V AC

5.12.2 Tekniska data gällande ingången på temperaturövervakningen (X-MON/BC)
Ingången på temperaturövervakningen (X-MON/BC) motsvarar industristandarden IEC61131-2 typ 2.

Spänningsområde  +22 ... 26 VDC

Kopplingsnivå low/high <5 VDC / >11 VDC

Strömförbrukning vid 24 V 10 mA (-20%)

Kabelarea max. 1,5 mm²

5.13 Digitala ingångar (X-IN)
För parallell styrning av ZAdyn4C finns det standardmässigt 8 digitala ingångar på 
anslutningsklämman X-IN. Ingångarna är förparametrerade, men de kan beläggas med andra 
funktioner genom att parametrarna ändras.
Ingångarna kan styras antingen galvaniskt åtskilda genom en extern 24 V spänningsmatning från 
styrningen eller via en intern 24 V spänningsmatning från ZAdyn4C.
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Information
Ansluts de digitala ingångarna till den interna respektive externa spänningsmatningen, försörjs alla 
ingångarna, alltså även CO1, CO2, BR1, BR2, BR3, BR4 och BC, via den interna respektive externa 
spänningsmatningen.
I fabriken är byglarna +24V/+24V_IN och GND/GND_IN kabeldragna på stickkontakten, varför den 
interna spänningsmatningen är aktiv.
Är klämmorna +24V/+24V_IN och GND/GND_IN inte byglade, är det inte möjligt att försörja 
ingångarna via den interna spänningsmatningen.

Information
Använd skärmade ledningar till förbindelserna. Anslut skärmarna till skärmanslutningen på plinten 
X-IN.

5.13.1 Anslutning med extern spänningsmatning

X-IN

+24V
+24V

_IN
I01 I02 I03 I04 I05 I06 I07 I08

GND

_IN
GND

8*7*6*5*4*3*2*1*

1* 9*8*7*6*5*4*3*2*

9*

10*

+24V

0V

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9) (10) (11) (12) (13)

1

10*

Anslutning av digitala ingångar med extern spänningsmatning
1 Utstyrning
() Plintbeteckning stickkontakter
* Trådnummer i den förtillverkade anslutningsledningen X-I

Information
Om den externa spänningsmatningen används behövs inte bryggorna mellan plintarna +24 V / +24 V_IN
och GND / GND_IN i den förtillverkade styrledningen X-I. De måste tas bort! 

5.13.2 Anslutning med intern spänningsmatning

X-IN +24V
+24V

_IN
I01 I02 I03 I04 I05 I06 I07 I08

GND

_IN
GND

2* 9*8*7*6*5*4*3*

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9) (10) (11) (12) (13)

1

8*7*6*5*4*3*2*1* 9*

1*

10*

Anslutning av digitala ingångar med intern spänningsmatning 
1 Utstyrning
() Plintbeteckning stickkontakter
* Trådnummer i den förtillverkade anslutningsledningen X-I
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Information
Om den interna spänningsmatningen används måste en brygga sättas in mellan plintarna +24 V / +24 
V_IN och mellan GND / GND_IN. På den förtillverkade ledningen X-I är bryggorna redan inbyggda. 
Ledningen GND_IN (tråd-nr 10) behövs inte. Den måste tas bort från anslutningsplinten och isoleras 
på både omriktar- och styrningssidan. 

OBSERVERA

Fara
Den interna 24 V-spänningsmatningen är avsedd endast för de digitala ingångarna. Koppling av 
förbrukare med den här spänningen är inte tillåten!

5.13.3 Tekniska data
De digitala ingångarna motsvarar industristandard IEC61131-2 TYP 2.

Spänningsområde  +22 ... 26 VDC

Kopplingsnivå low/high <5 VDC / >11 VDC

Strömförbrukning vid 24 V 10 mA (-20%)

Kabelarea max. 1,5 mm²

5.13.4 Anslutningsschema X-IN
Ingångsschemat I1 … I8 är konfigurerbart. Konfigurationen kan göras så här:

• Se den använda styrningen (enligt kraven från styrningen).

• Fri konfiguration
Konfigureringen av de digitala ingångarna görs i menyn ”Styrsystem\CONFIG”.
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Ingångsschema i förhållande till konfigurationen:

Konfigurering
Ingångar

I01 I02 I03 I04 I05 I06 I07 I08

00:Reserv RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP
RV2 

DOWN
Re-
serv

01:ZA_IO RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP
RV2 

DOWN
Re-
serv

03:BP_IO RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP
RV2 

DOWN
Re-
serv

08:KN_IO RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP
RV2 

DOWN
Re-
serv

11:NL_IO RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP
RV2 

DOWN
Re-
serv

13:SS_IO RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP
RV2 

DOWN
V4

15:ZA_BIN RF DIR BIN0 BIN1 BIN2 Reserv Reserv
Re-
serv

16:WL_IO RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP
RV2 

DOWN
V4

21:ST_IO RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP
RV2 

DOWN
Re-
serv

24:CSILVA RF BIN0 BIN1 BIN2 Reserv
RV2 

DOWN
RV1 UP

Re-
serv

25:X_BIN XBIN2 XBIN1 XBIN0
RV1 
UP

RV2 
DOWN

Reserv Reserv RF

27:MAS_BIN RF DIR MBIN0 MBIN1 MBIN2 BR1 BR2
Re-
serv

30:KS_IO RF V1 V4 V2 VZ RV1 UP
RV2 

DOWN
V3

31:KL_IO V4 V1 V2 V3 VZ RF+RV1
RF+
RV2

PA-
RA*2

32: S_SMART RF V1 LZ V3 V4 RV1 UP
RV2 

DOWN
Re-
serv

Information
För att kunna göra en körning måste minst följande ingångssignaler finnas:

• Frisättning av regulatorn

• Varvtal

• Förinställning för riktningen

5.13.5 Binär förinställning av körhastigheterna

Fast binär tilldelning (CONFIG=15:ZA_BIN)

Körhastighet
Ingångsfunktion

BIN2 BIN1 BIN0

- 0 0 0

V1 0 0 1

V2 0 1 0

V3 0 1 1

V4 1 0 0

V5 1 0 1

V6 1 1 0

VZ 1 1 1
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Fri binär tilldelning (CONFIG=25:ZA_BIN)

Binärkoderna kan tilldelas körhastigheter fritt. Tilldelningen sker via parametrarna Styrning/X_BIN1 
till X_BIN7.

Ingångsfunktion
Körhastighet

XBIN2 XBIN1 XBIN0

0 0 0 -

0 0 1  Styrning/X_BIN1

0 1 0  Styrning/X_BIN2

0 1 1 Styrning/X_BIN3

1 0 0 Styrning/X_BIN4

1 0 1 Styrning/X_BIN5

1 1 0  Styrning/X_BIN6

1 1 1 Styrning/X_BIN7

5.13.6 Invertering av de digitala ingångarnas logik
De digitala ingångarnas logik kan inverteras. Då måste bygeln J4 flyttas.

Information
• Flyttas bygeln J4, inverteras såväl de digitala ingångarnas logik som bromsluftningsövervakningens 

ingångar. För att invertera bromsluftningsövervakningens ingångars logik, se kapitlet 
”Bromsluftningsövervakning (X-MON)/Invertering av bromsluftningsövervakningens ingångars 
logik”.

5.13.6.1 Anslutning med extern spänningsmatning vid inverterad logik

X-IN

+24V
+24V

_IN
I01 I02 I03 I04 I05 I06 I07 I08

GND

_IN
GND

8*7*6*5*4*3*2*1*

1* 9*8*7*6*5*4*3*2*

9*

10 *

+24 V

0V

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9) (10) (11) (12) (13)

1

10*

Anslutning av digitala ingångar med extern spänningsmatning vid inverterad logik
1 Utstyrning
() Plintbeteckning stickkontakter
* Trådnummer i den förtillverkade anslutningsledningen X-I

Information
Om den externa spänningsmatningen används behövs inte bryggorna mellan plintarna 
+24 V / +24 V_IN och GND / GND_IN i den förtillverkade styrledningen X-I. De måste tas bort! 
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5.13.6.2 Anslutning med intern spänningsmatning vid inverterad logik

X-IN +24V
+24V

_IN
I01 I02 I03 I04 I05 I06 I07 I08

GND

_IN
GND

2* 9*8*7*6*5*4*3*

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9) (10) (11) (12) (13)

1

8*7*6*5*4*3*2*1* 9*

10*

10*

Anslutning av digitala ingångar med intern spänningsmatning 
1 Utstyrning
() Plintbeteckning stickkontakter
* Trådnummer i den förtillverkade anslutningsledningen X-I

Information
Om den interna spänningsmatningen används måste en brygga sättas in mellan plintarna +24 V / +24 
V_IN och mellan GND / GND_IN. På den förtillverkade ledningen X-I är bryggorna redan inbyggda. 
Ledningen 24V_IN (tråd-nr 1) behövs inte. Den måste tas bort från anslutningsplinten och isoleras på 
både omriktar- och styrningssidan. 

5.13.6.3 Tekniska data gällande digitala ingångar vid inverterad logik

Utgångsspänning  +12 ... 13 VDC

Kopplingsnivå low/high <5 VDC / >11 VDC

Strömförbrukning 6 mA (-20%)

Kabelarea max. 1,5 mm²

5.13.6.4 Flyttning av bygeln J4
För att invertera de digitala ingångarnas logik måste bygeln J4 flyttas.

"" Skruva av och ta bort det vita locket på ZAdyn4C.
"" Ta bort det blåa locket på ZAdyn4C.
"" Ta bort stickkontakterna och ta bort den svarta bygeln från klämman J1 (2).
"" Skruva ut fästskruvarna (1).

1
12 1

1

ZAdyn4C011-032 

1

1

1

1 1

1

2

ZAdyn4C040-074 
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OBSERVERA

Fara
Skada på anslutningsklämman J1
Tas det stora, blåa locket bort och den svarta bygeln sitter på anslutningsklämman J1, kan stiften på 
anslutningsklämman J1 böjas eller brytas.
"" Ta bort den svarta bygeln från anslutningsklämman J1, innan locket tas bort.

"" Ta bort det stora, blåa locket.
"" Flytta den röda bygeln J4 från position 2 (stift 1 och 2) till position 1 (stift 2 och 3).

2 Bygeln J4
Bygeln J4 på position 2 Bygeln J4 på position 1

"" Montera locken i omvänd ordningsföljd.
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5.14 Digitala utgångar

5.14.1 Digitala utgångar X-OUT
På anslutningsklämman X-OUT finns det 5 digitala utgångar som potentialfria reläkontakter med 
slutande funktion. Utgångarnas funktioner är förparametrerade, men de kan beläggas med andra 
funktioner genom att parametrarna ändras.

5.14.1.1 Anslutning X-OUT

X-OUT O11 O14 O21 O24 O31 O34 O44O41

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (8)(7)

1

1* 8*7*6*5*4*3*2*

O54O51

(10)(9)

10*9*

Anslutning av digitala utgångar (X-OUT)
1 Utstyrning
() Plintbeteckning stickkontakter
* Trådnummer i den förtillverkade anslutningsledningen X-OUT

5.14.2 Tekniska data X-OUT

Kortslutningssäker nej*

min. bryteffekt 5 mA / 12 VDC

max. bryteffekt 2 A / 250 VAC

Ledningsarea max. 2,5 mm²

OBSERVERA

Fara
*För att skydda reläkontakterna måste kopplade induktanser förses med en extern skyddskoppling 
(spärrdiod, RC-skydd).

5.14.3 Plintbeläggning X-OUT
Utgångsschemat är konfigurerbart. Konfigurationen kan göras så här:

• Se den använda styrningen (enligt kraven från styrningen).

• Fri konfiguration
Konfigureringen av de digitala utgångarna görs i menyn "Styrsystem\CONFIG". 
I kapitlet ”Parameterlista/menyn Styrsystem” finns det en beskrivning av parametrarna.
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Utgångsschema i förhållande till konfigurationen:

Konfigurering
Utgångar

O11 - O14 O21 - O24 O31 - O34 O41 - O44 O51 - O54

00:Reserv Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

01:ZA_IO Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

03:BP_IO Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

08:KN_IO Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

11:NL_IO Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

13:SS_IO Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

15:ZA_BIN Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

16:WL_IO Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

21:ST_IO Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

24:CSILVA Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

25:X_BIN RB MB V=O Störning STO-Info

27:MAS_BIN Störning MB RB Av* STO-Info

30:KS_IO Störning MB RB V < V_G1 STO-Info

31:KL_IO Störning MB RB Evac.Dir STO-Info

32: S_SMART Störning MB RB SD STO-Info

5.15 DCP/CAN-gränssnitt (X-DCP, X-CAN)
Ett alternativ till konventionell kabeldragning är att styra ZAdyn4C via DCP eller CANopen-Lift (se 
kapitlet ”Seriell kommunikation”).

Information
Anslutningsklämmorna X-DCP och X-CAN ingår standardmässigt i ZAdyn4C.

5.15.1 DCP
• Använd en skärmad ledning för förbindelsen. Skärmen måste vara jordad på omriktarsidan.

• Utför förbindelsen mellan ZETADYN 4 och styrenheten utan ytterligare klämpunkter.

• Den maximala ledningslängden är 50 m.

X-DCP

DA

DB

0VD

DATA + (A)

DATA - (B)

GND

(1)

(2)

(3)

(4)

DCP-anslutning
() Plintbeteckning stickkontakter

För mer information om DCP, se kapitlet ”Seriell kommunikation/DCP (Drive Control & Position)”.

5.15.2 CANopenLift
• Ingen skärmad bussledning behövs, men dataledningarna bör vara tvinnade med varandra. 

• Ledningsdragningen görs i linjestruktur. Enskilda apparater förbinds med huvudledningen via korta 
stickledningar. 

• Huvudledningen ska vid båda ändarna avslutas med ett slutmotstånd på 120 - 150 ohm.

• Huvudledningen får inte vara längre än 200 m. Stickledningarna får vara högst 6 m långa.

OBSERVERA

Fara
Felkopplade anslutningar kan förstöra de elektriska/elektroniska komponenterna. 
Elektrostatiska urladdningar kan äventyra de elektroniska komponenterna och orsaka fel i 
progamvaran.   
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Anslutningen av bussledningen sker via gränssnittet X-CAN på ZAdyn4C

X-CAN

CL

CH

0VC

CAN High (H)

CAN Low (L)

GND (optional)(1)

(2)

(3)

(4)

Optionaler 

Schirmanschluss

Anslutning CAN

För att slutmotståndet ska aktiveras, måste bygeln på klämman J1 sättas på de båda övre stiften (se 
bild).

  För mer information om CANopen-Lift, se kapitlet ”Seriell kommunikation/CANopen-Lift”.

5.16 STO-gränssnitt (X-STO)
Tänk på följande punkter vid koppling och ledningsdragning av STO-signalerna:

• För koppling av STO-signalerna ska separata reläer användas vid varje ingång (tvåkanalig 
styrning).

• Vid ledningsdragningen för STO-signalerna måste kortslutningar och extern påverkan på 
matarledningar och anslutningar uteslutas, eftersom den interna diagnosen av ZAdyn4C inte 
identifierar kortslutningar på matarledningarna:
– Utanför kopplingsskåpet måste STO-ledningen dras permanent (fast) och skyddas mot yttre 

skador (till exempel kabelkanal, pansarrör eller liknande). Om separata, mantlade kablar 
används för signalerna STO_A och STO_B behöver ledningarna inte dras skyddade (se vidare 
ISO 13849-2).

– Mellan signalerna STO_A, STO_B och +24 V_STO måste enligt EN 81 det finnas luft- och 
krypsträckor på minst 2  mm (till exempel vid anslutningspunkterna).

– Använd klämmor som uppfyller CENELEC- eller IEC-normerna.
– Ledningsdragningen måste utföras enligt DIN EN 60204-1.

• Extern påverkan på exciteringsspänningen hos de reläer som styr STO-ingångarna (i slutet av 
säkerhetskedjan) måste uteslutas.

• Kraftledningar (nätledning, motorlednng) och STO-ledningar ska dras fysiskt åtskilda.

• Den maximala ledningslängden är 50 m.

• Använd skärmade ledningar.
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De reläer som används för att styra STO-ingångarna måste uppfylla följande krav:

• Säker separation mellan spole och kontakter enligt EN 60664-1 eller likvärdig norm.

• Bryteffekt enligt tekniska data för STO-ingångarna (typ. 24 V / 12 mA). Vi rekommenderar att reläer 
med hårdförgyllda kontakter används. 

• Brytspänning lägst 60 V DC

• Beakta en tillräcklig immunitet beträffande störningsspänningar på styrsidan (spole) respektive vid 
kapacitiva kopplingar i långa styrledningar vid valet av relä. Använd reläer med högre 
återfallsspänningar (exempelvis Phoenix Contact serie PLC-…SO46, Finder serie 38.51.3 eller 
jämförbart) i tveksamma fall.

Fara!
Om du istället för den alstrade 24 V-spänningen (X-STO: +24 V_ STO) använder en extern 
spänningskälla för att styra STO-ingångarna måste du använda en spänningskälla med klenspänning 
och säker elektrisk separation (SELV/PELV) verwenden.

Mer information om STO-funktionen finns i kapitlet "Säkert frånslag (STO)".

5.16.1 Plintbeläggning X-STO

Nr Beskrivning Funktion

6 +24 V_STO 24 V DC utspänning 
(får enbart användas för att styra STO-ingångarna, anslut ingen 
ytterligare last) 

5 GND Referenspotential 24 V DC-utspänning

4 STO_A Ingång STO A

3 GND_STO Referenspotential ingångar STO_A/B

2 STO_B Ingång STO_B

1 Skärmning

5.16.2 Tekniska data X-STO

Spänningsområde 0...30 VDC

Brytnivå LOW / HIGH 0  V < LOW <3 V DC

15  V < HIGH <30 V DC, normalt: 24 V DC

Strömförbrukning vid 24 V DC Normalt 12 mA per ingång

Klämområde anslutningsplint Min 0,25  mm² till max 2,5 mm²

5.16.3 Anslutning X-STO

X-STO

+24V_

STO

GND

STO_A

STO_B

GND_

STO

(6)

(5)

(4)

(3)

(2)

(1)

K1

K2

1

Anslutning med intern 24 V-spänning och skyddad dragning
1 Utstyrning

 
X-STO

+24V_

STO

GND

STO_A

STO_B

GND_

STO

(6)

(5)

(4)

(3)

(2)

(1)

K1

K2

1
24V*

A*

B*

Anslutning med intern 24 V-spänning när två separata 
mantlade ledningar används 
1 Utstyrning
* Trådbeteckning för förtillverkad anslutningsledning

L-SL-xx-HX-ZA4-STO 
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X-STO

+24V_

STO

GND

STO_A

STO_B

GND_

STO

(6)

(5)

(4)

(3)

(2)

(1)

K1

K2

1

+24V

0V

2

Anslutning med extern 24 V-spänning och skyddad dragning
1 Utstyrning
2 Extern spänningskälla SELV/PELV

 
X-STO

+24V_

STO

GND

STO_A

STO_B

GND_

STO

(6)

(5)

(4)

(3)

(2)

(1)

K1

K2

1

+24V

0V

2

24V*

A*

B*

Anslutning med extern 24 V-spänning när två separata 
mantlade ledningar används
1 Utstyrning
2 Extern spänningskälla SELV/PELV
* Trådbeteckning för förtillverkad anslutningsledning

L-SL-xx-HX-ZA4-STO 

Information
Om en extern 24 V-spänningskälla och den förtillverkade anslutningsledningen
L-SL-xx-HX-ZA4-STO anänds måste kontaktbeläggningen anpassas enligt figuren. Ta då bort 
märkningen 24 V från tråden, eftersom den nu ska användas som jordledning.

5.17 Vridgivaranslutning för asynkronmotorer (X-ENC8, X-ENC15)
X-ENC8: 8-polig plint för anslutning med enskilda trådar
X-ENC15: 15--poligt Sub-D-uttag för anslutning medSub-D-stickkontakt 

Information
På anslutningen X-ENC15 kan såväl inkrementalgivare för asynkronmotorer som encoder för 
synkronmotorer anslutas.

Information
• Använd en skärmad ledning för förbindelsen

• Anslut skärmen vid frekvensomriktaren enligt plint- resp. stiftbeläggningen

• Utför förbindelsen mellan ZETADYN 4 och vridgivaren utan ytterligare anslutningspunkter.

OBSERVERA

Fara
Stiftbeläggningen i SUB-D-uttaget X-ENC15 är inte normerad. Om du använder externa givare 
måste du se till att de har samma kontaktbeläggning och ett gränssnitt med identiska 
specifikationer.

OBSERVERA

Fara
Innan vridgivaren sticks in eller ansluts måste den aktuella vridgivartypen och vridgivarupplösningen 
parametriseras i menyerna ”Encoder & BC/ENC_TYP”och ”Encoder & BC/ENC_INC”.

Encoder & BC
|-" ENC_Typ TTL-Imp.

|-" TTL-Imp.

Typ av encoder

 
Encoder & BC
|-" ENC_Inc 2048

|-" 2048

Encoder upplosning
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5.17.1 Tekniska data X-ENC8 och X-ENC15

Vridgivartyper Sinusgivare

Inkrementalgivare TTL

Inkrementalgivare HTL (bara X-ENC8)

Encoder upplosning 64 ...l 4096 impulser / varv

Ingångsmotstånd 120 Ω

Gränsfrekvens 200 kHz

TTL_Differenzsignal (mot GND) Ulow <= 0,5 V Uhigh >= 2,5 V

Sinus differenssignal (vid 2,5 V offset mot GND) 0,6 Vss ... 1,2 Vss (normalt 1Vss)

Anslutningskabel Skärmad twisted-pair-ledning

Anslutningsschema X-ENC8 max. 1,5 mm²

Maximal ledningslängd 25 m

5.17.2 Anslutningsschema X-ENC8

1 Skärmning

2 +24V_E +24 V spänningsmatning för HTL-givare

3 GND Jord

4 +5/8V_E +5 V spänningsmatning för sinus- och TTL-givare

5 /B Spår B inverterat

6 B Spår B

7 /A Spår A inverterat

8 A Spår A

5.17.3 Stiftbeläggning X-ENC15

1 - -

2 - -

3 - -

4 +5 V_E +5/8 V-spänningsmatning

(saknas vridgivaren är spänningsmatningen inaktiverad)

5 DGND Jord vridgivarens spänningsmatning

6 - -

7 B Analogt spår B

8 - -

9 - -

10 - -

11 - -

12 A Analogt spår A

13 /A Analogt spår A inverterat

14 /B Analogt spår B inverterat

15 DGND Jord vridgivarens spänningsmatning

Hus  Skärmning
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5.17.4 Vridgivaranslutning på klämma X_ENC8

TTL-inkremental givare (5 V), sinusgivare 
(1 Vss),

X-ENC8

A

/A

B

/B

5/8V

_E

GND

24V

_E

Vcc

/B

B

/A

A

0V

8

7

6

5

4 

2

3

1

1

Anslutning av TTL- och sinusgivare
1 TTL- eller sinusgivare

HTL-inkremental givare

X-ENC8

A

/A

B

/B

5/8V

_E

GND

24V

_E

Vcc

/B

B

/A

A

0V

6

7

8

4

5

2

3

1

1

Anslutning av HTL-givare
1 HTL-givare

Information
Beakta en korrekt anslutning av signalspåren vid anslutning av HTL-inkrementalgivare!

• Signal A → Ingång /A

• Signal B → Ingång /B

5.18 Vridgivaranslutning synkronmotorer (X-ENC15)

Information
På anslutningen X-ENC 15 kan såvälinkrementalgivare för asynkronmotorer som encoder för 
synkronmotorer anslutas.

OBSERVERA

Fara
Stiftbeläggningen i SUB-D-uttaget X-ENC15 är inte normerad. Om du använder externa givare 
måste du se till att de har samma kontaktbeläggning och ett gränssnitt med identiska 
specifikationer.

OBSERVERA

Fara
Innan vridgivaren sticks in eller ansluts måste den aktuella typen och givarupplösningen 
parametriseras i menyerna "Encoder & BC/ENC_TYP" och ”Encoder & BC/ENC_INC”.

Encoder & BC
|-" ENC_Typ EnDat/SSI

|-" EnDat/SSI

Typ av encoder

 
Encoder & BC
|-" ENC_Inc 2048

|-" 2048

Encoder upplosning

5.18.1 Tekniska data X-ENC15

Gränssnitt EnDat01, SSI, SinCos, BiSS-C, Hiperface

Encoder upplosning 512 till 4 096 impulser / varv

Ingångsmotstånd 120 Ω

Gränsfrekvens 200 kHz

Sinus differenssignal (vid 2,5 V off-
set mot GND)

0,6 Vss till 1,2 Vss (normalt 1 Vss)

Anslutningskabel Skärmad twisted-pair-ledning

Maximal ledningslängd 25 m
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5.18.2 Stiftschema över X-ENC15 för encoder med EnDat01-, SSI-, SinCos-, BiSS-C-gränssnitt

1 DATA Dataledning för kommunikation med encoder

2 /DATA Dataledning inverterad

3 /D Analogt spår D inverterat

4 +5 V_E +5/8 V-spänningsmatning

(saknas vridgivaren är spänningsmatningen inaktiverad)

5 DGND Jord encoderns spänningsmatning

6 /C Analogt spår C inverterat

7 B Analogt spår B

8 C Analogt spår C för positionsöverföring

9 /CLK Taktledning inverterad

10 CLK Taktledning för seriell överföring

11 D Analogt spår D för positionsöverföring

12 A Analogt spår A

13 /A Analogt spår A inverterat

14 /B Analogt spår B inverterat

15 DGND Jord encoderns spänningsmatning

Hus  Skärmning

5.18.3 Stiftschema över X-ENC15 för encoder med HIPERFACE-gränssnitt

1 Data+ Dataledning för kommunikation med encoder

2 Data- Dataledning inverterad

3 - -

4 Us +5/8 V-spänningsmatning

(saknas vridgivaren är spänningsmatningen inaktiverad)

5 - -

6 - -

7 +SIN Analogt spår A

8 - -

9 - -

10 - -

11 - -

12 +COS Analogt spår B

13 REFCOS Analogt spår B inverterat

14 REFSIN Analogt spår A inverterat

15 GND Jord encoderns spänningsmatning

Hus  Skärmning

5.19 Vridgivarsimulering (X-ENCO)
Vridgivarsimuleringen omvandlar signalerna från den vridgivare som är monterad på motorn till 
differenssignaler enligt ANSI standard RS422 och vidarebefordrar dem till styrenheten. 
Vridgivarsimuleringens upplösning är identisk med vridgivarens upplösning.

Information
Anslutningen X-ENCO är inte avsedd för vridgivare, utan den är en utgång för överföring av data till 
styrningen. Anslut vridgivaren till anslutningarna X-ENC8 eller X-ENC-15.

Information
Vid anslutning av en extern 24 V spänningskälla på klämman X-EXT är vridgivarsimuleringen aktiv, 
även när ZAdyn4C är avstängd.
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5.19.1 Tekniska data X-ENCO

Utgångssignal high Min 2,8 V / 8 mA

Utgångssignal low Max 0,4 V / 4 mA

Rlast ≥ 120 Ω

Kortslutningssäker nej

Anslutningskabel Skärmad twisted-pair-ledning

Kabelarea Max 1,5mm²

5.19.2 Anslutning X-ENCO

X-ENCO

X

/X

Y

/Y

GND

 

(6)

(7)

(8)

(5)

(4)

(3)

(2)

(1)

1

Anslutning av vridgivarsimulering
1 Signalsekvens som funktion av rotationsriktningen sett från kraftuttagssidan
() Plintbeteckning stickkontakter

5.20 Extern 24 V spänningsförsörjning (X-EXT)
Genom att lägga på en extern 24  V spänningsmatning på plinten X-EXT är följande funktioner aktiva, 
även när ZAdyn4C är avstängd:

• Vridgivarsimulering

• ZETAPAD (parametrarna kan ändras)

• USB-gränssnitt i ZApad

Information
Den externa 24 V spänningsförsörjningen får slås på, endast om nätspänningen inte ligger på.

5.20.1 Tekniska data

Spänningsområde 23 ... 26 V

Strömförbrukning 370 mA

5.20.2 Anslutning X-EXT

X-EXT

24V

_EX

GND

_EX

+24V

0V

(1)

(2)

1

Anslutning av extern spänningsmatning
1 Extern spänningsmatning
() Plintbeteckning stickkontakter
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5.21 Motorreläer (tillval)

Information
Används motorreläerna, måste STO-anslutningen byglas (se bild).
Dessutom måste övervakningen av STO-funktionen inaktiveras.

Aktivering och inaktivering av STO-funktionen görs i menyn Overvakning/STO.

Övervakning
|-" STO Aus

|-" Aus

STO-övervakning

X-STO

+24V_

STO

GND

STO_A

STO_B

GND_

STO

(6)

(5)

(4)

(3)

(2)

(1)

STO-anslutning byglad

Välj motorreläer utifrån motortypen och den aktuella motordatan. Motorreläernas kontakter måste 
vara tvångsstyrda enligt SS-EN 81-20.

Den maximala ledningslängden till motorreläerna är 200mm för oskärmade ledningar. Vid ett större 
avstånd mellan reläerna och ZAdyn4C måste skärmade ledningar användas!

Fara!
När motorn drivs med vridgivare måste motorledningen anslutas så att fasföljden blir den rätta på 
både motor- och omriktarsidan: U -> U / V -> V / W-> W.
Även om motorn roterar i fel riktning får anslutningen inte kastas om! Om motorfaserna är omkastade 
går det inte att reglera motorn. Det kan orsaka ryckiga rörelser eller okontrollerade accelerationer hos 
motorn. 
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X3

V

W

M

3~V

W

U

P1 P2

U

K1

3        4

1        2

K2

3        4

1        2

Anslutning av asynkronmotor

X3

V

W

M

3~
V

W

U

P1 P2

U

R2        R1

R4        R3

K1

3        4

1        2

K2

3        4

1        2

Anslutning synkronmotor

Information
 

Om en nödevakuering utförs genom att bromsarna öppnas, ska motorlindningarna kortslutas 
för att förhindra att hissen accelererar okontrollerat. Kortslutningen genererar ett 
varvtalsberoende bromsmoment, vilket oftast räcker till för att begränsa hissens hastighet till 
ett säkert värde.

OBSERVERA Säkerställ vid drift av synkronmotorer från andra tillverkare att en manuell nödevakuering är tillåten 
med kortslutna motorlindningar.

5.21.1 Övervakning av motorreläer (X-MON)

Information
Enligt EN 81-20 måste motorreläernas kopplingslägen övervakas.
Reläövervakningen via ZAdyn4C ersätter inte den övervakning av motorreläerna som krävs 
enligt EN81-20!

ZAdyn4C övervakar motorreläernas kopplingslägen. Reläerna måste vara tillslagna under körningen. 
Öppnas reläerna av någon anledning under körning (exempelvis genom regelkrock), stoppas 
körningen omedelbart.

OBSERVERA

Fara
Växellösa motorer får köras endast med ansluten och aktiverad reläövervakning!

Aktivering respektive inaktivering och typen av reläövervakning görs i menyn Övervakningar/CO.

Övervakning
|-" CO Aus

|-" CO1

Reläövervakning
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Dessutom måste övervakningen av STO-funktionen inaktiveras.
Aktivering respektive inaktivering av övervakning av STO-funktionen görs i menyn 
Övervakningar/STO.

Övervakning
|-" STO Aus

|-" Aus

STO-övervakning

5.21.1.1 Tekniska data gällande intern reläövervakning

Övervakningsspänning +24 VDC / 8 mA

Typ av kontakt Slutare (NO)

Antal ingångar 2

Kabelarea max. 1,5 mm²

X-MON
+24V_

CO

CO1

CO2

K1

         

K2

         

(1)

(2)

(3)

Anslutning intern reläövervakning - seriekoppling
1 Parametern ”Övervakning/CO = CO1”
() Plintbeteckning stickkontakter

 

OBSERVERA

Fara
Den interna 24 V spänningsmatningen är avsedd endast för reläövervakning. Koppling av förbrukare 
med den här spänningen är inte tillåten!

5.22 Bromsar

5.22.1 Bromsluftningsövervakning (X-MON) 

Information
Bromsluftningsövervakningen övervakar redundansen och ger information om bromsarnas 
drifttillstånd.
Vi rekommenderar att ansluta bromsluftningsövervakningen på ZAdyn4C för att få en optimal start 
och ett optimalt stopp.
Vid aktiverad förreglingsfunktion uppfyller bromsluftningsövervakningen kraven i självövervakningen 
enligt EN 81-20, kapitel 5.6.6.2 för skyddsanordningar för uppåtkörande hisskorg mot överhastighet 
och kapitel 5.6.7.3 som skyddsanordning mot oavsiktlig rörelse hos hisskorgen.

Information
Övervakningsspänning +24 VDC / 8 mA

Typ av kontakt Slutare (NO) eller öppnare (NC)

Antal ingångar 4

Kabelarea Max 1,5 mm²

Strömförbrukning vid 24 V typ. 8 mA

Aktivering och avaktivering av bromsluftningsövervakningen görs i menyn Overvakning. 

Övervakning
|-" BR 1*NC

|-" 3*NC

Utstyrning
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Förreglingsfunktionen hos ZAdyn4C aktiveras med parametern LOCK_X = På i menyn Overvakning.

Övervakning
|-" LOCK_X Aus

|-" På

Lock with malfunct.

Genom aktivering av parametern är det säkerställt, att ZAdyn låses, när en felaktig bromskrets 
identifieras.
Låsningen av ZAdyn kan enbart upphävas genom parametrisering av parametern "Övervakningar / 
UNLOCK = På".

5.22.2 Anslutning bromslyftsövervakning

X-MON

+24V

_B

BR1

BR2

BR4

BR3

(13)

(12)

(11)

(10)

(9)

1

Anslutning bromsluftningsövervakning 
med mikrobrytare
1 Övervakningskontakter
() Plintbeteckning stickkontakter

+24V

_BR

BR1

BR2

BR4

BR3

(13)

(12)

(11)

(10)

(9)

GND

X-ENCO

X-MON

(2)

ZAdyn4C

ZAtop

+

+

+

-

-

-

Anslutning av bromsluftningsövervakning med initiatorer
0 Plintbeteckning stickkontakter

X-MON

+24V

_B

BR1

BR2

BR4

BR3

(13)

(12)

(11)

(10)

(9)

1

Anslutning av bromsluftningsövervakning 
med mikrobrytare vid Övervakningar/BR 
= 1*NC + 1*NO
1 Övervakningskontakter
() Plintbeteckning stickkontakter

+24V

_BR

BR1

BR2

BR4

BR3

(13)

(12)

(11)

(10)

(9)

GND

X-ENCO

X-MON

(2)

ZAdyn4C

ZAtop

+

+
-

-

Anslutning av bromsluftningsövervakning med initiatorer vid Övervakningar/BR = 
1*NC+1*NO
0 Plintbeteckning stickkontakter

Information
Beakta en korrekt tilldelning vid anslutning vid parameterinställning Övervakningar/BR = 1*NC + 
1*NO:

• Öppnare (NC) -> ingång BR1

• Slutare (NC) -> ingång BR2

Information
• 24 V spänningsmatningen för bromsluftningsövervakning kan registreras även på klämmorna 

+24V_CO (X-MON: klämma 1) och +24V_BC (X-MON: klämma 5).

• Vid bromsluftningsövervakning med initiatorer kan signalen GND registreras även på klämma 8 på 
anslutningsklämman X-MON.

OBSERVERA

Fara
Den interna 24 V spänningsmatningen är avsedd endast för bromsövervakning. Koppling av 
förbrukare med den här spänningen är inte tillåten!
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5.22.3 Invertering av bromsluftningsövervakningens ingångars logik
Bromsluftningsövervakningens ingångars logik kan inverteras. Då måste bygeln J4 flyttas.

Information
• Flyttas bygeln J4, inverteras såväl bromsluftningsövervakningens ingångars logik som de digitala 

ingångarna. För invertering av de digitala ingångarnas logik, se kapitlet ”Digitala ingångar (X-
IN)/Invertering av de digitala ingångarnas logik”.

• Ändras bromsluftningsövervakningens ingångars logik, ändras inte typen av 
bromsluftningsövervakningens övervakningskontakter.

5.22.3.1 Anslutning X-BR med inverterad logik

X-MON

+24V

_B

BR1

BR2

BR4

BR3

(13)

(12)

(11)

(10)

(9)

1

X-IN

GND

_IN
(11)

Anslutning bromslyftsövervakning
1 Övervakningskontakter
() Plintbeteckning stickkontakter

5.22.3.2 Tekniska data gällande bromsluftningsövervakningens ingångar vid inverterad logik

Utgångsspänning  +12 ... 13 VDC

Kopplingsnivå low/high <5 VDC / >11 VDC

Strömförbrukning 6 mA (-20%)

Kabelarea max. 1,5 mm²

5.22.3.3 Flyttning av bygeln J4
Flytta J4 enligt beskrivningen i kapitlet ”Invertering av de digitala ingångarnas logik/Flyttning av bygeln 
J4”.

5.22.4 Omkoppling bromsar
Signalen för styrning av bromsar sker via en potentialfri, digital utgång (se ”Digitala utgångar”). Den 
här slutarkontakten kan antingen användas av styrningen för fortsätt bearbetning eller användas 
direkt för koppling av bromsreläet (se bild).

Information
För att uppnå ett optimalt start- och positioneringsbeteende måste bromsen öppnas och stängas utan 
fördröjning via den här kontakten!

För att minska ljudet när bromsen faller, bör bromsen vid normal drift kopplas om på växelströmssidan 
(K4). Genom likriktaren faller bromsen långsammare och därmed tystare.
För att bromsen skall falla direkt i nödsituationer, vid inspektionskörningar och returkörningar, ska en 
andra kontaktor(K3), användas som stänger av bromsen på likströmssidan. Denna kontaktor ska 
integreras i säkerhetskretsen.
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X-OUT

Ox4

Ox1

K4 K3

out

V+

1
in

2

Styrning av bromsar via styrningen
1 Utstyrning
2 Säkerhetskrets

X-OUT

Ox4

Ox1

K3K4

out

V+

1
2

Styrning av bromsar via frekvensomriktaren och styrningen
1 Utstyrning
2 Säkerhetskrets

OBSERVERA

Fara
Bromsarna ska skyddas med varistorer mot överspänning som kommer från omkopplingsprocedurer. 
Varistorn måste placera direkt vid spolen eller dess anslutningar.
På grund av den höga driftströmmen måste huvudkontaktorer användas för omkoppling av 
bromsarna!

  

  

U
Y~

-

+

~N

L K3

3          4

K3

1          2

K4

1          2

Principiellt kopplingsschema bromsstyrning

Kontakterna på K3 måste slutas innan kontakten på K4 sluts och får inte öppna igen förrän kontakten 
på K4 har öppnat.
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5.23 Kopplingsförslag ZAdyn4C
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6 Tillbehör

6.1 Manöverpanel ZApad
ZApad är en användningsmodul som är oberoende av ZAdyn4C. Den kan användas för styrning och 
parametrering av alla frekvensomriktare av typerna ZETADYN 3 och ZAdyn4C.
Vid användning av en lång förbindelseledning är fjärrstyrning av frekvensomriktaren möjlig.

6.1.1 Montering / fastsättning

6.1.1.1 ZAdyn4C 011-032
Sätt ZApad i urtaget på locket och tryck till den för att fästa den på ZAdyn4C.

Det går även att fästa ZApad på ett magnetiskt underlag. Det görs med hjälp av tre medföljande 
magnetremsor. Limma fast magnetremsorna i de tre urtagen på undersidan av ZApad.

6.1.1.2 ZAdyn4C 040-074
Fäst ZApad med magnetremsor på huset på ZAdyn. Limma fast magnetremsorna i de tre urtagen på 
baksidan av ZApad. Magnetremsorna följer med tillsammans med ZApad.

6.1.2 Måttritning

Måttritning ZApad

6.1.3 Anslutningskabel
Anslutningen sker till RJ-45-hylsan på kontrollpanelen och ZAdyn4C (X-PAD).
Anslutningskabel
CAT5 nätverkskabel, 8-ledare
dubbelsidig RJ-45 stickpropp, 8-polig
Maximal ledningslängd: 50 m
Ledningsarea >= AWG26
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CAT5

Anslutning ZApad på ZAdyn4C 011-032

CAT5

Anslutning ZApad på ZAdyn4C 040-074

7 Betjäning och parametrering

7.1 Möjligheter för manövrering och parametrering
På ZAdyn4C kan med hjälp av de olika användningsmöjligheterna följande operationer utföras:

• Inmatning av de parametrar som behövs för idrifttagningen     

• Mät- och kontrollfunktioner

• Registrering av driftstatus

7.1.1 Manöverpanel ZApad
ZApad är en användningsmodul som är oberoende av ZAdyn4C. Den kan användas för styrning och 
parametrering av frekvensomriktare av typerna ZAdyn4C och ZETADYN 3C, av returmatningsenheter 
av typen ZArec och av evakueringsmoduler av typen EVAC 3.

7.1.2 Fjärrstyrning via ZAmon-programvara
Det går att styra ZAdyn4C via en stationär dator eller en notebook (se kapitlet ”ZAmon-programvara”) 
vid användning av ZAmon-programvara. Förutsättningen är att det finns en ZApad.

7.1.3 Fjärrstyrning via display på hissens styrsystem
Förutsättningen är att hissens styrsystem stöder DCP-protokollet eller CANopen-Lift-protokollet och 
en befintlig förbindelse mellan ZAdyn4C och hissens styrsystem. Hämta information om 
frekvensomriktarens användning via hissens styrsystem i bruksanvisningen till hissens styrsystem.
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7.2 Menynavigering

Information
Menynavigeringen är enhetligt utformad för användningsmöjligheterna av ZApad och ZAmon! Skaffa 
information om navigeringen med hissens styrsystem i den aktuella bruksanvisningen!

Information
Parametrar kan endast ändras när motorn står stilla!

Z I E H L - A B E G G  S E

Z A d y n 4 C

S N :  1 2 3 4 5 6 7 8 / 0 0 0 1

4 . 4 8  -  4 0 9 4

Gränssnitt ZApad och ZAmon

7.2.1 Manöverknapparnas funktioner

• Tillbaka till menyval

• Tillbaka till parameterval

• Nej vid JA-NEJ-avfrågning

• Avbrott

• Kvittera menyval

• Kvittera parametervärden

• Kvittera parametervärden

• Ja vid JA-NEJ-avfrågning

• Menyval

• Välja parameter 

• Öka parametervärden

• Menyval

• Välja parameter 

• Minska parametervärden

• Visa / lämna INFO-menyn

• Visning av aktuella driftstillstånd och allmän information

7.2.2 meny- och parameternavigering

 
Startsida

 
ZIEHL-ABEGGSE

ZAdyn4CS 011-D

SN: 09229587/0002

Phone: +49 794016308

 
- Bekräfta med valfri knapp

 
Menynivå

 
ZAdyn4C

->Startup

Statistik

Minneskort

 
- Välj den meny som behövs
- Bekräfta menyvalet

Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Betjäning och parametrering

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
56/228



 
Parameternivå

 
Startup

USR_LEV Basic

->MOT_TYP SM250

n 96 rpm

 
Välja parameter 
- Bekräfta parametervalet

 
Ändra parameter

 
Startup
|-" MOT_TYP SM225

|-" SM250

Motortyp

 
- Ange/välj parametervärde.
- Bekräfta värdet

7.2.3 De olika manövernivåerna
Firmware-programmet i ZAdyn4C är uppdelat i två manövernivåer:
Nivån Basic
• Här finns tre menyer: Startup, Statistik och Memory Card
• Idrifttagningen sker enbart i menyn "Startup"
Nivån Advanced
• På nivån Advanced visas alla parametrar som beskrivs i kapitel 10 "Parameterlista".

• Allt efter parametriseringen döljs automatiskt parametrar som inte behövs, så att överblicken 
förbättras.

Information
• Omkoppling mellan nivåerna Basic och Advanced görs genom att knappen   hålls intryckt. 

• Med parametern LCD och lösenord/USR_LEV går det att ställa in den användarnivå som är aktiv 
efter att ZAdyn4C har startat.

7.2.4 Betydelsen av de pilar som visas på displayen

Motor-Typenschild
� Encoder & BC

Anlage-daten
Steuerung

Välja meny inom en menynivå

Motor-Typenschild
n 128 rpm

� f 18.0 Hz
I 40.4 A

Välja ändringsbara parametrar inom en menynivå

Anlage-Daten
MOD_n* Mit D..i2
n*  94 rpm
__D  0.240 m

Valda parametrar går att ändra, men de är spärrade för närvar-
ande. Spärrandet kan göras genom att lämna ett lösenord eller 
funktionellt (i förhållande till en annan parameter).

Start
T_2   1.0 s
T2_real  0.8 s
T_3   0.1 s

En parameters värde/funktion visas för information, men den 
kan inte ändras.

 Serial-No---------01

ZAdyn4CA 013 
SN:06128238/0001

3.17-1037

i

Zahl
Aktuell position (sida nummer) i Info-menyn

MMC-Recorder    ?
REC_MOD On
REC_CFG 0
TRIG_BY Error

Inspelare för registrering av mätningar på minneskortet är aktivt

Start           ERR
T_2   1.0 s
T2_real  0.8 s
T_3   0.1 s

ERR Störning på ZAdyn4C

ZAdyn4C måste stängas av

7.3 Inmatning av numeriska värden
Numeriska parametervärden kan anges på två olika sätt:

7.3.1 Löpande ändring av parametervärde
När en parameter har valts, kan parametervärdet ställas in med hjälp av knapparna   och  genom 
löpande ändring av siffervärdet.
Kort knapptryck: Siffran ökar/minskar med 1 varje gång.
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Långt knapptryck: Siffran ökar/minskar automatiskt, tills att knappen släpps.

Encoder & BC
|-" ENC_INC 1024 I

|-" 2036

Encoder upplosning

7.3.2 Ändring av enskilda siffror
Ändras värdet på en parameter mycket, finns det möjlighet att ändra de enskilda siffrorna separat.
När en parameter har valts, kan den önskade sifferpositionen väljas med hjälp av knappen   och 
sedan ändras mellan 0 och 9 med knapparna   och  .
Den valda sifferpositionen markeras med en pil.

Encoder & BC
|-" ENC_INC 1024 I

|-" 2036

 ↑

8 Drifttagning

Fara!
Felaktiga anslutningar kan orsaka oavsiktlig motorstart eller okontrollerade motorrörelser.
Omkastade anslutningar medför fel rotationsriktning hos motorn, vilket kan orsaka allvarliga 
maskinskador.

OBSERVERA

Fara
Felkopplade anslutningar kan förstöra de elektriska/elektroniska komponenterna. 
Elektrostatiska urladdningar kan äventyra de elektroniska komponenterna och orsaka fel i 
progamvaran.   

För att undvika maskinskador och livsfarliga personskador vid maskinens idrifttagning måste 
undantagslöst nedanstående punkter beaktas:

• Idrifttagning av apparaten får endast utföras av kvalificerad personal under iakttagande av gällande 
säkerhetsbestämmelser 

• Kontrollera före start att alla verktyg och främmande föremål avlägsnats ur maskinen

• Aktivera alla säkerhetsanordningar och nödstoppkretsar före idrifttagningen

• Se till att inga obehöriga personer uppehåller sig inom maskinens arbetsområde och att inga andra 
personer utsätts för fara när anläggningen startas.

• Kontrollera elanslutningarna före första starten

• Kontrollera de särskilda skyddsåtgärderna (t ex jordning, ...) för de elektrostatiskt utsatta delarna.

• Läs även kapitlet ”Allmänna säkerhetsanvisningar”

Information
Utgångspunkten för idrifttagning är att fabriksinställningarna av de digitala in- och utgångarna, 
vridgivaringångarna och övervakningskontakterna inte har ändrats.

Förutsättningar för en felfri idrifttagning

• Nätkabel ansluten

• Motor ansluten

• Bromschopper eller bromsmotstånd anslutna

• Styrnings- och övervakningsingångar anslutna

• Vridgivaren anslutenDrehgeber angeschlossen

Information
Idrifttagningen sker på nivån Basic. För att komma till nivån Advanced måste du hålla knappen 
intryckt (se kapitlet "Manövrering och parametrisering / De olika manövernivåerna"). Du kan också 
ställa in parametern USR_LEV = Advanced i menyn Startup. 

Startup
|-" USR_LEV Advanced

|-" Advanced

User Level

Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Drifttagning

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
58/228



8.1 Tillkoppling av ZAdyn4C 
När nätspänningen slås till startar ZAdyn4C 4 efter ett självtest. Displayen visar följande:

ZIEHL-ABEGGSE

ZAdyn4C

SN:12345678/123

Phone: +49 794016308

8.2 Parametrering av ZAdyn4C
• Synkronmotorer:

– Laddning av parametrar från absolutvärdesgivaren
– Parametrera manuellt

• Asynkronmotorer: parametrera manuellt

8.2.1 Laddning av parametrar från absolutvärdesgivaren
  Se kapitlet ”Idrifttagning/påslagning av ZAdyn4C”.
  Se kapitlet ”Specialfunktioner/elektronisk typskylt”

8.2.2 Manuell parametrering av ZAdyn4C

ZAdyn

->Startup

Statistik

Minneskort

 
Välj menyn "Startup"

  

Startup
|-" LANG Svenska

|-" English

Språk

 Välj parametern LANG
Språkval
Språken tyska och engelska ingår som standard. Ett ytterligare språk kan laddas 
in från minneskortet.

  

Startup
|-" USR_LEV Basic

|-" Advanced

User Level

 Välj parametern "USR_LEV"
Med parametern USR_LEV går det att ställa in den användarnivå som är aktiv, 
när ZAdyn4C har startat.

  

Startup
|-" MOT_TYP SM 200

|-" SM 200

Motorer

 Välj parametern "MOT_TYP"
Inmatning av den motor som ska drivas

  

Startup
|-" n 72.0 rpm

|-" 72.0

Nominellt varvtal

 Välj parametern "n"
Inmatning av motorns märkvarvtal

Information
  För asynkronmotorer kan man bestämma motorns data automatiskt med Autotune-funktionen i 

ZAdyn4C och lagra dem i parameterminnet. Mer information om Autotune-funktionen finns i kapitlet 
"Specialfunktioner/Autotune-funktion". 

  

Startup
|-" f 18.0 Hz

|-" 18.0

Märkfrekvens

 

Välj parametern "f"
Inmatning av motorns märkfrekvens
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Startup
|-" I 13.7 A

|-" 13.7

Märkström

 

Välj parametern "I"
Inmatning av motorns märkström

  

Startup
|-" U 360 V

|-" 360

Märkspänning

 

Välj parametern "U"
Inmatning av motorns märkspänning

 

  

Startup
|-" P 5,5 kW

|-" 5,5

nominell kapacitet

 

Välj parametern "P"
Inmatning av motorns märkeffekt

 

  

Startup
|-" cos phi 0,75

|-" 0,75

Effektfaktor

 
Välj parametern "cos phi"
Inmatning av motorns effektfaktor

  Kan bara göras för asynkronmotorer

 

  

Startup
|-" TYP Stjärna

|-" Triangel

Kopplingssätt

 

Välj parametern "TYP"
Inmatning av motorns kopplingssätt

 

  

Startup
|-" ENC_TYP EnDat/SSI

|-" EnDat/SSI

Typ av encoder

 

Välj parametern "ENC_TYP"
Inmatning av den använda vridgivartypen

 

  

Startup
|-" ENC_INC 2048 INC

|-" 2048

Encoder upplosning

 

Välj parametern "ENC_INC"
Inmatning av vridgivarens upplösning

 

  

Startup
|-" BC_TYP BR11

|-" BR11

BR/BC - Typ

 

Välj parametern "BC_TYP"
Inmatning av det använda bromsmotståndet eller bromschoppern

 

  

Startup
|-" V* 1.00 m/s

|-" 1.00

Nenngeschwindigkeit

 

Välj parametern "V*"
Inmatning av systemets märkhastighet

 

  

Startup
|-" __D 0,315 m

|-" 0.400

Diam. drivskiva

 

Välj parametern "__D"
Inmatning nav drivskivans diameter
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Startup
|-" __is 1:1

|-" 1:1

Upphängning

 

Välj parametern "__is"
Inmatning av systemets upphängningssätt

 

  

Startup
|-" __i1 23.00

|-" 23.00

Växel i1:i2

 
Välj parametern "__i1"
Inmatning av i1 i utväxlingen i1:i2

  Kan bara göras för asynkronmotorer

 

  

Startup
|-" __i2 1

|-" 1

Växel i1:i2

 
 Välj parametern "__i2"
Inmatning av i2 i utväxlingen i1:i2

  Kan bara göras för asynkronmotorer

 

  

Startup
|-" Q 600 kg

|-" 600

Mark last

 

Välj parametern "Q"
Inmatning av hissanläggningens märklast

 

  

Startup
|-" CONFIG 01:ZA_IO

|-" 01:ZA_IO

Konfigurering

 
Välj parametern "CONFIG"
Konfigurering av de digitala ingångarna med hänsyn till den använda styrenheten 
och kommunikationssättet

 

  

Startup
|-" MO_DR Vänster

|-" Vänster

Rotationsriktning

 
Välj parametern "MO_DR"
Ändring av motorns rotationsriktning
Tänk på att hisskorgen körs uppåt när RV1 adresseras

 

  

Startup
|-" BR Aus

|-" 3*NO

Utstyrning

 

Välj parametern "BR"
Definition av bromsövervakningen

 

  

Startup
|-" P1P2 Aus

|-" PTC

Motor-temp. overv.

 

Välj parametern "P1P2"
Övervakning av motortemperaturen

 

  

Startup
|-" K_START 1.0

|-" 1.0

Start forstark.

 

Välj parametern "K_START"
Förstärkning vid start (se kapitlet ”Parameterlista/menyn Start”)

 

  

Startup
|-" SPD_KP 1.00

|-" 1.00

SPD REG: Grundf.

 

Välj parametern "SPD_KP"
Multiplikationsfaktor för ändring av den beräknade grundförstärkningen SPD_C
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8.3 Automatisk förbeläggning av körkurva
Genom den automatiska förbeläggningen av körkurva förbeläggs de för körkurvor och körhastigheter 
ansvariga parametrarna i förhållande till anläggningens nominella hastighet ”V*".
När parametern V* ändras, kommer förfrågan ”Automatisk förbeläggning av körkurva?” som kan 
besvaras med antingen ja eller nej.
Förparametrerade parametrar genom den automatiska förbeläggningen av körkurva:

Menyn "Accelerera" Menyn " Retardation" Menyn "Korning"

A_POS

R_POS1

R_POS2

A_NEG

R_NEG1

R_NEG2

V_2

V_3

8.4 Test av säkerhetsfunktionen ”Säkert frånslag (STO)”
Inom ramen för uppstartning måste en funktionskontroll ”Säkert frånslag (STO)” göras av 
säkerhetsfunktionen. Gör så här:

Kontrollmoment Resultat

Kontrollera medan drivningen står stilla (inga kör-
signaler) tillståndet hos ingångarna STO_A och 
STO_B.

I Info-menyn / Start/Stopp ska ingångarna STO_A 
och STO_B vara märkta som inaktiva med en liten 
punkt. Bredvid symbolen DIAG ska en stor punkt 
synas.

 Utlös ett körkommando, t.ex. genom att kortvarigt 
trycka på knappen Återgång UPP resp. NED.

I Info-menyn / Start/Stopp ska ingångarna STO_A 
och STO_B vara märkta som aktiva med en stor 
punkt. Bredvid symbolen DIAG ska en stor punkt 
synas.

Observera: Ta bort körkommandot så snart de stora 
punkterna vid STO_A och STO_B syns. 

Överbrygga medan drivningen står stilla (inga kör-
signaler) slutarkontakten på relät för styrning av sig-
nalen STO_A, så att ingången STO_A aktiveras.

I Info-menyn / Start/Stopp ska ingången STO_A till att 
börja med vara märkt som aktiv med en stor punkt. 
Bredvid symbolen DIAG ska en stor punkt synas. 
Efter ungefär en sekund växlar symbolerna för 
STO_A och DIAG från stor punkt till liten punkt (alla 
symboler är märkta som inaktiva). 

ZAdyn4C utlöser felet ”STO-diagnos” (fel 960).

Ta nu åter bort bryggan på reläkontakten.

Återställ sedan felet genom att slå till och slå ifrån 
nätspänningen.

Överbrygga medan drivningen står stilla (inga kör-
signaler) slutarkontakten på relät för styrning av sig-
nalen STO_B, så att ingången STO_B aktiveras.

I Info-menyn / Start/Stopp ska ingången STO_B till att 
börja med vara märkt som aktiv med en stor punkt. 
Bredvid symbolen DIAG ska en stor punkt synas. 
Efter ungefär en sekund växlar symbolerna för 
STO_B och DIAG från stor punkt till liten punkt (alla 
symboler är märkta som inaktiva). 

ZAdyn4C utlöser felet ”STO-diagnos” (fel 960).

Ta nu åter bort bryggan på reläkontakten.

Återställ sedan felet genom att slå till och slå ifrån 
nätspänningen.

Överbrygga medan drivningen står stilla (inga kör-
signaler) båda slutarkontakterna på relät för styrning 
av signalerna STO_A / STO_B, så att båda ingångar-
na aktiveras.

ZAdynpro utlöser felet ”STO: ingen körsignal” (fel 
349) efter 2,5 s.

Ta nu åter bort bryggan på reläkontakterna. 

Kontakta ZIEHL-ABEGGS kundservice, om det beskrivna resultatet inte uppnås vid ett av 
kontrollstegen.

Testet av STO-säkerhetsfunktionen bör upprepas regelbundet (t.ex. varje år i samband med 
besiktningen).
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8.5 Inställning av frånslagningspunkter

8.5.1 Frånslagningspunkter för körhastigheterna V_3 och V_2
Fördröjningssträckorna enligt V_1 respektive efter stillestånd (vid DCP2- och DCP4-protokoll) kan 
läsas av direkt i Info-menyn/sida 03.

Dist. - - - - - - - - - - 03

sa: 0.00 s21: 0.52m

sr:^0.00 s31: 1.45m

s1: 0 sd: 0.52m

s31: Visning av beräknad fördröjningssträcka V_3 → V_1
s30: Visning av beräknad fördröjningssträcka V_3 → Stillestånd
s21: Visning av beräknad fördröjningssträcka V_2 → V_1
s20: Visning av beräknad fördröjningssträcka V_2 → Stillestånd

Följande parametrar har inflytande på fördröjningssträckorna:

• V_1 (Positioneringshastighet)

• V_3 (körhastighet)

• R_NEG1 (övre rundning)

• R_NEG2 (nedre rundning)

• A_NEG (fördröjning)

Ändras en parameter, visas den omberäknade fördröjningssträckan på displayen, när ändringen har 
bekräftats.

Körning

s31= 1.53m [ok]

Avstängningspunkterna ska ställas in på en större fördröjningssträcka än den beräknade för att ha 
spelrum för optimering av köregenskaperna.
En minskning av krypsträckan i efterhand kan göras direkt på frekvensomriktaren i menyerna 
Fördröjning/S_DI3 (för V_3) och Fördröjning/S_DI2 (för V_2).

Avstängningspunkterna måste ställas in med en noggrannhet på ± 1 cm för att uppnå en nästan 
identisk positioneringskörning på alla våningsplan.

8.5.2 Frånslagningspunkter för körhastigheten V_1
För att förhindra att hisskorgen kör förbi det exakta stoppläget, måste avstängningspunkterna för V_1 
ställas in, beroende på fördröjningen A_NEG, mellan 2 och 5 cm före det exakta stoppläget. Avslutas 
körningen för det exakta stoppläget, är det nödvändigt att anpassa avstängningspunkterna. 
Avstängningspunkterna måste ställas in med en noggrannhet på ± 1 mm för att uppnå en nästan 
identisk positioneringskörning på alla våningsplan.

8.6 Första provkörning 

Fara!
 

Om synkronmotorer körs utan offset för kodaren kan okontrollerade motorrörelser orsakas.

På synkronmotorer måste en utjämning av kodarens offset genomföras före den första körningen (se 
kapitlet "Specialfunktionen / Vridgivarutjämning")! 
På motorer från Ziehl-Abegg utförs offsetutjämningen vid fabriken!
Om externa motorer används måste offsetutjämning genomföras enligt beskrivningen i kapitlet 
"Specialfunktioner / Vridgivarutjämning".

Den första körningen måste göras med återföringsstyrning eller som inspektionskörning.

Om denna körning kan genomföras problemfritt och utan felmeddelanden kan en normal körning 
göras som nästa steg.

Vid felmeddelanden finns i kapitlet "Diagnos" en förteckning över fel med tillhörande orsaker.
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8.7 Optimering av start- och körförhållanden
Med parametern "SPD_KP" (förstärkning) kan inställningen optimeras för den varvtalsregulator som 
är i funktion under körningen. Parametern kan ändras i menyn Reglering/SPD_KP. 

Reglering
|-" SPD_KP 1.00

|-" 0,95

Varvtalsregulator 

grundförstärkning

Inställningen av varvtalsregulatorn görs i första hand genom att ändra faktorn för grundförstärkningen 
("SPD_KP"). Om uppenbara regleravvikelser uppträder under körningen (i synnerhet vid acceleration 
och retardation, se figuren) är förstärkningen för lågt inställd. I så fall måste faktorn för förstärkning 
("SPD_KP") höjas.

Regleravvikelser vid för lågt inställd förstärkning
blå Börvärde, körhastighet
röd Aktuellt värde, körhastighet

Om motorljudet är för högt eller om vibrationer förekommer i motorn (se figuren) är förstärkningen för 
högt inställd. I så fall måste faktorn för förstärkning ("SPD_KP") sänkas.

Vibrationer vid för högt inställd förstärkning
blå Börvärde, körhastighet
röd Aktuellt värde, körhastighet

Optimal inställning av varvtalsregulatorn
Vi rekommenderar följande metod för optimal inställning av varvtalsregulatorn:
Höjning av parametern Reglering/SPD_KP tills motorn avger buller/vibrationer vid start. 
Sänk parametern Reglering/SPD_KP tills motorn inte avger buller/vibrationer vid start. 

Slirning vid start
En slirning vid start yttrar sig som en okontrollerad rörelse hos drivskivan i den dragande lastens 
riktning. Orsaken är en alltför svag förstärkning av varvtalsregulatorn vid den tidpunkt, då bromsen 
öppnas.

Om motorn trots optimal inställning (parametern Reglering/SPD_KP) skulle slira vid starten kan detta 
optimeras genom en höjning av parametern Start/K_START. 

Start
|-" K_START 1.0

|-" 3,0

Förstärkning vid start
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OBSERVERA

Fara
Innan du höjer parametern Start/K_START, måste du försäkra dig om att grundförstärkningen (
Reglering/SPD_KP) är optimalt inställd!

9 Funktion "Säkert frånslag (STO)"

9.1 Intro
• Funktionen ”Säkert frånslag (STO)” i produktserien ZAdyn4C uppfyller stoppfunktionen ”Säkert 

frånslaget moment” (Safe torque off, STO) enligt DIN EN 61800-5-2.

• Genom att aktivera funktionen säkerställs att ingen energi som kan orsaka ett vridmoment tillförs 
motorn via ZAdyn4C. 

• Tack vare funktionen STO kan de reläer som normalt installeras i hissar mellan ZAdyn4C och 
motorn utgå. Kraven i EN  81-20 avsnitt 5.9.2.5.4 d) respektive avsnitt 5.9.3.4.2 d) uppfylls. 

• Hänsyn till STO-funktionen måste tas vid den applikationsspecifika riskanalys som genomförs av 
det företag som ansvarar för idrifttagningen. Detta företag är också ansvarigt för att gällande 
säkerhetsföreskrifter följs och för att kraven på de komponenter som styr STO-funktionen definieras 
enligt normerna.

Fara!
När STO-funktionen aktiveras sker ingen aktiv bromsning. Drivningen saktar in. Detta måste beaktas 
för applikationer där det kan innebära en risk (t.ex. genom vertikala laster). Aktiv bromsning måste ske 
genom extra åtgärder (t.ex. en mekanisk motorbroms).

9.2 Säkerhetskoncept
• Apparaterna i serien ZAdyn4C har två säkerhetsinriktade ingångar (tvåkanalig struktur). Bara om 

det finns en 24 V-kopplingssignal vid båda ingångarna kan drivningen alstra ett vridmoment. 
Stängs 24 V-kopplingssignalerna av, aktiveras funktionen STO och styrningen av bryttransistorerna 
(IGBT) förhindras säkert. 

• En intern diagnostikenhet kontrollerar ständigt att tillståndet hos de båda frånslagskanalerna 
(STO_A, STO_B) är detsamma. Om det finns ett fel (olik styrning eller intert maskinvarufel) utlöser 
den interna diagnostikenheten ett frånslag av drivningen.

• De båda ingångarna måste styras genom två separerade reläer, vars styrspänning försörjs från 
ändan av den elektriska säkerhetskedjan (se kapitlet ”Funktionen ”Säkert frånslag 
(STO)”/principkopplingsschema”).

Information
Vid utförande enligt principkopplingsschemat behöver inte hissens styrsystem utföra någon 
övervakning av de båda reläerna K1/K2 för att uppfylla kraven enligt EN  81-20. Den interna 
diagnostikenheten svarar för att kraven uppfylls.

• Om kontakterna är kopplade olika (t.ex. om ett av reläerna inte öppnar) identifieras detta genom de 
olika signalerna vid STO-ingångarna. Efter högst 1600 ms sker i sådana fall ett säkert frånslag via 
den interna diagnostikenheten. Återställning kan då bara göras genom att slå ifrån och sedan slå till 
apparaten.

• STO-funktionens tillstånd kan alternativt (ej säkerhetsinriktat) avläsas via den digitala utgången 
"STO-Info". 

Fara!
Aktiveringen av funktionen STO separerar inte den anslutna motorn från ZAdyn4C. Vid arbete på 
kablarna eller motorn måste därför ZAdyn4C skiljas från matningsspänningen. Vänta minst 3 minuter, 
så att mellankretskondensatorerna hinner laddas ur. Kontrollera spänningsfriheten med en tvåpolig 
spänningsprovare. 

Fara!
Om STO-funktionen har spärrat drivningen och sedan åter frisläppt den kan den återstarta 
automatiskt. Om detta inte kan tillåtas för den aktuella applikationen måste externa åtgärder vidtas 
(t.ex. omstart först efter bekräftelse).
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9.3 Principkopplingsschema

(1)

STO_B (2)

STO_A

GND_
STO

(4)

(3)

GND

+24V_

 STO
(6)

(5)

N

L

X-STO

K2

K1

1

2

4

3

O51 O54

(9) (10)
24V I1

X-OUT
STO-Info 

24V*

A*

B*

ZAdyn4C 

5

Principkopplingsschema, funktion "Säkert frånslag (STO)"
1 Elektrisk säkerhetskedja 
2 Utstyrning
3 Skyddad dragning eller utförande med två separata mantlade ledningar (se kapitlet "STO-gränssnitt (X-STO)")
4 Digitala ingångar styrenhet
* Trådbeteckning för förtillverkad anslutningsledning L-SL-xx-HX-ZA4-STO
1) informativt, ej säkerhetsinriktat 

9.4 Elanslutning
Anslutningen görs via gränssnittet X-STO på ZAdyn4C (se kapitlet ”Elektrisk installation/STO-
gränssnitt (X-STO))”.

9.5 Anvisningar för driften
• De båda STO-ingångarna måste vid varje körning kopplas samtidigt via separata reläer (tvåkanalig 

styrning). Även om bara den ena av ingångssignalerna STO_A eller STO_B kopplas bort stängs 
därvid slutsteget av.

• När STO-ingångssignalerna STO_A/STO_B kopplas, godtas en tidsförskjutning på högst 120 ms 
mellan signalerna. Vid en större tidsförskjutning löser ZAdyn4C till att börja med ut felet ”STO: fel“ 
(fel 533). Det gör det möjligt för hissens styrsystem att avbryta körningen. 

• Om styrningen fortfarande är felaktig sker sedan efter ytterligare minst 190 ms och högst 1480 ms 
(normalt 630 ms) ett säkerhetsinriktat frånslag via den interna diagnostiken (fel 960 "STO: 
Diagnos") 

• Ett fel som identifieras av den interna diagnostiken (olik styrning eller internt maskinvarufel) medför 
ett feltilstånd med låsning. Felet kan bara återställas genom att nätspänningen slås ifrån och slås 
till igen. 

STO_A

STO_B
< 120 ms

STO_Info

ST

X-STO

X-OUT

Korrekt styrning STO
STO_A säkerhetsinriktad ingång STO_A
STO_B säkerhetsinriktad ingång STO_B
STO_Info ingångar STO_A / STO_B aktiva - frisläppning slutsteg
ST fel
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STO_A

STO_B

1 2

STO_Info

ST

X-STO

X-OUT

120 ms 190 ms < T < 1480 ms

Felaktig styrning STO
1 Fel "STO: Fel"
2 Fel "STO: Diagnos"

För att diagnostiken ska kunna täcka in testen tillräckligt måste följande tider hållas under drift:

• Aktivering STO (frånslag STO_A och STO_B) minst en gång per timma under  minst 1 600 ms.

Den korrekta styrningen av STO-ingångarna övervakas dessutom (inte säkerhetsinriktat) av ZAdyn4C
vid varje körning: 

• Sker det vid körningens början inget upphävande av den säkra avstängningen efter 2,5 s 
(signalerna STO_A, STO_B förblir LOW), löser felet ”STO: kvarstår” (fel 348) ut.

• Sker det vid körningens slut ingen säker avstängning efter 2,5 s (signalerna STO_A, STO_B förblir 
HIGH), löser felet ”STO: saknas” (fel 532) ut.

• Upphävs den säkra avstängningen (signalerna STO_A, STO_B blir HIGH) vid stillestånd (inga 
körsignaler ligger på) och ingen körsignal ligger på efter 2,5 s, löser felet ”STO: körsignal saknas” 
(fel 349) ut.

• Om STO-ingångssignalerna slås ifrån under körning löser efter 200 ms felet "STO: Avbrott" (fel 
531) ut. 

Inom ramen för driftsättning och återkommande kontroller måste funktionen "Säkert frånslag (STO)" 
testas (se kapitlet Idrifttagning/Test av säkerhetsfunktionen "Säkert frånslag (STO)").

9.6 Anvisningar för användning av motorer

Fara!
Vid fel kan ett kortvarigt uppriktningsmoment uppkomma. Motorn kan vid ett fel (två eller flera 
effekthalvledare defekta) röra sig högst vinkeln φ = 360°/polantalet. 

• Vid ett tillfälligt komponentfel hos två eller flera effektbrytare i växelriktaren kan det vid 
permanentexciterade synkronmaskiner ske en kortvarig uppriktningsrörelse på några grader även 
när STO-funktionen är aktiv. Det går inte att alstra ett permanent vridfält. Uppriktningsmomentets 
effekter beskrivs nedan.

• Den möjliga hisskorgsrörelsen på grund av uppriktningsmomentet kan beräknas med följande 
formel:

Korgrörelse [mm] = 3,142 x drivskivediametern [mm]

 Polantal x upphängning

Exempel på möjliga hisskorgsrörelser som funktion av motorn, drivskivediametern och 
upphängningen framgår av tabellen nedan.

Exempel på maximal korgrörelse i mm vid 14 poler

Ø drivskiva 100 mm 120 mm 160 mm 200 mm 210 mm 240 mm 320 mm 400 mm 450 mm

Upphängning 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1

Korgrörelse 
[mm]

23 12 6 27 14 7 36 18 9 45 23 12 48 24 12 54 27 14 72 36 18 90 45 23 10-
1

51 26

Ø drivskiva 480 mm 500 mm 520 mm 600 mm 680 mm

Upphängning 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1
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Korgrörelse 
[mm]

51 26 13 113 57 29 117 59 30 135 68 34 173 77 39

Exempel på maximal korgrörelse i mm vid 20 poler

Ø drivskiva 100 mm 120 mm 160 mm 200 mm 210 mm 240 mm 320 mm 400 mm 450 mm

Upphängning 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1

Korgrörelse 
[mm]

16 8 4 19 10 5 26 13 7 32 16 8 33 17 9 38 19 10 51 26 13 63 32 16 71 36 18

Ø drivskiva 480 mm 500 mm 520 mm 600 mm 680 mm

Upphängning 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1

Korgrörelse 
[mm]

76 38 19 79 40 20 82 41 21 95 48 24 107 54 27

Exempel på maximal korgrörelse i mm vid 30 poler

Ø drivskiva 100 mm 120 mm 160 mm 200 mm 210 mm 240 mm 320 mm 400 mm 450 mm

Upphängning 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1

Korgrörelse 
[mm]

11 6 3 13 7 4 17 9 5 21 11 6 22 11 6 26 13 7 34 17 9 42 21 11 48 24 12

Ø drivskiva 480 mm 500 mm 520 mm 600 mm 680 mm

Upphängning 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1

Korgrörelse 
[mm]

51 26 13 53 27 14 55 28 14 63 32 16 72 36 18

Hänsyn till korgrörelsen måste tas vid en riskanalys för anläggningen som helhet. 

9.7 Avaktivering av STO-funktionen

Fara!
Inaktiveras funktionen STO sker inte något säkerhetsinriktat frånslag av slutsteget. Ett säkert frånslag 
enligt EN 81 måste då genomföras genom andra åtgärder (till exempel via motorreläer) (se kapitlet 
”Elektrisk installation/motorreläer (tillval)”.

9.8 Test av funktionen ”Säkert frånslag (STO)”
Inom ramen för idrifttagningen måste ett test av funktionen "Säkert frånslag (STO) genomföras för 
kontroll av säkerhetsfunktionen (se kapitlet Idrifttagning/Test av funktionen "Säkert frånslag (STO)").
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9.9 Tekniska data

Säkerhetsparametrar

Säkerhetsfunktion Säkert frånslaget moment (Safe Torque Off, STO) enligt 
DIN EN 61800-5-2 

Säkerhetsklass SIL 3 enligt DIN EN 61800-5-21)

Uppfyller kraven enligt DIN  EN 81-1, avsnitt 12.7.3 resp. 
DIN EN 81-2, avsnitt 12.4.11)

Uppfyller kraven i DIN EN 81-20, avsnitt 5.9.2.5.4 d) respek-
tive avsnitt 5.9.3.4.2 d)1)

Sannolikhet för ett farligt bortfall per timme 
(PFH)

3,11E-10 1/tim2)

Genomsnittlig tid till farligt bortfall för varje 
kanal (MTTFd)

410 år2)

Diagnostäckningsgrad (DC) Hög

Frånslagstid (tid från frånslag av ingångs-
signalerna tills slutsteget spärras) 

< 50 ms

Minsta intensitet för STO-funktionen 1/h under minst 1600 ms

Användningstid 20 år, sedan måste apparaten bytas ut mot en ny

Maximalt tillåten tidsförskjutning mellan sig-
nalerna STO_A/STO_B

120 ms

(vid överskridande visas ett felmeddelande via ZAdyn4C, se 
kapitlet ”Funktionen ”Säkert frånslag (STO)”/Anvisningar för 
driften”)

1) Därför har en typprovning och en certifiering genomförts av TÜV Rheinland. Kopior av 
kontrollintygen kan beställas från Ziehl-Abegg.
2) under antagande om maximalt apparatutnyttjande under hela livslängden 

10 Seriell kommunikation

10.1 DCP (Drive Control & Position)
DCP-drift möjliggör seriell styrning av ZAdyn4C via ett RS485-gränssnitt. Tack vare den 
bidirektionella, seriella styrningen leds styrsignalerna via en 2- eller 3-ledad förbindelseledning. I regel 
behövs inte ledningarna X-IN och X-OUT längre, varför kabeldragningsarbetet reduceras till ett 
minimum.

10.1.1 Elanslutning
Anslutningen görs via gränssnittet X-DCP på ZAdyn4C (se kapitlet ”Elektrisk installation/DCP-
gränssnitt (X-DCP))”.

10.1.2 De olika DCP-protokollen

DCP_01
Funktionsprincipen liknar en vanlig styrning via styringångarna(X-IN) och styrutgångarna (X-OUT). 
Hissens styrsystem sänder de nödvändiga styrsignalerna (exempelvis frisättning av regulator, 
körriktning, hastighet, retardationspunkt) som kommandobitar till ZAdyn4C och får 
statusmeddelandena i form av statusbitar från ZAdyn4C (exempelvis signaler för mekanisk broms, 
motorreläer, STO-funktion, hastighetsövervakning och samlingsfel)

DCP_03
DCP_03-protokollet är en utökad version av DCP_01-protokollet. I jämförelse med DCP_01-
protokollet är den försedd med:

• En högre dataöverföring

• En snabbare kommunikationskanal

• En automatisk kompatibilitetskontroll mellan programvaran i ZAdyn4C och programvaran i 
styrenheten
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DCP_02
Sändningen av kommando- och statusbitarna motsvarar DCP_01-protokollet. Dessutom sker 
körningen reststräckeorienterat: Genom sitt startkommando anger styrningen sträckan till nästa 
våningsplan för ZAdyn4C. Den här sträckan (reststräckan) uppdateras hela tiden under körningen. 
ZAdyn4C anpassar sin körhastighet efter reststräckan och hisskorgen körs direkt och utan 
krypkörning, tidsoptimerat och utan ryck, till nästa våningsplan. Det krävs en encoder i hisschaktet, för 
att reststräckan ska kunna anges! Bromssträckan (visas på displayen på frekvensomformaren) måste 
först anges manuellt på styrenheten. Utifrån den angivna bromssträckan och den aktuella 
reststräckan kan styrningen avgöra om det fortfarande är möjligt att stanna, efter att en stoppsignal 
har kommit under körningen. Föreligger det ingen stoppsignal senast inför den nödvändiga 
retardationssträckan, förlängs reststräckan med ett våningsplan.

DCP_04
DCP_04-protokollet är en utökad version av DCP_02-protokollet. I jämförelse med DCP_02-
protokollet är den försedd med:

• En högre dataöverföring

• En snabbare kommunikationskanal

• En automatisk kompatibilitetskontroll mellan programvaran i ZAdyn4C och programvaran i 
styrenheten

• Sändning av en bromssträcka: Regulatorn sänder löpande den för den aktuella hastigheten 
beräknade bromssträckan till styrningen. Därmed kan styrningen avgöra om det fortfarande är 
möjligt att stanna, efter att en stoppsignal har kommit under körningen.

Signalförlopp DCP_01, DCP_03 Signalförlopp DCP_02, DCP_04

Kommando-byte  Hastighets-byte  Statusbyte

B0 Frisättning av regulator RF  G0 Långsam körhastighet (V1)  S0 Frekvensomformaren klar för nästa 
körning

B1 Körkommando (start)  G1 Efterjustering (VZ)  S1 Körning aktiv (RB)

B2 Avstängningsbrytare (avstängn-
ing V1)

 G2 Varvtal 0  S2 Förvarning aktiv

B3 Körhastighet  G3 Tillbakahämtning (V5)  S3 Samlingsfel aktiv (ST1)

B4 Körriktning (RV1 eller RV2)  G4 Inspektion (V4)  S4 Varvtalsövervakning aktiv (VG1)

B5 Hastighetsbyte  G5 Extrahastighet (V6)  S5 Snabbstopp

B6 Överföring reststräcka  G6 Mellanhastighet (V2)  S6 Mekanisk broms (MB)

B7 Fel i det senaste telegrammet  G7 Snabb hastighet (V3)  S7 Fel i det senaste telegrammet

Det går att läsa av kommando-, hastighets- och status-bytes i informationsmenyn på sida 15.

DCP-Bits - - - - - - - - 15

B01..4... G....4...

S.1....6. 100
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10.1.3 Parametrering i DCP-drift

10.1.3.1 Aktivering av DCP-gränssnitt
Aktiveringen av DCP-gränssnittet sker i menyn Styrning/CONFIG i förhållande till den använda 
styrningen och det använda kommunikationsprotokollet.

Utstyrning
|-" CONFIG 04:BP_DCP1

|-" 05:BP_DCP2

Konfigurering

Tillverkare: DCP-protokoll Förkortning ZAdyn4C

BÖHNKE + PARTNER DCP1 04:BP_DCP1

BÖHNKE + PARTNER DCP2 05:BP_DCP2

BÖHNKE + PARTNER DCP3 06:BP_DCP3

BÖHNKE + PARTNER DCP4 07:BP_DCP4

Configuration Hydraulik DCP4 36:HY-Mod

Kollmorgen Steuerungstechnik DCP3 09:KN_DCP3

Kollmorgen Steuerungstechnik DCP4 10:KN_DCP4

NEW LIFT DCP3 12:NL_DCP3

NEW LIFT DCP4 37:NL_DCP4

Osma Aufzüge DCP3 34:OS_DCP3

SCHNEIDER STEUERUNGSTECHNIK DCP3 14:SS_DCP3

SCHNEIDER STEUERUNGSTECHNIK DCP4 33:SS_DCP4

STRACK LIFT AUTOMATION DCP3 22:ST_DCP3

STRACK LIFT AUTOMATION DCP4 23:ST_DCP4

Weber Lifttechnik DCP1 17:WL_DCP1

Weber Lifttechnik DCP2 18:WL_DCP2

Weber Lifttechnik DCP3 19:WL_DCP3

Weber Lifttechnik DCP4 20:WL_DCP4

KW AUFZUGSTECHNIK DCP3 26:KW_DCP3

10.2 CANopen Lift

10.2.1 Drifttagning av CAN-gränssnittet

10.2.1.1 Anvisningar om idrifttagning

OBSERVERA

Fara
Felkopplade anslutningar kan förstöra de elektriska respektive de elektroniska komponenterna. 
Elektrostatiska urladdningar kan äventyra de elektroniska komponenterna och orsaka fel i 
progamvaran.

10.2.1.2 ZAdyn4C
• Endast apparater enligt Profil CiA 417 skall användas.

• Alla apparater arbetar i 11bits-läge.

• Till Pro Bus-systemet kan endast en ZAdyn4C anslutas.

• Krävs det mer än en ZAdyn4C per bussystem, ska det först överenskommas med Ziehl-Abegg.

10.2.1.3 Bussledning
• Ingen skärmad bussledning behövs, men dataledningarna bör vara tvinnade med varandra. 

• Ledningsdragningen görs i linjestruktur. Enskilda apparater förbinds med huvudledningen via korta 
stickledningar. 

• Huvudledningen ska vid båda ändarna avslutas med ett slutmotstånd på 120 - 150 ohm.

• Huvudledningen får inte vara längre än 200 m. Stickledningarna får vara högst 6 m långa.

• Alla apparater drivs i regel med en överföringshastighet på 250 kBit/s.
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10.2.1.4 Ledningsdragning
• Anslutningen av bussledningen sker vid insticksplatsen ”X-CAN”.

• Beakta bussledningens maximalt tillåtna längd.

• Smörjs inte dragna motor-, bromsmotstånds- och bromschopperledningarna korrekt, kan det 
inträffa avsevärda störningar.

• Kontrollera de aktuella ledningarnas skärmar i en felsituation.

Steuerung /

Control system

Umrichter / 

Inverter

Schachtgeber /

Encoder

120 - 150 Ohm 120 - 150 Ohm

Exempel på uppbyggnad av ett bussystem med CANopen

10.2.1.5 Elanslutning
Anslutningen av bussledningen sker via gränssnittet X-CAN på ZAdyn4C.

X-CAN

CL

CH

0VC

CAN High (H)

CAN Low (L)

GND(1)

(2)

(3)

(4)

Optionaler 

Schirmanschluss

Anslutning CAN

10.2.1.6 Aktivering av gränssnitt
Aktiveringen av CAN-gränssnittet görs i menyn Styrsystem/CONFIG.

Utstyrning
|-" CONFIG 01:ZA_IO

|-" 02:ZA_CAN

Konfigurering

CAN-Information finns tillgänglig på Infomenyn sida 14 - 17. (Förutsättning: "CONFIG" = "02: 
ZA_CAN")

10.2.1.7 Funktionssätt

Information
Det finns två driftsätt i CAN-drift för ZAdyn4C:
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• Hastighetsläge (Velocity Mode [pv])

Velocity Mode

• Positionsläge (Position Mode [pp])

Position Mode

Läget skrivs in i ZAdyn4C av de flesta styrningarna strax före starten. Således ska driftläget ställas in i 
styrenheten.
Körs ZAdyn4C i positionsläget, ska schaktgivaren anslutas tvingande till samma buss som ZAdyn4C.

Styrenheten sänder inför varje körning den hastighet som ska köras till ZAdyn4C. Kan den inte kan 
nås, inleder ZAdyn4C en körning med spetsbågformig hastighetsprofil. Därför måste den högsta 
hastigheten matas in i styrenheten.
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10.2.1.8 Recorderns kommando- och statusbitar
• Position Mode [pp] C&S / Velocity Mode [pv] C&S

• C = Command = Kommando från styrenheten till frekvensomformaren

• S = Status = ZAdyn4C:s status som reaktion på ett föregående kommando från styrenheten

Status- / kommandobit Beskrivning Anmärkning

CSwO Command Switch On  

CEVo Command Enable Voltage  

CQSt Command Quick Stop  

CEOp Command Enable Operation  

CFaR Command Fault Reset  

CNSp Command New Setpoint endast i Position Mode

CHlt Command Halt  

SRSO Status Ready to Switch On  

SSdO Status Switched On  

SOpE Status Operation Enabled  

SVoE Status Voltage Enabled  

SQSt Status Quick Stop  

SSOD Status Switch On Disabled  

STaR Status Target Reached  

SS=0 Status Speed = 0 endast i Velocity Mode

SSpA Status Setpoint Acknowledge endast i Position Mode

SFlt Status Fault  

SWrn Status Warning  

10.2.2 Parameter

10.2.2.1 Parameterinställningar
De olika parametrarna för CAN-drift kan anpassas i menyn Styrning.

Parameter Beskrivning Värdeområde Standardinställning 

LIFT_NO Inmatning av hissens nummer 1 ... 2 1

NODE_ID Nodnummer,
i standardfallet: 

Styrenhet: 1

ZAdyn4C: 2

Vridgivare: 4

1 ... 128 2

BD_RATE Överföringshastighet (Baudrate) 10 kBd ... 250 kBd 250 kBd

T_CMD Maximal väntetid för kommandon från styr-
enheten

200 ... 3000 ms 1500 ms

T_MAX Maximal bearbetningstid för CAN-telegram 
per cykel

0,1 ... 3 ms 0.8 ms

De CAN-specifika fönstren finns i  informationsmenyn på sida 14-17 (se kapitlet ”Parameterlista”).

Information
Den i ZAdyn4C inställda anläggningshastighetenV* måste vara större än eller lika med den hastighet 
som styrningen skickar till ZAdyn4C. I annat fall kan det inte ske någon körning.
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10.2.2.2 NMT (Network Management)

Status: BootUp: ZAdyn4C kopplar upp sig på bussen.

 Stop: ZAdyn4C stoppades (i regel av styrningen).

 Preop.: ZAdyn4C kan parametreras, men måste kopplas om till 
drift inför körning.

 Opera.: ZAdyn4C är driftklar, varför en körning kan ske.

Controller State: No Error: Det finns inget fel.

 Warn.Lim.: Felräknaren har överskridit 127.

 Bus off: Apparaten kopplas ifrån bussen på grund av för många 
fel (felräknare >255)

11 Öppen-krets-drift (givarlös drift)
Kännetecken på drift med öppen krets:

• Sträckberoende retardation inte möjlig

• Möjlig kommunikation med hisstyrningen:
– Standard (digitala in- och utgångar)
– DCP1, DCP3
– CANopenLift (hastighetsläge)

• Rundbågeskörning inte möjlig

• Motorn kan värmas mer

• sämre positioneringsnoggrannhet än vid drift med sluten krets

• Sämre köregenskaper än vid drift med sluten krets

• maximal körhastighet: 1,0 m/s
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11.1 Drifttagning

Steg 1 Ändra användarnivå i menu Idrifttagning

• USR_LEV = avancerad

Steg 2 Ange parameter i menu Motortypskylt

Motortyp

• MOT_TYP = ASM

Tekniska data
Värdena motsvarar uppgifterna på typskylten på motorn

• n = märkvarvtal [rpm]

• f = frekvens [Hz]

• p = antal polpar (värdet beräknas, ingen inmatning möjlig)

• I = märkström [A]

• U = märkspänning [V]

• P = märkeffekt [kW]

• cos phi = effektfaktor

• TYP = kopplingssätt [Y/Δ]

Steg 3 Kontrollera plausibiliteten hos n:

1. Beräkna varvtalet nsyn på det magnetiska fältet i motorns lindning.

nsyn = f x 60/p

2. Jämför märkvarvtalet n med varvtalet nsyn

I jämförelse med polparen (se parametern p i menu Motortypskylt) måste följande differens 
finnas mellan nsyn och n:

 Antal polpar (p) Differens nsyn - n [rpm]  
2 80 - 120

3 50 - 80

3. Ligger den beräknade differensen utanför det område som visas i tabellen, måste märkvarv-
talet n beräknas enligt formeln i tabellen nedan och anges i menu Motortypskylt.

 Antal polpar (p) Beräkna märkvarvtalet n 
[rpm]

 

2 n = nsyn - 100

3 n = nsyn - 65

Steg 4 Aktivera driftsättet Öppen krets i menu Encoder & BC

• ENC_TYP = Ingen ENC

Beläggs parametern ENC_Typ med funktionen Ingen ENC, aktiveras driftsättet Öppen krets.

Steg 5 Ange parametern i menu Anläggningsdata.

• V* = anläggningens märkhastighet [m/s]

• MOD_n*= beräkna

• n* = motorvarvtal vid V* [min-1] (värdet beräknas, ingen inmatning möjlig)

• __D = drivskivediameter [m]

• __iS = upphängning

• __i1 = i1 i utväxlingen i1:i2

• __i2 = i2 i utväxlingen i1:i2

Steg 6 Kontrollera plausibiliteten hos n*

Det värde som har fastställts för n* måste vara mindre än eller lika med märkvarvtalet n i menu 
Motortypskylt.
Om n* > n, måste parametern V* i menu Anläggningsdata minskas, tills att n* < n.

Steg 7 Ange parameter i menu Kör

• V_3 = V* (anläggningens märkhastighet)

I CANopen Lift-drift måste den här hastigheten parametreras i styrningen.

Steg 8 Inaktivera den sträckberoende retardationen i menu Retardera

• S_ABH = Av
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Steg 9 Kör med reducerad hastighet (exempelvis returstyrning)

Krav: 

• Viktutjämningen måste vara korrekt

• Hastigheten måste vara minst 30 % av anläggningens märkhastighet

Kör uppåt och neråt med tom hisskorg.

• Körning möjlig i båda riktningarna

-> Fortsätt till steg 10

• Motorn går inte och körningen avbryts:

-> Fortsätt till kapitlet ”Drift med öppen krets (givarlös drift)/Felavhjälpning”

Steg 10 Kör med anläggningens märkhastighet

• Körning möjlig i båda riktningarna

-> Idrifttagningen är klar, inga andra steg krävs

• Körningen avbryts:

-> Fortsätt till Felavhjälpning
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11.2 Felavhjälpning

Problem Orsak/Åtgärd

Motorn går inte och 
körningen avbryts

• Körningen avbryts med error:

– 410 ADC: Överström

– 480 MP: Överström

– Utan felmeddelande på ZAdyn (körningsavbrott via styrningen)

-> I menu Reglering: parametrera parametern UF_ED = manuell
-> I menu Reglering öka parametern I_IxR i steg om 10 %, tills att motorn går. Överskrid 
då inte det maximala värdet 1,5 x motormärkströmmen.

Ingen stoppnoggrann-
het trots korrekt in-
ställda avstängning-
spunkter

• Anläggningen körs för långsamt vid motorisk körning/stannar före stoppunkten

-> I menu Motortypskylt: minska parametern I 10 %

• Anläggningen körs för snabbt vid motorisk körning/kör förbi stoppunkten

-> I menu Motortypskylt: öka parametern I 10 %

• Anläggningen stannar ojämnt beroende på lasten

-> I menu Info sida 03: distans: Kontrollera i fönstret s1, om en positioneringskörning 
görs i hastigheten V_1

  
Dist. - - - - - - - - - - 03

sa: 0.00 s21: 0.52m

sr:^0.00 s31: 1.45m

s1: 0.00 sd: 0.52m

 

 - Körning görs i V_1, anläggningen stannar före stoppunkten

-> I menu Kör: öka parametern V_1 10 %

- Körning görs inte i V_1

-> Kontrollera avstängningspunkterna

Felmeddelande under 
accelerationen

• Avbrott under accelerationen med error:

– 410 ADC: Överström

– 480 MP: Överström

-> I menu Accelerera
- Öka parametern R_POS1
- Minska parametern A_POS

Felmeddelande under 
retardationen

• Avbrott under retardationen med error:

– 410 ADC: Överström

– 480 MP: Överström

-> I menu Retardera
- Öka parametern R_NEG1
- Minska parametern A_NEG
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11.3 Parametrar för drift med öppen krets
För drift med öppen krets finns ytterligare parametrar för optimering av köregenskaperna tillgängliga 
på menyn Reglering.
Parametrarna är endast synliga, när drift med öppen krets är aktiverad.
Om det skulle vara nödvändigt, att ändra parametrar, måste parametern Reglering/UF_ED=Manuell
parametriseras i förväg.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
UF_ED U/f-Edit-mode

Frisättning av den ytterligare parametern vid givarlös drift (U/f)
Auto

Manuell
Auto

V_0 Minimal körhastighet vid starten

Börvärde för V_0 skrivs ut innan bromsen öppnas 0 ... 0.2 m/s
autom. förbe-

läggning

V_STOP Minimal körhastighet vid stopp

Bromsen sluts när V_STOP uppnåtts 0 ... 0.2 m/s
autom. förbe-

läggning

I_Kipp Omslagsskydd: Varvtalets bör-värde reduceras från det inställda 
gränsvärdet. 0 ... 90 A

autom. förbe-
läggning

U0 Spänning för den frekvensberoende spänningskarakteristiken 
vid frekvens 0 0 ... 460 V

autom. förbe-
läggning

U1 Startspänning för den frekvensberoende spänningskarakteristik-
en 0 ... 460 V

autom. förbe-
läggning

U2 Gränsspänning för den frekvensberoende spänningskarakteris-
tiken 0 ... 460 V

autom. förbe-
läggning

f1 Startfrekvens för den frekvensberoende spänningskarakteristik-
en 0 ... 125 Hz

autom. förbe-
läggning

f2 Gränsfrekvens för den frekvensberoende spänningskarakteris-
tiken 0 ... 125 Hz

autom. förbe-
läggning

s_FIL Filter för motorströmsregistrering för eftersläpningskompensatio-
nen 0 ... 400 ms

autom. förbe-
läggning

s_COMP Eftersläpningskompensation-drift

PÅ:Eftersläpningskompensation aktiverad

Av:Eftersläpningskompensation avaktiverad

På

Aus
På

s_LIM Maximal eftersläpningsfrekvens-kompensation autom. förbe-
läggning

U_S_MX Maximal utgångsspänning för eftersläpningskompensation 0 ... 300 V 80
I_IxR Strömregulator, bestämmer den lägsta strömmen, som motorn 

matas med 0 ... 90 A
Motor-märks-

tröm (I)
I_FIL Filter för motorströmmen för eftersläpningskompensation

0 ... 125 Hz
autom. förbe-

läggning

IxR_KP Regulatorns P-andel för ströminjektion
0 ... 10 V/A

autom. förbe-
läggning

IxR_TI Regulatorns I-andel för ströminjektion 5 ... 1000 ms 20 ms

IxR_KC Regulatorns korrektionsfaktor för ströminjektion 0 ... 127 0.2

IxR_KD Regulatorns D-andel för ströminjektion 0 ... 3.0 0.0

IxR_MX Maximal regulatorbegränsning 0 ... 100% 20
IxR_MN Minimal regulatorbegränsning 0 ... 100% 0
FADE1 In- och urkoppling av ströminjektionen och eftersläpningskom-

pensationen beroende på vridfältsfrekvensen i statorn 0 ... 125 Hz
autom. förbe-

läggning

FADE2 In- och urkoppling av ströminjektionen och eftersläpningskom-
pensationen beroende på vridfältsfrekvensen i statorn 0 ... 125 Hz

autom. förbe-
läggning
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11.4 Funktioner vid givarlös drift

11.4.1 U/f-kurva
Med inmatning av motordata på menyn Motor-typskylt förbeläggs parametrarna "U0", "U1", "U2", 
"f1" och "f2". Genom dessa parametrar definieras U/f-karakteristiken, som bestämmer 
motorspänningen beroende på vridfältets frekvens i statorn.

U2

U1

U0

f1 f2 f

U

U/f-kurva

11.4.2 Ströminjektion
För att optimera starten, stoppet såväl som körningen vid låga varvtal matas motorn med en minsta 
ström (parametern Reglering/I_IxR). Strömmatningen bestäms beroende på vridfältets frekvens (f) i 
statorn med hjälp av parametrarna FADE1 och FADE2.

f < FADE1:
Om vridfältets frekvens i statorn är mindre änFADE1, strömmatas motorn med 100% I_IxR.

f > FADE2:
Om vridfältets frekvens i statorn är större än FADE2, är I_IxR=0.

FADE1 < f < FADE2:
Om vridfältets frekvens befinner sig mellan FADE1 och FADE2, är ströminjektionen aktiv beroende på 
karakteristiken: ju högre frekvens desto lägre ströminjektion.
Karakteristiken definieras av värdena av FADE1 och FADE2.

I_IxR

FADE1 f

100 %

FADE2

Fädningsfunktion vid ströminjektion

11.4.3 Eftersläpningskompensation
Vid asynkronmaskiner är eftersläpningen (skillnaden mellan synkron- och asynkronvarvtal) 
proportionell mot motorns belastning och således proportionell mot motorströmmens styrka. Vid lika 
belastning leder detta till olika hastigheter i uppåt- och nedåtriktningen.
Exempel:
För en motor med ett märkvarvtal på 1430 varv/minut uppgår varvtalet i nedåtriktningen, när 
hisskorgen är tom, till 1430 varv/minut. I uppåtriktningen uppgår varvtalet till 1570 varv/minut.
Denna varvtalsskillnad på 140 varv/minut utjämnas genom eftersläpningskompensationen.

Eftersläpningskompensationen aktiveras med parametern Reglering/s_COMP=På.

Reglering
|-" s_COMP På

|-" På

U/F: Slirkompensation
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Funktionssätt:
Motorströmmen registreras via ett filter (parameter s_FIL). Proportionellt mot den uppmätta 
strömmens storlek: 

• adderas eller subtraheras eftersläpningsfrekvensen till U/f-karakteristikens utgångsfrekvens

• en spänning adderas till U/f-karakteristikens utgångsspänning

Eftersläpningskompensationens tillsatsvärden begränsas av de följande parametrarna:

 
Reglering
|-" s_LIM 5 Hz

|-" 5

U/f:Slirbegränsning

 

Frekvens: Parameter s_LIM

 
Reglering
|-" U_S_MX 80 V

|-" 80

U/f:Max utgångsström

 

Spänning: Parameter U_S_MX

Eftersläpningskompensationen bestäms beroende på parametrarna FADE1 och FADE2.

f < FADE1:
Om vridfältets frekvens i statorn är mindre än "FADE1", är eftersläpningskompensationen 
frånkopplad.

f > FADE2:
Om vridfältets frekvens i statorn är större än "FADE2", är eftersläpningskompensationen aktiv till 
100 %.

FADE1 < f < FADE2
Om vridfältets frekvens ligger mellan "FADE1" och "FADE2" är eftersläpningskompensationen aktiv 
beroende på karakteristiken: Ju högre frekvens, desto högre eftersläpningskompensation.
Karakteristiken definieras genom värdena av "FADE1" och "FADE2".
Därigenom erhålles en flytande övergång från ströminjektion till eftersläpningskompensation och 
omvänt.

S_COMP

FADE1 f

100 %

FADE2

Fädningsfunktion vid eftersläpningskompensation
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11.4.4 Omslagsskydd
Förhindrar ett okontrollerat omslag av varvtalet.

Funktionssätt:
Motorströmmen registreras via ett filter (parameter s_FIL).
Om det inställda gränsvärdet för strömmen (parametern I_KIPP) uppnås, reduceras bör-
värdesbestämningen för varvtalet linjärt med motorströmmen.

I_KIPP I

f

Omslagsskydd

11.5 Optimeringsmöjligheter vid givarlös drift

Information
Optimeringsmöjligheterna, som beskrivs här, gäller endast för parametrar, som uteslutande finns 
tillgängliga vid driftsättet U/f (givarlöst).
Möjligheterna till optimering av körkurvan eller av signal-timing är beskrivna i kapitlet "Driifttagning".

11.5.1 Optimering av uppförandet vid start
Om motorn roterar bakåt, om den inte börjar att rotera eller om det uppstår en överström direkt efter 
att den mekaniska bromsen har öppnats vid start, är den minimiström som motorn tillförs för låg. I det 
här fallet kan parametern Reglering/I_IxR höjas för att minimera bortvridningen.

Reglering
|-" I_IxR 15 A

|-" 18

11.5.2 Eftersläpningskompensation
På grund av de skilda hastigheterna i uppåt- och nedåtriktningen kan olika långa 
positioneringskörningar eller bristande noggrannhet vid stopp uppkomma. Dessa bristande 
noggrannheter kan minimeras genom tillnärmelsevis lika varvtal i båda körriktningarna. Anpassningen 
av de båda varvtalen sker genom eftersläpningskompensationen.

Eftersläpningskompensationen aktiveras med parametern Reglering/s_COMP=På.

Reglering
|-" s_COMP På

|-" På

U/F: Slirkompensation

12 Parameterlista

Information
Inte alla parametrar som beskrivs är fritt tillgängliga och synliga. Indikeringen beror på de valda 
funktionerna och inställningarna i ZAdyn4C.

De enskilda parametrarna är indelade i olika menyer efter sin funktion.

Ställs en parameter in, visas fabriksinställningen av parametern (om den finns) till vänster på rad 4 på 
ZApad. Förutsättningen är att det finns en fabriksparameterpost.
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12.1 Basic level
I Basic-Level visas menyerna Startup, Statistik och Minneskort.
Menyn Idrifttagning visas endast i Basic-Level. Menyerna Statistik och Memory Card visas både i 
Basic-Level och i Advanced Level. De beskrivs i kapitlen ”Parameterlista/Menyn Statistik” och 
”Parameterlista/Menyn Memory Card”. För ytterligare information om Basic-Level, se kapitlet 
”Manövrering och parametrering/de olika manövernivåerna”.

12.1.1 Meny Startup
I menyn Idrifttagning sammanfattas alla parametrar som behövs för idrifttagningen.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
LANG Val av önskat användarspråk

Användarspråken tyska och engelska ingår som standard i ap-
paraten.

Ett tredje användarspråk kan laddas via minneskortet.

Då måste språkfilerna vara placerade i följande mappar på 
minneskortet: 4CX\Update\O_TEXT

Deutsch

English

Türkce

Nederland

Espanol

Italiano

Svenska

Cesky

Francais

Polski

Russki

Deutsch

USR_LEV User Level

Urval via User Level som är tillgänglig i ZApad vid start av 
ZAdyn4C.

Basic

Advanced
Basic

MOT_TYP Inmatning av den motor som ska drivas

 

ASM:asynkronmotor

 

SMxxx: synkronmotor tredjepartsprodukt 

SM132.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM132

SM160.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM160

SM180.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM180

SM190.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM190

SM200.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM200

SM210.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM210

SM225.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM225

SM250.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM250

SM315.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM315

SM700.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM700

SM860.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM860

SL506.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SL506

SL510.xx-28: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SL510

BD132.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ BD132

SM500.xx-24: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM500

ASM

SMxxx

SM132.xx-14

SM160.xx-20

SM180.xx-14

SM190.xx-20

SM200.xx-20

SM210.xx-20

SM225.xx-20

SM250.xx-20

SM315.xx-30

SM700.xx-30

SM860.xx-30

SL506.xx-30

SL510.xx-28

BD132.xx-14

SM500.xx-24

SM225.xx-20

n Inmatning av motorns märkvarvtal 0.1 ... 6000 rpm

beroende på 
den inställda 
motortypen

f Inmatning av motorns märkfrekvens 0.1 ... 200 Hz

I Inmatning av motorns märkström 0.1 ... 363 A

U Inmatning av motorns märkspänning

Inmatning av motorns märkström 0.1 ... 460 V

P Inmatning av motorns märkeffekt 0.1 ... 110 kW
cos phi  

Inmatning av motorns effektfaktor (endast för asynkronmotorer) 0.10 ... 1.0 0.88

TYP Inmatning av motorns kopplingstyp Stjärna

Triangel
Stjärna
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
ENC_TYP Inmatning av den använda vridgivartypen

 

EnDat/SSI: Encoder 

Överföringen av lägesinformationen sker antingen via SSI-proto-
kollet (Synkront Seriellt Gränssnitt) eller via EnDat-protokollet

ERN1387: Encoder 

Överföringen av lägesinformationen sker via en analog signal

Hiperface: Encoder

Codeface: Encoder

BiSS-C:: Encoder med-BiSS-C-gränssnitt

 

TTL Sine: 5 V-vridgivare med sinussignal

TTL Imp.: 5 V-vridgivare med fyrkantssignal

HTL 10-30V: 10-30 V vridgivare med rektangelsignal

Utan Enc.: Drift med öppen krets 

EnDat/SSI

HTL 10-30V

TTL-Imp.

TTL-Sine

Hiperface

Codeface

ERN1387

Utan Enc.

BiSS-C

beroende på 
den inställda 
motortypen

ENC_INC Inmatning av vridgivarens upplösning (puls/varv) 64 ... 11000

BC_TYP Inmatning av det använda bromsmotståndet eller bromschop-
pern

BR11: Bromsmotstånd typ BR11-A   

BR50:Bromsmotstånd typ BR50

BR50+BR25: Parallellkoppling av BR25 och BR50

BR50+BR50: Parallellkoppling av 2 stycken BR50

BRxx: Bromsmotstånd tredjepartsprodukt

PFU: Power Feedback Unit (återgångsmatningsenhet)

PFU+BR11: Power Feedback Unit + bromsmotstånd typ BR11

PFU+BR17: Power Feedback Unit + bromsmotstånd typ BR17

PFU+BR25: Power Feedback Unit + bromsmotstånd typ BR25

PFU+BR50: Power Feedback Unit + bromsmotstånd typ BR50

BR09-1: Bromsmotstånd typ BR09-1

BR14: Bromsmotstånd typ BR14 

BR100: Bromsmotstånd typ BR100

PFU+BRxx: Power Feedback Unit + bromsmotstånd externpro-
dukt

2*BR100: Parallellkoppling av två BR100

3*BR100: Parallellkoppling av tre BR100

BR17: Bromsmotstånd typ BR17 

BR25: Bromsmotstånd typ BR25 

BC25: Broms-chopper typ BC25

BC50: Broms-chopper typ BC50

BC100: Broms-chopper typ BC100

ZArec: Återgångsmatningsenhet ZArec

4*BR100: Parallellkoppling av fyra BR100

BR11

BR50

BR50+BR25

BR50+BR50

BRxx

PFU

PFU+BR11

PFU+BR17

PFU+BR25

PFU+BR50

BR09-1

BR14

BR100

PFU+BRxx

2* BR100

3* BR100

BR17

BR25

BC25

BC50

BC100

ZArec

4*BR100

abhängig von 
der Baugröße 

des ZAdyn

V* Inmatning av systemets märkhastighet 0.00 ... 10.00 m/s 1.00
n* Motorvarvtal vid V*

MOD_n=direkt: inmatning för hand av motorns varvtal vid V* 

MOD_n=BeräkningMotorns varvtal vid V* beräknas beroende 
på V*; __D; __iS; __i1 och __i2 

0.1 ... 6000 rpm

 

1358,1

 

60,6
__D Inmatning nav drivskivans diameter

0.06 ... 1.50 m

 

0.45

 

0,315
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
__iS Inmatning av systemets upphängningssätt 1:1

2:1

3:1

4:1

5:1

6:1

7:1

8:1

1:1

__i1 Inmatning av i1 i utväxlingen i1:i2 1 ... 650 1
__i2 Inmatning av i2 för utväxlingeni2:i2 1 ... 1000 32
Q Inmatning av hissanläggningens märklast 100 ... 32000 600

CONFIG Konfigurering av de digitala ingångarna med hänsyn till den 
använda styrenheten och kommunikationssättet

00:Reserv: Utgångarna kan parametriseras fritt 

01:ZA_IO: Ziehl-Abegg standardstyrning

02:ZA_CAN: Ziehl-Abegg CAN

03:BP_IO: Böhnke+Partner standard-styrning 

04:BP_DCP1: Böhnke & Partner DCP1   

05:BP_DCP2: Böhnke & Partner DCP2   

06:BP_DCP3: Böhnke & Partner DCP3   

07:BP_DCP4: Böhnke & Partner DCP4   

08:KN_IO: Kollmorgen standard-styrning 

09:KN_DCP3:Kollmorgen DCP3   

10:KN_DCP4: Kollmorgen DCP4   

11:NL_IO: New Lift standard-styrning 

12:NL_DCP3: New Lift DCP3   

13:SS_IO: Schneider Steuerungen standard-styrning

14:SS_DCP3: Schneider Steuerungen DCP3   

15:ZA_BIN: Ziehl-Abegg standardstyrning med binär förinställn-
ing av hastigheten

16:WL_IO: Weber Lifttechnik standard-styrning 

17:WL_DCP1: Weber Lifttechnik DCP1

18:WL_DCP2: Weber Lifttechnik DCP2   

19:WL_DCP3: Weber Lifttechnik DCP3   

20:WL_DCP4: Weber Lifttechnik DCP4   

21:ST_IO: Strack Lift Automation standard-styrning 

22:ST_DCP3: Strack Lift Automation DCP3   

23:ST_DCP4: Strack Lift Automation DCP4   

24:CSILVA: Carlos Silva standard-styrning 

25:X-BIN: Fritt binärschema

26:KW_DCP3: KW Aufzugstechnik DCP3   

27: MAS_BIN: Masora standard-styrning 

28: BU_SATU: Hydraulisk hiss med Bucher-aggregat typ Saturn 
ALPHA

29: BU_ORIO: Hydraulisk hiss med Bucher-aggregat typ Orion 
ALPHA

30: KS_IO: Georg Kühn Steuerungstechnik standard-styrning

31: KL_IO: Kleemann standard-styrning

32: S_SMART: Schindler Smart standard-styrning

33: SS_DCP4: Schneider Steuerungen DCP4

34: OS_DCP3: Osma DCP3

35: Lester: Lester Controls

36: HY-läge: Hydraulisk hiss med DCP4

37: NL_DCP4: Ny hiss DCP4

00:Reserv

01:ZA_IO

02:ZA_CAN

03:BP_IO

04:BP_DCP1

05:BP_DCP2

06:BP_DCP3 

07:BP_DCP4

08:KN_IO

09:KN_DCP3 

10:KN_DCP4 

11:NL_IO

12:NL_DCP3

13:SS_IO

14:SS_DCP3 

15:ZA_BIN

16:WL_IO

17:WL_DCP1

18:WL_DCP2

19:WL_DCP3

20:WL_DCP4

21:ST_IO

22:ST_DCP3

23:ST_DCP4

24:CSILVA

25:X-BIN

26:KW_DCP3

27:MAS_BIN

28:Bucher_SATU

29:Bucher_ORIO

30:KS_IO

31:KL_IO

32:S_SMART

33:SS_DCP4

34:OS_DCP3

35:Lester

36:HY-Mod

37:NL_DCP4

01:ZA_IO

MO_DR Ändring av motorns rotationsriktning

Tänk på att hisskorgen körs uppåt när RV1 adresseras

vänster: Vänster rotationsriktning 

höger: Höger rotationsriktning 

moturs

medurs
moturs
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
BR Övervakning av motorbromsar

Inmatning av antal och funktion för de använda bromsöverva-
kningskontakterna

AV: ingen bromsövervakning ansluten 

1*NC: 1xöppnare (kontakten stängd när bromsen är strömlös)

2*NC: 2xöppnare (kontakten stängd när bromsen är strömlös) 

3*NC: 3xöppnare (kontakten stängd när bromsen är strömlös) 

1*NO: 1xslutare (kontakt öppen när bromsen är strömlös)

2*NO: 2xslutare (kontakt öppen när bromsen är strömlös) 

3*NO: 3xslutare (kontakt öppen när bromsen är strömlös) 

4*NC: 4x öppnare (kontakten stängd när bromsen är strömlös)

4*NO: 4x stängare (kontakten är öppen när bromsen är ström-
lös)

1*NC+1*NO: 1x öppnare (BR1) och 1x slutare (BR2)

Aus

1*NC

2*NC

3*NC

1*NO

2*NO

3*NO

4*NC

4*NO

1*NC+1*NO

enligt motortyp

P1P2 Övervakning av motortemperaturen

AV: Temperaturövervakning avaktiverad 

PTC: Kalledare(PTC enligt DIN 44082)

TC: Termokontakt

KTY:Temperatursensor KTY84-130

Pt100: Temperatursensor Pt100

Pt1000: Temperatursensor Pt1000

Aus

PTC

TC

KTY

Pt100

Pt1000

PTC

K_START Förstärkning vid start

Multiplikationsfaktor för parametern ”Reglering/SPD_KP” re-
spektive förstärkning av lägesregulatorn (beroende på startlä-
get)

automatisk be-
gränsning

1.0

SPD_KP Multiplikationsfaktor för ändring av den beräknade grundförstär-
kningen SPD_C

automatisk be-
gränsning

1.0

NF Ljudfilter

Genom den här parametern aktiveras ett ljudfilter, med vilket det 
är möjligt att reducera det ljud som motorn förorsakar.

Aus

På
Aus

NF_F1 Filterfrekvens 1: Antal spår

Inmatning av en synkronmotors antal spår. 0...1018 0

12.2 Advanced level
Nedan beskrivs menyerna i Advanced-Level. För ytterligare information om Advanced-Level, se 
kapitlet ”Manövrering och parametrering/de olika manövernivåerna”.
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12.2.1 Menyn LCD & Passwort
Val av önskat användarspråk. Skydd av ZAdyn4C mot åtkomst från tredje person genom tilldelning av 
ett lösenord. Ändring av parametrarna är möjlig endast genom inmatning av ett lösenord. På fabriken 
har inget lösenord tilldelats.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
LANG Val av önskat användarspråk

Användarspråken tyska och engelska ingår som standard i ap-
paraten.

Ett tredje användarspråk kan laddas via minneskortet.

Då måste språkfilerna vara placerade i följande mappar på 
minneskortet: 4CX\Update\O_TEXT

Deutsch

English

Türkce

Nederland

Espanol

Italiano

Svenska

Cesky

Francais

Polski

Russki

Deutsch

USR_LEV User Level

Urval via User Level som är tillgänglig i ZAdyn4C vid start av 
ZAdyn4C.

Basic

Advanced
Basic

PASSWD Inmatning av lösenordet

Efter 90 minuters inaktivitet återtas frigivningen av lösenordet. 0 ... 9999 0

PW_NEW Tilldelning av lösenord

Ett tal från 0 till 9999 kan erhållas som lösenord

0 = inget lösenord
0 ... 9999 0

PW_COD Visning av lösenordet i krypterad form. Vänligen ta kontakt med 
tillverkaren om lösenordet förloras. nicht einstellbar 21689

12.3 Menyn Motor-Märkskylt
Inmatning av motordata motsvarande uppgifterna på typskylten.

Information
Motordatan måste parametreras före den första körningen!

Tillvägagångssättet vid inmatningen av motordatan beskrivs i kapitlet ”Idrifttagning”.
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
MOT_TYP Inmatning av den motor som ska drivas

 

ASM:asynkronmotor

 

SMxxx: synkronmotor tredjepartsprodukt 

SM132.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM132

SM160.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM160

SM180.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM180

SM190.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM190

SM200.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM200

SM210.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM210

SM225.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM225

SM250.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM250

SM315.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM315

SM700.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM700

SM860.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM860

SL506.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SL506

SL510.xx-28: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SL510

BD132.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ BD132

SM500.xx-24: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM500

ASM

SMxxx

SM132.xx-14

SM160.xx-20

SM180.xx-14

SM190.xx-20

SM200.xx-20

SM210.xx-20

SM225.xx-20

SM250.xx-20

SM315.xx-30

SM700.xx-30

SM860.xx-30

SL506.xx-30

SL510.xx-28

BD132.xx-14

SM500.xx-24

SM225.xx-20

n Inmatning av motorns märkvarvtal 0.1 ... 6000 rpm

beroende på 
den inställda 
motortypen

f Inmatning av motorns märkfrekvens 0.1 ... 200 Hz

p Visning av motorns polpartal  

I Inmatning av motorns märkström 0.1 ... 363 A
U Inmatning av motorns märkspänning 0.1 ... 460 V

P Inmatning av motorns märkeffekt 0.1 ... 110 kW

cos phi  

Inmatning av motorns effektfaktor (endast för asynkronmotorer) 0.10 ... 1.0

TYP Inmatning av motorns kopplingstyp Stjärna

Triangel
Stjärna

M_MAX Maximalt motormoment 0.2 ... 5.0 2,0
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12.4 Menyn Encoder & BC
Inmatning av:

• Vridgivartyp

• Vridgivarupplösning

• använt bromsmotstånd eller använd broms-chopper

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
ENC_TYP Inmatning av den använda vridgivartypen

 

EnDat/SSI: Encoder 

Överföringen av lägesinformationen sker antingen via SSI-proto-
kollet (Synkront Seriellt Gränssnitt) eller via EnDat-protokollet

ERN1387: Encoder 

Överföringen av lägesinformationen sker via en analog signal

Hiperface: Encoder

Codeface: Encoder

BiSS-C:: Encoder med-BiSS-C-gränssnitt

 

TTL-Sine: 5 V-givare med sinussignal 

TTL-Imp.: 5 V-givare med fyrkantssignal 

HTL 10-30V:  10-30 V givare med rektangelsignal

Utan Enc.: Drift med öppen krets 

EnDat/SSI

HTL 10-30V

TTL-Imp.

TTL-Sine

Hiperface

Codeface

ERN1387

Utan Enc.

BiSS-C

EnDat/SSI

ENC_INC Inmatning av vridgivarens upplösning (puls/varv) 64 ... 11000 2048
BC_TYP Inmatning av det använda bromsmotståndet eller bromschop-

pern

BR11: Bromsmotstånd typ BR11-A   

BR50:Bromsmotstånd typ BR50

BR50+BR25: Parallellkoppling av BR25 och BR50

BR50+BR50: Parallellkoppling av 2 stycken BR50

BRxx: Bromsmotstånd tredjepartsprodukt

PFU: Power Feedback Unit (återgångsmatningsenhet)

PFU+BR11: Power Feedback Unit + bromsmotstånd typ BR11

PFU+BR17: Power Feedback Unit + bromsmotstånd typ BR17

PFU+BR25: Power Feedback Unit + bromsmotstånd typ BR25

PFU+BR50: Power Feedback Unit + bromsmotstånd typ BR50

BR09-1: Bromsmotstånd typ BR09-1

BR14: Bromsmotstånd typ BR14 

BR100: Bromsmotstånd typ BR100

PFU+BRxx: Power Feedback Unit + bromsmotstånd externpro-
dukt

2*BR100: Parallellkoppling av två BR100

3*BR100: Parallellkoppling av tre BR100

BR17: Bromsmotstånd typ BR17 

BR25: Bromsmotstånd typ BR25 

BC25: Broms-chopper typ BC25

BC50: Broms-chopper typ BC50

BC100: Broms-chopper typ BC100

ZArec: Återgångsmatningsenhet ZArec

4*BR100: Parallellkoppling av fyra BR100

BR11

BR50

BR50+BR25

BR50+BR50

BRxx

PFU

PFU+BR11

PFU+BR17

PFU+BR25

PFU+BR50

BR09-1

BR14

BR100

PFU+BRxx

2* BR100

3* BR100

BR17

BR25

BC25

BC50

BC100

ZArec

4*BR100

abhängig von 
der Baugröße 

des ZAdyn

R_BR Inmatning av bromsmotståndets motstånd när en tredjepartspro-
dukt används ("BC_TYP=BRxx") 4 ... 200 Ohm 64

P_BR Inmatning av märkeffekten när en tredjepartsprodukt används 
("BC_TYP=BRxx") 0.0 ... 65 kW 0.5

T_PFU Inmatning av tiden mellan körningens slut och aktiveringen av 
utgången med PFU-funktionen

Inmatning 0: Funktion avaktiverad
0 ... 600 s 0 
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12.5 Menyn Installation
Inmatning av anläggningsspecifika data

Information
Anläggningsdata måste parametriseras före den första körningen!

Tillvägagångssättet för beräkning av anläggningens märkhastighet och för förbeläggning av kördatan 
beskrivs i kapitlet ”Idrifttagning”.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
V* Inmatning av systemets märkhastighet 0.00 ... 10.00 m/s 1.00
MOD_n* Inmatningssätt för varvtalet vid anläggningens märkhastighet.

direkt: manuell inmatning av n*

Berakna: Varvtal vid V* beräknas genom inmatning av V*; __D; 
__iS; __i1 och__i2

Direct

Berakna
Berakna

n* Motorvarvtal vid V*

MOD_n=direkt: inmatning för hand av motorns varvtal vid V* 

MOD_n=BeräkningMotorns varvtal vid V* beräknas beroende 
på V*; __D; __iS; __i1 och __i2 

0.1 ... 6000 rpm

 

1358,1

 

60,6

__D Inmatning nav drivskivans diameter

0.06 ... 1.50 m

 

0.45

 

0,315

__iS Inmatning av systemets upphängningssätt 1:1

2:1

3:1

4:1

5:1

6:1

7:1

8:1

1:1

__i1 Inmatning av i1 i utväxlingen i1:i2

Parametern _i1 är synlig endast vid drift med asynkronmotorer.
1 ... 650 1

__i2 Inmatning av i2 i utväxlingen i1:i2

Parametern _i2 är synlig endast vid drift med asynkronmotorer.
1 ... 1000 32

Q Inmatning av hissanläggningens märklast 100 ... 32000 kg 600

F Inmatning av hisskorgens vikt 100 ... 32000 kg 1000
G Inmatning av motvikten 0 ... 32000 kg 1300
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12.6 Menyn Styrsystem
Konfigurering av:

• Hissens styrsystem

• Digitala ingångar 

• Digitala utgångar

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
CONFIG Konfigurering av de digitala in- och ut gångarna med hänsyn till 

den använda styrenheten och det använda kommunikationssät-
tet

00:Reserv: Utgångarna kan parametriseras fritt 

01:ZA_IO: Ziehl-Abegg standardstyrning

02:ZA_CAN: Ziehl-Abegg CAN

03:BP_IO: Böhnke+Partner standard-styrning 

04:BP_DCP1: Böhnke & Partner DCP1   

05:BP_DCP2: Böhnke & Partner DCP2   

06:BP_DCP3: Böhnke & Partner DCP3   

07:BP_DCP4: Böhnke & Partner DCP4   

08:KN_IO: Kollmorgen standard-styrning 

09:KN_DCP3:Kollmorgen DCP3   

10:KN_DCP4: Kollmorgen DCP4   

11:NL_IO: New Lift standard-styrning 

12:NL_DCP3: New Lift DCP3   

13:SS_IO: Schneider Steuerungen standard-styrning

14:SS_DCP3: Schneider Steuerungen DCP3   

15:ZA_BIN: Ziehl-Abegg standardstyrning med binär förinställn-
ing av hastigheten

16:WL_IO: Weber Lifttechnik standard-styrning 

17:WL_DCP1: Weber Lifttechnik DCP1

18:WL_DCP2: Weber Lifttechnik DCP2   

19:WL_DCP3: Weber Lifttechnik DCP3   

20:WL_DCP4: Weber Lifttechnik DCP4   

21:ST_IO: Strack Lift Automation standard-styrning 

22:ST_DCP3: Strack Lift Automation DCP3   

23:ST_DCP4: Strack Lift Automation DCP4   

24:CSILVA: Carlos Silva standard-styrning 

25:X-BIN: Fritt binärschema

26:KW_DCP3: KW Aufzugstechnik DCP3   

27: MAS_BIN: Masora standard-styrning 

28: BU_SATU: Hydraulisk hiss med Bucher-aggregat typ Saturn 
ALPHA

29: BU_ORIO: Hydraulisk hiss med Bucher-aggregat typ Orion 
ALPHA

30: KS_IO: Georg Kühn Steuerungstechnik standard-styrning

31: KL_IO: Kleemann standard-styrning

32: S_SMART: Schindler Smart standard-styrning

33: SS_DCP4: Schneider Steuerungen DCP4

34: OS_DCP3: Osma DCP3

35: Lester: Lester Controls

36: HY-läge: Hydraulisk hiss med DCP4

37: NL_DCP4: Ny hiss DCP4

00:Reserv

01:ZA_IO

02:ZA_CAN

03:BP_IO

04:BP_DCP1

05:BP_DCP2

06:BP_DCP3 

07:BP_DCP4

08:KN_IO

09:KN_DCP3 

10:KN_DCP4 

11:NL_IO

12:NL_DCP3

13:SS_IO

14:SS_DCP3 

15:ZA_BIN

16:WL_IO

17:WL_DCP1

18:WL_DCP2

19:WL_DCP3

20:WL_DCP4

21:ST_IO

22:ST_DCP3

23:ST_DCP4

24:CSILVA

25:X-BIN

26:KW_DCP3

27:MAS_BIN

28:Bucher_SATU

29:Bucher_ORIO

30:KS_IO

31:KL_IO

32:S_SMART

33:SS_DCP4

34:OS_DCP3

35:Lester

36:HY-Mod

37:NL_DCP4

01:ZA_IO

MO_DR Ändring av motorns rotationsriktning

Tänk på att hisskorgen körs uppåt när RV1 adresseras

vänster: Vänster rotationsriktning 

höger: Höger rotationsriktning 

moturs

medurs
moturs
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
CTRL Urval av kommunikation mellan frekvensomformare och styren-

heten vid "CONFIG=Reserv"

Standard: Parallell ledningsdragning 

DCP1: Kommunikation genom DCP01 protokoll

DCP2: Kommunikation genom DCP02 protokoll

DCP3: Kommunikation genom DCP03 protokoll

DCP4: Kommunikation genom DCP04 protokoll

CAN: Kommunikation genom CANopen hissprotokoll

Standard

DCP01

DCP02

DCP03

DCP04

CAN

Standard

X_BIN_1 Tilldelning av körhastigheter till binärkoderna vid ”CONFIG=-
X_BIN” (för beskrivning av funktionerna, se tabellen ”Parameter-
beskrivning av de digitala ingångarna”).

00:Reserv

04:V1

05:V2

06:V3

07:VZ

08:V4

09:V5

10:V6

11:V7

17:v = 0

00:Reserv

X_BIN_2

X_BIN_3

X_BIN_4

X_BIN_5

X_BIN_6

X_BIN_7
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
f_I01 Konfigurering av funktionen för de digitala ingångarna I01 till I08 

vid ”CONFIG = fri” (för beskrivning av funktionerna, se tabellen 
”Parameterbeskrivning av de digitala ingångarna”).

Ingång I08 kan alltid ställas in fritt oberoende av "CONFIG".

00:Reserv

01:RF

02:RV1-UP

03:RV2-DOWN

04:V1

05:V2

06:V3

07:VZ

08:V4

09:V5

10:V6

11:V7

12:PARA2

13:BIN0

14:BIN1

15:BIN2

16:DIR1

17:v=0

18:RF+RV1

19:RF+RV2

20:BR1

21:BR2

22:BR3

23:BR4

24:XBIN0

25:XBIN1

26:XBIN2

27:MBIN0

28:MBIN1

29:MBIN2

30: STANDBY2

31:STEP+

32:STEP-

33:PFU_BR

34:HY_UP

35:HY_DOWN

36:/DELAY

37:DTE

38:RECORD

39:INV_A1

40:FKT.ana

41:Monitor

43: STANDBY1

44:ZR_RDY

45:/ESC

46:SBC_RDY

47:CO

48: EVA act.

49: MOT_TEMP

50: RF+V1

01:RF
f_I02 04:V1

f_I03 05:V2

f_I04 06:V3

f_I05 07:VZ
f_I06 02:RV1-UP
f_I07 03:RV2-DOW-

N

f_I08 00:Reserv
f_XBR1 Konfigurering av funktionen för broms-övervaknings-ingångarna 

BR1 ... BR4 (för beskrivning av funktionerna, se tabellen ”Pa-
rameterbeskrivning av de digitala ingångarna”)

20:BR1
f_XBR2 21:BR2

f_XBR3 22:BR3

f_XBR4 00:Reserv
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
f_O1 Konfigurering av funktionen för de digitala utgångarna O1 till O5 

vid ”CONFIG = fri” (för beskrivning av funktionerna, se tabellen 
”Parameterbeskrivning av de digitala utgångarna”)

Aus

RB

/RB

V<V_G1

V<V_G2

V<1.1*V_3

Förvarning

Störning

Evac.Dir.

MB

/V<V_G1

/V<V_G2

V=0

PFU

Info lina

TD_CNT ext.

Fullast

SD

STO-Info

/STO-Info

BR Info

ZR_EN

Stutter br.

MotShortcir

EvaDisMains

P<0

VentStrg

ZAdyn ready

MB1

MB2

Störning
f_O2 MB

f_O3 RB-relä

f_O4 V < V_G1

f_O5

STO-Info

V_G1 Förinställning av gränsvärdet 1 vid användning av parametern 
”V <V_G1” för en digital utgång 0.03 ... 3.20 m/s 0.30

V_G2 Förinställning av gränsvärdet 2 vid användning av parametern 
”V <V_G2” för en digital utgång 0.03 ... 3.20 m/s 0.80

V_G3 Förinställning för gränsvärdet 3 (denna information skrivs bara 
ut när ett DCP-protokoll används) 0.03 ... 3.20 m/s 0.50

LIFT_NO Inmatning av hissens nummer 1 ... 2 1
NODE_ID Nodnummer, i standardfallet:

Styrenhet: 1

ZAdyn4C: 2

Vridgivare: 4

1 ... 128 2

BD_RATE Överföringshastighet  10 kBd ... 250 kBd 250 kBd
T_CMD Maximal väntetid för kommandon från styrenheten 200 ... 3000 ms 1500 ms
SIM_V1 PÅ: Vägberoende retardering från V3 -> V1 respektive V2 -> V1 

genomförs, om V1 aktiveras senast 100 ms efter frånslagningen 
av V3 respektive V2

SIM_V1 måste vara aktiverat för att genomföra en vägberoende 
retardering från V3 -> V1 respektive V2 -> V1 vid binär förin-
ställning för hastigheten

Av: Vägberoende retardering från V3 -> V1 respektive V2 -> V1 
genomförs bara, om positioneringshastigheten redan är aktiver-
ad vid tidpunkten för avaktiveringen av en hög körhastighet (V3 
eller V2)

På

Aus

Aus

vid Con-
fig="32:-

S_Smart": På

A_MAX Retardering av hissen vid nödstopp genom avaktivering av in-
gången med funktionen "/DELAY" 0,2-2,55 m/s2 1.00 m/s2

S_B_OFF Bromsvägspåslag 0 ... 160 mm 50
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Parameter Funktion Förklaring 

02:RV1 Förinställning för riktningen UPP Körriktning "UPP"

03:RV2 Förinställning för riktningen NED Körriktning "NED"

04:V1 Positioneringshastighet Hastighet för positionering av hisskorgen vid stoppläget

05:V2 Mellanhastighet
Om det är nödvändigt, mellanhastighet för normal drift vid körn-
ing

06:V3 Körhastighet Hög körhastighet för normal drift vid körning

07:VZ Efterjustering av hastigheten
Hastighet för efterjustering. Har företräde framför alla andra 
hastigheter!

08:V4 Extrahastighet 1 Extra hastighet för inspektions- och returdrift

09:V5 Extrahastighet 2 Extra hastighet för inspektions- och returdrift

10:V6 Extrahastighet 3 Extra hastighet för inspektions- och returdrift

11:V7 Extrahastighet 4 Extra hastighet för inspektions- och returdrift

12:PARA2 Omkoppling till parametersats 2 2. Parametersatsen aktiveras

13:BIN0 Binäringång 0
Förinställning för hastigheten genom binär kodning

Standard-konfiguration

14:BIN1 Binäringång 1
Förinställning för hastigheten genom binär kodning

Standard-konfiguration

15:BIN2 Binäringång 2
Förinställning för hastigheten genom binär kodning

Standard-konfiguration

16:DIR Förinställning för riktningen

Förinställning förkörriktningen genom användning av en ingång

1-signal: Körriktning "UPP"

0-signal: Körriktning "NED"

17:v=0 Hållning av varvtal 0 När motorbromsen är öppen regleras motorvarvtalet till 0

18:RF+RV1
Frisättning av regulatorn + körriktning 
UPP

Frisättning av regulatorn och körriktning "UPP" styrs med en 
ingång

19:RF+RV2
Frisättning av regulatorn + körriktning 
NED

Frisättning av regulatorn och körriktning "NED" styrs med en 
ingång

20:BR1 Bromsövervakning 1 Bromsövervakning på ingångsklämman X-IN

21:BR2 Bromsövervakning 2 Bromsövervakning på ingångsklämman X-IN

22:BR3 Bromsövervakning 3 Bromsövervakning på ingångsklämman X-IN

23:BR4 Bromsövervakning 4 Bromsövervakning på ingångsklämman X-IN

24:XBIN0
Binäringång 0

Fritt binärschema

Förinställning för hastigheten genom binär kodning

Fritt binärschema

25:XBIN1
Binäringång 1

Fritt binärschema

Förinställning för hastigheten genom binär kodning

Fritt binärschema

26:XBIN2
Binäringång 2

Fritt binärschema

Förinställning för hastigheten genom binär kodning

Fritt binärschema

27:MBIN0
Binäringång 0

Konfiguration Masora

Förinställning för hastigheten genom binär kodning

Konfiguration Masora

28:MBIN0
Binäringång 1

Konfiguration Masora

Förinställning för hastigheten genom binär kodning

Konfiguration Masora

29:MBIN0
Binäringång 2

Konfiguration Masora

Förinställning för hastigheten genom binär kodning

Konfiguration Masora

30:STANDBY2 Standby 2
Omkoppling av ZAdyn4C till funktionen Standby 2 för energibes-
paring

31:STEP+ Drift med kryphastighet vid specialfall Positiv förändring

32:STEP- Drift med kryphastighet vid specialfall Negativ förändring

33:PFU_BR BR-övervakning vid tillvalet PFU+BR
Funktionsövervakning bromsmotstånd när ett bromsmotstånd 
används tillsammans med en återmatningsenhet

34:HY_UP
Förinställning för riktningen Upp på en 
hydraulisk hiss med Bucher-aggregat 
typ Saturn ALPHA

Ingångsfunktionen ”RF+RV1+V1” aktiveras samtidigt som in-
gången aktiveras

Gäller bara ZAdyn HY

35:HY_DOWN
Förinställning för riktningen Ner på en 
hydraulisk hiss med Bucher-aggregat 
typ Saturn ALPHA och Orion ALPHA

Ingångsfunktionen ”RF+RV2+V1” aktiveras samtidigt som in-
gången aktiveras

Gäller bara ZAdyn HY
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Parameter Funktion Förklaring 

36:/FastStp Retardering vid nödstopp
När ingången avaktiveras bromsas motorn med den retardering 
som ställts in på menyn "Styrning/A_MAX"

37:DTE Ziehl-Abegg Testfunktion Reserverat för Ziehl-Abegg

38:RECORD Recorderfunktion

Start respektive stopp av mätningar genom yttre signal

Ingång aktiverad: Mätningen är aktiv

Ingång avaktiverad: Mätningen stoppas och sparas

39:INV_A1
Förinställning för riktningen PÅ för en 
hydraulisk hiss med Bucher-Aggregat 
typ Orion ALPHA

Invertering av det analoga börvärdet A1

40:FKT.ana Ziehl-Abegg Testfunktion Reserverat för Ziehl-Abegg

41:Monitor
Monitor-funktion vid manuell evakuer-
ing

Visning av evakueringsriktningen och evakueringshastigheten

42: LZ Vägberoende retardering till stillestånd

När ingången är aktiv, sker en retardering till varvtal 0, även när 
körhastigheterna är aktiverade.

Retarderingen från körhastighet V1 beror på den sträcka som 
programmerats för parametern S_10.

43:STANDBY 1 Standby 1
Omkoppling av ZAdyn4C till funktionen Standby 1 för energibes-
paring

44: ZR_RDY ZArec berett Övervakningsfunktionen ZArec

45: /ESC /ESC elektronisk kortslutning avaktiveras

46:SBC_RDY ZAsbc4C berett Övervakningsfunktionen ZAsbc4C

47:CO Funktion ej belagd  

48: EVA act. Indikering: Batterievakuering aktiv
Görs en omställning till batteriförsörjning under en körning, 
måste den här ingångsfunktionen ställas in.

49: MOT_TEMP Extern motortemperaturövervakning
Används en extern enhet för övervakning av motortemperatu-
ren, kan en övertemperatur hos motorn indikeras med den här 
ingångsfunktionen.

50: RF+V1
Reglerfrigivning och positioneringshas-
tighet

Frigivning av ZAdyn och hastigheten för positionering av his-
skorgen vid stoppläget

Parameterbeskrivning av de digitala utgångarna

Parameter Funktion Förklaring 

Aus Utgången är funktionslös Utgången är ständigt öppen
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Parameter Funktion Förklaring 

RB

Regulator klar

Omkoppling av motorreläerna

Aktivering av STO-funktionens ingån-
gar

Kontakten sluts, om följande signaler ligger an: Frisättning av 
regulatorn, körhastighet och förinställning för riktningen. När 
kontakterna sluts, måste STO-funktionens ingångar aktiveras 
eller motorreläerna kopplas om utan fördröjning.

/RB inverterad funktion för "RB-relä"
Kontakten öppnas, om följande signaler ligger an: Frisättning av 
regulatorn, körhastighet och förinställning för riktningen.

V<V_G1 Varvtalsövervakning
Kontakten öppnas, när gränsvärdet V_G1, som ställts in på 
menyn ”Styrning”, överskrids.

V<V_G2 Varvtalsövervakning
Kontakten öppnas, när gränsvärdet V_G2, som ställts in på 
menyn ”Styrning”, överskrids.

V<1.1*V_3 Varvtalsövervakning Kontakten öppnas, när körhastigheten V3 överskrids med 10 %.

Förvarning Varning

Övervakning av motortemperaturen (på ZAdyn4) och av effekt-
delens temperatur.

Kontakten öppnas, om det finns en förvarning om störning på 
grund av en övertemperatur. Den aktuella körningen körs till 
slutet. Förvarningen kan utvärderas av styrenheten och en ny 
start förhindras.

Störning Störning Kontakten är stängd när inget fel föreligger på ZAdyn4C. 

Evac.Dir. Evakueringsriktning
Kontakt öppnad: Hisskorgen är lättare än motvikten

Kontakt sluten: Hisskorgen är tyngre än motvikten

MB Mekanisk broms
Kontakten sluts efter att uppbyggnadstiden för det magnetiska 
flödet har löpt ut. När kontakten sluts, måste den mekaniska 
bromsen öppnas utan fördröjning via ett externt relä.

/V<V_G1 inverterad funktion av "V<V_G1"
Kontakten stängs, när gränsvärdet V_G1, som är inställt på 
menyn ”Styrning”, överskrids.

/V<V_G2 inverterad funktion av "V<V_G2"
Kontakten stängs, när gränsvärdet V_G2, som är inställt på 
menyn ”Styrning”, överskrids.

V=0 Hastighet = 0

Kontakten öppnas vid körningens början, om är-hastigheten >
0 m/s

Kontakten sluts vid körningens slut, om är-hastigheten = 0 m/s 
och utgång RB-relä = 0

PFU Återgångsmatningsenhet
Omkoppling av återgångsmatningsenheten till Stand-by-funktion 
för att spara energi

Lyftorgan Nödvändigt att byta lyftorganet
Kontakten sluts, när det aktuella lyftorganet kan användas i 
ytterligare cirka 1 år.

Kontakten förblir sluten tills bakåträknaren sätts på nytt.

TD_CNT ext. Monoflop
Utgångsreläet avger en puls vid varje körriktningsbyte vid den 
motsvarande utgången.

För anslutning av en yttre räknare, t.ex. i styrenheten.

Fullast Fullast
Kontakten sluts, om motorns märkström överskrids i 200 ms vid 
konstant körning.

SD Varvtalsövervakning

Drift i sluten krets: Utgången blir aktiv, om är-hastigheten <
gränsvärdet V_G1 vid retardering från V3.

Drift i öppen krets: Utgången blir aktiv, om bör-hastigheten <
gränsvärdet V_G1 vid retardering från V3.

Utgången blir inaktiv så snart som är-/börhastigheten =0

STO-Info STO-funktionens tillstånd
Kontakten är sluten, när slutsteget inte är spärrat av STO-funk-
tionen (Utgången är endast informativ men inte säkerhetsinrik-
tad).

/STO-Info Inverterad funktion av STO-Info
Kontakten är sluten, när slutsteget är spärrat av STO-funktionen 
(Utgången är endast informativ men inte säkerhetsinriktad).

BR Info
Bromsövervakningsingångarnas 
BR1...BR4 tillstånd

Kontakten är sluten, om bromsarna är öppna under körningen

ZR_EN
ZArec: Frisättning av återgångsinmat-
ningsenheten ZArec4C

Kontakten sluts, om följande signaler ligger an: Frisättning av 
regulatorn, körhastighet och förinställning för riktningen.

Stutter br. Intermittent broms
Kontakten öppnas, när hisskorgens hastighet överskrider gräns-
värdet, som är parametriserat i parametern V_G1.

Kontakten sluts, när gränsvärdet underskrids.
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Parameter Funktion Förklaring 

MotShortcir
Signal för koppling av ett motorkortslut-
ningsrelä

Används ett relä för kortslutning av motorn, kan det kopplas med 
den här signalen.

EvaDisMains
Signal för avskiljning av nätet vid nöde-
vakuering via batteri

Ställs anläggningen på batteridrift (se ingångsfunktionen 48:EVA 
act.), avskiljs nätet med den här utgångssignalen. Så snart 
anläggningen befinner sig i stillestånd, gör ZAdyn en omstart 
och väntar på att nätspänningen ska återkomma.

P<0 Generatorisk drift
Utgången aktiveras, så snart ZAdyn körs i generatorisk drift och 
ingen effekt tas från elnätet.

VentStrg Intern funktion hos ZIEHL-ABEGG SE Intern funktion hos ZIEHL-ABEGG SE

ZAdyn ready ZAdyn ready
Utgången aktiveras när ZAdyn är klar att ta emot ett körkom-
mando

MB1 mekanisk broms 1
Kontakten sluts efter att uppbyggnadstiden för det magnetiska 
flödet har löpt ut. När kontakten sluts, måste den mekaniska 
bromsen 1 öppnas utan fördröjning via ett externt relä.

MB2 mekanisk broms 2
Kontakten sluts efter att uppbyggnadstiden för det magnetiska 
flödet har löpt ut. När kontakten sluts, måste den mekaniska 
bromsen 2 öppnas utan fördröjning via ett externt relä.

12.7 Menyn Overvakning
Konfiguration av övervakningsfunktioner

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
MOD_ST Beteende hos ZAdyn4C vid störning

Spärrfunktion: Om allvarliga fel har uppstått direkt efter varan-
dra, utan att någon felfri körning utförts, kan frekvensomforma-
ren spärras. Utgången "ST-Störning" förblir öppen. När en felfri 
körning genomförs, sätts felräknaren åter till 0.

Fix 2 Sek.: ingen spärrfunktion, utgången, som parametriserats 
till "ST" bortfaller i händelse av fel i 2 sek och slås därefter på 
igen 

Spärr nr3: Spärrfunktion efter 3 fel. Utgång "ST" förblir frånsla-
gen efter det 3:e felet. 

Spärr nr2: Spärrfunktion efter 2 fel. Utgång "ST" förblir frånsla-
gen efter det 2:a felet. 

Spärr nr1: Spärrfunktion efter 1 fel. Utgång "ST" förblir frånsla-
gen efter det 1:a felet. 

Vid spärrfunktionen uppträder följande informationstext: ”ZAdyn-
spärr! Tryck på OK för att lossa.” Efter ett tryck på ”i”-knappen 
återgår enheten till den normala driften. Fel som orsakar spärrn-
ing är märkta i fellistan.

Fix 2 s

Spärr n.3

Sparrad2:

Spärr n.1

Fix 2 s

STO Övervakning av STO-funktionen

PÅ: STO-övervakning aktiverad

AV: STO-övervakning avaktiverad

Övervakningen av STO-funktionen bör endast avaktiveras, om 
STO-funktionen inte används och motorreläer används istället.

ON

OFF
ON

LOCK_X Spärr vid felfunktion broms.

När parametern är påslagen, låses ZAdyn4C vid bromsstörnin-
gar.

Vid CONFIG: 31:KL_IO aktiveras LOCK_X automatiskt

ON

OFF
OFF

UNLOCK Hävande av spärren vid felfunktion hos bromsen.

När parametern är inkopplad, hävs spärren vid felfunktionen hos 
bromsen.

ON

OFF
OFF

CO Övervakning av körreläer

Av: Reläövervakning inaktiverad

CO1: Reläövervakningen sker bara genom ingången CO1 (ser-
iekoppling av övervakningskontakterna)

CO1&CO2: Reläövervakningen sker genom ingångarna CO1 
och CO2 (enkelövervakning av övervakningskontakterna)

OFF

CO1

CO1&CO2

AUS
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
BR Övervakning av motorbromsar

Inmatning av antal och funktion för de använda bromsöverva-
kningskontakterna

AV: ingen bromsövervakning ansluten 

1*NC: 1xöppnare (kontakten stängd när bromsen är strömlös)

2*NC: 2xöppnare (kontakten stängd när bromsen är strömlös) 

3*NC: 3xöppnare (kontakten stängd när bromsen är strömlös) 

1*NO: 1xslutare (kontakt öppen när bromsen är strömlös)

2*NO: 2xslutare (kontakt öppen när bromsen är strömlös) 

3*NO: 3xslutare (kontakt öppen när bromsen är strömlös) 

4*NC: 4x öppnare (kontakten stängd när bromsen är strömlös)

4*NO: 4x stängare (kontakten är öppen när bromsen är ström-
lös)

1*NC+1*NO: 1x öppnare (BR1) och 1x slutare (BR2)

Aus

1*NC

2*NC

3*NC

1*NO

2*NO

3*NO

4*NC

4*NO

1*NC+1*NO

enligt motortyp

P1P2 Övervakning av motortemperaturen

AV: Temperaturövervakning avaktiverad 

PTC: Kalledare(PTC enligt DIN 44082)

TC: Termokontakt

KTY:Temperatursensor KTY84-130

Pt100: Temperatursensor Pt100

Pt1000: Temperatursensor Pt1000

Aus

PTC

TC

KTY

Pt100

Pt1000

PTC

T_P1P2 Tillgänglig endast när parametern P1P2 är inställd på ”KTY”, 
”PTC”, ”Pt100” eller ”Pt1000”

Utlösningstemperatur för övervakning av motortemperaturen
 50...180°C 130°C

T_ENC Vridgivarövervakning

Tiden startas med utskrift av utgångssignalen "MB". Om inga 
ingångssignaler från vridgivaren ligger an inom denna tid, går 
frekvensomformaren till störning

0.5 ... 7.0 s 2.0

T_CO Kontaktstudstid reläövervakning

Övervakningstid för reläövervakning. Slutsteget stängs av, om 
reläkontakterna är öppna längre än den tid som parametrerats i 
T_CO. Tiden T_CO är aktiv vid avbrott under körningen, men 
inte vid ett normalstopp. Finns bara tillgänglig när reläöverva-
kningen är aktiverad.

0.00 ... 100.0 ms

0.00=Av
10 ms

T_CDLY Retardation reläövervakning

Vid påslagen reläövervakning (menyn ”Övervakningar/CO”) 
måste det inom tiden ”T_CDLY” vid ingången för reläövervakn-
ing föreligga ett svarsmeddelande, att motorreläerna är stängda 
(start) respektive öppna (stopp)

0.5 ... 7.0 s 1.5 s

T_BR Kontaktstudselimineringstid för bromsövervakningen. Ingångs-
signalen utvärderas med en fördröjning med tiden T_BR. Finns 
bara tillgänglig när bromsövervakningen är aktiverad.

0.01 ... 3.00 s 0.1

S_MB Maximal väg när MB=AV

Om vridgivarpulser registreras, när den digitala utgången "MB" 
är frånslagen, avger frekvensomformaren ett felmeddelande, 
när den parametriserade vägen överskrids.

0.10 ... 1.00 m 0.10

I_MAX Överströmsskydd beroende på motorns märkström

Om värdet som parametriserats för "I_MAX", överskrids under 
tiden "T_I_MAX", avger frekvensomformaren ett felmeddelande.

20 ...180 % 130

T_I_MAX Överströmsskydd

Om värdet (I x "I_MAX"), som parametriserats i "I_MAX", över-
skrids under tiden "T_I_MAX", avger frekvensomformaren ett 
felmeddelande.

0.3 ... 10.0 s 5.0

MASK1 Felformulär 1...5

Ignorering av upp till fem felmeddelanden genom parametriser-
ing av motsvarande felnummer i ett felformulär

Felnr.

0

MASK2 0

MASK3 0
MASK4 0
MASK5 0
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
MSK_NEG Negativt felfönster

Inaktiva error aktiveras genom parametrering av det aktuella 
felnumret

Felnr. 0

12.8 Menyn Start-Opti.
Tidsförlopp före accelerationens början såväl som optimering av uppförandet vid start.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
M_START Reglerförfarande för optimering av uppförandet vid start (se 

kapitlet "Drifttagning")

Av: Varvtalsreglering utan förstärkning vid start (K_START=1)

MOD1: varvtalsreglering

MOD2: varvtalsreglering + säkerhetsfunktion

MOD3: varvtals- + lägesreglering

MOD4: lägesreglering + säkerhetsfunktion

MOD5: lägesreglering

Aus

MOD1

MOD2

MOD3

MOD4

MOD5

enligt motortyp

K_START Förstärkning vid start

Multiplikationsfaktor för parametern ”Reglering/SPD_KP” re-
spektive förstärkning av lägesregulatorn (beroende på startlä-
get)

automatisk be-
gränsning

1.0

T_0 Maximal inkopplingstid för reläer

Tid vid avaktiverad reläövervakning (Meny "Övervakningar/-
CO=Av") från anläggning av en körsignal till strömmatning av 
motorn

0.0 … 10.0 s 0.5

T_0 real Uppmätt tid, som reläerna behöver för öppning nicht einstellbar 0.0
T_1 Uppbyggnadstid för flödet

Tid, för uppbyggnad av magnetfältet i motorn (endast för asyn-
kronmotorer)

 

Parametern T_1 är synlig endast vid drift med asynkronmotorer.

 

0.1 … 10.0 s

 

Värde fastställt till 
0.0

 

0.1

T_2 Maximal broms-öppningstid

Efter att tiden "T_1" förlöpt, måste bromsarna ha öppnats inom 
tiden "T_2"

0.0 … 15.0 s

 

1.8,

vid MOT_-
TYP=SM250: 
2.5

 

0,6
T_2 real Uppmätt tid, som bromsarna behöver för öppning nicht einstellbar 0.0
T_3 Håll varvtal V_T3

Inom tiden T_3 accelererar drivenheten till den hastighet som 
parametriserats i V_T3

0.0 … 20.0 s 0.0

V_T3 Minimal hastighet för att minimera startrycket. Inom tiden T_3 
accelererar drivenheten till hastigheten V_T3 och således över-
vinns vilofriktionen.

0 … 100 mm/s 0

s_start Om drivenhetens position ändras med det parametriserade vär-
det under startproceduren stängs förstärkningen K_START av

(endast vid M_START=MOD2/4)
0.1 … 30 mm 3.0

BRK_DMP Dämpning av bromsöppning AUS

EIN
EIN
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 "REF_w"60>Startens tidsförlopp

12.9 Menyn Accelerera
Definiering av accelerationsrampen.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
A_POS positiv acceleration 0.12 ... 2.00 m/s² 0.5

R_POS1 nedre rundning vid positiv acceleration, ett större värde leder till 
mjukare rundning 5 ... 90 % beräknas

R_POS2 övre rundning vid positiv acceleration, ett större värde leder till 
en mjukare rundning 20 ... 90 % beräknas

t

V

R_POS1

A_POS

R_POS2

Acceleration med högre A_POS och lägre R_POS1 och 
R_POS2

t

V

R_POS1

A_POS

R_POS2

Acceleration med lägre A_POS och högre R_POS1 och 
R_POS2

12.10 Menyn Korning
Förinställning för körhastigheterna

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
V_1 Positioneringshastighet

Hastighet för positionering vid inkörning till våningen 0.010 ... 0.20 m/s 0.050

V_2 Mellanhastighet

Hastighet för normal körning t.ex. vid körning till en 
mellanvåning

0.03 ... 6.50 m/s 0.50

V_3 Hög körhastighet

Hastighet vid normal körning 0.03 ... 10.00 m/s 0.95

V_Z Efterjustering av hastigheten

Hastighet för efterjustering av hisskorgens position 
vid belastning eller avlastning av densamma

0.003 ... 0.30 m/s 0.01

V_4 Extrahastighet 0.03 ... 3.50 m/s 0.30

V_5 Extrahastighet 0.03 ... 3.50 m/s 0.30

V_6 Extrahastighet 0.03 ... 3.50 m/s 0.05
V_7 Extrahastighet 0.03 ... 3.50 m/s 0.05
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12.11 Menyn Retardation
Definiering av retardationsrampen och optimering av uppförandet vid positionering.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
A_NEG negativ acceleration 0.12 ... 2.00 m/s² 0.5
R_NEG1 övre rundning vid negativ acceleration, ett större värde leder 

till en mjukare rundning 20 ... 90 % beräknas

R_NEG2 nedre rundning vid negativ acceleration, ett större värde leder 
till en mjukare avrundning 20 ... 90 % beräknas

S_DI3 Avstängningsretardation för V3

Körhastigheten V_3 slås ifrån på ett retarderat sätt med den 
parametriserade vägen

0.00 ... 2.00 m 0

S_DI2 Avstängningsretardation för V2

Körhastigheten V_2 slås ifrån på ett retarderat sätt med den 
parametriserade vägen

0.00 ... 2.00 m 0

S_DI1 Avstängningsretardation för V1

Körhastigheten V_1 slås ifrån på ett retarderat sätt med den 
parametriserade vägen

0 ... 150  mm 0

S_ABH Av: Vid standard-, DCP1- eller DCP3- och CANopen Lift (has-
tighetsläge)-styrning: tidsberoende retardation, retardations-
sträckan kan variera.

På (V2..7) : Sträckberoende retardation, tidsoptimerad inkörn-
ing. Inställningen fungerar i alla körhastigheter.

På (V2..3) : Sträckberoende retardation, tidsoptimerad inkörn-
ing. Inställningen fungerar i körhastigheterna V_2 och V_3.

Sträckberoende retardation, tidsoptimerad inkörning.

Slow: Sträckberoende retardation, inkörning med förtida 
sänkning av inkörningshastigheten

Sträckberoende retardation, inkörning med förtida sänkning av 
inkörningshastigheten

Aus

På (V2..7)

Slow

På (V2..3)

På (V2..3)

DCP_FIL DCP-filtertyp

Av: Funktionen är inaktiverad

Alt 4: Funktion inte belagd

Alt 3: Funktion inte belagd

Alt 2: Funktion inte belagd

Alt 1: Köregenskaperna under fördröjningen optimeras (bara 
på DCP4)

Under förutsättning att användningen av DCP_FIL = Alt 1 
rekommenderas, visas i slutet av körningen meddelandet ”Cy-
keltid DCP! (DCP_FIL = Alt 1?)”.

Parametern visas bara vid DCP-styrning.

Aus

Opt.4

Opt.3

Opt.2

Opt.1

Aus
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Retardation med lägre A_NEG och högre R_NEG1 och 
R_NEG2

Retardation med högre A_NEG och lägre R_NEG1 och 
R_NEG2

Funktion S_DI
1 Avstängningspunkt V3
2 Början av retardationen

 

12.12 Menyn Stop
Tidsförlopp efter att varvtalet 0 har uppnåtts under stopproceduren.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
T_4 Hållning av varvtal 0

Efter att varvtalet 0 har uppnåtts hålls motorn vid detta varvtal 
under tiden T_4

0.0 ... 10.0 s 0.1

T_5 Vänta till bromsning

Tid inom vilken den mekaniska bromsen måste vara sluten

0.0 ... 10.0 s

 

0.6

 

1.5,

vid MOT_-
TYP=SM250: 
2.0

T_5a  

Ytterligare strömmatningstid när bromsarna är slutna 0.0 … 2.0 s 0.0

T_5b  

vänta tills motorn blir strömlös

Inom tiden T_5b minskas synkronmotorns strömmatning som en 
rampfunktion

0.0 … 2.0 s 0.3

T_6 vänta tills reläerna öppnats

Tid, inom vilken motorreläernas kontakter måste vara öppna 0.0 ... 10.0 s 0.5
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Tidsförloppet för stoppet

X-IN

X-OUT

RF

Vx

RVx

St

MB

RB

T_4 T_5 T_5a T_5b T_6

12.13 Menyn Reglering
Påverkan av varvtalsregulatorn via faktorn för grundförstärkning (SPD_KP) och efter-inställningstid 
(SPD_TI).
Val av regleringstyp för ZAdyn4C.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
SPD_KP Multiplikationsfaktor för ändring av den beräknade grundförstär-

kningen SPD_C
automatisk be-

gränsning
1.00

SPD_TI Efterinställningstid

Regulatorns integrationstid under körningen 5 ... 500 ms 100

IQ_KP Grundförstärkning strömregulator 0.1...127 1,5
IQ_TI Regulatorns efterinställningstid 1...50 ms 15 ms
NF  Noise Filter

Genom den här parametern aktiveras ett ljudfilter, med vilket det 
är möjligt att reducera det ljud som motorn förorsakar (bara på 
synkronmotorer).

Aus

På
Aus

NF_F1  Filterfrekvens 1: Antal spår

Inmatning av en synkronmotors antal spår (bara på synkron-
motorer).

0...1018 0

Information
De för Open-Loop-drift (givarlös drift) nödvändiga parametrarna visas bara i Open-Loop-drift. 
Parametrarna beskrivs i kapitlet ”Open-Loop-drift (givarlös drift)”.

12.14 Menyn Parameter set 2
En andra parametersats kan sparas i frekvensomformaren. Denna kan användas för:

• Nödevakuering

• Normal körning med ändrade parametervärden

• Säkerhetskopiering av parametrar
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
f_PARA2 Funktionstilldelning från parametersats 2

Spärrad: 2. Parametersatsen är spärrad 

2.:a parametersatsen: Aktivering av den 2.:a parametersatsen 

EVAC 3: Nödevakuering med evakueringsmodul EVAC 3

EVA. 3*AC: Nödevakuering med trefasström-nödströmsaggre-
gat

EVA.1*AC: Nödevakuering med UPS 

UPS: Nödevakuering genom UPS med reducerad effekt 

EVA >= 110: Nödevakuering med inmatning via stiften DC+/DC- 
på anslutningsklämman X2 (bara på ZAdyn4Bplus)

spärrad

Parametersats 2

EVAC 3

EVA. 3*AC

EVA. 1*AC

USV

EVA.>=110

spärrad

U_ACCU Batteriets märkspänning

Parametrisering av batteriets märkspänning vid "f_PARA2=E-
VAC 3B" (evakuering med evakueringsenhet EVAC 3 se kapitlet 
"Nödevakuering ")

115 ... 565 V 120

P_UPS Maximal belastning av UPS

Parametrisering av den tillgängliga effekten hos UPS vid 
"f_PARA2=UPS" (evakuering med UPS se kapitlet "Nödeva-
kuering ")

0.0 ... 70.0 kW 1.0

R_U20 Stator-motstånd

Inmatning av motorns stator-motstånd vid "f_PARA2=UPS" 0.00 ... 10.00 Ohm 1.00

STOP Stopp-funktion för höjning av positioneringsnoggrannheten 
under evakueringsdrift med UPS ("f_PARA2=UPS")

PÅ:
- Bromsen sluts när frånslagningspunkten för V_1 nås

- Bromsen sluts när reststräckan, som är parametriserad i 
S_STOP, uppnås (endast vid DCP02/04)

AV: Stopp-funktion avaktiverad 

På

Aus
Aus

Copy Kopiering av parametrar

AV: Funktion avaktiverad

PARA1->2: Kopiering av data i den 1:a parametersatsen till den 
2:a parametersatsen

Aus

Para 1->2
Aus

12.15 Meny Statistik
Alla statistiska data kan öppnas i menyn Statistik . Data sparas även efter avstängning av ZAdyn4C. 
Avläsning av fellistan samt radering av felminnet beskrivs i kapitlet ”Feldiagnos”. 

Information
När menyn Statistik öppnas i Basic-Level är alla parametrar synliga.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standar-
dinställn-

ing 

synliga i 
Basic-Lev-

el
ST_LST Fellista nicht einstellbar - X

ST_H Driftstimmar nicht einstellbar - X
ST_DRV Antal körningar nicht einstellbar - X
ST_HDRV Antal körtimmar nicht einstellbar - X

ST_UC Användarkategori enligt VDI 4707 nicht einstellbar - X

ST_RES Antal strömavbrott nicht einstellbar - X

ST_SRF Antal avbrott av körningen genom avbrott av regulatorfrisättnin-
gen RF under driften av körningen nicht einstellbar - X

ST_SXO Antal avbrott i körningen genom avbrott av ingångssignalen 
STO eller CO i körläget nicht einstellbar - X

ST_CLR Radera felminnet

radering av ST_LST, ST_RES och ST_SRF och ST_SCO
På

Aus
Aus

 

CRC_SAF Visar en kontrollsumma via de inställda värdena på de säker-
hetsrelevanta parametrarna BR, STO och TD_RES nicht einstellbar - X
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standar-
dinställn-

ing 

synliga i 
Basic-Lev-

el
APD Automatisk parameterdiagnos, se kapitlet "Feldiagnos"

På: Automatisk parameterdiagnos är aktiverad 

Av: Automatisk parameterdiagnos är avaktiverad 

På

Aus
Aus

 

RESET Radering av parametrar, räknarställningar och fellistor, förbe-
läggning av parametrar med standardvärden.

77:
Förparametrerad ZAdyn4C: Parametrarna förses med kund-
specifika anläggningsdata

Standard ZAdyn4C: Parametrarna förses med standardvärden

90: Apparatåterställning, parametrar raderas och återgår till fab-
riksinställningarna. ENC_OFF upprätthålls.

99: Apparatåterställning, parametrar raderas och återgår till fab-
riksinställningarna. ENC_OFF raderas.

 

Om ett värde för vridgivar-offset (ECOFF) skulle matas in, rade-
ras detta likaså!

77

90

99

0 X

TD_PWN Tilldelning av lösenord för räknare för körriktningsbyten.

Ett tal från 0 till 9999 kan erhållas som lösenord

0 = inget lösenord
0 ... 9999 0

 

TD_PWC Visning av lösenordet i krypterad form. Vänligen ta kontakt med 
tillverkaren om lösenordet förloras. nicht einstellbar 21689

 

TD_PW Inmatning av lösenordet 0 ... 9999 0  

TD_SET Startvärde för bakåträknaren

Om startvärdet för bakåträknaren sätts till 0.00, avaktiveras ba-
kåträknaren.

0.00 ... 16.67 M 0.00

 

TD_RST Återställning av räknarställningen från vridgivaren På

Aus
Aus

 

12.16 Meny Memory Card
Innehåller parametrar för olika funktioner i samband med ett minneskort.

Information
När menyn Memory Card öppnas i Basic-Level är inte alla parametrar synliga.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standar-
dinställn-

ing 

synliga i 
Basic-Lev-

el
SAV_ALL Lagring av data under tilldelning av serienummer på minneskor-

tet:

• Parameterlista (.PRT) i mappen 
/4CX/DEVICE/[serienummer]/LST

• Fellista (.FLT) i mappen /4CX/DEVICE/[serienummer]/LST

• Parameter (.PA3) i mappen 
/4CX/DEVICE/[serienummer]/PAR

• Black-Box (.BOX) i mappen 
/4CX/DEVICE/[serienummer]/LST

Off: Ingen funktion

PÅ: Data lagras på minneskortet. Efter sparandet hoppar pa-
rametern till ”Av” igen 

På

Aus
Aus X
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standar-
dinställn-

ing 

synliga i 
Basic-Lev-

el
SAV_PAR Spara parametrar på minneskort (kopiering av parametrar vid 

identiska anläggningar):

• Parameter (.PA3) i mappen /4CX/DEVICE/FORCE

Ingen tilldelning av serienummer utförs, data skrivs över vid 
varje sparande

Off: Ingen funktion

PÅ: Parametrar sparas på minneskortet. Efter sparandet hoppar 
parametern till ”Av” igen 

På

Aus
Aus X

LOD_PAR Ladda parametrar från minneskortet till frekvensomformaren (ko-
piering av parametrar när anläggningarna är identiska)

Inmatning 27: Parametrar (.PA3) laddas från mappen /4CX/DE-
VICE/FORCE till frekvensomformaren. Efter laddningen hoppar 
parametern till ”av” igen

27 0 X

UPDATE Inmatning av inställda koder utifrån serienumret för ZAdyn och 
versionen på den fasta programvaran. 0...65535 0

 

SAV_CFG Lagring av data under tilldelning av ett konfigurationsnummer på 
minneskortet:

• Parameterlista (.PRT) i mappen 
/4Cx/CONFIG/konfigurationsnummer

• Parameter (.PA3) i mappen 
/4Cx/CONFIG/konfigurationsnummer

0 ... 65535 0

 

LOD_CFG Ladda ned parametrar under uppgivande av konfigurationsnum-
mer från minneskortet till frekvensomformaren

Inmatning av konfigurationsnummer: Parametrar (.PA3) lad-
das från mappen 4Cx/CONFIG till frekvensomformaren. Efter 
laddningen hoppar parametern till ”av” igen

0 ... 65535 0

 

DIR_NUM Mappnummer

Tilldelning av nummer, under vilket mappen sparas på minne-
skortet. När "0" matas in, används frekvensomformarens serie-
nummer som mappbeteckning.

0 ... 65535 0

 

Format Formatering av minneskortet:

Inmatning 27: Mappar och filer på minneskortet raderas 27 0
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12.17 Meny MMC-Recorder
Det går att utföra mätningar på ZAdyn4C med hjälp av ett minneskort, utan att det krävs en notebook. 
Konfigureringen av mätningen utförs i menyn MMC-Recorder.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
REC_MOD Recorder-inställningar

Av:Recorder är avstängd 

På: Recorder är aktiv, körkurvan sparas på minneskortet

Stop&Shot: Manuellt stopp och sparande av en mätning som 
startats genom ”REC_MOD=ON”. Efter att data har sparats på 
minneskortet ställs REC_MOD till ”Off”. 

ZAmon: Läge för användning av ZAmon-programvara

Inställningarna för REC_MOD kan endast ändras när 
REC_CFG=0.

Aus

På

Stop&Shot

ZAmon 

Aus

REC_CFG Konfigurering av mätkanalerna

0: alla mätkanaler och registreringstiderna kan konfigureras fritt 

1 … 9: fast inställda konfigurationer, som inte kan ändras 

20: Konfigurering för HY-drift

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

20

1

TRIG_BY Trigger-källa

Kriterium för stopp av recordern och lagring av data på minne-
skortet

Error: Data sparas så fort som ett fel uppträder 

Err/Stop: Data sparas så fort som ett fel uppträder eller en felfri 
körning avslutats 

Cont.: Funktionen används inte

Interval: Funktionen används inte

Ext.Input: Funktionen används inte

Error

Error/Stop

Cont.

Område

Ext.Input

1.0

T_REC Registreringstid

Tid för en mätning med 1 024 mätvärden

Vid en registreringstid på t.ex. 5s registreras mätvärdena var 
5ms

5 s

10 s

15 s

20 s

40 s

80 s

160 s

0.5 h

1 h

24 h

5 

T_DLY Trigger-fördröjning

Fördröjningstid mellan utlösningen och avslutningen av regis-
treringen t.ex. T_DLY=0.5s: Registreringen avslutas 0,5 s efter, 
att ett fel uppträder.

0.5 s 0.5 s
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
CHN1 Konfigurering av mätkanalerna 1-4 med analoga mätvärden

1: Förinställning för bör-värde av körhastigheten [m/s] 

3: Är-värdeangivelse av körhastigheten [m/s] 

6: inre tillstånd (frekvensomformarens status)

16: Magnetiseringsström id [A] 

26: Motorström [A]

27: Motorspännung [V]

31: Temperatur effektdel [°C]

49: tillryggalagd sammantagen sträcka [m]

62: Förinställning för reststräcka [mm] (endast vid DCP2 och 
DCP4) 

119: Maximal belastning broms-chopper / bromsmotstånd

142: Mellankretsspännung [V]

143: Vridmomentbildande motorström iq [A]

213: Inställd restväg

214: Bromsväg

215: Målhastighet

0...299

3
CHN2 1

CHN3 143

CHN4 

6

CHN5 Konfigurering av mätkanalerna 5 med digitala mätvärden

89: digitala in- och utgångar med funktionsvisning 

90: digitala in- och utgångar för bromsövervakning

91:Digitala in- och utgångar

92: DCP-kommando- och statusbitar 

118: CAN-bitar i hastighetsläget

137: CAN-bitar i positionsläget

0...299 89

12.18 Meny Encoder-justering

Innehåller parametervärden som är nödvändiga för anpassningen av encoders vid synkronmotorer.

Tillvägagångssättet för encoder-utjämningen är beskrivet i kapitlet "Särskilda funktioner".

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
ENC_ADJ Aktivering av encoder-utjämningen

Off: Ingen funktion

Check: Aktivering av lastfri kontroll av vridgivaranpassningen

Lastfri: Aktivering av encoder-anpassningen

Bromsad: Aktivering av encoder-anpassningen med stängd 
broms

Magnet klibbar:Starta magnetklibbning vid drift med drivenheter 
av typen Kone EcoDisc.

Magnet finns:Möjliggör byte av ZAdyn utan upprepad magnet-
klibbning vid drift med drivenheter av typen Kone EcoDisc.

Aus

Check

Lastfri

Bromsad

Magnet klibbar

Magnet finns

Aus

ENC_POS Encoder position

Numerisk visning av vridgivarens absoluta position, visning per 
varv:

0 … [4x strecktal vridgivaren]-1

nicht einstellbar -

ENC_OFF Korrektionsvärde för encoder-offset

Vid genomförande av en vridgivaranpassning med stängd 
broms sparas offset-värdet i den här parametern.

0 ... 360.00° 0

SAV_P_E Arkivering av data i encodern via funktionen ”Elektronisk typ-
skylt” (kan genomföras endast för EnDat- eller Hiperface-en-
coders)

På: Data från ZAdyn4C sparas i encodern

Av: Funktionen är inaktiverad

På

Aus
Aus
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
LOD_P_E Avläsning av data från encodern via funktionen ”Elektronisk 

typskylt” (kan genomföras endast för EnDat- eller Hiperface-
encoders)

Inmatning 27: Data avläses från encodern till ZAdyn4C

0...65535 0

12.19 Meny Fånganordning 
Parametrering av data som används för funktionen ”Fångbefrielse”.
Tillvägagångssättet för befrielse från fånget är beskrivet i kapitlet "Särskilda funktioner".

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
SB_MOD Aktivering respektive avaktivering av befrielse från fånget

AV:Befrielse från fånget är avaktiverad

PÅ: Starta befrielsen från fånget i den önskade körriktningen 
genom nedtryckning av knappen "Inspektionskörning PÅ" eller 
"Inspektionskörning AV"

På

Aus
Aus

SB_M Inställning av den pulsamplitud som motorn ska strömmatas 
med.

Förinställningen genomförs procentuellt från frekvensomforma-
rens maximala driftström (märkström x 1,8)

1 ... 100 % 70

SB_T0 Pulspaus

Paustiden mellan de enskilda strömpulserna 0.1 ... 2.0 s 0.2

SB_T1 Pulstid

Tid under vilken motorn strömmatas 0.1 ... 1.0 s 0.5

SB_N Antal strömpulser 1 ... 5 3

1

SB_M [%]

100

SB_N=3

SB_T1

SB_T0

t

Förlopp för befrielse från fånget
1 Inspektionskörning "UPP" eller "NED"

12.20 Meny HW-Ident. 
Identifiering av de enskilda enheterna i ZAdyn4C. I regel avläses identifieringen av enheten direkt ur 
dess EEPROM.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
ID_NOK Antalet ändrade maskinvaru-identifikationer 

(identifikations-nr skilt från 0) visas
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12.21 Meny effektdel 
Parametrisering av den interna effektdelens gränsvärden.

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
M_PWM Driftsätt för pulsbredds-modulering

Auto:PWM-frekvensen ändras beroende på temperaturen vid 
effektdelen och belastningen.

När körningen börjar ställs motorspänningens takt in med den 
taktfrekvens som är inställd i parametern "f_PWM_H".

Vid behovs sänks taktfrekvensen.

Fix f_PWM: Motorspänningens takt ställs in fast med den PWM-
frekvens som är inställd i parametern "f_PWM". Auto

Fix f_PWM

ZAdyn 011-
040:

Auto

ZAdyn 050-
074:

  Asynkron-
motorer: Auto

  Synkron-
motorer: Fix 

f_PWM

ZAdyn 110-
220:

Auto
f_PWM Taktfrekvens vid parameterinställningen "M_PWM=Fix f_PWM"

ZAdyn 011-074:

3.7 ... 10.0 kHz

ZAdyn 110-220:

3.7 ... 8.0 kHz

ZAdyn 011-
074:

8.0

ZAdyn 110-
220:

3.7

f_PWM_H Maximal taktfrekvens (startfrekvens) vid parameterinställningen 
"M_PWM=Auto"

Parametern visas endast vid "M_PWM=Auto".
ZAdyn 011-074:

5.0 ... 16.0 kHz

ZAdyn 110-220:

5 ... 8.0 kHz

ZAdyn 011-
074:

16.0

ZAdyn 110-
220:

7,4
UDC_N Mellankretsens märkspänning 100 ... 680 V 565
UDC_MIN Mellankretsspänningens minimala gränsvärde 90 ... 565 V 450

UDC_MAX Mellankretsspänningens maximala gränsvärde 100 ... 760 V 760

FAN_T Effektdelens temperatur vid vilken fläkten kopplas in 28 ... 60 °C 50

12.22 Meny kontroller
Urval av stödjande kontroller under leveransbesiktningen av anläggningen:

• Test av skyddsanordningen enligt EN81

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
SCY_EN Frisättning av kontrollfunktionerna

På: Funktionerna är tillgängliga

Av: ingen åtkomst av funktionerna

Efter att en kontrollfunktion genomförts, antar denna pa-
rameter åter värdet "Av" automatiskt.

På

Aus
Aus

SCY_ENC Test av vridgivaren

På: Bortfall av vridgivaren simuleras

Av: Funktionen är inaktiverad

På

Aus
Aus

SCY_TMP Test motortemperatur

På: Funktionsbortfall av motortemperaturmodulen eller en över-
temperatur på motorn simuleras

Av: Funktionen är inaktiverad

På

Aus
Aus
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Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
SCY_A3 Test av skyddsanordningen enligt EN81

Strömlös: Förflyttning av hisskorgen genom öppning av brom-
sen utan att slutsteget matas med ström

max. acc: Hisskorgen accelereras maximalt under full ström-
matning

Av: Funktionen är inaktiverad

Strömlös

maximal accelera-
tion

Aus

Aus

SCY_SG Test av fånganordningen

På: elektronisk kortslutning avaktiveras

Av: Funktionen är inaktiverad

På

Aus
Aus

SCY_DA Test av driftduglighet

På: Körning med retur med påsatt motvikt, visning av hisskor-
gens rörelse

Av: Funktionen är inaktiverad

Endast vid CAN-styrning.

På

Aus
Aus

SCY_MB Test av motorbromsar

Av: Funktionen är inaktiverad

MB1&2: Avbrott av säkerhetskretsen, visning av bromssträckan

MB1: Stäng broms 1, indikering av bromssträckan

MB2: Stäng broms 2, indikering av bromssträckan

Aus

MB1&2

MB1

MB2

Aus

12.23 Meny ZA-intern
Parametrisering av omriktarinterna mät- och övervakningsfunktioner

Parameter Beskrivning Värdeområde
Standardin-

ställning 
PW_S9 Inmatning av lösenord för att visa ytterligare parametrar  0

UVW_CHK Definition av motorfaser-kontroll vid start

Single: Motorfaserna kontrolleras vid den 1:a. körningen efter 
inkopplingen av frekvensomformaren. När kontrollen lyckats 
företas ingen ytterligare kontroll mer.

Om kontrollen skulle vara felaktig, företas en kontroll vid varje 
körnings början, tills en felfri kontroll har kunnat genomföras.

Cont: Kontrollen företas vid början av varje körning 

Av: Kontroll av motorfaserna är avaktiverad 

 Single

Cont

Aus

Single

UVW_PEK Provspänning vid motorfaskontroll

1 ... 10 V: Val av provspänning mellan 1 V och 10 V.

I händelse av fel visas provspänningen i felmeddelandet.

15 V: Provspänning 15 V.

f(P) Provspänningen riktar sig efter den motoreffekt som matats 
in på menyn "Motor-typskylt". I händelse av fel visas provspän-
ningen i felmeddelandet.

1 ... 10 V

15 V

f(P)

f(P)

n_ANA Normeringsvärde för analog ingång på ZAdyn HY

Exempel:
 n_ANA = 3000

Analog ingång = 0-10 V

10 V = 3000 1/min

1 ... 3300 3000

12.24 INFO-meny
INFO-menyn ger en lättåtkomlig översikt av:

• aktuella mätvärden

• frekvensomformarens aktuella drifttillstånd

• in- och utgångarnas aktuella kopplingsstatus

• omriktarinterna mätningar

• information om de interna enheterna
För att ge en bättre överblick är de enskilda sidorna numrerade.
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Serial No. - - - - - - - 01

ZAdynxx

SN: 06128238/0001

4.42-110308xx

Seite 01: Serial-No.
Rad 2:
Visning av frekvensomformarens typ och storlek

Rad 3:
Serienummer/apparattyp med fortlöpande nummer

Rad 4:
Programversion

laddad 3. Användarspråk

 

Status - - - - - - - - - - 02

"" Anläggning Av 3

530→540→550→560→ 100

^P1 0.00m 0.00m/s

Seite 02: Status
Rad 2:
aktuellt drifttillstånd visas i klartext

Rad 3:
de 5 senaste drifttillstånden

aktuellt drifttillstånd visas till höger

sammantaget kan de 60 senaste drifttillstånden kontrolleras:

Bläddra tillbaka med  

Bläddra framåt med  

Det aktuella tillståndet visas med pilarna > <

Tidigare tillstånd visas med pilarna < >

Rad 4 (från vänster till höger):
aktuell körriktning

Aktuell aktiv parameterpost

aktuell position för hisskorgen i hisschaktet

aktuell körhastighet

 

Dist. - - - - - - - - - - - 03

sa: 0.00 s21: 0.52m

sr:^0.00 s31: 1.45m

s1: 0.00 sd: 0.52m

Seite 03: Dist
Rad 2:
sa: aktuell position för hisskorgen i hisschaktet

s21: beräknad retardationssträcka V_2 → V_1

s20: beräknad retardationssträcka V_2→ stillestånd (endast vid DCP02 / DCP04)

Rad 3:
sr: aktuell körriktning, aktuell sammanlagd körsträcka

s31: beräknad retardationssträcka V_3 → V_1

s30: beräknad retardationssträcka V_2 → stillestånd (endast vid DCP02 / DCP04)

Rad 4:
s1: aktuell körsträcka med positioneringshastighet V_1 (bortfaller vid DCP02 / DCP04)

sd: verklig retardationssträcka V_3 → V_1 ellerV_2 → V_1

Visningen kan frysas genom att trycka på   knappen. 

 

Mot - - - - - - - - - - - - 04

zzz _ _ _ _ _ _ _+0%

Real: 0rpm, 0V

Prog: 0rpm +0,0A

Seite 04: Mot
Rad 2:
Visning av motorns varvtal med streck

  Eftersläpning i %

  Belastningsvinkel i °

Rad 3:
Motorns är-varvtal

Motorspännung

Rad 4:
Motorns bör-varvtal

Motorström

  

När motordata är korrekt inställda förhåller sig eftersläpningen nästan proportionellt mot 
motor-märkströmmen (t.ex. 50 % motorström = 50 % eftersläpning).

Visningen kan frysas genom att trycka på   knappen. 
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MotDat - - - - - - - - - - 05

I: 11.0A n: 60rp

U: 360V f:10Hz

p: 10

MotDat - - - - - - - - - - 05

I: 11.0A n: 1450rp

cos:0.88 f: 50.0Hz

I0: 3.8A TR: 316ms

Seite 05: MotDat
Indikering av motordata som har angetts i menyn ”Motortypskylt”:

 

Rad 2:
Märkström

Nominellt varvtal

Rad 3:
Märkspänning

Märkfrekvens

Rad 4:
Polpartal

 

Rad 2:   
Märkström

Nominellt varvtal

Rad 3:
cos phi

Märkfrekvens

Rad 4:   
Magnetiseringsström

Rotortidskonstant

 

MotDatFW- - - - - - - - - 05

I: 11.0A n: 1560rp

cos:0.89 f: 53.4Hz

I0: 3.5A TR: 316ms

Seite 05: MotDatFW
Visning de motordata som beräknats för driften i fältförsvagningsområdet

 

Rad 2:
Märkström

Nominellt varvtal

Rad 3:
cos phi

Märkfrekvens

Rad 4:
Magnetiseringsström

Rotortidskonstant

 

MotDatNom - - - - - - - - 05

I: 11.0A n: 1450rp

cos:0.88 f: 50.0Hz

I0: 3.8A TR: 316ms

Seite 05: MotDatNom
Genom att trycka på   knappen visas ursprungliga motordata 

 

RegLimits - - - - - - - - 06

SP IQ ID PS U

LIM:.. ·. .. .. .

PEK:

Seite 06: RegLimits
Online-visning av huruvida en reglerkrets har nått Limit

Rad 2:   
SP: Varvtalsregulator

IQ: Strömregulator (momentbildande ström)

ID: Strömregulator (flödesbildande ström)

PS: Lägesregulator

U: Frekvensomformarens spänningsgräns

Rad 3:
Punkt till vänster: minimal Limit har uppnåtts

Punkt till höger maximal Limit har uppnåtts

Rad 4:
Larmklocka till vänster: minimal Limit uppnådd vid den föregående körningen

Larmklocka till höger: maximal Limit uppnådd vid den föregående körningen

Ingen larmklocka bör uppträda under en felfri normal körning.
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Broms-chopper - - - - - 07

Intern 1.4kHz BC ·

U_DC:_ _ _ _ _ _ 565V

Ampl:_ _ _ _ _ _ 0%

Seite 07: Brems-Chopper
Online-visning:

Rad 2:
Intern PWM-frekvens (endast vid bromsmotstånd)

Funktions- och temperaturövervakningens tillstånd vid ingångsklämman BC (stor punkt = 
i.O.)

Rad 3:   
Mellankretsspänning som visning med streck

Mellankretsspänning

Rad 4 (endast vid bromsmotstånd):
Utstyrning bromsmotstånd som stapeldiagram

Utstyrning bromsmotstånd i %

 

Den mellankretsspänning som visas vid stillestånd måste ha värdet "nätanslutningsspän-
ning × 1,41".

 

En stor punkt måste ständigt visas bakom funktions- och tillståndsövervakningen.

Tryck på   knappen:

Visningen fryses

Visning av bromsmotståndets maximala belastning (medelvärde över 120 s)

 

Cu-funktioner - - - - - 08

CONFIG 00: Fri

I:RF RV2 V2 >0.500

O:ST RB MB ... V>G1

Seite 08: Cu-Functions
Online-visning:

Rad 2:
Vald styrningskonfiguration i menyn ”Styrning/CONFIG”

Rad 3:
aktiva digitala ingångsfunktioner:

• Frisättning av regulatorn (RF)

• Körriktning (RV)

• Körhastighet (V) i  m/s

Rad 4:   
aktiva digitala utgångsfunktioner
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Start/Stop - - - - - - - 09

STOA:· STOB:· DIAG:·

RF RB CO MB BR1234

· . . . ....->.

Seite 09: Start / Stop
Online-visning av digitala in- och utgångar som är viktiga för Start / Stop-proceduren

Rad 2:
STOA: Tillstånd STO_A (ingång)

STOB: Tillstånd STO_B (ingång)

stor punkt bredvid beteckningen anger, att en signal ligger an på ingången och att den interna 
diagnosenheten för övervakning av STO-ingångar inte har identifierat något fel

Om inte någon signal ligger på ingångarna är slutsteget säkert spärrat (STO avaktiverat).

DIAG: Den interna diagnosenhetens tillstånd

stor punkt bredvid beteckningen anger, att den interna diagnosenheten inte har identifierat 
något fel, om ingen punkt visas, har den interna diagnosenheten identifierat ett fel

Rad 3:   
RF: Frisättning av regulatorn (ingång)

RB: Regulator beredd / reläer kopplas in (utgång)

CO: Reläövervakning (ingång)

MB: inkoppling av mekaniska bromsar (Utgång)

BRx: Bromsövervakningskontakt

Rad 4:
RF, RB, CO, MB, BRx: stor punkt under beteckningen anger att in- respektive utgången är 
aktiv

 

Ett "!" under övervakningsingångarna "CO" eller "BR" betyder, att dessa övervakningsfunk-
tioner har avaktiverats på menyn "Övervakningar".

Efter ”->”: Status för elektronisk kortslutning:

Liten punkt: Kortslutning inaktiv

Stor punkt: Kortslutning aktiv

o: Kortslutningen växlar från inaktiv till aktiv (tidsåtgång <0,1 s)

t: Kortslutningen växlar från aktiv till inaktiv (tidsåtgång 1,1 s)

 

Cu-Ports- - - - - - - - - 10

In: BR1234....Out:

12345678 B C12 12345

........ · .. ...·

Seite 10: Cu-Ports
Online-visning:

Rad 2:
Bromsövervakningsingångar BR1 till BR4, stor punkt efter BR1 till BR4 signalerar ingången 
som aktiv

Rad 3:
1…8: digitala ingångar I1…I8

B: Funktions- och temperaturövervakning av bromsmotstånd eller broms-chopper

C12: Reläövervakning

1-5: digitala utgångar O1 till O5

Rad 4:
stor punkt under beteckningen anger att in- respektive utgången är aktiv
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Givare - - - - - - - - - - 11

2048Inc 5.03V Typ?

En:· ·Err: 0x00000000

Cnt:3941=345° A B

Seite 11: Encoder
Online-visning:

Rad 2:
parametriserad vridgivarupplösning

Försörjningsspänning för vridgivaren

identifierad vridgivartyp (vid encoder)

parametriserad vridgivartyp (vid inkrementell encoder)

Rad 3:
Iståndsättning av den första punkten: Frisättning av matningsspänningen för encodern

Iståndsättning av den andra punkten: Funktionskontroll av encodern

  

båda punkterna måste vara aktiva

  

båda punkterna måste vara inaktiva

ERR: Vridgivarens felkoder, när vridgivaren är felfri måste 0 visas.

Rad 4:
Cnt: Pulsräknarens räknartillstånd (0…4x vridgivarupplösning) och visning av motorvarv i 
grader (360° = ett motorvarv)

A och B: grafisk framställning av sin-signalen (A) och cos-signalen (B)

Visningen kan frysas genom att trycka på   knappen. 

 

Power1 - - - - - - - - - - 12

DC IGBT PWM ED: 10%

·· ·· .. z FAN: 0%

UDC:565V Temp: 28C

Seite 12: Power1
Effektdelens tillstånd (stor punkt för tillstånd OK)

Rad 2 och 3:
DC:

första punkten: förladdningsrelä inkopplat

andra punkten: Tillstånd för förladdningsrelä OK

båda punkterna måste vara aktiva vid normal drift

IGBT:

första punkten: Strömförsörjning för effektdelen på

andra punkten: Tillståndet för strömförsörjningen för effektdelen OK

båda punkterna måste vara aktiva vid normal drift

PWM:

första punkten: PWM-effektdelen frisatt

andra punkten: Tillstånd för PWM-effektdelen OK

båda punkterna är endast aktiva under körningen

Stapeldiagram under M:

smalt: Taktfrekvens 4 kHz fast

medel: Taktfrekvens 8 kHz

brett: Taktfrekvens 16 kHz

ED:

Drifttid för ZAdyn4C (tidsintervall: 10 minuter)

FAN:

Fläktens varvtal i  %

När   knappen är nedtryckt, visas Modulskrivarens temperatur ("MP:xxxC") på rad 3 till 
höger.

Rad 4:
UDC: Mellankretsspänning

Temp: Temperatur effektdel

Visningen kan frysas genom att trycka på   knappen. 
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Power2 - - - - - - - - - - 13

ERR_EXT U. OC: ...

SRC_APP. UCE_P: ...

SRC_MOP. UCE_M: ....

Seite 13: Power2
Orsaken till överström-fel

Rad 2:
ERR_EXT: Överström-meddelande (Visningen sparas inte, punkten visas endast, när över-
ström föreligger)

U: Överspännings-fel i DC-mellankretsen (Spänning över 850V DC)

OC: Överström har identifierats med strömsensorer (felaktig fas visas genom bokstaven 
U V Z)

Rad 3:
SRC_APP: Överström har identifierats med applikationsprocessorer

UCE_P: Fel i effektdelens positiva strömbana (felaktig fas visas)

Rad 4:
SRC_MOP: Överström har identifierats med motor-management-processorn

UCE_M: Fel i effektdelens negativa strömbana (felaktig fas visas)

 

Vid normal drift får inga punkter och fasindikeringar (U V W) vara aktiva.

I händelse av fel förblir indikeringarna aktiva tills nästa felkommando (med undantag av 
ERR_EXT).

 

Bus Info 1 - - - - - - - 14

Info: xx

0101 / 010106 de

Load: 77% - 12.3A

Sida 14: Bussinformation 1
Information om styrningen

Rad 2:
Tillverkare:

Rad 3:
Programvaruversion för styrningen

Programvarudatum för styrningen

Inställt användarspråk för styrningen, indikering enligt ISO639.

Användarspråket på frekvensomformaren anpassas automatiskt.

Rad 4 (gäller bara DCP4):
Last i % (0 % = tom hisskorg)

Lastberoende startmomentström

 

Bus Info 2 - - - - - - - 15

B01..4... G....4...

S.1....6. 100

RF UP V_3* MTW

Sida 15: Bussinformation 2
Online-visning:

Rad 2:
Kommandobytes, hastighetsbytes

B = kommandobyte

G = hastighetsbyte

Rad 3:
Statusbyte

S = statusbyte

Aktuellt driftläge, i vilket ZAdyn4C befinner sig

Rad 4:
Indikering av de aktuella körkommandona:

RF: Frisättning av regulator

Körriktning

Styrd körhastighet

MTW: Motortemperaturförvarning, indikeras vid övertemperatur (på ZAdyn4)

För mer information om DCP-drift, se kapitlet ”Seriell kommunikation/DCP (Drive Control &
Position)”.

Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Parameterlista

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
118/228



 Display 1

Bus Info 3 - - - - - - - 16

sv_I7: +0002210mm

sv: +0002198mm

Prg:Rea 1.15:x.xxm/s

Display 2

Bus Info 3 - - - - - - - 16

sv_I7: +0002210mm

sv: +0002198mm

Prg:Rea 1.15:1.10m/s

Sida 16: Bussinformation 3
Online-visning:

Rad 2:
Indikering av retardationssträckan. Retardationssträckan beräknas före körningen.

Rad 3:
Indikering av reststräckan. Indikeringen uppdateras kontinuerligt under körningen.

Rad 4:
Display 1:
Indikerar förhållandet mellan den inställda märkhastigheten och den verkliga hastigheten.

Indikering under körningen

(under förutsättning att styrningen stöder ”I9”-positionstelegrammet)

Display 2: Indikerar förhållandet mellan den inställda märkhastigheten och den verkliga 
hastigheten.

Indikering efter körningen

(under förutsättning att styrningen stöder ”I9”-positionstelegrammet)

 

Bus Info 4 - - - - - - - 17

RX_TIM 1

RX_XOR 0

TX_ERR 0

Sida 17: Bussinformation 4
Online-indikering av överföringsfel. Räknarställningarna ökar under driften, så snart det 
uppstår överföringsfel:

Rad 2:
RX_TIM: Timing (styrningen svarar inte inom cykeltiden)

Rad 3:
RX_XOR: Felaktigt styrningstelegram identifieras av frekvensomformaren

Rad 4:
TX_ERR: Felaktigt frekvensomformartelegram identifieras av styrningen

 Bus Info 1-------------14

Act· Mode: Velocity

T_max: 0 RErr: 0

NMT:Preop./Warn.Lim:

Bus Info 1-------------
14

Act· Mode: Velocity

T_max:0.7ms TErr: 0

NMT:Preop./Warn.Lim:

Sida 14: Bussinformation 1
Information om CANopen hissdrift

Rad 2:
Act: En punkt signalerar, att ZAdyn4C är inställd på CAN

Mode: Driftläge (Velocity eller Position)

Rad 3:
T_max: Antal cykler, vid vilka bearbetningstiden har överskridits

RErr: Mottagningsbuffert-felräknare

Rad 4:
NMT: Visar det aktuella NMT-tillståndet (se kapitlet "Seriell kommunikation / NMT")

Tryck på   knappen:
Rad 3:
T_max: Den längsta bearbetningstiden för CAN-telegram per cykel sedan inkopplingen

TErr: Sändbuffert-felräknare

 

Bus Info 2------- - - 15

V_CAN: + 0mm/s

Contr.:Disable Volt.

Status:Sw. On Disab.

Sida 15: Bussinformation 2
Endast aktiv i Velocity Mode

Rad 2:
V_CAN: Hastighet, som styrningen sänder med till ZAdyn4C

Rad 3:
Contr.: Controlbyte. Visar kommandon, som styrenheten sänder

Rad 4:
Status: Statusbyte. Visar CAN-tillstånd hos ZAdyn4C
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Bus Info 2------- - - 15

S_CAN + 0mm

Contr.:Disab. Volt.

Status:Sw.On Disab.

Sida 15: Bussinformation 2
Endast aktiv i Position Mode

Rad 2:
S_CAN: Relativ målposition, som styrningen sänder till ZAdyn4C

Rad 3:
Contr.: Controlbyte. Visar kommandon, som styrenheten sänder

Rad 4:
Status: Statusbyte. Visar CAN-tillstånd hos ZAdyn4C

Efter att   knappen har tryckts ned, visas den högsta hastigheten som sänts från 
styrenheten

 

Bus Info 3------- - - 16

Err act. Last:No Err

Rec Tra Warn Pas off

0 0 0 0 0

Sida 16: Bussinformation 3
Information om telegramfel i CANopen Lift-drift

Rad 2 (från vänster till höger):
Feltillstånd

Last: Det fel som uppträtt senast

 visad text: Betydelse

Feltillstånd "Err act."

"Warning"

"Err pass"

"Bus off"

Error active

Warning

Error passive

Bus off

Last: Det fel som up-
pträtt senast

"No Err"

"Stuff"

"Form"

"ACK"

"Bit(r)"

"Bit(d)"

"CRC"

Inget fel

Stuffing Error

Form Error

Acknowledge Error

Bit Error (Recessive Level matades ut 
men Dominant Level detekterades)

Bit Error (Dominant Level matades ut men 
Recessive Level detekterades)

CRC Error

Rad 3 och 4:
Rec: Antal Receive-fel

Tra: Antal transmit-fel

Warn: Uppgift om hur ofta ZAdyn4C har kopplat om till Warning-tillståndet

Pas: Uppgift om hur ofta ZAdyn4C har kopplat om till Error Passiv-tillståndet

off: Uppgift om hur ofta ZAdyn4C har kopplat om till Bus off-tillståndet

 

Bus Info 4------- - - 17

AbsEncmm: 5358

MotEncmm:+ 4169

Offs:13081A/M 1.28

Sida 17: Bussinformation 4
Kalibrering

Rad 2 - 4:
För kalibrering av vägen, som sänds via vridgivaren och schaktgivaren

 

A+R - - - - - - - - - - - - 18

   0.62 0.62 m/s3

0.50 0.50 m/s2

0.62 0.50m/s3

Seite 18: A&R
Visning av de parametriserade värdena för:

• Acceleration

• Fördröjning

i lutning mot körkurvan vid en normal körning

Rad 2:
övre rundning av accelerationen i  m/s3

övre rundning av retardationen i  m/s3

Rad 3:
acceleration i  m/s2

retardation i  m/s2

Rad 4:
nedre rundning av accelerationen i  m/s3

nedre rundning av retardationen i  m/s3
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Energy - - - - - - - - - - 19

Power: 22.120 W

Work: 16 Wh

-15Wh

Sida 19: Energy
Rad 2:
Power: Omformarens aktuella effekt i Watt

Rad 3:
Work: Energiräknare. Angivelse av det uträttade arbetet i Wattimmar.

Rad 4:
Energimätare, inmatning av det genererade arbetet i wattimmar

 

InfoBus - - - - - - - - - 20

Ident-No 0123456789AB

Exist: xxxx

Error 0000

Sida 20: InfoBus
Visning av frekvensomformarens konfiguration

Rad 2:
Den interna enhetens identifieringsnummer

0: Controller Unit (CU)

1: Shunt Modul (CUSH)

2: reserverat

3: reserverat

4: ZAdyn 040-074: Reserverad

ZAdyn 110-220: Sensor Modul (SM)

5: ZAdyn 040-074: Switching Power Print (SP)

ZAdyn 110-220: Master Print (MP)

6: ZAdyn 040-074: Power Unit (PU)

ZAdyn 110-220: Thyristor Control (TC)

7: ZAdyn 040-074: DC-Link (DC)

ZAdyn 110-220: IGBT-Drive Phase U (ID)

8: IGBT-Drive Phase V (ID2)

9: IGBT-Drive Phase W (ID3)

A: IGBT-Drive BR (ID4)

B: MASH

Rad 3:
Varje befintlig enhet karakteriseras beroende på frekvensomformarens bestyckning (se även 
menyn "HW Ident"):

x: Identifiering av enheten genom avläsning av EEPROMS

m: Identifiering av enheten genom manuell förinställning i menyn "HW Ident."

Rad 4:
Feltilldelning till enheterna

1: inget svar

2: falskt eller okänt objekt

3: ingen vederbörlig avslutning av EEPROM

4: inget eller okänt delnummer

5: inget eller okänt index

6: Originalet och säkerhetskopian är inte identiska

 

Vid felfri drift måste en "0" visas bakom alla enheter

 

Körriktning - - - - - - 21

TD_SET 1.000.000

TD_CNT 874.891

TD_DRV 1.364.832

Sida 21: Körriktning
Visning av körriktningsbyte

Rad 2:
TD_SET: Nedåträknarens startvärde

Rad 3:
TD_CNT: Räknare för körriktningsbyte, kan ställas in på nytt.

Visar de körriktningsbyten som fortfarande är möjliga med det aktuella lyftorganet.

När räknaren för körriktningsbyten ställs in på nytt, höjs TD_RES med ett.

Rad 4:
TD_DRV: Totalräknare för körriktningsbyte.

Förblir aktiv även vid ny inställning av räknaren för körriktningsbyte.

 Körriktning - - - - - - 21

TD_RES 10

TD_CNT 874.891

TD_DRV 1.364.832

Sida 21: Körriktning
När   knappen trycks ned, visas det aktuella antalet återställningar av räknaren "TD_RES" 
på rad 2.
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ASM_ID - - - - - - - - - - 22

1530rpm 23.3A 9.5A

53.1Hz 338V 168ms

0.83cos <GOOD 1.2>

Sida 22: ASM_ID
Rad 2:
Fastställt motorvarvtal

Fastställd motorström

Fastställd magnetiseringsström

Rad 3:
Fastställd frekvens

Fastställd motorspänning

Fastställd rotortidskonstant

Rad 4:
Fastställd cos phi

Statustext, faktor, som det ursprungliga värdet korrigeras med

ASM_ID - - - - - - - - - - 22

1530rpm 23.3A 9.5A

53.1Hz 338V 168ms

0.83cos 12345Ams

Vid nedtryckt knapp  :

Rad 4:
Fastställd cos phi

Magnetiseringsström x rotortidskonstant

 

Cuec - - - - - - - - - - - 23

Func: DCP & CAN & AN

Stat: GRN

Sida 23: CUEC
Förlängningskortet "Control"

Rad 2:
Func: Tillgängliga funktioner på förlängningskortet "Control"

Rad 4:
Stat: Status för LED på förlängningskortet "Control"

13 Val för körningar

13.1 Normalkörning
På bilden visas förloppet av en körning mellan två våningar med motsvarande signalförlopp för in- och 
utgångarna. I det här kapitlet hittar du en detaljerad beskrivning över olika accelerations- och 
retardationsförlopp.

Normalkörning
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

13.2 Start och acceleration
ZAdyn4C behöver minst följande ingångssignaler för att kunna genomföra en körning:

• Frisättning av regulatorn (RF)

• Hastighet (V_1, V_2 eller V_3)

• Förinställning av riktningen (RV1 eller RV2)

Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Val för körningar

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
122/228



13.2.1 Acceleration - standard

Startförlopp med standardacceleration

1

Hissens styrenhet styr följande ingångar till frekvensomformaren:

• Frisättning av regulatorn (RF), kan redan ligga an

• Hastigheterna V_1 och V_3

• Körriktning RV1

2
Frekvensomformaren kopplar in den digitala utgången "RB-relä" med tidsfördröjning. 
Med denna signal måste STO-funktionens ingångar aktiveras utan fördröjning ("1"-
Signal) eller motorreläerna slås på.

3
Frekvensomformaren kopplar in digitala utgången "MB broms" med tidsfördröjning. 
Med denna signal måste bromsarna öppnas utan fördröjning.

4
Regulatorn accelererar motorn till den högsta styrda hastigheten (V_3) motsvarande 
den inställda accelerationen och rundningen.

5 Bör-hastigheten V_3 har uppnåtts.

Start med standardacceleration
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

13.2.2 Acceleration med mellanhastighet
Det går att accelerera till olika mellanhastigheter vid starten.

Start med acceleration från V_1 till V_2
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13.3 Optimering av uppförandet vid start
En optimering av startbeteendet är nödvändig endast vid negativ påverkan av körkomforten 
(exempelvis genom startryck eller tillbakavridning).

Information

• vederbörligt tillstånd för anläggningen (skenföring, korgupphängning, växellådeoljans nivå, osv.)

• hisskorgen måste vara tom och motvikten måst vara fullastad. Endast i detta tillstånd kan starten
ställas in optimalt för alla lastförhållanden 

• Varvtalsregulatorns parametrar måste vara rätt inställda på menyn REGULATOR (se kapitlet 
"Drifttagning / inställning av varvtalsregulatorn")

Startens tidsförlopp

T_0 Tid tills motorreläerna har slagit till
T_1 Tid tills det magnetiska flödet har byggts upp (endast för asynkronmotorer)
T_2 Tid tills bromsen har öppnats
T_3 Tid under vilken motorn hålls på varvtal 0 eller accelereras till V_T3.
RF Frisättning av regulatorn
Vx Körhastighet
RVx Körriktning
ST Regulatorstörning
MB Mekanisk broms
RB Regulator klar

Tiderna kan parametriseras på menyn Start.

Tidsoptimering genom övervakning av reläerna (valfritt)
När övervakningen av reläerna är aktiverad (menyn Övervakningar/CO aktiverad) och 
övervakningskontakterna är anslutna, optimeras tiden T_0. Så snart som reläerna är sluta, avbryts 
tiden T_0 och tiden T_1 startas.

Tidsoptimering genom övervakning av bromsarna
När bromsövervakningen är optimerad (meny Overvakning/BR≠Av) och övervakningskontakterna är 
anslutna, optimeras tiden T_2. Så snart som bromsarna är öppna, avbryts tiden T_2 och tiden T_3 
startas.

13.3.1 Dämpning av startrycket
Giltig för alla startvarianter!
För att minska startrycket, kan accelerationen utföras linjärt till hastigheten V_T3 under loppet av tiden 
T_3. Därigenom kan vilofriktionen övervinnas och därmed minskas startrycket (se diagrammet).
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13.3.2 Uppförande vid start

Information
De optimala startvarianterna förbeläggs i enlighet med valet av motortyp på menyn Motor-typskylt.

  Synkronmotorer: MOD5
  Asynkronmotorer: MOD1

De ytterligare startvarianterna behövs endast i särskilda fall.

De olika startvarianterna kan parametriseras på menyn Start/M_START. Förstärkningen av varvtals- 
respektive lägesregulatorn K_START parametriseras på menyn Start/K_START .

Start
|-" M_START 1

|-" 3

Reglerförfarande start

 
Start
|-" K_START 1

|-" 3

Förstärkning vid start

MOD1 (Standardinställning vid asynkronmotorer). 
Drivenheten varvtalsregleras. Varvtalet regleras till märkvärdet = 0, ända tills att T_2 har gått. En 
lägesändring för axeln korrigeras inte. Parametern ”K_START” används för höjning av 
varvtalsregulatorförstärkningen. Den aktiveras med början vid T_1 och inaktiveras när T_2 har gått

MOD2
Motsvarar MOD5-funktionen. Parametern”s_start” aktiveras som tillägg. Ändras drivenhetens position 
under tiden T_2 med det värde som matats in i ”s_start”, stängs ”K_START” av. Därigenom förhindras 
det att drivenheten skadas på grund av ett för högt värde på ”K_START”.

MOD3
Drivenheten regleras både när det gäller läge och varvtal. Hänsyn måste tas till att båda regleringarna 
ställs in genom "K_START" och således är beroende av varandra. Läges- och varvtalsregleringen 
aktiveras i början av T_1 och avaktiveras när T_2 har löpt ut.

MOD5 (Standardinställning av synkronmotorer)
Drivenheten lägesregleras. Drivenhetens läge registreras, ända tills att T_2 har gått och när en 
förändring inträffar korrigeras den. Parametern ”K_START” är förstärkningen av lägesregulatorn. Den 
aktiveras med början från T_1 och inaktiveras när T_2 har gått.

MOD4
Motsvarar MOD5-funktionen. Parametern”s_start” aktiveras som tillägg. Ändras drivenhetens position 
under tiden T_2 med det värde som matats in i ”s_start”, stängs ”K_START” av. Därigenom förhindras 
det att drivenheten skadas på grund av ett för högt värde på ”K_START”.
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Uppförande vid start

   
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms
T_1 Uppbyggnadstid för flödet
T_2 Bromsöppningstid
T_3 Varvtal=0
K_START MOD1 / MOD2 (Varvtalsreglering)

MOD3 (Läges- & varvtalsreglering)
MOD4 / MOD5 (Lägesreglering)

SPD_KP Varvtalsregulator Grundförstärkning

13.4 Optimering av accelerationen
Accelerationsrampen definieras av parametrarna på menyn Accelerera. Genom att förändra 
parametervärdena kan kurvans förlopp anpassas till kraven.

Accelerationsramp
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

A_POS: Förinställning av accelerationen i m/s². Ett högre värde leder till en högre acceleration och 
således en brantare ramp

R_POS1: Förinställning för den nedre rundningen. Ett högre värde leder till en mjukare rundning
R_POS2: Förinställning för den övre rundningen. Ett högre värde leder till en mjukare rundning.

Information
För att uppnå ett optimalt uppförande vid start, måste:

• STO-funktionens ingångar aktiveras utan fördröjning med den digitala utgången "RB" ("1"-signal) 
eller motorreläerna slås på

• bromsarna utan fördröjning kopplas till den digitala utgången "MB".
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13.5 Förinställning för körhastigheterna 
När anläggningsdatan har angetts och den automatiska förbeläggning av körkurvan har utförts, är 
körhastigheterna ”V_2” och ”V_3” förparametrerade i menyn Kör i förhållande till ”V*”.

Beskrivning Parameter Förbeläggning

Mellanhastighet V_2 V_2 50% V*

Körhastighet V_3 V_3 100% V*

Hastigheterna, som är uppförda i nedanstående tabell, är fast förinställda och därmed oberoende av 
V*.

Beskrivning Parameter Förbeläggning

Positioneringshastighet V_1 0,05 m/s

Efterjustering av hastigheten V_Z 0,01 m/s

Extrahastighet V_4 V_4 0,32 m/s

Extrahastighet V_5 V_5 0,32 m/s

Extrahastighet V_6 V_6 0,32 m/s

Extrahastighet V_7 V_7 0,32 m/s

13.6 Vägberoende retardation
Vid en vägberoende retardation är retardationssträckorna alltid identiska. Oberoende av den 
hastighet som uppnåtts vid retardationens startpunkt.

Den sträckberoende retardationen parametreras i parametern Retardera/S_ABH.

Alla retardationer från högre till lägre hastigheter sker sträckberoende.

Information
Innan den digitala ingången för körhastigheterna V_3 eller V_2 tas bort, måste ingången för 
körhastigheten V_1 ligga an (se diagrammet "Normalstopp vid vägberoende retardation").
Om det på grund av tekniska svårigheter inte skulle vara möjligt, att styra två körhastigheter samtidigt 
(t.ex. styrning av hastigheterna via en växelkontakt), kan den vägberoende retardationen aktiveras 
med parametern Styrsystem/SIM_V1=PÅ!
Härvid måste det beaktas, att positioneringshastigheten V_1 måste aktiveras senast 100 ms efter 
avaktiveringen av körhastigheterna V_3 eller V_2!

Vid binär förinställning för hastigheten, sker en vägberoende retardation endast vid 
Styrning/SIM_V1=PÅ!

Information
Om signalen för den höga körhastigheten (t.ex. V_3) stängs av kortvarigt, retarderar 
frekvensomformaren motorn till positioneringshastigheten V_1. Av säkerhetsskäl ignoreras en förnyad 
styrning till en högre körhastighet. Styrningen till en högre körhastighet är först möjlig igen, efter att alla 
ingångar för körhastigheterna har kopplats ur och motorn har nått varvtalet 0.
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13.6.1 Sträckberoende retardation - standard

1
När frånslagningspunkten för körhastigheten nås, har den parametriserade sluthas-
tigheten V_3 uppnåtts.

Retardationen inleds

2 Körning med positioneringshastighet V_1

3
Positioneringshastighet V_1 slås av

Motorn retarderas ytterligare

4

Varvtal 0

Utgång MB slås av

Bromsen måste falla in utan fördröjning

Motorn matas vidare med ström

5

Strömmatningen till motorn slås av

Utgång RB slås av

STO-funktionens ingångar måste avaktiveras utan fördröjning ("0"-signal) eller motor-
reläerna måste slå ifrån.

Normalstopp vid vägberoende retardation
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms
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13.6.2 Sträckberoende retardation med mellanhastighet
Vid stopp med sträckberoende retardation går det att retardera ytterligare från V_3 till V_2.

Normalstopp med sträckberoende retardation och retardation från V_3 till V_2.
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_2 Mellanhastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

13.6.3 Körning med rundbågformig hastighetsprofil vid vägberoende retardation 
Skulle den valda sluthastigheten (V_2 eller V_3) inte nås vid korta etageavstånd, utför ZAdyn4C en 
rundbågeskörning. Genom rundbågeskörningen uppnås alltid samma krypsträckor, oberoende av den 
hastighet som uppnåtts vid avstängningstidpunkten.

1

När frånslagningspunkten för körhastigheten har uppnåtts, har den parametriserade 
sluthastigheten ännu inte uppnåtts.

Motorn accelereras ytterligare.

Den punkt från vilken retardationen måste inledas, beräknas.

x Retardationen inleds

2 Körning med positioneringshastighet V_1

3
Positioneringshastighet V_1 slås av

Motorn retarderas ytterligare

4

Varvtal 0

Utgång MB slås av

Bromsen måste falla in utan fördröjning

Motorn matas vidare med ström

5

Strömmatningen till motorn slås av

Utgång RB slås av

STO-funktionens ingångar måste avaktiveras utan fördröjning ("0"-signal) eller motor-
reläerna måste slå ifrån.
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Körning med rundbågformig hastighetsprofil
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

Således är retardationssträckorna från V3 → V1 (S_31) och genvägarna V1 → varvtal 0 (S_1, endast 
identiska vid DCP 1 och DCP 3) vid en normal körning och vid en körning med rundbågformig 
hastighetsprofil.

13.7 Tidsberoende retardation
Den tidsberoende retardationen är aktiv för alla hastighetsövergångar, om menyn Retardera/S_ABH 
= Av.

Efter avstängningen av den aktuella förinställningen för hastighet retarderas motorn beroende på 
tiden till den högsta ännu styrda hastigheten.

Information
Vid en tidsberoende retardation varierar retardationssträckorna beroende på den hastighet som 
uppnåtts vid retardationens startpunkt. Av detta skäl är den tidsberoende retardationen endast 
meningsfull, om den maximala körhastigheten uppnås vid varje körning.

13.7.1 Retardationen när körhastigheten uppnåtts

1
När frånslagningspunkten för körhastigheten nås, har den parametriserade sluthas-
tigheten V_3 uppnåtts.

Retarderingen till V_2 inleds

2
Frånslagningspunkt för V_2

Retarderingen till V_1 inleds.

3
Positioneringshastighet V_1 slås av

Motorn retarderas ytterligare

4

Varvtal 0

Utgång MB slås av

Bromsen måste falla in utan fördröjning

Motorn matas vidare med ström

5

Strömmatningen till motorn slås av

Utgång RB slås av

STO-funktionens ingångar måste avaktiveras utan fördröjning ("0"-signal) eller motor-
reläerna måste slå ifrån.
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Tidsberoende retardering när körhastigheten uppnåtts
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_2 Mellanhastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

13.7.2 Retardering när körhastigheten inte uppnåtts

1
När frånslagningspunkten för körhastigheten uppnåtts, har den parametriserade slu-
thastigheten V_3 ännu inte uppnåtts.

Retardationen inleds

2 Körning med positioneringshastighet V_1

3
Positioneringshastighet V_1 slås av

Motorn retarderas ytterligare

4

Varvtal 0

Utgång MB slås av

Bromsen måste falla in utan fördröjning

Motorn matas vidare med ström

5

Strömmatningen till motorn slås av

Utgång RB slås av

STO-funktionens ingångar måste avaktiveras utan fördröjning ("0"-signal) eller motor-
reläerna måste slå ifrån.

Tidsberoende retardation när körhastigheten inte uppnåtts
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms
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Information
Om körningens varaktighet övervakas av styrenheten, kan ett felmeddelande sändas ut på grund av 
den långa körtiden med körhastigheten V_1!

Information
Om den höga körhastigheten slås av kort innan den inställda sluthastigheten uppnås, kan det leda till 
att hissen kör förbi våningen.

13.8 Optimering av retarderingen
Retarderingsrampen definieras av parametrarna på menyn Retardation. Genom att förändra 
parametervärdena kan kurvans förlopp anpassas till kraven. 

Retardationsramp
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

A_NEG: Förinställning för retardationen i m/s². Ett högre värde leder till en större retardation och således 
till en brantare ramp.

R_NEG1: Förinställning för den övre rundningen. Ett högre värde leder till en mjukare rundning.
R_NEG2: Förinställning för den nedre rundningen. Ett högre värde leder till en mjukare rundning.

Information
Genom anpassning av parametrarna ändras retardationssträckan V_3 → V_1. Den nya beräknade 
sträckan visas på displayen. Eventuellt måste frånslagningspunkten för V_3 anpassas därefter.

13.9 Genvägsoptimering
Optimering från:

• för långa genvägar med körhastigheten V_1

• stopp som inte ligger i våningens plan genom för tidig frånslagning av V_1
Utan extra monteringsarbete.

Genom krypsträckeoptimering i menyn:
Retardation / S_DI1
Retardation / S_DI2
Retardation / S_DI3
Körhastigheterna V_1, V_2 och V_3 stängs av retarderat på alla våningsplan med det värde som har 
parametrerats i den aktuella menyn.
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Optimering av genvägarna

1
Kör till varje våning från båda körriktningarna med maximal körhastighet V_3 
respektive V_2 och kontrollera genvägen s1 på menyn "INFO / sida 03".

  
Dist. - - - - - - - - - - - 03

sa: 0.00 s21 0.52m

sr:^0.00 s31: 1.45m

s1: 0.00 sd: 0.52m

 

2
Värdet för s1 bör vara lika på alla våningar från båda körriktningarna.

När genvägarna är olika, ska det minsta värdet för s1 användas.

3
Ändra parametrarna "S_DI3" respektive "S_DI2" till det värde som fastställts för s1 
på menyn  RETARDATION.

4
Kontrollera uppförande vid retardation och korrigera eventuellt värdena för para-
metrarna "S_DI3" respektive "S_DI2".

Information
När värdena för s1 skiljer sig, är det inte möjligt att erhålla samma genväg på alla våningar!

Retardation med icke-optimerad genväg
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms
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Retardation med optimerad genväg
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

13.10 Optimering av stoppet
Tidsförloppet för stoppet

T_4 Hållning av varvtal 0
T_5 vänta tills bromsen är sluten
T_5a ytterligare strömmatning till motorn
T_5b vänta tills motorn blir strömlös
T_6 vänta tills reläerna öppnats
RF Frisättning av regulatorn
Vx Körhastighet
RVx Körriktning
ST Regulatorstörning
MB Mekanisk broms
RB Regulator klar

De olika tiderna kan parametriseras på menyn Stopp.

Tidsoptimering genom övervakning av bromsarna
När bromsövervakningen är optimerad (menyn Övervakningar/BR ≠ Av) och 
övervakningskontakterna är stängda, optimeras tiden T_5. Så snart som bromsarna har stängts, 
avbryts tiden T_5 och tiden T_5b startas.
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Tidsoptimering genom övervakning av reläerna (valfritt)
När övervakningen av reläerna är aktiverad (menyn Övervakningar/CO = På) och 
övervakningskontakterna är anslutna, optimeras tidenT_6. Så fort som reläerna är öppnade, avbryts 
tiden T_6 och stoppförloppet avslutas.

13.11 Optimering av avståndet mellan hissgolvets och våningsgolvets nivå

1
Kör till varje plan från båda körriktningarna och fastställ avståndet mellan hissgolvets 
och våningsgolvets nivå på varje våningsplan genom manuell mätning.

2
Avståndet bör vara lika stort på alla våningar.

När avstånden är olika skall det lägsta fastställda värdet användas.

3 I menyn  Retardera kan parametern ”S_DI1” ändras till det fastställda värdet.

4
Kontrollera retardationsbeteendet och korrigera eventuellt värdet för parametern 
”S_DI1”.

Information
När avstånden är olika på grund av att våningsgolvets och hissgolvets nivå skiljer sig, är det inte 
möjligt att köra till alla våningsplan på ett sådant sätt att våningsgolvets och hissgolvets nivå 
sammanfaller genom ändring av parametern ”S_DI1”!

Optimering av skillnaden mellan våningsgolvets och hissgolvets nivå.
RF Frisättning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

13.12 Direktinkörning

Information
En direktinkörning är möjlig endast vid användning av DCP2-, DCP4- eller CANopen-Lift-protokollet i 
positionsläget och en absolut schaktkopiering!

Vid direktinkörningen förinställer styrningen den reststräcka, som ska köras ända till stoppet, åt 
ZAdyn4C. Frekvensomformaren retarderar motorn beroende på den förinställda reststräckan. 
Därigenom är en inkörning till stoppet möjlig utan krypsträcka. Vid direktinkörning är det möjligt att 
styra mellanhastigheterna.
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Direktinkörning med DCP-protokoll
1 Körhastighet
2 Reststräcka

När parametern Retardera/S_ABH = Slow är parametrerad, sker inkörningen med en förtida 
reducering av inkörningshastigheten.

13.13 Efterjustering
Korrigering av lyftorganens töjning, när hisskorgen belastas respektive avlastas. Töjningen av linorna 
utvärderas av styrningen.
Efterjusteringshastigheten parametriseras på menyn Korning/V_Z och styrs via en digital ingång 
(parametriserad till V_Z).

Information
Körhastigheten för efterjustering har företräde framför de andra körhastigheterna.

För att kunna genomföra en efterjustering, måste minst de följande ingångssignalerna vara 
tillgängliga:

• Frisättning av regulatorn

• Efterjusteringshastighet V_Z

• Förinställning för riktningen

Information
För att undvika pendlingar, måste styrenheten vänta under en lämplig tid, tills linan kommer till vila, 
innan efterjusteringen aktiveras.
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Efterjustering av hastigheten
RF Frisättning av regulatorn
V_Z Efterjustering av hastigheten
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

13.14 Drift under tomgång
Såväl synkron- som asynkronmotorer kan drivas på tomgång med ZAdyn4C.

OBSERVERA

Fara
 

När synkronmotorer drivs under tomgång kan kraftiga vibrationer eller bullerutvecklingar uppstå! 
Därför måste faktorn för varvtalsregulator-grundförstärkning "SPD_KP" minskas till ca. 0,1%.

Reglering
|-" SPD_KP 1.00

|-" 0.10

Varvtalsregulator 

grundförstärkning

13.15 Snabbstart
Motorn blir spänningsledande och den mekaniska bromsen öppnas redan under stängningen av 
hisskorgens dörr. Motorvarvtalet regleras till 0. Därigenom kan körningen påbörjas direkt efter att 
dörrarna har stängts.

Information
Funktionen snabbstart får endast användas i dörrområdet vid hissanläggningar med efterjustering.
Föreskrifterna i EN 81-20 skall iakttagas.
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13.15.1 Utstyrning
Parametrisera den digitala ingång i menynStyrsystem tillv=0.

Utstyrning
|-" f_I08 v=0

|-" v=0

Funktion I08

 Standard DCP CANopenLift

1 Hissdörren stängs

Styrning av ingångarna:

• RF -Frisättning av regulatorn

• RVx - Förinställning för 
körriktningen

• Hållning av v=0 - varvtal 0

Aktivering av utgången:

• RB - Regulator redo

STO-funktionens ingångar måste 
aktiveras utan fördröjning ("1"-Sig-
nal) eller motorreläerna måste slås 
på

Motorn matas med ström

Hissdörren stängs

Sätt bitarna genom hissens styr-
system:

• G2 - Varvtal 0

• B1 - Körkommando

• B2 - Avstängningsbrytare

• B3 - Körhastighet

• B4 - Körriktning

Sätt bitarna genom ZAdyn4C

• S1 - Körning aktiv

STO-funktionens ingångar måste 
aktiveras utan fördröjning ("1"-Sig-
nal) eller motorreläerna måste slås 
på

Motorn matas med ström

Hissdörren stängs

Körförlopp via styrord från styren-
heten enligt CiA-specifikation 417, 
körkommando enligt följande:

• Enable Voltage 

• Disable Operation

• Målhastighet v = 0

STO-funktionens ingångar måste 
aktiveras utan fördröjning ("1"-Sig-
nal) eller motorreläerna måste slås 
på

Motorn matas med ström

2 Aktivering av utgången:

• MB – mekanisk broms

Motorbroms måste öppnas utan 
fördröjning.

Motorvarvtalet regleras till 0.

Sätt bitarna genom ZAdyn4C

• S6 - Mekanisk broms

Motorbroms måste öppnas utan 
fördröjning.

Motorvarvtalet regleras till 0.

Styrningen öppnar bromsen med 
”Aktivera drift”

Motorbroms måste öppnas utan 
fördröjning.

Motorvarvtalet regleras till 0.

3 Hissdörren är stängd

Avaktivering av ingången:

• Hållning av v=0 - varvtal 0

Styrning av ingångarna:

• V1 - positioneringshastighet 
eller

• V2 - mellanhastighet eller

• V3 - körhastighet

Körhastigheten måste aktiveras 
maximalt 150 ms efter att ingången 
"v=0" avaktiverats!

Hissdörren är stängd

Sätt bitarna genom hissens styr-
system:

• G6 - Mellanhastighet eller

• G7 - Snabb hastighet

• B3 - Körhastighet

Ta bort bitarna genom hissens styr-
system:

• G2 - Varvtal 0

Körhastigheten måste aktiveras 
maximalt 150 ms efter att ingången 
"v=0" avaktiverats!

Hissdörren är stängd

• Bromsen övervakas av 
styrningen: Bromsen måste vara 
öppen

• Ställ in målhastigheten via 
styrenheten

Körhastigheten måste aktiveras 
maximalt 150 ms efter att ingången 
"v=0" avaktiverats!

Fara
Fara vid körning med hissdörren öppen!
För att förhindra en för tidig start i händelse av en defekt ingång, ett ledningsbrott eller ett falskt 
telegram via CANopen hiss eller DCP för funktionen ”Hållning av varvtal 0”, bör signalerna för 
körhastigheterna anläggas först efter att funktionen ”Hållning av varvtal 0” har stängts av!
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Snabbstart med standardstyrning
RF Frisättning av regulatorn
v=0 Hållning av varvtal 0
V1 Positioneringshastighet
V3 Körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

Snabbstart med DCP-styrning
B0 Frigivning av frekvensomformare
B1 Körkommando
B2 Avstängningsbrytare
B3 Körhastighet
B4 Förinställning för riktningen
S1 Körning aktiv
S6 Mekanisk broms
G2 Varvtal 0
G7 Hög hastighet

13.15.2 Övervakningsfunktioner vid snabbstart
• Hålls drivenheten på Varvtal 0 under mer än 20 s, växlar frekvensomformaren över till störning med 

felet ERR780/Snabbstart >20 s
• Sätts ingångssignalen ”Håll varvtal 0” under körningen, växlar frekvensomformaren över till 

störning med felet ERR781/Quick. vid körning
• Rör sig motorn mer än ±7 mm med den inställda ingången Varvtal 0, växlar ZAdyn4C över till 

störning med felmeddelandet ERR529/Quickstart larm
• Övervakningstiden för vridgivaren (T_GUE) startas, efter att funktionen ”Varvtal 0” har stängts av

14 Nödevakuering

14.1 Intro
• Vid strömavbrott kan en nödevakuering genomföras.

• Genom nödevakueringen körs hisskorgen till en våning eller till gatuplanet.

14.2 Nödevakuering med 1-fasig spänningsmatning 230 VAC

14.2.1 Intro

Tack vare endast ett litet effektbehov vid synkrondrift är det möjligt att utföra en evakueringskörning i 
motorisk och generatorisk riktning.

På grund av den höga magnetiseringsströmmen är en nödevakuering med enfasig spänningsmatning 
inte meningsfull för asynkronmotorer.

Krav: 
• För nödevakuering via 1-fasig spänningsmatning 230 V AC måste följande spänning finnas 

tillgänglig för frekvensomformaren:
– 230 VAC för inmatning vid L1 och L2 från nätanslutningen
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Kännetecken på evakuering via 1-fasig spänningsmatning:
• Evakuering i motorns och generatorns riktning

• lastoberoende start

• lastoberoende inkörning

• inkörning på samma nivå

Nödevakueringens förlopp med 1-fasig spänningsmatning:
• Vid början av varje körning analyserar ZAdyn4C lastförhållandet mellan hisskorgen och motvikten.

• I enlighet med lastförhållandet meddelar ZAdyn4C styrenheten i vilken riktning som 
evakueringskörningen skulle vara energibesparande.

• Styrenheten startar evakueringskörningen genom anläggning av:
– Frisättning av regulatorn
– Förinställning för riktningen
– Förinställning för hastigheten

Utformning av spänningsmatningen

  Den erforderliga effekten sätts samman på följande sätt:  
    
 Effektförbrukning elektronik ZAdyn4C  
 + Effektförbrukning styrenhet  
 + Upptagen effekt elektromekaniska hållbromsar  
 + Upptagen effekt från övriga förbrukare (korgbelysning, …)  
 + Motorns effektförbrukning vid motordrift med tillräcklig effekt (fråga hos 

motortillverkaren)

 

 = Aktiv effekt [W]  

Information
Schaktets verkningsgrad har ett avgörande inflytande på den nödvändiga effekten hos den enfas 
spänningsmatningen.

14.2.2 Parametrering
(1) Följande förutsättning måste vara given:
Hisskorgens körriktning är neråt vid:

Standard DCP
24 V-signal vid den på ”RV2” para-
metrerade ingången

Kommandobyte 1, bit 4 = high

(2) Identifiering av spänningsavbrott:
Parametrisera den digitala ingången på menyn Styrsystem till PARA2

Utstyrning
|-" f_I08 PARA2

|-" PARA2

Funktion I_08

Vid spänningsavbrott meddelas frekvensomformaren genom styrning av den parametriserade 
ingången med 24 VDC, att en omkoppling till parametersats 2 ska ske.
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(3) Meddela styrenheten om den tillåtna körriktningen (tillval):

Standard DCP
Parametrisera den digitala utgången på menyn 
Styrsystem till Evac.Dir

Kommandobyte 2, bit 2 = low → hisskorgen är 
lättare än motvikten

Evakueringskörning uppåt! 

Kommandobyte 2, bit 2 = high → hisskorgen är 
tyngre än motvikten

Evakueringskörning nedåt! 

 
Utstyrning
|-" f_O4 Evac.Dir

|-" Evac.Dir

Funktion O4

 

Utgång öppnad → hisskorgen är lättare än motvikt-
en

Evakueringskörning uppåt! 

Utgång stängd → hisskorgen är tyngre än motvikten

Evakueringskörning nedåt! 

(4) Förinställning för evakueringssättet:
På menyn  Parameterinstalln., ska parametern F_PARA2 = EVA. 1*AC parametriseras.

Parametersats 2
|-" F_PARA2 EVAC1*AC

|-" EVAC1*AC

Funktion Parametersats 2

(5) Kopiera parameter:
Välj till funktionen PARA1->2 på menyn Parameterinstalln. / COPY. Efter kopieringen står 
parametern på ”AV” igen

Parametersats 2
|-" COPY Aus

|-" Para1→2

Kopiering av parametrar

Information
Innan parametrarna kopieras måste detekteringen av spänningsavbrottet och evakueringssättet vara 
parametriserade. På grund av den lägre spänningsmatningen är endast ett lägre varvtal möjligt för 
motorn. Under kopieringsproceduren beräknas de maximalt möjliga hastigheterna för V_2 och V_3.

14.3 Nödevakuering via UPS

14.3.1 Intro

Med anledning av en synkrondrivenhets lägre effektbehov, kan en evakueringskörning genomföras vid 
halvlast eller i den dragande lastens riktning med en i handeln vanlig UPS. En evakueringskörning mot 
lastens riktning är inte möjlig!

På grund av den höga magnetiseringsströmmen är en nödevakuering med enfasig spänningsmatning 
inte meningsfull för asynkronmotorer.

Krav: 
• För nödevakuering via UPS måste följande spänning finnas tillgänglig för frekvensomformaren:

– 230 VAC för inmatning vid L1 och L2 från nätanslutningen

Nödevakueringens förlopp vid spänningsmatning via UPS:
• Vid början av varje körning analyserar ZAdyn4C lastförhållandet mellan hisskorgen och motvikten.

• I enlighet med lastförhållandet meddelar ZAdyn4C styrenheten i vilken riktning som 
evakueringskörningen skulle vara energibesparande.
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• Styrenheten startar evakueringskörningen genom anläggning av:
– Frisättning av regulatorn
– Förinställning för riktningen
– Förinställning för hastigheten

14.3.2 Nödevakuering med UPS med optimal effekt

Kännetecken på evakuering med optimal UPS-effekt:
• lastoberoende start

• lastoberoende inkörning

• inkörning på samma nivå

• vid motsvarande utformning av UPS är även en körning i motorns riktning möjlig.

Dimensionerng av UPS-enheten

  Erforderlig UPS-effekt sätts samman på följande sätt:  
    
 Effektförbrukning elektronik ZAdyn4C  
 + Effektförbrukning styrenhet  
 + Upptagen effekt elektromekaniska hållbromsar  
 + Upptagen effekt från övriga förbrukare (korgbelysning, …)  
 + Motorns effektförbrukning för UPS-drift med optimal effekt (fråga hos 

motortillverkaren)

 

 = Aktiv effekt UPS [W]  

Information
Schaktets verkningsgrad har ett avgörande inflytande på den nödvändiga UPS-effekten.

14.3.3 Nödevakuering med UPS med minimal effekt

Information - begränsningar vid evakuering med reducerad UPS-effekt:
• lastberoende start, kan inte optimeras

• Evakuering endast i den dragande lastens riktning

• Positionering sker beroende på lasten, därigenom kan det bildas steg mellan våningsgolvet och 
hissgolvet

Dimensionerng av UPS-enheten

  Erforderlig UPS-effekt sätts samman på följande sätt:  
    
 Effektförbrukning elektronik ZAdyn4C  
 + Effektförbrukning styrenhet  
 + Upptagen effekt elektromekaniska hållbromsar  
 + Upptagen effekt från övriga förbrukare (korgbelysning, …)  
 + Motorns effektförbrukning för UPS-drift med reducerad effekt (fråga hos 

motortillverkaren)

 

 = Aktiv effekt UPS [W]  

Information
Schaktets verkningsgrad har ett avgörande inflytande på den nödvändiga UPS-effekten.
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14.3.4 Parametrering
(1) Följande förutsättning måste vara given:
Hisskorgens körriktning är neråt vid:

Standard DCP
24V-signal vid den på ”RV2” para-
metrerade ingången

Kommandobyte 1, bit 4 = high

(2) Identifiering av spänningsavbrott:
Parametrisera den digitala ingången på menyn Styrsystem till PARA2

Utstyrning
|-" f_I08 PARA2

|-" PARA2

Funktion I_08

Vid spänningsavbrott meddelas frekvensomformaren genom styrning av den parametriserade 
ingången med 24 VDC, att en omkoppling till parametersats 2 ska ske.

(3) Meddela styrenheten om den tillåtna körriktningen (tillval):

Standard DCP CAN
Parametrisera den digitala utgån-
gen på menyn  Styrsystem till 
Evac.Dir

Kommandobyte 2, bit 2 = low →
hisskorgen är lättare än motvikten

Evakueringskörning uppåt! 

Kommandobyte 2, bit 2 = high →
hisskorgen är tyngre än motvikten

Evakueringskörning nedåt! 

Objekt 0x6049 = 1:Hisskorgen är 
lättare än motvikten

Evakueringskörning uppåt! 

Objekt 0x6049 = 2:Hisskorgen är 
tyngre än motvikten

Evakueringskörning nedåt! 

 
Utstyrning
|-" f_O4 Evac.Dir

|-" Evac.Dir

Funktion O4

 

Utgång öppnad → hisskorgen är 
lättare än motvikten

Evakueringskörning uppåt! 

Utgång stängd → hisskorgen är 
tyngre än motvikten

Evakueringskörning nedåt! 

(4) Förinställning för evakueringssättet:
Parametrisera parametern F_PARA2 = UPS på menyn  Parameterinstalln..

Parametersats 2
|-" F_PARA2 UPS

|-" UPS

Funktion Parametersats 2

(5) Förinställning för statormotståndet på synkronmotorer:
Mata in den använda synkronmotorns statormotstånd i menyn  Parameterpost 2/R_U20

Parametersats 2
|-" R_U20 1.00 Ohm

|-" 1.00

Statormotstånd UPS

(6) Begränsa motorströmmen:
Begränsa av motorströmmen genom att ange den tillgängliga UPS-effekten på menyn 
Parameterinstalln. 2/P_UPS.

Parametersats 2
|-" P_UPS 1.0 kW

|-" 1.0

Maximal belastning av UPS
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Fastställning av den tillgängliga UPS-effekten

    
  x1 Typskylt  
 - Effektförbrukning styrenhet  
 - Upptagen effekt elektromekaniska hållbromsar  
 - Upptagen effekt från övriga förbrukare (korgbelysning, …)  

 = Tillgänglig UPS_effekt [W]  

Information
Genom att ange UPS-effekten fastställs UPS-evakueringssättet. 
Tillräcklig effekt:  En evakueringskörning med kännetecknen för en evakuering med optimal UPS-
effekt genomförs. 

För låg effekt: En evakueringskörning med kännetecknen för en evakuering med minimal UPS-effekt 
genomförs. 

OBSERVERA

Fara
Ett för stort inställt värde för P_UPS kan leda till överbelastning eller förstörelse av UPS.

(7) Kopiera parameter:
Välj till funktionen PARA1->2 på menyn Parameterinstalln. / COPY. Efter kopieringen står 
parametern på ”AV” igen

Parametersats 2
|-" COPY OFF

|-" PARA1→2

Kopiering av parametrar

Information
Innan parametrarna kopieras måste detekteringen av spänningsavbrottet och evakueringssättet vara 
parametriserade. På grund av den lägre spänningsmatningen är endast ett lägre varvtal möjligt för 
motorn. Under kopieringsproceduren beräknas de maximalt möjliga hastigheterna för V_2 och V_3.

(8) Koppla ifrån tider, under vilka motorn hålls på varvtal 0:
Parametrisera menyn  Start/T_3 = 0

Start
|-" T_3 0.0 s

|-" 0.0

Håll varvtal = 0

Parametrisera på menyn Stopp/T_4 = 0

Stopp
|-" T_4 0.0 s

|-" 0.0

Hållning av varvtal 0

14.4 Optimering av positioneringen
Genom den reducerade UPS-effekten är det inte möjligt att retardera motorn till stillestånd. Detta 
betyder, att motorn vid den tidpunkt då våningen nås och bromsarna sluts fortfarande befinner sig i 
rörelse. Genom tidsfördröjningen tills bromsarna sluts, kan det inträffa att dörrzonsområdet körs förbi 
och att det således bildas ett steg.
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14.4.1 Parametrering
Parametrisera menyn Parametersats 2/STOP = PÅ

Parametersats 2
|-" STOPP ON

|-" ON

Stopp-funktion

Standard DCP2 / DCP4
Parametrisera menyn Parametersats 2/STOP = 
PÅ
Bromsarna sluts redan då frånslagningspunkten 
för körhastigheten V_1 nås.

Fastställ överkörningssträckan för våningsgolvets och 
hissgolvets exakta nivå vid fullast

Parametrera menyn Styrning/DCP_STP = ... mm

 
Utstyrning
|-" DCP_STP 35 mm

|-" 35

Stopp före stoppläge

 

 Bromsen stängs redan när den via S_Stop angivna 
distansen till våningsgolvets och hissgolvets exakta 
nivå nås.

Information
Trots denna åtgärd är positioneringen fortfarande beroende av lasten. Vid körning med halvlast kan ett 
för tidigt stopp utanför dörrzonsområdet inträffa vid Parametersats 2/STOP = PÅ.

14.5 Nödevakuering med 3-fasig spänningsmatning 3~ 400 VAC

14.5.1 Intro

Krav: 
• För nödevakuering med 3-fasig spänningsmatning måste följande spänning finnas tillgänglig för 

frekvensomformaren:
– 3~ 400 V AC för inmatning till L1,L2 och L3 vid nätanslutningen.

Information
En nödevakuering via 1-fasig spänningsmatning (AC) eller via spänningsmatning med batterier (DC) 
är inte möjlig.

Kännetecken på nödevakuering via 3-fasig spänningsmatning:
• Evakuering i motorns och generatorns riktning

• lastoberoende start

• lastoberoende inkörning

• inkörning på samma nivå

Nödevakueringens förlopp:
• Vid början av varje körning analyserar ZAdyn4C lastförhållandet mellan hisskorgen och motvikten.

• I enlighet med lastförhållandet meddelar ZAdyn4C styrningen i vilken riktning som 
evakueringskörningen är energibesparande.

• Styrenheten startar evakueringskörningen genom anläggning av:
– Frisättning av regulatorn
– Förinställning för riktningen
– Förinställning för hastigheten
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Utformning av spänningsmatningen

  Den erforderliga effekten sätts samman på följande sätt:  
    
 Effektförbrukning elektronik ZAdyn4C  
 + Effektförbrukning styrenhet  
 + Upptagen effekt elektromekaniska hållbromsar  
 + Upptagen effekt från övriga förbrukare (korgbelysning, …)  
 + Motorns effektförbrukning vid motordrift med tillräcklig effekt (fråga hos 

motortillverkaren)

 

 = Aktiv effekt [W]  

Information
Schaktets verkningsgrad har ett avgörande inflytande på den nödvändiga effekten hos den trefasiga 
spänningsmatningen.

14.5.2 Parametrering
(1) Följande förutsättning måste vara given:
Hisskorgens körriktning är neråt vid:

Standard DCP CANopenLift
24 V-signal vid den på ”RV2” para-
metrerade ingången

Kommandobyte 1, bit 4 = high Evakueringsriktning objekt 0x6049

(2) Identifiering av spänningsavbrott:
Parametrisera den digitala ingången på menyn Styrsystem till PARA2

Utstyrning
|-" f_I08 PARA2

|-" PARA2

Funktion I_08

Vid spänningsavbrott meddelas frekvensomformaren genom styrning av den parametriserade 
ingången med 24 VDC, att en omkoppling till parametersats 2 ska ske.

(3) Meddela styrenheten om den tillåtna körriktningen (tillval):

Standard DCP CANopenLift
Parametrisera den digitala utgån-
gen på menyn  Styrsystem till 
Evac.Dir

Kommandobyte 2, bit 2 = low →
hisskorgen är lättare än motvikten

Evakueringskörning uppåt! 

Kommandobyte 2, bit 2 = high →
hisskorgen är tyngre än motvikten

Evakueringskörning nedåt! 

Förfrågan gällande objekt 0x6049 
evakueringsriktning genom styrn-
ing

Värde 1 -> Hisskorgen är lättare 
än motvikten, evakueringskörning 
uppåt!

Värde 2 -> Hisskorgen är tyngre 
än motvikten, evakueringskörning 
neråt!

 
Utstyrning
|-" f_O4 Evac.Dir

|-" Evac.Dir

Funktion O4

 

Utgång öppnad → hisskorgen är 
lättare än motvikten

Evakueringskörning uppåt! 

Utgång stängd → hisskorgen är 
tyngre än motvikten

Evakueringskörning nedåt! 
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(4) Förinställning för evakueringssättet:
På menyn  Parametersats 2 ska parametern F_PARA2 = EVA. Parametrera 3*AC.

Parametersats 2
|-" F_PARA2 EVA.3*AC

|-" EVA.3*AC

Funktion Parametersats 2

(5) Kopiera parameter:
Välj till funktionen PARA1->2 på menyn Parameterinstalln. / COPY. Efter kopieringen står 
parametern på ”AV” igen

Parametersats 2
|-" COPY Aus

|-" Para1→2

Kopiering av parametrar

Information
Innan parametrarna kopieras måste detekteringen av spänningsavbrottet och evakueringssättet vara 
parametriserade. Det går inte att sänka den nödvändiga effekten under evakueringen. I den 2:a 
parameterposten måste då värdena för hastigheten och accelerationen anpassas.
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14.6 Kopplingsschema UPS till ZAdyn4C

ZD4C01K8
1 Funktion ingång 1: Övervakning av spänningsavbrott
2 Funktion ingång X-IN:I08 = PARA2
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14.7 Nödevakuering via lossning av bromsarna
Nödevakuering via manuell eller elektrisk öppning av motorbromsarna, tills att hisskorgen har nått 
nästa våningsplan i riktning mot den dragande lasten.
Om en nödevakuering utförs genom att bromsarna öppnas, ska motorlindningarna kortslutas för att 
förhindra att hissen accelererar okontrollerat. Kortslutningen genererar ett varvtalsberoende 
bromsmoment, vilket oftast räcker till för att begränsa hissens hastighet till ett säkert värde.

• Drivs ZAdyn4C utan kontaktorer, sker kortslutningen via den interna kortslutningskopplingen på 
ZAdyn4C.

• Drivs ZAdyn4C med kontaktorer (som tillval), sker kortslutningen via externa reläer.

OBSERVERA

Fara
Kortslutning av motorlindningarna måste godkännas av motortillverkaren. Med motorer från 
Ziehl-Abegg är det kontrollerat och garanterat.

14.7.1 Monitor-funktion
Övervakning av evakueringsriktningen och hastigheten under evakueringsproceduren.
Monitor-funktionen aktiveras via en digital ingång.

Utstyrning
|-" f_I08 41:Monitor

|-" 41:Monitor

Funktion I08

 

Parametrisera den digitala ingång på menyn Styrning till funktionen 41:Mon-
itor.

Aktivering av monitor-funktionen

• Koppla ur ZAdyn4C

• Aktivera den digitala ingången med funktionen "Monitor"

• Koppla ur ZAdyn4C

• Monitor-funktionen är aktiv

 

Elevator-Monitor

Speed: 0,2m/s

Direction: up ▲

Distance: +1.24m

Elevator-Monitor
Speed:
Visning av den aktuella evakueringshastigheten

Direction:
Visning av den aktuella evakueringsriktningen

▲ Evakueringshastighet < gränsvärde V_G1

▲▲ Evakueringshastighet > gränsvärde V_G1

Distance:
Visning av tillryggalagd evakueringssträcka

Information
När Monitor-funktionen är aktiverad, är alla ytterligare funktioner i ZAdyn4C spärrade!

14.8 Funktion intermittent broms

14.8.1 Intro
Vid en nödevakuering kan funktionen intermittent broms användas med elektriska manuellt luftade 
bromsar. Genom funktionen bromsas hisskorgens rörelse in och en okontrollerad acceleration av 
hisskorgen förhindras.
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14.8.2 Funktionssätt
Funktionen intermittent broms har två funktionssätt:

• hastighetsberoende taktgivning

• tidsmässig taktgivning

hastighetsberoende taktgivning
Den digitala utgång som parametriserats på funktionen Stutter br. kopplas in beroende på 
gränsvärdet V_G1.

Den hastighetsberoende taktgivningen omfattar följande steg, som upprepas efter varandra:

• Om hisskorgens hastighet överskrider det gränsvärde som är parametriserat i parametern V_G1
öppnas den digitala utgångens kontakt.

• Bromsarna sluts.

• Gränsvärdet underskrids.

• Kontakten sluts.

• Bromsen öppnas.

• Gränsvärdet överskrids.

Den hastighetsberoende taktgivningen sker automatiskt, när

• en nödbefrielse genomförs och

• vridgivaren samtidigt är funktionsduglig

Tidsmässig taktgivning:
Den digitala utgång som parametriserats på funktionen Stutter br. genomgår en tidsmässig 
taktgivning. Bromsen öppnas och sluts därigenom med en frekvens på 0,5 Hz.

Den tidsmässiga taktgivningen sker automatiskt, när

• hissanläggningen står stilla eller

• vridgivaren är defekt

Samtidigt måste

• bromsluftövervakningen vara avaktiverad eller

• bromsluftövervakningen vara aktiverad och bromsens mikrobrytare eller induktiva närhetsbrytare 
meddela ZAdyn4C, att bromsen är öppnad.

14.8.3 Parametrering
För att aktivera funktionen Intermittent broms, parametriseras en digital utgång på menyn Styrsystem
på funktionen Stutter br..

Utstyrning
|-" f_O1 BR Info

|-" Stutter br.

Funktion O4

Gränsvärdet V_G1 matas in i parametern Styrning/V_G1. Vi rekommenderar att ställa in gränsvärdet 
V_G1 på 0,06 m/s.

Utstyrning
|-" V_G1 0,3 m/s

|-" 0.06

Gränsvärde 1

Hisskorgens hastighet kan ändras genom att parametern Styrning/V_G1 anpassas.

14.8.4 Kopplingsförslag
Följande kopplingsförslag finns tillgängliga på www.ziehl-abegg.com/service/downloads:

• Låsningsfri broms ZAdyn4 (principkopplingsschema), ritningsnummer: ZD4C01K10

• Låsningsfri broms ZAdyn4 + ZAsbc4 (principkopplingsschema), ritningsnummer: ZD4C01K11

• Låsningsfri broms ZAdynpro + ZAsbc4B, ritningsnummer: ZD4B01K2
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15 Feldiagnos

15.1 Avbrott i körningen och kvittering i störningsfall 

15.1.1 Avbrott i körningen
Om ZAdyn4C identifierar ett fel, avbryts det aktuella körningsprogrammet och följande utgångar slås 
genast av:

• ST – Störning

• RB-regulator klar (STO/motorreläer)

• MB – mekanisk broms
StyrenheteN måste utan fördröjning:

• sluta den elektromekaniska hållbromsen

• avbryta STO eller öppna motorreläerna

Drivningen fördröjs av den mekaniska bromsens bromsmoment.

Felet som uppstått visas med feltext och felnummer på displayen. Lysdioder, felminnet och fellistan 
finns tillgängliga för ytterligare feldiagnos.

15.1.2 Kvittering
Felet kvitteras automatiskt 2 sekunder efter avlägsnandet av felets orsak.
Förutsättningen är att inga ingångssignaler för körhastigheter ligger an. Om körsignaler anläggs innan 
2 sekunder förlöpt, sker ingen Felkvittering.

Följande fel kvitteras inte automatiskt:

Felnr. Kvittering genom
900 ... 999 Stäng av ZAdyn4C och slå sedan på den igen

1 Felet identifieras
2 Felet föreligger inte längre
3 automatisk kvittering vid Vx=0
4 nytt körkommando
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15.2 Lysdiod
På ZAdyn4C finns det en lysdiod för diagnos tillgänglig. Lysdioden lyser i olika färger.

1

1 Läge lysdiod ZAdyn4C 011-032

 

2

2 Läge lysdiod ZAdyn4C 040-074

Tillstånd för ZAdyn4C vid standard-styrning

LED färg LED-tillstånd Driftstatus

grön blinkar en gång per se-
kund

Stillestånd

grön blinkar två gånger per 
sekund

Körning

DCP-förbindelsens tillstånd

LED färg LED-tillstånd Driftstatus

röd snabb blinkning Vid aktiverad DCP-funktion finns inte DCP-förbindelsen, eller också är 
den defekt

grön På Vid aktiverad DCP-funktion är DCP-förbindelsen felfri

Röd/grön Långsamt om-
växlande blin-

kande

Vid felfri DCP-förbindelse är DCP-funktionen inte aktiverad (bara 
DCP3/DCP4)

CAN-förbindelsens tillstånd

LED färg LED-tillstånd Drifttillstånd / Feltillstånd

grön blinkar en gång 
per sekund

Operation Mode "Stopped"

grön snabb blinkning Operation Mode "Preoperational"

grön På Operation Mode "Operational"

röd Aus inget fel, förbindelsen i ordning

röd blinkar en gång 
per sekund

CAN-felräknaren har löpt över varningsgränsen på 96 fel

röd På Bus off, det är nödvändigt att återställa regulatorapparaten

Det är möjligt, att ett drifttillstånd och ett feltillstånd uppträder samtidigt och visas samtidig av LED.
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15.2.1 Uppdate.mjukvara
Om ett fel uppträder vid programvaru-uppdateringen, visas en blinkkod på LED motsvarande 
felmeddelandet.
Förklaringen av blinkkoden återfinns i kapitlet Särskilda funktioner/programvaru-uppdatering.

15.3 Läs av felminnet
Fel som leder till avbrott i körningen, sparas på en fellista.
Fellistan återfinns på menyn Statistik/ST_LST. Upp till 64 felmeddelanden förvaltas. Skulle 64 
meddelanden ha nåtts, raderas alltid den äldsta noteringen om ett nytt meddelande skulle komma. 
När fellistan öppnas, visas det fel som uppträdde senast med följande information:

   MOP:  HW-SW    Error  
E905                

 0000076   x xx   
0 0 0.00 m  

1

2

4

5

6

7

10

8

 9

11

3

1490:12

+  12A 20°
S23

1 Felbeskrivning
2 Felnr.
3 Driftstillstånd (S=status)
4 Antal körningar 
5 Löpande felnummer
6 Körriktning
7 Driftstimmar
8 Temperatur effektdel
9 Motorns strömförbrukning
10 Tilläggsinformation (valfritt)
11 Position i schaktet

En beskrivning av felnumret samt driftstillståndet befinner sig i kapitlet ”Feldiagnos”. 

När fellistan är öppen, och knappen   dessutom trycks in, visas följande information: 

   MOP:  HW-SW    Error  
E905                

 0000002   x xx   
S:Check MOP-status  

1

2

4

5

6

73

-0014.0
S23

1 Felbeskrivning
2 Felnr.
3 Driftstillstånd (S=status)
4 Uppgift om hur många körningar som gjorts sedan felet uppstod 
5 Status, under vilken felet har uppträtt i klartext
6 Tidsuppgift om hur länge sedan ett fel uppstod
7 Tilläggsinformation (valfritt)

Genombläddring av fellistan:
Fellistan kan bläddras igenom med båda pilknappar.

Framåtbläddring (reducering av löpande felnummer)

Bakåtbläddring (ökning av löpande felnummer)
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Fastställa tidpunkten för felet

När  -knappen har aktiverats, visas skillnaden mellan aktuellt 
antal körningar och driftens varaktighet

BC:Larm/Störning

E912 S422 -2.4h

-0000189 12C

"" 01 RV1 0.00m +12A

I CANopen Lift- och DCP-drift visas klockslaget och datumet, då ett fel har uppstått, sparas på 
fellistan och visas.

   MOP:  HW-SW    Error  
E905                

 0000076   x xx   
0 0 0.00 m  

222.02.2016 10:30

+  12A 20°
S23

1

1 Datumet, då felet uppträdde
2 Klockslaget, då felet uppträdde

Indikering av informationstext
Om ett felmeddelande visas, eller om fellistan är öppen, kan en informationstext till felmeddelandet 
visas. Då måste knappen   aktiveras. Förutsättningen är att ett minneskort, där informationstexten 
har sparats, har satts in i kortplatsen X-MMC.

15.4 Radera felminnet
Radering av felminnet sker genom inmatning på menyn Statistik / ST_CLR=PÅ.
Följande parametrar återställs:

• ST_LST (fellista)

• ST_RES (antal avbrott i spänningsförsörjningen)

• ST_SRF (Antal avbrott av körningar på grund av avbrott av frisättningen av regulatorn)

• ST_SCO (Antal avbrott i körningar på grund av avbrott i reläövervakningen)

15.5 Recorderfunktion
Inspelningsfunktionen matar in mätkanalerna under körningen. Därmed kan orsaken till felet 
fastställas enklare vid en felsituation. Mätningarna kan sparas på en zr4-fil på minneskortet.

Uppstår det ett fel under en körning, sparas zr4-filen automatiskt, under förutsättning att det finns ett 
SD-kort i kortplatsen X-MMC och det inte finns ett minneskort i kortplatsen på ZApad.

Spara Zr4-fil: Parametrera parametern Minneskort/SAV_ALL = På efter körningen

Minneskort
|-" SAV_ALL OFF

|-" ON
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15.6 Fellista

15.6.1 Formulärfunktion
Enskilda övervakningsfunktioner kan avaktiveras genom en inmatning i felformuläret (se kapitlet 
”Parameterlista/Meny Övervakningar”). Motsvarande felnummer ska matas in i felformulär 1-5.
Maskeringsbara fel är markerade i fellistan med ett punkt i spalten M. 

OBSERVERA

Fara
Formulärfunktionen får endast användas i felsöknings- och diagnossyfte. För varaktig drift av 
frekvensomformaren ska den motsvarande felorsaken åtgärdas!

Vid maskering av fel kan följdfel uppstå.

Genom införande i formulär avaktiveras viktiga övervakningsfunktioner. Farliga drifttillstånd eller 
skador på frekvensomformaren kan bli följden.

15.6.2 Negativt felfönster
Inaktiva error kan aktiveras, genom att det aktuella felnumret anges i det negativa felfönstret (se 
kapitlet ”Parameterlista/Menu Övervakningar”). Alla inaktiva error är märkta med en anvisning i 
fellistan.

15.6.3 Spärrfunktion
Spärrar ZAdyn om vissa fel uppträder flera gånger efter varandra i följd. Felen måste uppstå i direkt 
på varandra följande körförsök. Vid genomförande av en felfri körning sätts felräknaren på 0 igen.
Följande spärrfunktioner kan parametriseras i menyn Övervakningar / MOD_ST:

• Fix 2 Sek.: ingen spärrfunktion, den utgång som är parametriserad till "ST" faller ifrån i händelse av 
fel i mindre än 2 sek och slås därefter på igen (Förinställning för hastigheten V_x får inte ligga an)

• Spärr nr3: Spärrfunktion efter 3 fel. Utgångsrelä "ST" förblir frånslaget efter det 3:a felet

• Spärr nr2: Spärrfunktion efter 2 fel. Utgångsrelä "ST" förblir frånslaget efter det 2:e felet

• Spärr nr1: Spärrfunktion efter 1 fel. Utgångsrelä "ST" förblir frånslaget efter det 1:a felet
Fel som leder till att ZAdyn4C spärras är markerade med en punkt i spalten S. 

15.6.4 Notiser 0xx

Information om:

• Felminnets innehåll

• Ändring av drifttillstånd

• Användning av särskilda frekvensomformarfunktioner

Notis-nr Notistext Beskrivning M S
000 Minnet tomt Felminnet är tomt

001 Ingen feltext Felminnet är tomt  

010 Uppdate.mjukvara Programvaru-uppdatering har genomförts

020 MOT_TYP changed Gäller bara ZAdynpro.

Motortypen på menu ”Motortypskylt” har ändrats

040 Fasfel Gäller bara ZAdyn4Bplus.

Orsak: 30 s efter påslagningen identifierades inte en fas i försörjningsnätet

Åtgärd: Kontrollera nätspänningen

  

077 ST_LST: locked Det senast inmatade felet uppstod mer än 5 gånger i följd ●

080 Mode: EVA ->Norm Omkoppling från evakueringsdrift till normaldrift har genomförts

081 Mode: Norm->EVA Omkoppling från normaldrift till evakueringsdrift har genomförts

085 Mode:Säkerh.Brk Fångbefrielse (säkerhetsbromsfunktion) genomfördes ●
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15.6.5 Error 1xx
• Maskinvaru-konfigurationsfel

• Programvarubugg

Felnr. Feltext Orsak till felet M S

108
Maskinvaruidentifika-

tion: fel nummer

Orsak: En moduls identifikationsnummer är inte känt

Åtgärd: Uppdatera programvaran (www.ziehl-abegg.com)

 

110

120
CU: Inger ID

Orsak: Processorkortets identifikationsnummer (CU) identifieras inte

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

111 CUSH saknas
Orsak: Shuntmodulens identifikationsnummer (CUSH) identifieras inte

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

115

125
SP saknas

Orsak: Kopplingsnätdelskortets identifikationsnummer (SP) identifieras inte

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

  

116

126
PP saknas

Orsak: Effektdelskortets identifikationsnummer (PP) identifieras inte

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

117

127
MP saknas

Orsak: Effektdelskortets identifikationsnummer (MP) identifieras inte

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

118 PU saknas
Orsak: Effektdelskortets identifikationsnummer (PU) identifieras inte

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

119 DC saknas
Orsak: Mellankretskortets identifikationsnummer (DC) identifieras inte

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

121 CUSH: ID-Fel
Orsak: Otillåten kombination av moduler (CUSH)

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

130 Maskinvara okänd
Orsak: En moduls identifikationsnummer är inte känt

Åtgärd: Uppdatera programvaran (www.ziehl-abegg.com)

 

131 INFB konflikt
Orsak: En moduls identifikationsnummer är felaktigt

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

140 MP:Unknown IGBT
Orsak: Okänd IGBT-modul

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

150 Maskinvara konflikt
Orsak: Moduler (SH, PP, MP) är inte kompatibla

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

160 ADC-Adj.:utanför Tol.

Orsak: Felaktiga mätvärden vid registreringen av strömstyrka under påslagnin-
gen

Åtgärd: Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen. Kontakta kundtjänsten på 
ZIEHL-ABEGG

●

174 CUMT:Not detect

Orsak: Kretskortet för övervakning av motortemperaturen identifieras inte.

Åtgärd: Kontrollera att kretskortet har monterats korrekt. Sätt parametern 
”P1P2 = Av” i menyn ”Övervakningar”. Byt kretskort

● ●

15.6.6 Error 2xx
• Fel i parametreringen

Felnr. Feltext Orsak till felet M S

200 Stop inmatning

Orsak: En parameter som ska ändras har valts vid aktiveringen av ett körkom-
mando genom hissens styrsystem

Åtgärd: Avsluta parameterinmatning 

●

201 Motor skylt
Orsak: En parameter i menyn ”Motortypskylt” har satts på ”0”

Åtgärd: Kontrollera motordatan i menyn ”Motortypskylt”

203 n* = 0
Orsak: Parametern ”n*” har satts på ”0” i menyn ”Anläggningsdata”

Åtgärd: Ange parametern ”n*”

205 Inmatning dubbel

Orsak: Två digitala ingångar har tilldelats samma funktion

Åtgärd: Korrigera tilldelningen av funktioner till de digitala ingångarna i menyn 
”Styrning”

 

206
n* > 1.2204

* n

Orsak: Det uppnådda motorvarvtalet ”n*” i menyn ”Anläggningsdata” ligger 
minst 20 % över det inställda märkvarvtalet ”n” i menyn ”Motortypskylt” för 
motorn

Åtgärd: Kontrollera anläggningsdatan

Kontrollera motordata,

●  

Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Feldiagnos

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
156/228



Felnr. Feltext Orsak till felet M S

207 Input PFU_BR saknas

Orsak: När en återmatningsenhet används i kombination med ett bromsmot-
stånd är temperaturövervakningen av bromsmotståndet inte programmerad

Åtgärd: Parametrera den digitala ingången (företrädesvis ”X_BR4”) i menyn 
”Styrning” till funktionen ”PFU_BR”

  

208 DELAY aktiv Se fel 355 ”FastStp aktivt”.   

210 Felaktig ENC_TYP

Orsak: Vridgivartypen (motor) och motortypen passar inte ihop

Åtgärd: Ange den korrekta vridgivartypen vid parametern ”ENC_TYP” i menyn 
”Encoder & BC”

Ange den korrekta motortypen vid parametern ”MOT_TYP” i menyn ”Motortyp-
skylt”

●

213
ZR_EN / ZR_RDY sa-

knas

Orsak: Funktionerna ”ZR_RDY” eller ”ZR_EN” parametrerades inte vid an-
vändningen av en återmatningsenhet ZArec4C

Åtgärd: Parametrera den digitala ingången till funktionen ”ZR_RDY” i menyn 
”Styrning”

Parametrera den digitala utgången till funktionen ”ZR_EN” i menyn ”Styrning”

 

215
Ingen HIPER/CODE-

FACE

Orsak: En encoder (motor) med Hiperface- eller Codeface-gränssnitt har valts 
och de givartyperna kan inte användas tillsammans med ZAdyn4C

Åtgärd: Ställ in parametern ”ENC_TYP” för den korrekta encodern i menyn 
”Encoder & BC”

Byt encodern i drivenheten

 

220 Felaktig:SM data

Orsak:  Värdena för märkvarvtal ”n” och märkfrekvens ”f” är motsägelsefulla i 
menyn ”Motortypskylt”

Åtgärd: Korrigera parametrarna ”n” och ”f” (n = f*60/p)

●

221 Fel: ASM-data

Orsak:  Värdena för märkvarvtal ”n” och märkfrekvens ”f” är motsägelsefulla i 
menyn ”Motortypskylt”

Åtgärd: Korrigera parametrarna ”n” och ”f”

●

231 V_G1 > 150% V*

Orsak:  Det parametrerade gränsvärdet ”V_G1” är för stort i menyn ”Styrning”

Åtgärd: Parametrera gränsvärdet ”V_G1” till maximalt 150 % av värdet på ”V*” 
(menyn ”Anläggning”)

232 V_G2 >150 % V*

Orsak: Det parametrerade gränsvärdet ”V_G2” är för stort i menyn ”Styrning”

Åtgärd: Parametrera gränsvärdet ”V_G2” till maximalt 150 % av värdet på ”V*” 
(menyn ”Anläggning”)

233 V_G3 >150 % V*

Orsak: Det parametrerade gränsvärdet ”V_G3” är för stort i menyn ”Styrning”

Åtgärd:  Parametrera gränsvärdet ”V_G3” till maximalt 150 % av värdet på 
”V*” (menyn ”Anläggning”)

240 ZR:Not RDY Se fel 345 ”ZR: Not RDY”.  

250 Disc: No Enc Adj. Se fel 341 ”Disc: No Enc Adj.”.  

251 Disc: Wrong ENC_INC

Orsak: Ett ogiltigt värde för parametern ”ENC_INC” (vridgivare motor) har 
ställts in i menyn ”Encoder & BC”

Åtgärd:  Korrigera parametern ”ENC_INC”

●

252 Disc:EncInc deviance Se fel 552 ”Disc: EncInc deviance”  

260 V_EXT aktiv! Se error 360 ”V_EXT aktiv”.  

270 Linbyte Varning Se error 370 ”Vajerbyte varning”.  

280
Retardationssträcka för 

lång

Orsak:  Den beräknade retardationssträckan från körhastigheten ”V_3” till 
stillestånd (S30) är för lång

Åtgärd: Öka retardationen ”A_NEG” i menyn ”Retardera”

Minska rundningarna ”R_NEG1” och ”R_NEG2” i menyn ”Retardera”

Sänk körhastigheten ”V_3” i menyn ”Kör”

 

281 UF: No Pos. Mode

Orsak: U/f-drift (givarlös) är inte tillåten i kombination med styrningens CAN-
positionsläge eller DCP04

Åtgärd:  Ändra parametern ”Config” till DCP03 i menyn ”Styrning”

Ändra styrningstypen i hissens styrsystem till CAN-hastighetsläge

●

284 CC_OFF är på
Orsak: Körkurvedatorn är avstängd

Åtgärd: Sätt parametern ”CC_OFF” på ”Av” i menyn ”ZA-intern”

●

285 Anläggningsdata:V*=0
Orsak: Parametern ”V*” har satts på ”0” i menyn ”Anläggningsdata”

Åtgärd: Ange parametern ”V*”
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287 V_1 till V_7 >V*

Orsak:  I menyn ”Kör” är en av körhastigheterna ”V_1 till V_7” större än den 
märkhastighet ”V*” som har ställts in i menyn ”Anläggningsdata”

Åtgärd:  Kontrollera hastigheterna ”V_1 till V_7”

Kontrollera ”V*”

 

289 V_1 <V_2 <V_3

Orsak:  Hastigheterna är felaktigt inställda i menyn ”Kör”

Åtgärd:  Sätt ”V_1” mindre än ”V_2”

Sätt ”V_2” mindre än ”V_3”

●

290 Parameterpost 2 tom

Orsak: Parameterpost 2 har inte förbelagts före aktiveringen

Åtgärd:  Ställ in parametern ”F_PAR2” i det önskade driftläget i menyn ”Param-
eterpost 2”

 

15.6.7 Error 3xx
• Fel före körningens början

Felnr. Feltext Orsak till felet M S

301 MOP: Timeout

Orsak:  Det sker ingen kommunikation mellan applikations- och motormanage-
ment-processorn vid start

Åtgärd: Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen är EMC-god-
känd (avskärmning med mera)

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

303 MOP: SW-Error

Orsak: Programvarufelmeddelande från motormanagement-processorn

Åtgärd:  Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Återställ ZAdyn till leveranstillståndet: Ange parametern ”RESET = 77” i menyn 
”Statistik”

Uppdatera programvaran

● ●

304 MOP: HW-Fel

Orsak: Överspänning har identifierats i likspänningsmellankretsen

Minnesfel

Fel vid mätvärdesregistreringen

Åtgärd:  Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Återställ ZAdyn till leveranstillståndet: Ange parametern ”RESET = 77” i menyn 
”Statistik”

Uppdatera programvaran

● ●

306 ADC:kalibrering?

Orsak:  Nollpunktsutjämningen av motorströmsregistreringen (analog-digital-
omvandlare) ligger utanför toleransen

Åtgärd: Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Byt ut defekt shunt-modul

● ●

308 Iu Iv not 0 A

Orsak:  En motorström mäts redan vid stillestånd

Defekt strömregistrering

Åtgärd: Kontrollera shunt-modulen

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

● ●

310 ENC: Ingen AWG

Orsak: Encodern (motor) identifierades inte inför körningen

Åtgärd: Kontrollera encoderns anslutning

Kontrollera inställningen av parametern ”ENC_TYP” i menyn ”Encoder & BC”

För mer information, se informationsmenyn ”Encoder”

● ●

311 ENC: upplösning

Orsak: Inställningen av parametern ”ENC_INC” i menyn ”Encoder & BC” 
stämmer inte överens med encoderns (motor) upplösning

Åtgärd: Ställ in ”ENC_IN” på den korrekta upplösningen

För mer information, se informationsmenyn ”Encoder”

 

312 HIPER:Status-Error
Gäller bara ZAdyn4C och ZAdyn4Bplus.

Se error 336 ”ENC: Defekt”

 

313 HIPER:No Incr. Mode
Gäller bara ZAdyn4C och ZAdyn4Bplus.

Se error 336 ”ENC: Defekt”

 

314 HIPER:Alarm
Gäller bara ZAdyn4C och ZAdyn4Bplus.

Se error 335 ”ENC: Varning”

 

321 ENDAT: ULP-Fel Se error 335 ”ENC: Varning”  

322 EnDat: Com-Fel Se fel 337 ”ENC: Kommunikation fel”.

324 SSI: Ack-Fel
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Felnr. Feltext Orsak till felet M S

325 SSI: Timeout

327 ENC: Las-Fel

328 ENC: Puls-Dif.

Orsak: För stor differens mellan den utmatade absolutpositionen och det läge 
som beräknats utifrån impulserna

Åtgärd: Kontrollera encodern

Kontrollera vridgivarledningen 

Kontrollera vridgivaranslutningen (t.ex. skärmning)

 

330 ENC:sinus-fel  F Se fel 337.

331 ENC: Fel NDEF

Orsak: Felaktig kommunikation med encodern (motor)

Åtgärd: Kontrollera ledningen till encodern

Kontrollera typen av ansluten encoder

Kontrollera att installationen av anläggningen är EMC-godkänd (avskärmningar 
motor- och BR-ledning)

För mer information, se informationsmenyn ”Encoder”

 ●

332 ENC: 1387 CD=0

Orsak: Ingångsspänningen för signalspåren C och D hos encodern typ 
ERN1387 är noll för båda

Åtgärd: Kontrollera encodern

Kontrollera vridgivarledningen 

Kontrollera vridgivaranslutningen

 

333 ENC:Ill. Counter

Orsak: Det fastställda absolutvärdet (vridgivare motor) är ogiltigt

Åtgärd: Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Kontrollera parametrarna ”ENC_TYP” och ”ENC_INC” i menyn ”Encoder & BC”

För mer information, se informationsmenyn ”Encoder”

 ●

335 ENC: Varning

Orsak: Encodern (motor) sänder en varning som pekar på ett snart funktions-
bortfall

Åtgärd: Encodern måste bytas så snabbt som möjligt

Temporärt kan en av parametrarna ”MASKx” sättas på 335 i menyn ”Över-
vakningar” för att maskera felet

● ●

336 ENC: Defekt

Orsak: Encodern (motor) är förmodligen defekt

Åtgärd: Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Byt ut encodern

 ●

337
ENC: Kommunikation 

fel

Orsak: Felaktig kommunikation med encodern (motor)

Åtgärd: Kontrollera parametrarna ”ENC_TYP” och ”ENC_INC” i menyn ”En-
coder & BC”

Kontrollera encoderns anslutning

Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (avskärmning av vridgivarledn-
ing, motorkabel, BR-ledning med mera)

För mer information, se informationsmenyn ”Encoder”

Kontakta hotline på ZIEHL-ABEGG

Byt ut encodern

 ●

340 Disc: magnet miss.

Orsak:  En magnet i positioneringssystemet DISCcontrol identifierades inte vid 
den förväntade positionen under den tidigare körningen

Åtgärd:  Klistra fast magneten på den rätta positionen 

Klistra fast de eventuellt nedfallna magneterna

Ställ in Hall-sensorn på rätt avstånd

Kontrollera om drivskivans lagring har något spel

● ●

341 Disc: No Enc Adj.

Orsak:  Magneterna klistrades inte fast

Åtgärd:  Välj parametern ”ENC_ADJ” i menyn ”Encoder-anpassning” och 
klistra fast magneterna

 

345 ZR: Not RDY

Orsak:  Det föreligger ingen signal på den digitala ingången som parametrer-
ats till funktionen ”ZR_RDY ”inför körningen

Åtgärd:  Lämna parametreringsnivån för ZArec

Kontrollera om det föreligger ett fel på ZArec

Kontrollera parametern ”BC_TYP = ZArec” i menyn ”Encoder & BC”

Kontrollera kabeldragningen mellan ZAdyn och ZArec
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346 BR: T2 för liten

Orsak:  Bromsen identifieras inte som öppen inför körningen

Bromsen öppnar inte

Brytaren för bromsluftövervakning kopplar inte

Åtgärd:  Kontrollera bromsluftövervakningen

Kontrollera styrningen av bromsen

Kontrollera bromsarnas öppningstid

Kontrollera parametern ”T_2” i menyn ”Start” och öka den vid behov

Kontrollera parametreringen av bromsluftövervakningen (menyn ”Övervaknin-
gar” och ”Styrning”)

● ●

347 CO: ON !?

Orsak:  Motorreläerna identifieras inte som stängda inför körningen

Motorreläerna kopplar inte

Motorreläernas tilläggskontakter kopplar inte

Åtgärd:  Kontrollera reläövervakningen

Kontrollera motorreläernas kabeldragning

Kontrollera motorreläernas försörjningsspänning

Kontrollera reläövervakningens försörjningsspänning

Kontrollera parametern ”CO” i menyn ”Övervakningar”

● ●

348 STO: Kvarstår

Orsak:  Signalerna STO_A och STO_B saknas vid anslutningsklämman X-
STO efter 2,5 s inför körningen

Åtgärd:  Kontrollera styrningens kabeldragning

Kontrollera reläernas försörjningsspänning

Kontrollera STO-signalernas styrspänning

Vid användning av ZAsbc4: Återställ ZAsbc4 genom att stänga av och sedan 
slå på den igen

 ●

349 STO: ingen körsignal

Orsak:  Efter styrning av ingångarna STO_A och STO_B registrerades ingen 
körsignal från hissens styrsystem inom 2,5 s

Åtgärd:  Kontrollera hissens styrsystem beträffande styrsignaler

Kontrollera styrningen av STO-ingångarna

Kontrollera kabeldragningen till de digitala styringångarna vid parallell styrning

Kontrollera den seriella styrningens (CAN, DCP) tillstånd utifrån ZAdyns status-
lysdiod

 

350
Temperatur: Givare de-

fekt

Orsak:  Effektdelens temperaturgivare identifieras inte. ZAdyn utför ytterligare 
körningar med reducerad taktfrekvens på 4 kHz och maximal fläkteffekt

Åtgärd:  Inte möjligt, byt ZAdyn så snart som möjligt

Kontakta hotline på ZIEHL-ABEGG

●

355 FastStp aktivt

Orsak:  Funktionen ”Reglerat nödstopp” är aktiv inför körningen

Åtgärd:  Kontrollera inställningen av de digitala ingångarna i menyn ”Styrning”

Kontrollera styrningen och kabeldragningen till ingången med funktionen 
”FastStp”

 ●

360 V_EXT aktiv

Orsak:  Den externa spänningsmatningen med 24 V DC till processorkortet 
(CU) överskrider den interna spänningsmatningen med 1 V DC vid befintlig 
nätspänning

Åtgärd:  Ta bort den externa spänningsmatningen med 24 V DC

Reducera spänningen rörande den externa 24 V DC

● ●

365 Kor till MB=AV

Orsak:  En rörelse hos drivenheten identifieras, trots att utgången ”MB” är 
inaktiverad

Åtgärd:  Kontrollera att motorbromsen har ett tillräckligt bromsmoment

Kontrollera bromsens frånslagningstid

Styrningen av motorbromsen måste ske samtidigt som reläet kopplar med 
utgångsfunktionen ”MB”

● ●
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370 Lyftorgan varning

Orsak:  Information räknare för körriktningsbyte

Lyfthjälpmedlen måste bytas om cirka 1 år

Åtgärd:  Byt lyfthjälpmedlen innan räknaren för körriktningsbyte går ut

●

372 ENC: NoAbs.varde Se fel 337 ”ENC: Kommunikation fel”.  

373 ENC: No Abs.Slut  

374 P1P2: Kortslutning

Orsak:  Det uppmätta motståndet hos klämman ”X-MT” är mindre än 20 ohm 
vid den i menyn ”Övervakningar” inställda motortemperaturövervakningen 
”P1P2 = PTC”

Åtgärd:  Kontrollera anslutningen av motortemperaturövervakningen

Kontrollera parametern ”P1P2” i menyn ”Övervakningar”

●

375
MOT: Temperaturvarn-

ing

Orsak:  Den fastställda motortemperaturen är för hög inför körningen

Åtgärd:  Kontrollera anslutningen av temperaturgivaren (motor) på klämman 
X-MT

Kontrollera om motorn är överhettad

Åtgärda orsaken för överhettningen av motorn (minska drifttiden, kontrollera 
anläggningens lastförhållanden, kontrollera motorparametrarna, anpassa en-
codern vid synkronmaskiner, kontrollera motorns kylning med mera)

●

376 STO: Temp.-Larm Se error 976 ”STO: Temperaturlarm”  

377 BRxx:Temp.varning

Orsak:  Den beräknade förlusteffekten hos bromsmotståndet överskrider mär-
keffekten med 25 %

Åtgärd:  Kontrollera parametern ”BC_TYP” i menyn ”Encoder & BC”

Kontrollera parametrarna ”R_BR” och ”P_BR”, om ”BC_TYP” = ”BRxx” i menyn 
”Encoder & BC”

Åtgärda orsaken till överbelastningen av motståndet (minska drifttiden, kontrol-
lera anläggningens lastförhållanden med mera)

  

378 MP: Inte aktiv
Orsak:  Spänningsmatningen till effektdelen var inte aktiv inför körningen

Åtgärd:  Kontakta hotline på ZIEHL-ABEGG

 ●

379 MP: Temp.varning

Orsak:  Temperaturen vid effektdelen är för hög inför körningen

Åtgärd:  Kontrollera enhetsfläktens funktion

Kontrollera omgivningstemperaturen

Åtgärda orsaken för överhettningen (minska drifttiden, kontrollera anläggnin-
gens lastförhållanden, kontrollera motorparametrarna, anpassa encodern vid 
synkronmaskiner med mera)

●

380 BR: Start-fel

Orsak: Minst en broms identifieras som luftad inför körning vid aktiverad 
bromsluftövervakning

Åtgärd: Kontrollera parametern ”BR” med avseende på inställningen av det 
korrekta antalet och kopplingslogiken (NO/NC) hos övervakningskontakterna i 
menyn ”Övervakningar”

Kontrollera att anslutningen av övervakningskontakterna är korrekt

Kontrollera övervakningskontakternas funktion

 ●

395 MP:ERR_EXT aktiv

Orsak: Ett internt enhetsfel uppstod inför körningen

Åtgärd: Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Kontakta hotline på ZIEHL-ABEGG

● ●
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15.6.8 Error 4xx
• Avbrott i körningen för skydd av ZAdyn4C

• Spänningsövervakning

• Överspänning bromsmotstånd / broms-chopper

• Temperaturregistrering effektdel

• Strömövervakning

Felnr. Feltext Orsak till felet M S

410

ADC: Överström Orsak: En motoröverström har identifierats

Åtgärd: Kontrollera anslutningen till motorn med avseende på kortslutning och 
jordslutning

Kontrollera fasföljden i motoranslutningen (U->U; V->V; W->W)

Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (för mer informa-
tion, se informationsmenyn ”Encoder”)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera motordatan i menyn ”Motortypskylt”

Kontrollera parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering”

Minska parametern ”K_START” i menyn ”Start”

Vid Open Loop-drift (asynkrondrift utan givare):

Parametrera parametern Reglering/UF_ED = På och öka sedan parametern 
Reglering/I_IxR stegvis. Överskrid inte det maximala värdet 
1,5 x motormärkströmmen!

●

412 MOT: UVW saknas Orsak:  Motorkontrollströmmen nåddes inte i början av körningen

Åtgärd: Kontrollera motoranslutningen och motorkabeln

Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

●

415 MOT: UVW-Fel Orsak: Summan av strömmarna U, V, W är inte lika med 0

Åtgärd:  Kontrollera anslutningen till motorn med avseende på kortslutning och 
jordslutning

● ●

420 MP: Temperaturlarm Orsak:  Övertemperatur vid effektdelen

Åtgärd:  Kontrollera enhetsfläktens funktion

Kontrollera omgivningstemperaturen,

Åtgärda orsaken för överhettningen (minska drifttiden, kontrollera anläggnin-
gens lastförhållanden, kontrollera motorparametrarna, anpassa encodern vid 
synkronmaskiner med mera)

 ●

431 MP: PWM saknas Orsak:  Internt enhetsfel, pulsbreddsmodulationen stängdes av

Åtgärd: Kontrollera vridgivaranslutningen

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (av-
skärmning med mera)

 ●

435 MP: PWM På Se error 935 ”MP: PBM På”   

450 MP: Överlast Orsak:  Den maximala utgångsströmmen från ZAdyn överskreds under mer än 
10 s

Åtgärd: Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (för mer 
information, se informationsmenyn ”Encoder”)

Kontrollera motordata,

Kontrollera viktutjämningen,

Kontrollera öppnandet av bromsen (motor)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera den nödvändiga motoreffekten och apparatens storlek

Kontrollera att hisskorgen och motvikten går lätt

● ●

451 MP: Överlast Orsak:  Utgångsströmmen från ZAdyn var större än 130 % under 1 s vid ett 
mycket litet varvtal

Åtgärd: Kontrollera anläggningen med avseende på en mekanisk blockering

Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (för mer informa-
tion, se informationsmenyn ”Encoder”)

Kontrollera motordata,

Kontrollera viktutjämningen,

Kontrollera öppnandet av bromsen (motor)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera den nödvändiga motoreffekten och apparatens storlek

● ●
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452 MP: Överlast Orsak:  Utgångsströmmen från ZAdyn var för hög under en viss tid (IIt-över-

vakning). Vid låga varvtal och stora avvikelser mellan märk- och ärhastigheten 
viktas strömmen högre i motsvarande omfattning

Åtgärd: Kontrollera att hisskorgen och motvikten går lätt

Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (för mer informa-
tion, se informationsmenyn ”Encoder”)

Kontrollera motordata,

Kontrollera viktutjämningen,

Kontrollera öppnandet av bromsen (motor)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera den nödvändiga motoreffekten och apparatens storlek

● ●

470 DC: U < UDC_MIN Se fel 970 ”DC: U < UDC_MIN”. ●

471 DC: U > UDC_MAX Orsak:  Mellankretsspänningen har överskridit maximalspänningen under kör-
ningen

Åtgärd: Kontrollera broms-chopperns/bromsmotståndets anslutning, funktion 
och dimensionering

Kontrollera parametern för ”UDC_MAX” i menyn ”Effektdel”

Kontrollera parametern ”BC_TYP” i menyn ”Encoder & BC”

Kontrollera parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering” vid dåliga köregen-
skaper (svänger fram och tillbaka)

Minska parametern ”A_NEG” eller öka parametern ”R_NEG1” i menyn ”Retar-
dera”, om det sker under retardationen

●  

472 En fas bortfallen Se error 972 ”fasavbrott”.   

475 DC: U >850 V Se fel 975 ”DC: U >850V”.   

480 MP: Överström Orsak: En överström identifierades vid motorutgången

Åtgärd: Kontrollera anslutningen till motorn med avseende på kortslutning och 
jordslutning

Kontrollera fasföljden i motoranslutningen (U->U; V->V; W->W)

Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (för mer informa-
tion, se informationsmenyn ”Encoder”)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera motordatan i menyn ”Motortypskylt”

Kontrollera parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering”

Minska parametern ”K_START” i menyn ”Start”

Vid Open Loop-drift (asynkrondrift utan givare):

Parametrera parametern Reglering/UF_ED = På och öka sedan parametern 
Reglering/I_IxR stegvis. Överskrid inte det maximala värdet 
1,5 x motormärkströmmen!

 ●

484 MP: Överström R Orsak: En överström identifierades vid utgången för bromsmotståndet

Åtgärd: Kontrollera anslutningen till bromsmotståndet med avseende på kort-
slutning och jordslutning

Kontrollera typen av det använda bromsmotståndet (se kapitlet ”Tilldelning 
bromsmotstånd” i bruksanvisningen)

 ●

485 överström ZK Orsak: En överström identifierades av mellankretsströmgivaren

Åtgärd: Kontrollera anslutningen till bromsmotståndet med avseende på kort-
slutning och jordslutning

Kontrollera typen av det använda bromsmotståndet (se kapitlet ”Tilldelning 
bromsmotstånd” i bruksanvisningen)

Kontrollera motoranslutningen (kortslutning, jordslutning)

Kontrollera vridgivaranslutningen

Lossa ledningarna på klämmorna U, V, W och R samt ge körsignal. Uppstår 
felet igen, föreligger det en defekt på enheten. Kontakta i det här fallet kundt-
jänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

488 MP: Strömregistrering Orsak: En överström identifierades inför körningen

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG
 

497 Programvara: System-
kontroll

Se error 982 ”Programvarufel (T >4,5 ms)”.  
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15.6.9 Error 5xx
• Avbrott av körningen för att skydda anläggningen

• Varvtalsövervakning

• Övervakning av STO-funktionen

• Reläövervakning (valfritt)

• Övervakning av bromsmotstånd / broms-chopper

• Övervakning av motortemperaturen

Felnr. Feltext Orsak till felet M S
501 Kor till MB=AV Se fel 365 ”Körning vid MB = Av”. ● ●

503 No Enc.-Signal Orsak:  När tiden ”T_ENC” i menyn ”Övervakningar” hade gått, identifierades 
ännu ingen vridgivarsignal (motor)

Åtgärd:  Kontrollera att bromsen öppnas

Kontrollera tiden ”T_ENC” i menyn ”Övervakningar”

Övervaka värdet ”Cnt” i informationsmenyn ”Encoder”, när motoraxeln roterar 
(exempelvis genom att lufta bromsen). Roterar axeln, måste värdet hela tiden 
öka respektive minska

Kontrollera vridgivaranslutningen

Kontrollera inställningen av parametern ”ENC_TYP” i menyn ”Encoder & BC”

● ●

504 ENC: Signalavbrott Orsak: Inga signaler från vridgivaren (motor) identifieras längre under körnin-
gen

Åtgärd: Motoraxeln roterar kontinuerligt:

- Kontrollera vridgivaranslutningen

- Övervaka värdet ”Cnt” i informationsmenyn ”Encoder”, när motoraxeln roterar 
(exempelvis genom att lufta bromsen). Roterar axeln, måste värdet hela tiden 
öka respektive minska

Motoraxeln står stilla under körningen:

- Kontrollera att bromsen är tillslagen under körningen

- På ASM: Kontrollera motordatan

- Kontrollera motoranslutningen (U-U, V-V, W-W)

- Öka parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering”

● ●

505 Ingen motorrörelse Orsak:  Inga signaler från vridgivaren (motor) identifieras

Åtgärd:  Kontrollera att bromsen öppnas

Kontrollera motordata,

Kontrollera motoranslutningen (U-U, V-V, W-W)

Öka parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering”

● ●

514 n >n_LOAD Orsak: Hastigheten är högre än 110 % av märkhastigheten V*

Åtgärd: Kontrollera respektive öka parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering”

Kontrollera motordatan i menyn ”Motortypskylt”

● ●

515 v > 110% V* Orsak: Hastigheten är högre än 110 % av märkhastigheten V*

Åtgärd: Kontrollera respektive öka parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering”

Kontrollera motordatan i menyn ”Motortypskylt”

●  

516 v > 150% V* Orsak:  Hastigheten är högre än 150 % av märkhastigheten V*

Åtgärd: Kontrollera respektive öka parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering”

Kontrollera motordatan i menyn ”Motortypskylt”

 ●

520 Fel riktning Orsak: Drivenheten rör sig flera cm i fel riktning

Åtgärd: Kontrollera motoranslutningen (U-U, V-V, W-W)

Kontrollera inställningarna i menyn ”Motortypskylt”

Kontrollera vridgivaranslutningen

Kontrollera parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering”

Öka parametern ”M_MAX” i menyn ”Motortypskylt”

Byt ledarna på anslutningsklämmorna U och V i motorkabeln, om de ovan-
stående lösningsförslagen inte hjälpte. Observera: På synkrondrivenheter 
måste en encoder-anpassning göras (parametern ”ENC_ADJ” i menyn ”En-
coder-anpassning”) i det här fallet

● ●

Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Feldiagnos

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
164/228



Felnr. Feltext Orsak till felet M S
525 ENC: ADC Limit Orsak: Encoderns eller sinusgivarens signalspår A, B, C eller D har överskridit 

det tillåtna gränsvärdet under körningen

Åtgärd: Kontrollera att det finns en rektangelvridgivare ansluten till den ”ENC-
typ” = ”TTL-sinus” som har ställts in i menyn ”Encoder & BC”. Ställ i det här 
fallet in parametern korrekt

Kontrollera att den anslutna vridgivaren stöds av ZAdyn (se kapitlet ”Vridgivar-
anslutning” i bruksanvisningen)

Byt vridgivaren

● ●

528 Snabbstart? (UPS!) Orsak: Körningen påbörjades med en snabbstart, trots att ZAdyn drivs med 
nödström via en UPS. På grund av en begränsad effekt hos UPS:en går det 
inte hålla varvtalet 0 i det här driftläget.

Åtgärd: Stäng av snabbstarten i styrenheten

 

529 Quickstart Alarm Orsak: I snabbstartsfunktionen rör sig drivenheten mer än 7 mm, medan 
hastigheten styrs mot 0 m/s

Åtgärd:  Kontrollera motordatan i menyn ”Motortypskylt”

Kontrollera parametern ”SPD_KP” i menyn ”Reglering”

Kontrollera motoranslutningen (U-U, V-V, W-W)

● ●

530 STO: Kvarstår Se fel 348 ”STO: Kvarstår”. ●

531 STO: Avbrott Orsak: STO-ingångssignalerna avbröts under körningen. Avbrottet i körningen 
vid signalavbrott är längre än 200 ms. Inget avbrott i körningen vid kortare 
avbrott, men felaktig inmatning i slutet av körningen

Åtgärd: Kontrollera säkerhetskretsen

Kontrollera styrningen av STO-ingångarna

Kontrollera reläernas försörjningsspänning

Kontrollera STO-signalernas styrspänning

●

532 STO: Saknas Orsak: Vid körningens slut föreligger det fortfarande en signal vid ingångarna 
STO_A och STO_B, efter att 2,5 s har gått

Åtgärd: Kontrollera styrningen av STO-ingångarna

Anpassa tiden i hissens styrsystem, medan STO-ingångarna styrs

 ●

533 STO: Fel Orsak: Tillståndet för signalerna STO_A och STO_B skilde sig åt med mer än 
120 ms

Åtgärd: Kontrollera styrningen av STO-ingångarna

Kontrollera reläkontakternas kopplingsfunktion

Kontrollera styrningen av kopplingsreläerna

● ●

534 STO: ingen körsignal Se fel 349 ”STO: Ingen körsignal”.  

535 ZR: RDY abort Orsak: Felmeddelande från ZArec, signalen till den digitala ingång som har 
parametrerats på ”ZR_RDY” löser ut under körningen

Åtgärd: Kontrollera med hjälp av indikeringen av ZArec, om det föreligger ett 
fel på ZArec

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (av-
skärmning med mera)

 ●

536 SBC:RDY abort Orsak: Den digitala ingången med funktionen ”SBC_RDY” löser ut under 
körningen eller är inte satt inför körningen

Åtgärd: Se kapitlet ”Feldiagnos” i bruksanvisningen till ZAsbc4

●

539 Error while STO on Orsak:samlingsfel som förorsakas av ett STO-avbrott (fel utlöses inom 200 
ms)

Åtgärd: Kontrollera säkerhetskretsen

Kontrollera styrningen av STO-ingångarna

Kontrollera reläernas försörjningsspänning

Kontrollera STO-signalernas styrspänning

Följdfel, som förhindras genom att ett felmeddelande skapas, visas som extra-
information i fellistan.

 ●

540 CO: ON !? Se fel 337 ”CO: Saknas”. ●

544 CO/RF:Vx aktiv Orsak:  Avbrott i körningen på grund av ett CO-avbrott, styrningens körkom-
mandon förblir aktiva

Åtgärd: Kontrollera säkerhetskretsen

Kontrollera relästyrningen

Kontrollera utvärderingen av ZAdyns utgångssignaler genom styrningen

●
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Felnr. Feltext Orsak till felet M S
545 CO:oppnarTidigt Orsak: Avbrott i körningen på grund av ett CO-avbrott

Åtgärd: Kontrollera säkerhetskretsen

Kontrollera relästyrningen

●

548 CO1: Fortf. pa Orsak: I körningens slut identifieras reläerna ännu inte som utlösta, när tiden 
”T_CDLY” i menyn ”Övervakningar” har gått

Åtgärd: Kontrollera reläövervakningens kabeldragning

Kontrollera relästyrningen

Kontrollera reläernas funktion

●

550 MOT: Overlast Orsak: Motorströmmen överstiger värdet ”I_MAX” under tiden ”T_MAX” i 
menyn ”Övervakningar”

Åtgärd: Kontrollera motordatan i menyn ”Motortypskylt”

Kontrollera viktutjämningen,

Kontrollera öppningen av bromsen,

Kontrollera anläggningens dimensionering

● ●

552 Disc:EncInc deviance Orsak: Det fastställda givarpulstalet uppvisar en för stor tolerans

Åtgärd: Kontrollera friktionshjulet (traktion, lagring, diameter)

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

● ●

553 Disc: Wrong position Orsak: En magnet identifierades, men den var inte förväntad

Åtgärd: Kontrollera magneternas position

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

● ●

560 V > VZ Orsak: Under en körning med styrd hastighet ”V_Z” (efterjustering) var has-
tigheten 10 % högre än den angivna märkhastigheten

Åtgärd: Kontrollera parametrarna som har ställts in i menyn ”Motortypskylt”

Kontrollera parametrarna ”SPD_KP” och ”SPD_TI” i menyn ”Reglering”

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfönstret.

● ●

565 Rörelse identifierad Orsak: Motoraxeln rörde sig vid encoder-anpassningen med stängd broms

Åtgärd: Kontrollera om bromsen har lossats inför encoder-anpassningen. 
Bromsen får inte öppnas under anpassningen

●

570 PFU: Larm Orsak: Återmatningsenhetens övervakningskontakt (ingång ”BC”) öppnar 
under driften av ZAdyn, eller också är den inte stängd inför starten

Åtgärd: Kontrollera återmatningsenhetens felindikering

Kontrollera anslutningen av återmatningsenhetens felmeddelandereläer

● ●

575 MOT: Temp. -larm Orsak:  Motortemperaturen har överskridit det tillåtna gränsvärdet under kör-
ningen

Åtgärd: Kontrollera parametrarna som har ställts in i menyn ”Motortypskylt”

Kontrollera motorströmmen i informationsmenyn ”Mot” vid konstant körning 
(tom hisskorg neråt). Den indikerade motorströmmen ska inte överskrida mo-
torns märkström. Gör eventuellt en automatisk identifiering av motorparame-
trarna på asynkronmotorer (parametern ”ASM_ID” i menyn ”Motortypskylt”)

Kontrollera motorns drifttid (indikering i informationsmenyn värdet ”ED” i 
”Power1”)

Kontrollera vridgivarens encoder-offset på synkronmotorer

Kontrollera öppningen av bromsen,

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfönstret.

● ●

582 BR: T2 for liten Se fel 346 ”BR: T2 för liten”.

583 BR: Kor fel Orsak: Bromsövervakningen har löst ut under körningen

Åtgärd:  Kontrollera övervakningskontakternas funktion

Kontrollera bromsstyrningen

Kontrollera bromsarnas försörjningsspänning

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfönstret.

●
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Felnr. Feltext Orsak till felet M S
584 BR: Kor fel Orsak: Bromsövervakningen har löst ut under körningen

a) Inmatning i körningens slut vid ett kort avbrott

b) Avbrott i körningen om avbrottet är längre än 500 ms

Åtgärd:  Kontrollera övervakningskontakternas funktion

Kontrollera bromsstyrningen

Kontrollera bromsarnas försörjningsspänning

● ●

585 BR: T5 for liten Orsak:  Bromsen har inte stängts inom tiden ”T_5” som har parametrerats i 
menyn ”Stopp”

Åtgärd:  Kontrollera bromsstyrningen,

Kontrollera bromsmagnetens frånslagningstid

Kontrollera inställningen av parametern ”T_5” och öka den vid behov

Kontrollera bromsövervakningens kopplingsfunktion

● ●

587 BR: Delta t för litet Orsak:  I en nödsituation slår inte bromsarna till med en tidsförskjutning på 
minst 50 ms

Åtgärd:  Utför en bromsstyrning enligt bruksanvisningen för drivenheten

Montera en spärrdiod i bromskretsen

Kontrollera att den befintliga spärrdioden är hel

● ●

590 RV1/RV2: Omkoppling Orsak:  Riktningsinställningen ändrades under en körning

Åtgärd: Kontrollera styrningen av körriktningarna

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (av-
skärmning med mera)

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfönstret.

● ●

599 Fläkt defekt Orsak:  Huvudfläktens svarssignal identifieras inte längre

Åtgärd:  Kontrollera spänningsmatningen (klämma L/N) till fläkten

Ta bort eventuella blockeringar i fläkthjulet

Slå på ZAdyn och stäng sedan av den (inklusive spänningsåterställningen på 
klämma L/N)

Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

15.6.10 Fel 7xx - 8xx
• Avbrott i körningen på grund av kommunikationsfel mellan ZAdyn4C och styrningen

• Fel, som kan uppträda under drift med CANopen Lift
Om ett fel skulle uppträda under CAN-drift, genomlöper frekvensomformaren tillståndet "ST_Delay" 
och går anslutning till detta till tillståndet "Check ST Frisättning", där den förblir, tills styrenheten en ger 
kommandot "Fault Reset".

Felnr. Feltext Orsak till felet M S
710 DCP: Timeout Orsak: DCP-kommunikationen avbröts under körningen

Åtgärd: Kontrollera kabeldragningen för DCP-förbindelsen

 ●

715 DCP: G0-G7 fel Orsak: Ett DCP-telegram för inställning av hastigheten (G0-G7) sänds inte av 
styrningen

Åtgärd: Kontrollera styrningens kompatibilitet mot DCP-specifikationen

● ●

720 Förlängt i retardationen Orsak:  Under retardationen ökades den överförda reststräckan (DCP04) 
alternativt angavs en ny målposition (CAN)

Åtgärd: Kontrollera encodern med anledning av att fastställa reststräckan

Kontrollera styrningens kompatibilitet mot DCP-specifikationen

Kontrollera förhållandet mellan encoderns (schakt) och motor-encoderns 
sträckmätning (rad 4) i informationsmenyn ”Bussinformation 3”

● ●

721 DCP: Reststräckefel Orsak: Det sker ingen ändring av den inställda reststräckan under körningen

Åtgärd: Kontrollera styrningens kompatibilitet mot DCP-specifikationen

Kontrollera encodern med anledning av att fastställa reststräckan

● ●

780 Snabbstart >20 s Orsak: Körhastigheten ”V = 0” styrs längre än 20 s med snabbstartfunktionen 
inför körningen

Åtgärd: förkorta den tid under vilken "V=0" styrs

● ●

781 Quick vid körning Orsak: Signalen till den digitala ingång som har parametrerats på ”V = 0” styrs 
under körningen

Åtgärd: Kontrollera styrningen av "V=0"

● ●
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Felnr. Feltext Orsak till felet M S
799 RF: avbrott Orsak:  Signalen till den digitala ingång som har parametrerats på funktionen 

Frisättning av regulator ”RF” stängs av under körningen

Åtgärd: Kontrollera styrningen av "RF"

Kontrollera säkerhetskretsen

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfönstret.

●

800 CAN: Timeout Orsak:  Fel i hastighetsläget: Styrningens heartbeat förblir avstängt eller kom-
mer inte igång inom de inställda tidsrymderna

Fel i positionsläget: Styrningens och/eller vridgivarens heartbeat förblir av-
stängda eller kommer inte igång inom de inställda tidsrymderna

Åtgärd: Kontrollera CAN-förbindelserna

Kontrollera enheterna med avseende på korrekt inställd heartbeat

 ●

820 CAN: Illegal State Orsak: Styrningen sänder CAN-kontrollord vid en otillåten tidpunkt eller i en 
felaktig följd

Åtgärd: Kontrollera styrningen med avseende på aktuell programvaruversion

● ●

821 CAN: Position Error Orsak: Schaktpositionen ändras inte inom 200 ms (CAN-positionläge) under 
körning med en hastighet högre än 10 cm/s

Åtgärd: Kontrollera CAN-encodern i schaktet

Kontrollera drivenhetens drivförmåga (drivskiva)

Uppstår det error 5 gånger i rad, spärras ZAdyn. Spärren kan upphävas genom 
att parametern Övervakningar/UNLOCK = På parametreras.

● ●

831 CAN: Timeout Dis. Op. Orsak: Styrningen ger kommandot ”Disable Operation” vid stopp som inte sker 
inom tiden ”T_CMD” som har angetts i menyn ”CAN”

Åtgärd: Förläng tiden för ”T_CMD”

Kontrollera styrningens kompatibilitet med CAN-specifikationen CiA-417

Kontrollera felräknaren med avseende på förändring under körning i informa-
tionsmenyn ”Bussinformation 4”

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (av-
skärmning med mera), terminera CAN-bussen (avslutningsmotstånd)

 ●

832 CAN: Timeout Shut-
down

Orsak: Styrningen ger kommandot ”Shutdown” vid stopp som inte sker inom 
tiden ”T_CMD” som har angetts i menyn ”CAN”

Åtgärd: Förläng tiden för ”T_CMD”

Kontrollera styrningens kompatibilitet med CAN-specifikationen CiA-417

Kontrollera felräknaren med avseende på förändring under körning i informa-
tionsmenyn ”Bussinformation 4”

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (av-
skärmning med mera), terminera CAN-bussen (avslutningsmotstånd)

 ●

833 CAN: Timeout Dis.Vol. Orsak: Styrningen ger kommandot ”Disable Voltage” vid stopp som inte sker 
inom tiden ”T_CMD” som har angetts i menyn ”CAN”

Åtgärd: Förläng tiden för ”T_CMD”

Kontrollera styrningens kompatibilitet med CAN-specifikationen CiA-417

Kontrollera felräknaren med avseende på förändring under körning i informa-
tionsmenyn ”Bussinformation 4”

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (av-
skärmning med mera), terminera CAN-bussen (avslutningsmotstånd)

 ●

840 CAN: Enc.Info missing Orsak: Objektet ”Position convertion” (0x641F) skrevs inte in i frekvensomfor-
maren av styrningen

Åtgärd: Kontrollera styrningen med avseende på aktuell programvaruversion

 ●
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15.6.11 Error 9xx
• Allvarliga fel som kan kvitteras endast genom avstängning av ZAdyn4C

Felnr. Feltext Orsak till felet M S
903 SIO inte synkroniserad Orsak: Den interna kommunikationen mellan processorerna är felaktig vid 

påslagningen av frekvensomformaren, enheten utför en reset och startar om

Åtgärd: Uppdatera programvaran i ZAdyn

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

● ●

905 MOP:HW-SW Error Orsak: Efter påslagningen har det uppstått ett maskinvarufel eller ett program-
varufel. Efter 60 s kopplar frekvensomformaren om till ”Wait-Switch off” och 
måste stängas av

Åtgärd: Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

● ●

906 ZR: ERR by start Orsak: Om parametern ”BC-TYP” har ställts in på ”ZArec”, ”PFU” eller 
”PFU+BRxx” i menyn ”Encoder & BC”: Det föreligger ingen signal vid ingången 
”BC” vid påslagningen av ZAdyn

Åtgärd:  Kontrollera ledningsdragningen

Kontrollera med hjälp av indikeringen av återmatning, om det föreligger ett fel 
på den

Kontrollera inställningen av parametern ”BC-TYP”

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

● ●

907 PFU: BR larm Orsak: Vid den med funktionen ”PFU_BR” programmerade digitala ingången 
faller i den 2:a parameterposten signalen för bromsmotståndets temperaturö-
vervakning bort under körningen

Åtgärd:  Kontrollera bromsmotståndet med avseende på överhettning

Kontrollera kabeldragningen till termokontakten för BR

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

 ●

908 PFU: ERR at start Orsak: När frekvensomformaren slås på, är återmatningsenhetens överva-
kningskontakt inte stängd

Åtgärd: Kontrollera att återmatningsenheten fungerar som den ska

Pröva vridfältet för återgångsmatningsenhetens nätanslutning

Kontrollera anslutningen av återmatningsenhetens funktionsövervakning på 
den digitala ingången ”BC”

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

 ●

909 PFU: Larm Se error 570 ”PFU: Alarm”.   

910 BC/BR: ERR at start Orsak: När frekvensomformaren slås på, är broms-chopperns eller bromsmot-
ståndets övervakningskontakt inte stängd

Åtgärd: Kontrollera broms-chopperns/bromsmotståndets anslutning, funktion 
och temperaturövervakning

Säkerställ att det ligger en spänning på 24 V DC på anslutningsklämman X-IN 
mellan +24V_IN och GND_IN (se kapitlen ”Bromsmotstånd” och ”Digitala in-
gångar (X-IN)” i bruksanvisningen)

Kontrollera parametern ”BR_TYP” i menyn ”Encoder & BC”

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

 

911 BRxx: Overlast ! Orsak: Bromsmotståndets bromseffekt når 200 % av den inställda effekten 
inom de senaste 120 s, körningen avbryts

Åtgärd: Kontrollera parametern ”BR_TYP” i menyn ”Encoder & BC”

Kontrollera den inställda effekten i parametern ”P_BR” vid valet av inställnin-
gen ”BRxx”

Kontrollera bromsmotståndets dimensionering

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

●

912 BC:Larm/Störning Orsak: Broms-chopperns eller bromsmotståndets övervakningskontakt öpp-
nas under körningen

Åtgärd: Kontrollera anslutningen av och funktionen hos temperaturövervaknin-
gen

Kontrollera bromsmotståndets dimensionering

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen
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Felnr. Feltext Orsak till felet M S
913 DC: U_DC>U_BC Orsak:  I stillestånd är den internt uppmätta spänningen i mellankretsen högre 

än broms-chopperns ingreppsspänning

Åtgärd: Jämför det indikerade värdet ”U_DC” i informationsmenyn ”Brake-
Chopper” med mätvärdet vid klämmorna DC+ och DC- (mätområde 1 000 
V DC, OBSERVERA: högspänning). Det föreligger en defekt på enheten, om 
den indikerade spänningen avviker med mer än 5 %. Är den uppmätta spän-
ningen större än 620 V, är nätspänningen inte normkonform

Kontrollera försörjningsspänningen mellan nätfaserna, maximalt värde = 440 
V AC

Synkronmotorn rör sig bortåt i stillestånd

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

● ●

914 Encoder saknas Orsak: Det identifieras ingen vridgivare vid påslagningen av ZAdyn

Åtgärd: Kontrollera vridgivarens anslutning

Kontrollera parametern ”ENC_TYP” i menyn ”Encoder & BC”

För mer information, se informationsmenyn ”Encoder”

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

915 Orsak: Det identifieras ingen vridgivare vid XENC-15 vid påslagningen av 
frekvensomformaren

Åtgärd: Kontrollera vridgivaranslutningen

genomför frekvensomformare-reset

●

917 BRxx aktiv Orsak: 5,5 s efter körningens slut styrs fortfarande den inre transistorn för 
bromsmotståndet

Åtgärd: Jämför det indikerade värdet ”U_DC” i informationsmenyn ”Brake-
Chopper” med mätvärdet vid klämmorna DC+ och DC- (mätområde 1 000 
V DC, OBSERVERA: högspänning). Det föreligger en defekt på enheten, om 
den indikerade spänningen avviker med mer än 5 %. Är den uppmätta spän-
ningen större än 620 V, är nätspänningen inte normkonform

Kontrollera försörjningsspänningen mellan nätfaserna, maximalt värde = 440 
V AC Synkronmotorn rör sig bortåt i stillestånd

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

 ●

919 ZR: BC fel Orsak: Felmeddelande från ZArec, signal saknas vid den digitala ingången 
”BC”

Åtgärd:  Kontrollera med hjälp av indikeringen av ZArec, om det föreligger ett 
fel på ZArec

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

 ●

920 Överström stillestånd Orsak: Överström i stillestånd

Åtgärd: Kontrollera kabeldragningen från broms-choppern (om en sådan 
finns)

Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (avskärmning med mera)

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 

931 Internt fel Orsak: Internt enhetsfel

Åtgärd: Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

935 MP: PWM På Orsak: Internt enhetsfel

Åtgärd: Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

950 TD_CNT: Limit Orsak: Det maximala antalet körriktningsbyten har nåtts

Åtgärd: Byt lyfthjälpmedlen och ställ in räknaren på nytt

När ZAdyn har stängts av och sedan slagits på igen, är vardera en körning 
möjlig

 ●

960 STO: Diagnos Orsak: Tillståndet för signalerna STO_A och STO_B skilde sig med mer än 
310 ms. ZAdyn låses genom den interna maskinvarudiagnosen

Åtgärd: Kontrollera styrningen av STO-ingångarna

Felet kan endast återställas genom urkoppling av ZAdyn4C

 ●

961 STO: Maskinvara Orsak: Maskinvarufel i STO-diagnosen

Åtgärd: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

● ●

962 STO: Maskinvara stille-
stånd

Orsak: Den interna diagnosenheten har identifierat ett felfritt signaltillstånd.

Åtgärd: Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●
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Felnr. Feltext Orsak till felet M S
963 STO: Maskinvara start Orsak: Den interna diagnosenheten har identifierat ett felfritt signaltillstånd.

Åtgärd:
Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

964 STO: Maskinvara stopp Orsak: Den interna diagnosenheten har identifierat ett felfritt signaltillstånd.

Åtgärd:
Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

970 DC: U < UDC_MIN Orsak: Mellankretsspänningen har underskridit gränsvärdet för den minimala 
spänningen under körningen

Åtgärd: Det föreligger ett spänningsavbrott under körningen, kontrollera spän-
ningen på de 3 faserna i strömförsörjningen

Kontrollera parametern ”UDC_MIN” i menyn ”Effektdel” (fabriksinställning: 
450 V)

Kontrollera nätanslutningen (nätspänning, ledningstvärsnitt, nätdrosselns di-
mension, nätimpedans)

 ●

972 En fas bortfallen Orsak: Det uppstår ett fasavbrott vid en motorisk körning. En reset löses ut. 
Inget fel genereras vid generatorisk körning

Åtgärd: Kontrollera de 3 faserna i försörjningsspänningen (mät L1, L2, L3 mot 
PE)

 ●

975 DC: U > 850V Orsak: Mellankretsspänningen ökar till över 850  V DC under körning eller vid 
stillestånd

Åtgärd: Kontrollera parametern ”A_NEG” i menyn ”Retardera”, minska den vid 
behov

Kontrollera broms-chopperns respektive bromsmotståndets anslutning och 
funktion

Kontrollera parametern ”BC_TYP” i menyn ”Encoder & BC”

Jämför det indikerade värdet ”U_DC” i informationsmenyn ”Brake-Chopper” 
med mätvärdet vid klämmorna DC+ och DC- (mätområde 1 000 V DC, OB-
SERVERA: högspänning). Det föreligger en defekt på enheten, om den indiker-
ade spänningen avviker med mer än 5 %. Är den uppmätta spänningen större 
än 620 V, är nätspänningen inte normkonform

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Kontrollera broms-chopperns / bromsmotståndets utformning

 ●

976 STO: Temp.-Larm Orsak: Temperaturen i området säkerhetskoppling av STO överskrider 75 
grader Celsius

Åtgärd: Kontrollera enhetsfläkternas funktion

Säkerställ att omgivningstemperaturen är mindre än 55 grader Celsius

Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

 ●

980 Programvarufel (zm) Orsak: Internt fel, okänt tillstånd

Åtgärd: Stäng av ZAdyn och slå sedan på den igen

Uppdatera programvaran

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

981 Programvarufel (zm cc) Orsak: Internt fel, okänt tillstånd hos körkurvedatorn

Åtgärd: Felet kan återställas endast genom att ZAdyn stängs av

Uppdatera programvaran

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

982 Programvarufel (T >4,5 
ms)

Orsak: Enhetsinternt fel, maximal cykeltid för interna beräkningar har nästan 
nåtts

Åtgärd: Genomför programvaru-uppdateringen 

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

990 Programvarufel (Stack-
top)

Orsak: Internt fel på ZAdyn

Åtgärd: Genomför programvaru-uppdateringen 

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

991 SIO: Timeout Orsak: Kommunikationen mellan motor-management-processorn (MOP) och 
applikationsprocessorn (APP) är bruten

Åtgärd: Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (avskärmning med 
mera)

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●
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Felnr. Feltext Orsak till felet M S
994 MOP: Timeout 2 Orsak: Kommunikationen mellan motor-management-processorn (MOP) och 

applikationsprocessorn (APP) är bruten vid stillestånd

Åtgärd: Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen är EMC-godkänd (av-
skärmning med mera)

 ●

997 Programvarufel (MOP) Orsak: Internt fel på motor-management-processorn (MOP)

Åtgärd: Genomför programvaru-uppdateringen 

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjänsten på ZIEHL-ABEGG

 ●

15.6.12 Hänvisningstexter
För fel, som inte sparas på fellistan, visas en hänvisningstexpå displayen i ca. 2 s.

Hänvisningstext Orsak
CO-avbrott Under en icke-vägberoende körning (hastighet V4 ... V7) öppnas motorreläerna.

Under stopproceduren öppnas motorreläerna, innan timern T_5b har gått.

Antalet CO-avbrott räknas på menyn Statistik/SCO .

RF-avbrott Under körningen avaktiveras frisättningen av regulatorn (signal RF).

Under stopproceduren inaktiveras frisättningen av regulatorn (signal RF) innan timern 
T_5b har gått.

Antalet RF-avbrott räknas på menyn  Statistik/SRF.

s1 = 0 cm Under den vägberoende retardationsfasen från körhastigheten V2 eller V3 till position-
eringshastigheten V1 avaktiveras signalen redan för positioneringshastigheten V1.

Obs! n* > n Det beräknade varvtalet n* är större än det varvtal n som anges på typskylten.

Autom. körkurve-

Förbeläggning?

Så snart som parametern ”V*” ändras, kommer förfrågningen ”Automatisk förbeläggn-
ing?” som kan bekräftas eller nekas.

Byt lyfthjälpmedel!

Resterande körriktningsbyte: xxx

Det lyftorgan som används måste bytas senast om cirka 1 år.

Det återstående antalet körriktningsbyten med det aktuella lyftorganet indikeras och 
uppdateras hela tiden.

Beräkningen baseras på utvärderingen av anläggningens historiska belastningsgrad. 
En ändring av belastningsgraden, efter att anvisningen har getts, beaktas inte.

Texten måste bekräftas med knappen  , annars blir anvisningen kvar på displayen.

15.7 Driftlägen på ZAdyn4C
Programvaran i ZAdyn4C delar in körkurvan i olika områden. Till vart och ett av dessa områden är ett 
statusnummer tilldelat, som hänvisar till ett definierat drifttillstånd.
När ett fel uppträder, sparas statusnumret med felnumret på fellistan.
Dessutom visas drifttillstånden på menyn Info/Sida02 med statusnummer och i klartext.

Status Frekvensomformarens tillstånd Status Frekvensomformarens tillstånd

10 Kontroll spänningsmatning 420, 430 konstant körning med hastighet Vx

21 Kontroll programvaruversion 440, 480 Retardation till hastigheten 0 m/s

22 Parameteröverföring 460 Retardation till hastigheten Vx

23
Vänta på signalprocessorn, identifiering av effekt-
del

490 Nödstopp: Retardation med maximal acceleration

30 Kontroll encoder 493 Läge med avstängd körkurvedator

35 Evakueringsbildskärm 495 Körkurvedator slut

40 Aktivera mellankretsspänning 500 hållning av motor på varvtal 0 (T4)

41

42

Kontroll ingång BC

41: Återgångsmatningsenhet

42: Broms-chopper eller bromsmotstånd

510 Vänta tills att motorbromsarna är stängda (T_5)

50,55 Utjämning strömtransformator 515 Bromsen matas dessutom med ström 1 s längre

70 Kontroll temperatur effektdel 520
 

Avstängning av spänningsledning till motorn 
(T_5b)

80 Start fläkt 530 väntan tills motorreläerna kopplats ur
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Status Frekvensomformarens tillstånd Status Frekvensomformarens tillstånd

90 Elektronisk kortslutningskoppling aktiv 535
Avbrott av körningen på grund av avbrott av fri-
sättning av regulatorn RF

91 Elektronisk kortslutningskoppling avaktiverad 536
Avbrott av körningen på grund av avbrott av reläö-
vervakningen COx

93 Standby 1 538 vänta tills STO aktiverat

96 Parameterberäkning aktiv 540 Vänta på stillestånd

97 Parametern redigeras 560 Körningens slut

98 Väntar på ZArec
570, 572, 
575, 902, 

904
Inmatning på MMC

99 Väntar på encoder 900
fördröjning av den automatiska kvitteringen efter 
undanröjning av felets orsak (2 s)

100 Anläggning av 907 Kontroll med avseende på överström

105 återgångsmatningsenhet på Standby 908 Retardation efter överström

107, 108 Ändrar taktfrekvens 909 Väntar på körkommando

110 anläggning redo 910 ZAdyn låser

115 Startretardation 920 Läs absolutvärdesfel

200 start kontroll 930 Övertemperatur effektdel

210 ... 223 Kontroll encoder 932 Övertemperatur motor

280 väntan tills STO avaktiverats 940, 942 Läs maskinvarufel

300 Vänta tills motorreläerna kopplats in 950 parameterbyte

305 Kontroll av motorfaserna 960 Läser absolutvärdesfel

310

311

 

uppbyggnad av magnetfältet i motorn (T1)
980 Stäng av mellankrets

315, 316 Kontrollera absolutvärde 982 motortypen har ändrats

319 Start reglering 988 vänta på reset

320 Vänta tills motorbromsarna har öppnats (T2) 990 störning ingång BC

325 Snabbstart 993 Överström i stillestånd

330 Accelerera motorn till hastighet V_T3 (T3) 995 Maximalt körriktningsbyte har nåtts

340 Start 996 STO fel

400 Körkurvedator datasändning 997 Frekvensomformare befinner sig i standby-drift

410 acceleration till hastighet Vx 998 Vänta tills att ZAdyn4C stängs av

15.8 Vanliga problem vid drifttagningen

Problem Orsak Eliminering

ZAdyn4C startar inte efter inkop-
plingen

Bromsmotståndet är anslutet till 
klämmorna +DC och -DC vid ans-
lutningsklämman X1/X3

Anslut bromsmotståndet till klämmorna 
+DC och R vid anslutningsklämman 
X1/X3

ZAdyn4C förblir i status 40 under 
startproceduren, felmeddelandere-
läer för utgången O11-O14 slås 
inte på, menyn kan manövreras

Ingångsspänningen är för låg Kontrollera frekvensomformarens in-
gångsspänning

en fas saknas vid nätanslutningen Kontrollera nätanslutningens lednings-
dragning

Motorn når ej bör-varvtalet (jämför-
else mellan är- och bör-varvtal kan 
ses på Info-menyn på sida 04)

Halvlastutjämningen är ej korrekt Kontrollera halvlastutjämningen och 
korrigera den vid behov

Inställningarna på menyerna 
"Motor-typskylt" och "Anläggnings-
data" är inte korrekta

Kontrollera inställningarna på menyer-
na "Motor-typskylt" och "Anläggnings-
data" (värdet av parametern n* på 
menyn "Anläggningsdata" får inte vara 
väsentligen större än värdet av parame-
tern "n" på menyn "Motor-typskylt")

Motordata är inte korrekta  
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15.9 Auto. Parameter diagnostic (APD)
Vid den automatiska parameterdiagnosen sker en kontroll av:

• parametern med avseende på rimlighet och gränsvärde

• av apparatfunktioner med avseende på funktionsfel
Felaktiga parametrar eller funktioner visas på displayen.
Varje meddelande måste bekräftas av användaren med  . APD-funktionen kan aktiveras på menyn 
Statistik/APD . Efter kontrollen befinner sig funktionen åter på "AV".

Statistik
|-" APD OFF

|-" ON

Automatisk parameter

16 Energibesparing

16.1 Standby-funktion ZAdyn4C
ZAdyn4C kan kopplas om till standby-drift för att spara energi vid stillestånd. I standby-drift stängs de 
interna komponenterna på ZAdyn4C av. Därmed har ZAdyn4C en väsentligt lägre förlusteffekt vid 
stillestånd. Det finns två standby-lägen på ZAdyn4C: Standby 1 och Standby 2

Standby 1:
 I Standby 1-läget förblir vridgivaren, övervakningsfunktionerna och utgångsreläerna aktiva.

Standby 2:
 I Standby 2-läget stängs vridgivaren av, övervakningsfunktionerna är inte aktiva och alla 
reläer stängs av, även felmeddelandereläet.

16.1.1 Aktivering av Standby 1- eller Standby 2-drift

Information
En omkoppling till Standby 1- eller Standby 2-drift är möjlig, endast när regleringsfrigivningen (ingång 
RF) är avstängd.

Parametrera den digitala ingången i menyn Styrning till STANDBY 1 eller STANDBY 2.

Utstyrning
|-" f_I08 STANDBY1

|-" STANDBY1

Funktion I08

5 ms efter inaktiveringen av den digitala ingången STANDBY 1 är ZAdyn4C åter driftklar (se diagram).

STANDBY 1

ST

1 2
5 ms

RF

Funktion vid Standby 1-drift ZAdyn4C
1 Ingången STANDBY 1 inaktiveras
2 Ingången STANDBY 1 inaktiveras
RF Frisättning av regulatorn
STANDBY1 Ingång med STANDBY 1-funktion
ST Störning

3 s efter inaktiveringen av den digitala ingången STANDBY 2 är ZAdyn4C åter driftklar. Utgången ST-
störning aktiveras (se diagram).
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STANDBY 2

ST

1 2

3 s
RF

Funktion vid Standby 2-drift ZAdyn4C
1 Ingången STANDBY 2 inaktiveras
2 Ingången STANDBY 2 inaktiveras
RF Frisättning av regulatorn
STANDBY2 Ingång med STANDBY 2-funktion
ST Störning

16.2 Återmatning till elnätet
• Återmatningen till elnätet ger möjlighet att spara energi genom att mata in den energi som alstras 

vid generatorisk körning i elnätet. Den här energin används av andra förbrukare i byggnaden.

• Tack vare återmatningen till elnätet erhålls en klassificering i energieffektivitetsklass  A enligt VDI 
4707.

16.2.1 Återgångsmatningsenhet typ ZArec4C
  För information om mekanisk och elektrisk installation och om den tekniska datan gällande 

återmatningsenhet av typ ZArec4C, se bruksanvisningen till ZArec4C.

16.2.2 Återmatningsenhet av typ REVCON RLD

16.2.2.1 Standby-drift
Det går att koppla om återmatningsenheten till standby-drift för att reducera förlusteffekten vid 
stillestånd.

  Revcon 

  RLD B0 45-400 RLD B0 70-400

Förlusteffekt stillastående [W] 24

Förlusteffekt standby [W] 8

Aktivering standbydrift
Parametrera den digitala utgången (företrädesvis f_O5) i menyn Styrning till funktionen PFU.

Utstyrning
|-" f_O5 PFU

|-" PFU

Utgångens O5 funktion

24 V-spänningsmatningen till ingång A1 på återmatningsenheten måste brytas för att koppla över 
återmatningsenheten till standby-drift!

Inaktivering av den digitala utgången PFU:

• Återmatningsenheten kopplar över till standby-drift

Tiden mellan körningens slut och aktiveringen av utgången PFU kan anges med parametern
Encoder och BC/T_PFU.

Encoder & BC
|-" T_PFU 0 s

|-" 60

Väntetid PFU PBM

 

Är parametern T_PFU inställd på 0 s, är utgången PFU alltid aktiv.
Därmed är standby-driften inaktiverad.

1 s efter aktiveringen av den digitala utgången PFU är återmatningsenheten åter driftklar (se 
diagram).
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PFU

ST-Revcon

1 3

1 s

RF

2

T_PFU

Funktion standby-drift återmatningsenhet av typ REVCON RLD
1 Körningens slut
2 Utgång med funktionen ”PFU” inaktiveras
3 Utgång med funktionen ”PFU” aktiveras
RF Frisättning av regulatorn
PFU Utgång med funktionen ”PFU”

ST-Revcon Återmatningsenhetens utgång ”Störning”

Elektrisk anslutning standby-drift

Revcon SVC

X-MON

3

4

X2

A1

A2

PFU

+24V_

BC

BC

(5)

(6)

+24V

+24

V_IN

(1)

(2)

GND

_IN

GND

(11)

(12)

X-IN

O51

O54

(9)

(10)

X-OUT

Anslutning av återmatningsenhet av typ REVCON RLD med standby-drift

16.2.2.2 Återmatningsenhet i kombination med automatisk nödevakuering
På hissanläggningar med automatisk nödevakuering via en 1-fasig spänningsmatning 
(nödströmsaggregat/UPS) eller uppladdningsbart batteri (EVAC 3C) blir återmatningsenheten inte 
aktiv på grund av den brutna driftspänningen. Ett bromsmotstånd måste användas tillsammans med 
återmatningsenheten för att undvika en hög spänning i mellankretsen vid evakuering via en 
generatorisk körning!

Kombinationen återmatningsenhet + bromsmotstånd måste anges i menyn Encoder och BC/BC_typ

Encoder & BC
|-" BC_TYP PFU+BR17

|-" PFU+BR25

BR/BC - Typ

Anslutning och parametrering av temperaturövervakning av bromsmotstånd vid användning 
av återmatningsenheter från externa företag (inte ZArec4C)
Temperaturövervakningen ansluts till en digital ingång (X-IN eller X-BR). Ingången måste 
parametreras till funktionen  PFU_BR.

Utstyrning
|-" f_XBR4 PFU_BR

|-" PFU_BR

Ingångens BR4 funktion
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X-MON

+24 V

BR

BR1

BR2

(13)

(12)

(11)

(10)

BR TB1

TB2

(9)

BR3

BR4

Anslutning bromsmotstånd

17 Specialfunktioner

17.1 Ändring av taktfrekvensen
Fabriksinställningen av taktfrekvensen hos ZAdyn4C är beroende av storleken och motortypen:

Dimension Synkronmotor Asynkronmotorer

ZAdyn4xx 011

ZAdyn4xx 013

ZAdyn4xx 017

ZAdyn4xx 023

ZAdyn4xx 032

Taktfrekvens 16 kHz automatisk

(parametern M_PWM = auto)

Taktfrekvens 16 kHz automatisk

(parametern M_PWM = auto)

ZAdyn4xx 040

ZAdyn4xx 050

ZAdyn4xx 062

ZAdyn4xx 074

Taktfrekvens 8 kHz fast

(parametern M_PWM = fast f_PWM)

Taktfrekvens 16 kHz automatisk

(parametern M_PWM = auto)

Vid en utgångsfrekvens från ZAdyn4C på mindre än 7 Hz reduceras taktfrekvensen till 8 kHz.

Information
På menyn Effektdel kan taktfrekvensen vid behov ändras steglöst mellan 2,5 och 16 kHz.
ESC-knappen   måste aktiveras i cirka 5 s för frigivning, tills att Ziehl- Abegg intern 
FRIGIVNINGvisas på displayen.

Information
Taktfrekvensen bör ändras endast efter samråd med Ziehl-Abegg-Hotline. Då går det att 
förklara, i vilken utsträckning som taktfrekvensens förändring påverkar livslängden hos 
ZAdyn4C.

OBSERVERA

Fara
En höjning av taktfrekvensen leder till
• en effektminskning för ZAdyn4C (se kapitlet Tekniska data)
• en högre förlusteffekt och därmed en starkare uppvärmning av ZAdyn4C
På grund av de högre temperaturerna påverkas livslängden hos ZAdyn4C negativt.

17.1.1 Fast förinställning för taktfrekvensen (menyn Effektdel/M_PWM=Fix f_PWM)
Fabriksinställningen av taktfrekvensen hos ZAdyn4C ligger på 8 kHz. På menyn Effektdel/f_PBM kan 
den vid behov ändras steglöst mellan 2,5 och 10 kHz.

17.1.2 Automatisk anpassning av taktfrekvensen (menyn effektdel/M_PWM=Auto)
Frekvensomformaren arbetar med den taktfrekvens som är inställd på menyn Effektdel/f_PWM_H.
Vid behov kopplar frekvensomformaren om till den taktfrekvens som ställts in på menyn 
Effektdel/f_PWM.
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17.2 Utjämning av absolut vridgivarer

OBSERVERA

Fara
 

Vid drift av en synkronmotor skall en vridgivarutjämning genomföras. Om motorn drivs utan 
vridgivarutjämning kan okontrollerade motorrörelser uppstå.
Inga körningar får göras, innan en encoder har anpassats!

Information
På motorer från Ziehl-Abegg är encodern anpassad till offset-värdet ”0” redan från fabriken.
Ingen mer utjämning av den absoluta vridgivaren måste genomföras!

Möjligheter till anpassning av en encoder:
ZAdyn4C erbjuder två olika förfaranden för att anpassa encodern:

• Lastfri  anpassning av encodern

• Anpassning av encodern med stängd broms

Generella villkor för en lastfri anpassning:
• anläggningarna och motordata måste vara parametriserade

• Lastfri drift, lyftorganen måste vara avtagna från drivskivan

• Bromsövervakningen måste vara aktiverad i enlighet med det använda antalet och typen av 
bromsar (menyn Övervakningar/BR)

• Reläövervakning måste vara parametrerad enligt typen av reläövervakning (menyn
Övervakningar/CO)

Allmänna betingelser för en vridgivarutjämning med slutna bromsar:
• anläggningarna och motordata måste vara parametriserade

• Det måste vara säkerställt, att bromsen inte öppnas under anpassningen (lossa bromsen)

• Bromsövervakningen måste vara aktiverad i enlighet med det använda antalet och typen av 
bromsar (menyn Övervakningar/BR)

• Reläövervakning måste vara parametrerad enligt typen av reläövervakning (menyn
Övervakningar/CO)
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17.2.1 Lastfri utjämning av SSI-givare
Vid vridgivarutjämning av SSI-givaren matar ZAdyn4C motorn med likström. Då hoppar rotorn till 
mitten av den närmaste magnetpolen. I den rotorställningen måste SSI-givaren utjämnas manuellt till 
sin nollpunkt. För att underlätta monteringen rekommenderas det, att SSI-givaren ansluts till ZAdyn4C
före monteringen och att den utjämnas till offset-värdet ”0” (värde på menu  ENCODER-utjämning 
ENC_POS). Montera sedan SSI-givaren helst utan vridning i den position, där klämskruven är 
lättillgänglig.

 
MMC-Recorder

>Encoder-justering

Sakerhetsbroms

HW-Ident.

 
Välj menyn Encoder-justering

   

 
 Encoder-justering
|-" ENC_ADJ OFF

|-" Lastfri

Encoder position

 
Välj parametern ENC_ADJ
Slå på encoder-anpassningen med ”ENC_ADJ = No load”.

   

 
Are you sure?

[No] [Yes]

 
Bekräfta med   knappen

   

 
Brakes will be opened

without any torque!

Is the motor load-free ?

[Esc] [Yes]

 
Avläs om drivenheten befinner sig i lastfritt tillstånd.

Avbryt vridgivaranpassningen genom att trycka på knappen  .
Fortsätt vridgivaranpassningen genom att trycka på knappen  .

   

 
To start Encoder Adjust

Encoder-justering

[Esc]

 
Tryck in knappen för inspektionskörning och håll den intryckt!

Vridgivaranpassningen utförs.

   

 
Set offset to zero meme-

memechanically

30°

[Esc] [Done]

 
Justera encodern så noga som möjligt till värdet 0 ° genom att vrida den 
och dra sedan åt klämskruven försiktigt, korrigera samtidigt encoderns 
position vid behov. Vid slutet av anpassningsproceduren måste encodern 
dras åt ordentligt och värdet måste ligga nära 0. Vid avvikelser på mindre 
än ± 2,00 °, anses anpassningen vara korrekt. En avvikelse på maximalt 
± 1 ° rekommenderas.

Rad 2:
Momentant offsetvärde

Bekräfta med knappen  , om encodern är injusterad.
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ZAdyn kontrollerar om avvikelsen är mindre än ± 2,00 °.

 Avvikelse mindre än ± 2,00 °:   Avvikelse större än eller lika med ± 2,00 °:

   

  
Encodern är utjämnad

[OK]

    
Encoder-offset inkorrekt

[OK]

 

   

   Tryck på knappen.     Tryck på knappen.

   

  
Stop Inspection!

    
Stop Inspection!

 

   

 Släpp knappen för inspektionskörning.   Släpp knappen för inspektionskörning.

   

  
Processen är

klar

[OK]

    
Det har uppstått ett er-

ererror under processen

[OK]

 

   

 
Bekräfta med   knappen

    Tryck på knappen.

17.2.2 Lastfri utjämning av EnDat-givare
Vid vridgivarutjämning av EnDat-givaren matar ZAdyn4C motorn med likström. Då hoppar rotorn till 
den närmaste polens centrum. I den här rotorställningen sparas offset-värdet i EnDat-givaren, 
varigenom EnDat-givaren sätts till position ”0”.

 
MMC-Recorder

>Encoder-justering

Sakerhetsbroms

HW-Ident.

 
Välj menyn Encoder-justering

   

 
 Encoder-justering
|-" ENC_ADJ OFF

|-" Lastfri

Encoder position

 
Välj parametern ENC_ADJ
Slå på encoder-anpassningen med ”ENC_ADJ = No load”.

   

 
Are you sure?

[No] [Yes]

 
Bekräfta med   knappen

   

 
Brakes will be opened

without any torque!

Is the motor load-free ?

[Esc] [Yes]

 
Avläs om drivenheten befinner sig i lastfritt tillstånd.

Avbryt vridgivaranpassningen genom att trycka på knappen  .
Fortsätt vridgivaranpassningen genom att trycka på knappen  .

   

 
To start Encoder Adjust

Encoder-justering

[Esc]

 
Tryck in knappen för inspektionskörning och håll den intryckt!
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Encoder adjust running,

Vänta ...

 
Vridgivaranpassningen utförs.

   

 
Stop Inspection!

 
Släpp knappen för inspektionskörning.

   

 
Processen är

klar

[OK]

 
Bekräfta med   knappen

17.2.3 Kontroll av den lastfria utjämningen av SSI- och EnDat-givaren.
När vridgivarutjämningen kontrolleras, matar ZAdyn4C varje enskild pol i motorn med likström. Vid 
varje pol fastställs offseten och därur beräknas den fastställda offseten. Den här offseten kan sparas i 
ZAdyn4C.

Information
Den offset som har fastställts vid kontrollen sparas inte i ZAdyn4C.

Information
Under vridgivarens anpassning måste drivskivan vridas åt höger (under synkontroll på drivskivan). 
Efter att anpassningen har avslutats, måste drivskivan befinna sig i samma position som när 
processen påbörjades.

Lagring av kontrollen
För att lagra resultatet, måste ett minneskort stickas in på kortplatsen X-MMC under kontrollen.
Resultatet arkiveras under körningsnummer.POL i mappen /4CX/DEVICE/[serienummer]/LST.

 
MMC-Recorder

>Encoder-justering

Safety Brake

HW-Ident.

 
Välj menyn Encoder-justering

   

 
 Encoder-justering
|-" ENC_ADJ OFF

|-" Check

Encoder position

 
Välj parametern ENC_ADJ
Slå på encoder-anpassningen med ”ENC_ADJ = Check”.

   

 
Are you sure?

[No] [Yes]

 
Bekräfta med   knappen

   

 
Brakes will be opened

without any torque!

Is the motor load-free ?

[Esc] [Yes]

 
Avläs om drivenheten befinner sig i lastfritt tillstånd.

Avbryt kontrollen genom att trycka på knappen  .
Fortsätt kontrollen genom att trycka på knappen  .

   

 
To start Encoder Adjust

Encoder-justering

[Esc]

 
Tryck in knappen för inspektionskörning och håll den intryckt.
Kontrollen av offset-värdet sker nu automatiskt och varar i ca 2 minuter.
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Running, active pole:

5

 Rotorn vrids nu ett helt varv och vid varje pol fastställs offset-värdet.

   

 
Stop Inspection!

 
Släpp knappen för inspektionskörning.

   

 
encoder check finished

359°

[OK]

  

17.2.4 Vridgivarutjämning med slutna bromsar
När en vridgivarens anpassning genomförs med stängda bromsar, är det inte nödvändigt, att ta bort 
lyftorganen från drivskivan. Därmed kan anpassningen utföras med en avsevärt mindre arbetsinsats.

OBSERVERA

Fara
Motorns elektriska bromsar får inte öppnas under vridgivarutjämningen!
Det rekommenderas, att bromsens elektriska anslutning avlägsnas under den tid som 
vridgivarutjämningen varar!

Information
Under anpassningen kan kraftigt buller uppträda vid motorn i cirka 10-15 s. Det här bullret uppstår 
genom den speciella strömmatningen av motorn och är normalt för den här typen av 
vridgivaranpassning.
Vänligen håll dessutom ovillkorligen inspektionsknappen nedtryckt!

OBSERVERA

Fara
När apparater byts ut måste offset införas i den nya apparaten!

 
MMC-Recorder

>Encoder-justering

Sakerhetsbroms

HW-Ident.

 
Välj menyn Encoder-justering

   

 
 Encoder-justering
|-" ENC_ADJ OFF

|-" Bromsad

Encoder position

 
Välj parametern ENC_ADJ
Slå på encoder-anpassningen med ”ENC_ADJ = On halt”.

   

 
Are you sure?

[No] [Yes]

 
Bekräfta med   knappen

   

 
Is the brake

wiring

disconnected?

[Esc] [Yes]

 
Avläs om bromsens elektriska anslutning har lossats.

Avbryt vridgivaranpassningen genom att trycka på knappen  .
Fortsätt vridgivaranpassningen genom att trycka på knappen  .

   

 
To start Encoder Adjust

Encoder-justering

[Esc]

 
Tryck in knappen för inspektionskörning och håll den intryckt!
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Encoder adjust running,

1A

 
Vridgivaranpassningen utförs.
Rad 3:
Aktuell motorström

ZAdyn kontrollerar om det gick att fastställa ett giltigt offset-värde.

 Det gick att fastställa ett giltigt offset-värde:   Det gick inte att fastställa ett giltigt offset-
värde:

   

  
Stop Inspection!

    
Stop Inspection!

 

   

 Släpp knappen för inspektionskörning.   Släpp knappen för inspektionskörning.

    

 Förfrågan om det fastställda värdet ska sparas.    
  

Ska det fastställda

198 °

[No] [Yes]

    

 
Tryck på knappen   för att inte spara värdet.

Tryck på knappen   för att spara värdet.

   

   

  
Processen är

klar

[OK]

   En feltext visas på displayen på ZApad.

   

 
Bekräfta med   knappen

  
Bekräfta med   knappen

17.2.5 Utjämning absoluta vridgivare typ ERN1387
Anpassningen av absolutvärdesgivare av typen ERN1387 motsvarar anpassningen med stängd 
broms.

17.3 Fångbefrielse
Funktion för att lossa hisskorgen från fånganordningen.

Vid denna funktion bygger motorn upp sitt maximala vridmoment beroende på de parametriserade 
värdena för en pulsföljd och försöker därigenom att dra hisskorgen ut ur fånget.

Pulsbreddsmodulationens taktfrekvens reduceras under tiden för lossningen av fånganordningen för 
att kunna tillhandahålla den maximala effekten.

OBSERVERA

Fara
Befrielsen från fånget får inte upprepas godtyckligt, eftersom ZAdyn4C därigenom kan 
förstöras.

Genomförande av befrielse från fånget

 
MMC-Recorder

>Encoder-justering

Sakerhetsbroms

HW-Ident.

 
Välj menyn "Sakerhetsbroms"
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Sakerhetsbroms
|-" SB_MOD Aus

|-" På

Befrielsefunktion akt

 
Välj parametern "SB_MOD"
Aktivera fångbefrielse

   

 
Safety Brake

Press inspektion!

[esc]

 
Starta befrielsen från fånget genom att trycka in knappen för inspektion-
skörning

 Funktion lyckad!    Funktion misslyckad!  
     

 
0.0s 4.0A

- - - - - - -> jerk1

 
Avbryt inspektionskörningen 
i båda fallen

 
Stop Inspection!

 

      

 
SB_INFO 1

[ESC]

     

Information
Parametrarna pulsamplitud, pulstid, pulspaus och pulsantal kan vid behov ändras på menyn 
Fånganordning.

17.4 Återställning
Beläggning av parametrarna hos ZAdyn4C med standardvärden eller kundspecifika anläggningsdata.
Reset startas genom numerisk inmatning på menyn Statistik/RESET.
Resetfunktioner:

Reset-nr Verkan

77 

förparametriserad ZAdyn4C: Parametrarna förses med kund-
specifika anläggningsdata

Standard ZAdyn4C: Parametrarna förses med standardvärden 
utifrån den föreliggande maskinvaran

90 

radering av:

• Parameter

• Fellista

• störningsmeddelanden

Parametrarna förses med standardvärden utifrån den förelig-
gande maskinvaran

99

radering av:

• Parameter

• Fellista

• störningsmeddelanden

Parametrarna förses med standardvärden utifrån den förelig-
gande maskinvaran

OBSERVERA

Fara
 

Vid synkronmotorer sätts parametern för Encoder-Offset (ENC_OFF) till 0 vid en reset. Om ett värde 
skulle ha matats in för ENC_OFF i förväg, måste antingen en Encoder-Offset företas eller det gamla 
värdet för ENC_OFF matas in efter att en reset genomförts!

Drift av motorn utan vridgivarutjämning kan orsaka okontrollerade motorrörelser!
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OBSERVERA

OBS! - Reset 90 och 99
Om en förparametrisering av ZAdyn4C har företagits hos Ziehl-Abegg, förloras denna, när en reset 
genomförs.
Parametrarna förses med standardvärden, som inte motsvarar förparametriseringen!

Information
En upprepad start är möjlig, först när parametrarna har angetts i menyerna Motorns typskylt, 
Encoder och BC, Anläggningsdata, Styrning och Övervakningar (se kapitlet ”Idrifttagning”).

17.5 Minneskort
De följande funktionerna är möjliga genom användning av ett Minneskort (MMC-Card eller SD-Card) 
på kortplatsen X-MMC: 

• Programvaru-uppdatering (se kapitlet "Minneskort / programvaru-uppdatering ")

• Lagring av parametrar (se kapitlet "Parameterlista / Meny Memory Card / Funktion SAV_PAR")

• Lagring av parametrar (se kapitlet "Parameterlista / Meny Memory Card / Funktion LOD_PAR")

• Lagring av parameterlistor, fellistor och parametrar under tilldelning av serienummer hos ZAdyn4C 
(se kapitlet "Parameterlista / Meny Memory Card / Funktion SAV_ALL")

• Kontinuerlig registrering av körkurvor med MMC-Recorder och lagring av mätvärden i stillestånd 
(se kapitlet "Parameterlista / Meny MMC-Recorder")

Information
Medan ZAdyn4C kommer åt minneskortet, lyser LED på ZAdyn4C blått.

17.5.1 Programvaru-uppdatering
Skulle en uppdatering av programvaran vara nödvändig, kan det göras med hjälp av ett minneskort 
(SD/MMC).

Det går att hämta en uppdatering här:

• Internet (www.ziehl-abegg.de)

• E-post med programvara från Ziehl-Abegg

• Med ovan beskrivna minneskort med programvara från Ziehl-Abegg

Fara
När uppdateringen har avslutats ska en övervakad kontrollkörning genomföras!

OBSERVERA

Fara
Förstörelse av programvarans bootloader
Om spänningsmatningen till ZAdyn avbryts eller om minneskortet avlägsnas under programvaru-
uppdateringen, kan detta leda till att programvarans bootloader förstörs.
"" Avbryt inte spänningsmatningen till ZAdyn eller avlägsna minneskortet under programvaru-

uppdateringen.

17.5.1.1 Programvaru-uppdatering med operatörspanelen ZApad4C

Uppdatera programvaran

 "" Sätt minneskortet i kortplatsen X-MMC på controller-enheten (se bilderna nere till höger).

 
En programvaruuppdatering kan inte genomföras via kortplatsen på ZApad! Sätt inte minneskortet 
i kortplatsen på ZApad!
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Minneskort i kortplatsen på ZApad

 

� 
Minneskort i kortplatsen X-MMC på ZAdyn4C 011-032

  

� 
Minneskort i kortplatsen X-MMC på ZAdyn4C 040-074

 
Statistik

->Memory Card

MMC-Recorder

Encoder-justering

 
Välj menyn Memory Card

  Kvittera menyval

   

 
Minneskort
|-" UPDATE 0

|-" 27

 
Välj parametern UPDATE

  Kvittera menyval
Ange uppdateringskoden1).

  Bekräfta med   knappen

 
Vänta ...

Max 30s

 
Uppdateringen genomförs och varar i maximalt 5 minuter.

   

 
ZIEHL-ABEGG AG

ZAdyn4C

SN: 12345678

4.71.1 - 506

 
Efter uppdateringen genomförs en omstart. Frekvensomformaren är 
åter redo för drift. På displayen syns länkarna till indikeringar som 
ska ses.

1)Uppdateringskoden kan skapas utifrån serienumret för ZAdyn och versionen på den fasta 
programvaran under följande länk: https://zacode4drives.ziehl-abegg.com/. Den kan även skapas 
via appen ZAmon Mobile.

17.5.1.2 Programvaru-uppdatering utan operatörspanelen ZApad
"" Stäng av huvudströmbrytaren och vänta tills regulatorn är spänningslöst.
"" Sätt minneskortet med programvaruuppdateringen i kortplatsen ”X-MMC” (se bild).
"" Koppla in huvudströmbrytaren, frekvensomformaren startas på nytt.
"" Efter att LED har lyst upp i gult för första gången, dra ut minneskortet under ett kort ögonblick och 

lägg in det igen. Detta förfarande måste vara avslutat inom 5s (beakta snabb blinkkod på LED).
✓ Uppdateringen startas (varaktighet maximalt 30s).
Efter förnyad automatisk reset är ZAdyn4C åter redo för drift. 
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1

1 Kortplatsens placering på X-MMC på ZAdyn4C 011-032

2

2 Kortplatsens placering på X-MMC på ZAdyn4C 040-074

17.5.1.3 Fel-blinkkod vid programvaru-uppdatering
Om ett fel uppträder vid programvaru-uppdateringen, visas en blinkkod på LED motsvarande 
felmeddelandet.

  För läget hos LED, se kapitlet "Feldiagnos / lysdioder".

1 s 1 s 1 s

1 2 3 4 5

1 vitt ljus (1 s)
2 Paus (1 s)
3 långsam blinkföljd (pulstalet motsvarar felmeddelande i nedanstående tabell)
4 Paus (1 s)
5 Cykeln återupprepas

Pulstal Felbeskrivning

1 EEPROM saknas

2 På minneskortet finns ingen uppdaterad programvara

3
Den uppdaterade programvaran på minneskortet är identisk med programvaran i 
frekvensomformaren

4 På minneskortet finns ingen giltig uppdaterad programvara

5 Filerna för den uppdaterade programvaran är inte identiska

6 Applikationsprocessorns externa RAM defekt

7
Fel: Uppträder, när en omstart av ZAdyn4C genomförs efter att fel 25 har uppträtt.

Åtgärd:Genomför förnyad av programvaru-uppdatering utan operatörspanelen ZApad

8,14 Intern programmeringsspänning stängs inte av

8,19
Intern programmeringsspänning stängs inte av

(eventuellt är prog-knappen blockerad)

16 Fel vid radering av programminnet (Flash-raderingsfel)

17
Fel vid skrivning på programminnet

(Flash-skrivfel)

18 Fel vid prov av de skrivna filerna i programminnet (Flash-datafel)

23 Minneskortet avlägsnades för tidigt

25 Uppdateringskodens checksumma har befunnits vara felaktig

17.5.2 Lagring av parametrar
Parametrarna tillhörande en frekvensomformare kan lagras på minneskortet.

Information
Endast de parametrar som tillhör en frekvensomformare kan lagras på minneskortet. Det är inte 
möjligt att lagra parametrar för flera frekvensomformare.
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Säkerhetskopiering av parametrar

 
Statistik

->Memory Card

MMC-Recorder

Encoder-justering

 
Välj menyn Memory Card

  Kvittera menyval

   

 
Minneskort
|-" SAV_PAR OFF

|-" ON

 
Välj parametern "SAV_PAR"

  Kvittera menyval
Välj "SAV_PAR=PÅ"

  Bekräfta med   knappen

 
Please wait ...

Copy1:_ _ _ _ _ _ _

 
Parametrarna sparas.

17.5.3 Laddning av parametrar
På identiska anläggningar kan en frekvensomriktares lagrade parametrar laddas till frekvensomriktare 
i de andra anläggningarna.

Laddning av parametrar

 
Statistik

->Memory Card

MMC-Recorder

Encoder-justering

 
Välj menyn Memory Card

  Kvittera menyval

   

 
Minneskort
|-" LOD_PAR 0

|-" 27

 
Välj parametern "LOD_PAR"

  Kvittera menyval
mata in "LOD_PAR=27"

  Bekräfta med   knappen

 
Please wait ...

Copy1:_ _ _ _ _ _ _

 
Parametrarna sparas.

17.5.4 Sparande av parameterlistor, printerlistor och fellistor
Parameterlistor, skrivarlistor och fellistor kan lagras på minneskortet under tilldelning av serienummer 
hos ZAdyn4C.
På minneskortet upprättas följande mappstruktur: ”4CX\DEVICE\Serienummer”. I mappen 
”Serienummer” skapas mapparna ”LST” och ”PAR”. I mappen ”LST” sparas fellistorna och 
skrivarlistorna och i mappen ”PAR” sparas parameterlistorna. Benämningen av listorna sker enligt det 
körningstal som är aktuellt vid tidpunkten för säkerhetskopieringen (exempelvis ”00000109.FLT” vid 
ett körningstal på 109).

Sparande av parameterlistor, printerlistor och fellistor

 
Statistik

->Memory Card

MMC-Recorder

Encoder-justering

 
Välj menyn Memory Card

  Kvittera menyval
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Minneskort
|-" SAV_ALL OFF

|-" ON

 
Välj parametern "SAV_ALL"

  Kvittera menyval
Välj "SAV_ALL=PÅ"

  Bekräfta med   knappen

 
Copy1:

_ _ _ _ _ _ _ _ _

 
Parameterlistan, printerlistan och fellistan sparas.

   

 
Minneskort

SAV_ALL AV

SAV_PAR Av

 
Efter att skyddskopior av data har skapats, antar parametern "SA-
V_ALL" åter värdet "AV".

17.5.5 Genomförande av mätningar
Det är möjligt att genomföra mätningar vid ZAdyn4C. Dessa mätningar konfigureras på menyn  MMC-
recorder och kan sparas på minnerkortet. En beskrivning av de enskilda parametrarna på menyn 
MMC-Recorder återfinns i kapitlet "Parameterlista / Meny MMC-Recorder". På minneskortet 
upprättas följande mappstruktur: "4CX\DEVICE\Serienummer\Rec". För varje mätvariant skapas en 
undermapp i mappen "Rec". Mätningarna sparas i dessa undermappar. Följande undermappar kan 
skapas:

• Mappen "ERR": Lagring av mätningar, som avbrutits på grund av att ett fel uppträdde.

• Mappen "NORM": Lagring av mätningar vid körningar utan fel.

• Mappen "SHOT": Lagring av mätningar, som genomförts med funktionen "Stop&Shot".

Som filnamn används det aktuella körningsnumret (t.ex. "00000109.ZR3" vid ett körningsnummer på 
109).

17.5.6 Sparande av konfigurationer
Konfigurationen av parametrar kan sparas på minneskortet under tilldelning av 
konfigurationsnummer. Parameterlistan och printerlistan sparas. På minneskortet upprättas följande 
mappstruktur: "4CX\CONFIG\Konfigurationsnummer". Parameterlistor sparas med filändelsen 
".PA3" och printerlistan sparas med filändelsen ".PRT".

Information
Om två konfigurationer sparas under samma konfigurationsnummer, kommer den redan befintliga 
konfigurationen att skrivas över.

Sparande av konfigurationer

 
Statistik

->Memory Card

MMC-Recorder

Encoder-justering

 
Välj menyn Memory Card

  Kvittera menyval

   

 
Minneskort
|-" SAV_CFG 0

|-" 1

 
Välj parametern "SAV_CFG"

  Kvittera menyval
Rad 3: Mata in konfigurationsnumret (i detta exempel "1")

  Bekräfta med   knappen

 
Copy1:

_ _ _ _ _ _ _ _ _

 
Parameterlistan och printerlistan lagras.

   

Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Specialfunktioner

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
189/228



 
Minneskort

UPDATE 0

-> SAV_CFG 0

LOD_CFG 0

 
Efter att skyddskopior har skapats visas åter menyn "Memory 
Card".

17.5.7 Laddning av konfigurationer
Lagrade parameterkonfigurationer kan laddas från minneskortet till ZAdyn4C genom inmatning av det 
aktuella konfigurationsnumret. Då laddas den parameterlista som är lagrad i mappen ”CONFIG” till 
ZAdyn4C.

Laddning av konfigurationer

 
Statistik

->Memory Card

MMC-Recorder

Encoder-justering

 
Välj menyn Memory Card

  Kvittera menyval

   

 
Minneskort
|-" LOD_CFG 0

|-" 1

 
Välj parametern "SAV_CFG"

  Kvittera menyval
Rad 3: Mata in konfigurationsnumret (i detta exempel "1")

  Bekräfta med   knappen

 
Vänta ...

_ _ _ _ _ _ _ _ _

 
Parameterlistan och printerlistan laddas.
Efter laddningen genomför frekvensomformaren en reset.

17.6 Kontroll av motorfaserna
För att förhindra odefinierade motorrörelser på grund av ledningsdragningsfel, ledningsbrott, 
kortslutning, ... företas en kontroll av motorfaserna under startproceduren. Härtill anläggs en 
provspänning vid faserna U/V/W före öppningen av bromsen och strömmen i de tre motorfaserna 
mäts.

På grund av övervakningsfunktionen förlängs startproceduren med ca. 300 ms. När 
fabriksinställningen "Single" används och när provresultatet är korrekt är detta endast fallet vid den 
1:a. körningen efter inkopplingen av frekvensomformaren.

Om ett fel fastställs under kontrollen avges felmeddelandet E412 - MOT:UVW saknas. 

Typen av kontroll kan väljas på menyn ZA-Intern/UVW_CHK . Fabriksinställningen är "Single".

Funktion Beskrivning
Single Motorfaserna kontrolleras vid den 1:a. körningen efter inkopplingen av frekvensomfor-

maren. När kontrollen lyckats företas ingen ytterligare kontroll mer.

Om kontrollen skulle vara felaktig, företas en kontroll vid varje körnings början, tills en 
felfri kontroll har kunnat genomföras.

Cont Kontroll företas vid början av varje körning

Aus Kontroll av motorfaserna är avaktiverad

Provspänningens höjd kan väljas på menyn ZA-Intern/UVW_PEK. Fabriksinställningen är "f(P)".

Funktion Beskrivning
f(P) Provspänningen rättar sig efter den motoreffekt som matats in på menyn "Motor-

typskylt" . I händelse av fel visas provspänningen i felmeddelandet.

1V ... 10V Val av provspänning mellan 1 V och 10 V.

I händelse av fel visas provspänningen i felmeddelandet.

15V Provspänning 15 V.
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Fel "E412 - MOT:UVW saknas" uppträder vid korrekt anslutning
Om felet "E412 - MOT:UVW saknas" uppträder när motorn är korrekt ansluten, kan detta även bero på 
för låg provspänning. Denna ska eventuellt höjas manuellt.

17.7 Fältförsvagningsområde

Driften i fältförsvagningsområdet är bara möjlig med asynkronmotorer.

Om det nödvändiga motorvarvtalet n* skulle ligga över motorns märkvarvtal n vid drift av en 
asynkronmotor, kopplar ZAdyn4C automatiskt om till drift i fältförsvagningsområdet.
Vid drift i fältförsvagningsområdet reduceras magnetiseringsströmmen I_0 över hela varvtalsområdet. 
I motordata höjs cos phi. Därigenom nås motorns nödvändiga varvtal.

Ursprungliga och nyberäknade motordata kan jämföras på menyn Info/sida 05.

17.8 Drift med 3-fasig spänningsmatning 230 VAC.
ZAdyn4C kan drivas med en spänningsmatning på 3~ 230 VAC.
Härtill måste endast diverse övervakningsfunktioner anpassas till den lägre spänningsmatningen.

Powersection
|-" UDC_N 325 V

|-" 325

DC-märkspänning

 

På menyn "Effektdel" kan parametern "UDC_N=325 V" parametriseras 

  

Powersection
|-" UDC_MIN 250 V

|-" 250

Min DC-spänning

 

På menyn "Effektdel" kan parametern "UDC_MIN=250 V" parametriseras 

  

Powersection
|-" UDC_MAX 760 V

|-" 760

Max DC-spänning

 

På menyn "Effektdel" kan parametern "UDC_MAX=760 V" parametriseras 

  

Powersection
|-" U_BC 650 V

|-" 650

BC-ingreppsspänning

 

På menyn "Effektde"l kan parametern "U_BC=650 V" parametriseras

   

17.9 Reglerat nödstopp vid snedbanehissar
Om ett nödstopp genomförs genom en plötslig slutning av bromsarna vid en snedbanehiss, kan 
hisspassagerarna skadas på grund av det ryckiga stoppet. För att undvika detta, bör hisskorgen 
retarderas på ett reglerat sätt även vid nödstopp.
Därför finns ingångsfunktionen FastStp tillgänglig.
När ingången inaktiveras med funktionen FastStp retarderas motorn med den retardation som har 
parametrerats på menyn Styrning/A_MAX (se bilden).
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RF

V1

V3

RV1/RV2

/FastStp

RB

MB

X-IN

X-OUT

V

t

reglerat nödstopp
RF Frisättning av regulatorn
V1 Positioneringshastighet
V3 Hög körhastighet
RV1/RV2 Förinställning för riktningen
FastStp Retardering vid nödstopp
RB Regulator klar
MB Mekanisk broms

17.10 Räknare för körriktningsbyten
Den här funktionen är en bakåträknare som räknar det tillåtna antalet körriktningsbyten och i god tid 
informerar den driftansvarige för hissanläggningen om ett nödvändigt byte av lyftorganen.

17.10.1 Parametrar för räknaren för körriktningsbyten
De följande parametrarna finns tillgängliga för räknaren för körriktningsbyten på menyn Statistik.
För att kunna utnyttja alla parametrarna, måste lösenordet TD_PWN erhållas dessförinnan.

Parameter Beskrivning Värdeområde Standardin-
ställning 

TD_PWN Tilldelning av lösenord

Ett tal från 1 till 9999 kan tilldelas som lösenord.

Sätts lösenordet på 0, är räknaren för körriktningsbyt-
en inaktiverad.

0 ... 9999

0 = inget lösenord

0

TD_PWC Visning av lösenordet i krypterad form. Vänligen ta 
kontakt med tillverkaren om lösenordet förloras.

nicht einstellbar 21689

TD_PW Inmatning av lösenordet 0 ... 9999 0

TD_SET Startvärde för bakåträknaren 0.00 ... 10.00 M 0.00

TD_RST Återställning av räknarställningen från encodern På

Aus

Aus

Dessutom finns de aktuella räknarställningarna och startvärdet för räknaren för körriktningsbyten 
tillgängliga i informationsmenyn på sidan TravelDirection.

17.10.2 Aktivering av räknaren för körriktningsbyten
För att kunna utnyttja räknaren för körriktningsbyten, måste de följande parametrarna anpassas.

Statistik
|-" TD_PWN 0

|-" 0

*New Password

 
Ange ett nytt lösenord i parametern Statistik/TD_PWN.
Om ett lösenord redan är utdelat, måste detta först matas in i "TD_PW", innan det 
kan ersättas av ett nytt lösenord.

Statistik

TD_PWN 0

->TD_PWC 21689

*Code of password

 Parametern Statistik/TD_PWC indikerar lösenordet i kodad form.
Via det kodade lösenordet kan ZIEHL-ABEGG SE avkoda det ursprungliga löse-
nordet.
Till exempel när detta har glömts bort av operatören.
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Statistik
|-" TD_PW 0

|-" 0

*Password input

 

I parametern Statistik/TD_PW måste det tidigare erhållna lösenordet matas in 
före varje ändring av TD_SET.

Statistik
|-" TD_SET 0 M

|-" 0

*Startvärde för neråt

 

Ange det maximala antalet körriktningsbyten i parametern Statistik/TD_SET.

Information
Det maximala antalet körriktningsbyten för parametern Statistik/TD_SET utgör 16,67 miljoner.

OBSERVERA

Fara
Vid byte av ZAdyn4C måste det aktuella värdet på bakåträknaren ”TD_CNT” sparas i den nya 
ZAdyn4C!

17.10.3 Inaktivering av räknaren för körriktningsbyten
Följande parametrar måste anpassas för att inaktivera räknaren för körriktningsbyten.

Statistik
|-" TD_PW 0

|-" 0

*Password input

 

Ange det tidigare angivna lösenordet i parametern Statistik/TD_PW.

Statistik
|-" TD_SET 0 M

|-" 0

*Startvärde för neråt

 

Ange ”0” i parametern Statistik/TD_SET.

Statistik
|-" TD_PW 0

|-" 0

*Password input

 

Ange det tidigare angivna lösenordet i parametern Statistik/TD_PW igen.

Statistik
|-" TD_PWN 0

|-" 0

*New Password

 

Ange ”0” i parametern Statistik/TD_PWN.

17.10.4 Parametrering av en redan aktiverad räknare för körriktningsbyten
Har en räknare för körriktningsbyten redan aktiverats, är dess funktioner spärrade av ett lösenord. Det 
märks genom att ”56366” visas i parametern Statistik/TD_PWC.

Statistik

TD_PWN 0

->TD_PWC 56366

 

För att kunna göra ändringar på en redan aktiverad räknare för körriktningsbyten i efterhand, måste 
det tidigare angivna lösenordet anges i parametern Statistik/TD_PW.

Statistik
|-" TD_PW 0

|-" 0

*Password input
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17.10.5 Utgångsfunktion
Till de digitala utgångarna från ZAdyn4C kan två speciella räknarfunktioner tilldelas, när räknaren för 
körriktningsbyten används:

Parameter Funktion Förklaring 

Information om 
lyftorgan

Nödvändigt att byta lyftorga-
net

Kontakten sluts, när det aktuella lyftorganet kan användas i 
ytterligare cirka 1 år.

Kontakten förblir sluten tills bakåträknaren sätts på nytt.

TD_CNT ext. Monoflop Utgångsreläet avger en puls vid varje körriktningsbyte vid den 
motsvarande utgången.

För anslutning av en yttre räknare, t.ex. i styrenheten.

17.10.6 Återställning av räknaren för körriktningsbyten

Information
Efter att det maximala antalet körriktningsbyten har gått, spärras ZAdyn4C och på displayen visas felet 
”E950 TD_CNT: Drive Limit".
För att fortfarande kunna köra hisskorgen till positionen för ett byte av lyftorganen, efter att 
frekvensomformaren har spärrats, måste ZAdyn4C stängas av och sedan slås på igen. Därefter är 
ytterligare en körning möjlig varje gång.

När lyftorganet har bytts, måste lösenordet anges i menu Statistik och neråträknaren måste sättas på 
sitt nya startvärde:

Statistik
|-" TD_PW 0

|-" 0

*Password input

 

Mata in det aktuella lösenordet i menyn Statistik/TD_PW, för att kunna sätta 
nedåträknarens värde på nytt.

Statistik
|-" TD_SET 0 M

|-" 0

*Startvärde för neråt

 

Ange ”0” i parametern Statistik/TD_SET.

Statistik
|-" TD_PW 0

|-" 0

*Password input

 

Ange det aktuella lösenordet i parametern Statistik/TD_PW.

Statistik
|-" TD_PWN 0

|-" 0

*New Password

 

Ange ”0” i parametern Statistik/TD_PWN.

Efter att inställningen av nedåträknaren lyckats, höjs antalet räknar-resets "TD_RES" med ett.
I informationsmenyn på sidan TravelDirection måste knappen   aktiveras för visning av det 
aktuella värdet på TD_RES.

17.10.7 Återställning av räknarställningen från encodern
Talvärdet för räknaren för körriktningsbyten säkras automatiskt i encodern. Detta sker

• vart 100:e körriktningsbyte upp till 1000 riktningsbyten

• vart 1000:e körriktningsbyte upp till 10000 riktningsbyten

• vart 3000:e körriktningsbyte från och med 10000 riktningsbyten
Funktionen är möjlig med encoders med EnDat-, Codeface- och Hiperface-gränssnitt.

Den aktuella räknarställningen kan laddas från encodern till ZAdyn:
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Statistik
|-" TD_PW 0

|-" 0

*Password input

 

Ange det aktuella lösenordet i parametern Statistik/TD_PW.

Statistik
|-" TD_RST OFF

|-" ON

*Restore value

 
Sätt parametern Statistik/TD_RST på ”På”.

Räknarställningen återställs och är synlig i parametern TD_CNT i information-
smenyn på sidan TravelDirection.

17.11 Självövervakning av bromsarna enligt EN81-20
Driftbromsarna kan användas som bromselement för skydd mot oavsiktlig förflyttning av hisskorgen. 
Mikrobrytarna vid bromsarna används för den erfordrade självövervakningen. Övervakningen kan 
utföras både med öppnar-kontakter (NC) och med slutar-kontakter (NO). Övervakningskontaktens typ 
kan väljas vid programmeringen av ingångarna.

17.11.1 Aktivering av självövervakning
Aktiveringen av självövervakningen sker genom val av antalet bromskretsar samt mikrobrytarens 
funktion baserat på parametern ”BR” i menyn ”Uppstartning” eller ”Övervakningar” (t.ex. 2 
bromskretsar med slutar-funktion på mikrobrytaren: BR=2xNO).

 
Övervakning
|-" BR 2*NO

|-" 2*NO

Utstyrning

 
Startup
|-" BR 2*NO

|-" 2*NO

Utstyrning

 

17.11.2 Aktivering av låsningen av ZAdyn vid felaktig funktion i en bromskrets
Förreglingsfunktionen hos ZAdyn aktiveras med parametern LOCK_X = På i menyn "Overvakning".

 
Övervakning
|-" LOCK_X Aus

|-" På

Lock with malfunct.

   

Genom aktivering av parametern är det säkerställt, att ZAdyn låses, när en felaktig bromskrets 
identifieras.
Låsningen av ZAdyn kan enbart upphävas genom parametrisering av parametern "Övervakningar / 
UNLOCK = På".

17.11.3 Funktionskontroll av  självövervakningen

Funktionskontroll enligt EN 81-50
Den kontroll av självövervakningen som krävs enligt EN81-1:1998+A3:2009, bilaga F8.32 bzw. EN 81-
50, 5.8.3.2.5 utförs för varje programversion under den interna programtesten hos Ziehl-Abegg.
Det sker genom 10 testkörningar varvid självövervakningens funktion kontrolleras.

Funktionskontroll vid idrifttagning
Om hissmaskinsbromsarna används som bromselement för skydd mot oavsiktliga rörelser hos 
hisskorgen, ska en funktionstest av självövervakningen genomföras under idrifttagningen:

Teststeg 1
1. Lossa signalledningen vid en övervakningsingång.
2. Genomför en testkörning.
3. Redan vid start måste felmeddelandet "380 BR:Startfel" (övervakningsfunktion "öppnare") eller 

"582 BR:T2 för liten" (övervakningsfunktion "slutare") skrivas ut, annars är övervakningen 
behäftad med fel.

4. ZETADYN förreglas, ingen ytterligare körning är möjlig.
5. Anslut signalledningen på nytt.
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6. Genomför en ny testkörning för att kontrollera förreglingen. En förnyad körning får inte vara 
möjlig, ZETADYN är fortsatt förreglad.

7. Upphäv förreglingen genom parametrering av parametern ”Övervakningar / UNLOCK = PÅ” (se 
display).

8. Starta ny körning, denna måste kunna utföras felfritt.

 
Övervakning
|-" UNLOCK På

|-" På

Unlock inverter

   

Upprepa teststeg 1 för varje övervakningsingång

Teststeg 2
1. Lossa signalledningen vid en övervakningsingång och kortslut övervakningsingången med den 

interna 24V DC spänningskällan på ZETADYN.
2. Genomför en testkörning.
3. Redan vid start måste felmeddelandet "380 BR:Startfel" (övervakningsfunktion "slutare") eller 

"582 BR:T2 för liten" (övervakningsfunktion "öppnare") skrivas ut, annars är övervakningen 
behäftad med fel.

4. ZETADYN förreglas, ingen ytterligare körning är möjlig.
5. Avlägsna kortslutningen och anslut signalledningen på nytt.
6. Genomför en ny testkörning för att kontrollera förreglingen. En förnyad körning får inte vara 

möjlig, ZETADYN är fortsatt förreglad.
7. Upphäv förreglingen genom parametrering av parametern ”Övervakningar / UNLOCK = PÅ” (se 

display).
8. Starta ny körning, denna måste kunna utföras felfritt.

 
Övervakning
|-" UNLOCK På

|-" På

Unlock inverter

   

Upprepa teststeg 2 för varje övervakningsingång

17.12 Understöd vid motagningskontroll

17.12.1 Test av vridgivaren
Genom denna funktion simuleras vridgivarens bortfall men hjälp av programvara.

Genomförande av test av vridgivaren

 
Powersection

-> Checks

ZA-Intern

 
Välj menyn "Checks"

   

 
Kontroller
|-" SCY_EN OFF

|-" ON

Enable Tests

 
Välj parametern "SCY_EN"
Ange ”SCY_EN = På”

   

 
Kontroller
|-" SCY_ENC OFF

|-" ON

Test av vridgivaren

 
Välj parametern "SCY_ENC"
Testa vridgivaren med "SCY_ENC=PÅ" inkopplad

   Ge en körsignal nu. Körningen avbryts genom ett felmeddelande, eftersom 
vridgivaren är inaktiverad.
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Information
Testfunktionen kan även aktiveras under körningen.

17.12.2 Test motortemperatur
Genom den här funktionen simuleras motortemperaturmodulens bortfall eller en övertemperatur på 
motorn med hjälp av en programvara.

Genomförande av test av motortemperatur

 
Powersection

-> Checks

ZA-Intern

 
Välj menyn "Checks"

   

 
Kontroller
|-" SCY_EN OFF

|-" ON

Enable Tests

 
Välj parametern "SCY_EN"
Ange ”SCY_EN = På”

   

 
Kontroller
|-" SCY_TMP OFF

|-" ON

Motortemperaturöver-

vakning

 
Välj parametern "SCY_TMP"
Påslagning av test av motortemperatur med ”SCY_TMP = På”

När testet av motortemperatur är klart, visas felet ”MOT:temp -larm” (fel 575) vid starten.

Information
Testfunktionen kan även aktiveras under körningen.

17.12.3 Test av skyddsanordningen enligt EN81
Kontroll av skyddsanordningen enligt EN81 för att förhindra en oavsiktligt förflyttning av hisskorgen 
bort från stoppet.
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17.12.3.1 Strömlöst bortsnurrande av hisskorgen från våningen
Slutsteget stängs av, motorbromsen öppnas, hisskorgen snurrar bort.

Genomför Test av skyddsanordningen enligt EN81 med strömlöst bortsnurrande

 
Powersection

-> Checks

ZA-Intern

 
Välj menyn "Checks"

   

 
Kontroller
|-" SCY_EN OFF

|-" ON

Enable Tests

 
Välj parametern "SCY_EN"
Ange ”SCY_EN = På”

   

 
Kontroller
|-" SCY_A3 OFF

|-" Strömlös

Test safety gear

 
Välj parametern "SCY_A3"
Test EN81-A3 med "SCY_A3=strömlös" inkopplad

   

 
Attention:

Drive command just opens

the brake, power unit

is without current!

 
Meddelande att bromsen öppnas vid den följande körningen

   Ge ett körkommando för att påbörja testet.

Fara!
• Motorn matas inte med ström och snurrar bort i den dragande lastens riktning!

• Övervakningsfunktionerna hos ZAdyn är avaktiverade. Genom hissens okontrollerade rörelse 
föreligger fara för anläggningen och personer.
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17.12.3.2 Körning med maximal acceleration från våning
Slutsteget är inkopplat. bromsarna är öppna, hisskorgen accelereras maximalt under full 
strömmatning.

OBSERVERA

Fara
• Genomför inte testet av skyddsanordningen enligt EN81 "Körning med maximala acceleration från 

våningen", när motorns temperatur redan är hög, eftersom motorn kommer att hettas upp ännu mer 
genom den maximala accelerationen.

• Motorn kan avmagnetiseras genom testet av skyddsanordningen enligt EN81-A3 "Körning med 
maximal acceleration från våningen". Ziehl-Abegg garenterar inte motorer, som inte kommer från 
Ziehl-Abegg.

Genomförande av test av skyddsanordningen enligt EN81 med maximal acceleration

 
Powersection

-> Checks

ZA-Intern

 
Välj menyn "Checks"

   

 
Kontroller
|-" SCY_EN OFF

|-" ON

Enable Tests

 
Välj parametern "SCY_EN"
Ange ”SCY_EN = På”

   

 
Kontroller
|-" SCY_A3 OFF

|-" max. accel.

Test safety gear

 
Välj parametern "SCY_A3"
Påslagning av test EN81 med ”SCY_A3 = max acc”

   

 
Attention:

Drive command results

in maximum torque,

control is not active!

 
Meddelande, hisskorgen accelereras maximalt

   Ge ett körkommando för att påbörja testet.

Fara!
• Övervakningsfunktionerna hos ZAdyn är avaktiverade. Genom maximal acceleration av hissen 

föreligger en fara för anläggningen och personer.
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17.12.4 Test av fånganordningen
Genom funktionen avaktiveras den elektroniska kortslutningen. Efter att funktionen kopplats in, måste 
man öppna bromsarna manuellt.

Genomförande av test av fånganordningen

 
Powersection

-> Checks

ZA-Intern

 
Välj menyn "Checks"

   

 
Kontroller
|-" SCY_EN OFF

|-" ON

Enable Tests

 
Välj parametern "SCY_EN"
Ange ”SCY_EN = På”

   

 
Kontroller
|-" SCY_SG OFF

|-" ON

Test av fånganordningen

 
Välj parametern "SCY_SG"
Testa fånganordningen med "SCY_SG=PÅ" inkopplad

   

 
Motor windings

not shorted!

 
Meddelande om, att den elektroniska kortslutningen är avaktiverad. Brom-
sarna kan öppnas manuellt.

Fara!
Övervakningsfunktionerna hos ZAdyn är avaktiverade. Genom hissens okontrollerade rörelse 
föreligger fara för anläggningen och personer.

17.12.5 Test av driftduglighet
När motvikten är påsatt, körs hisskorgen uppåt. På displayen visas hisskorgens rörelse.

Information
Funktionen är endast möjlig i samband med CAN-styrning.

Genomförande av driftduglighetstest

   Kör uppåt med returstyrningen uppåt, tills motvikten sitter på bufferten.

 
Powersection

-> Checks

ZA-Intern

 
Välj menyn "Checks"

   

 
Kontroller
|-" SCY_EN OFF

|-" ON

Enable Tests

 
Välj parametern "SCY_EN"
Ange ”SCY_EN = På”

   

 
Kontroller
|-" SCY_DA OFF

|-" ON

Test av driftduglighet

 
Välj parametern "SCY_DA"
Testa driftduglighet med "SCY_DA=PÅ" inkopplad.
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   Kör uppåt med returstyrning, tills att lyftorganen slirar över drivskivan.

   

 
Difference in cabin posi-

position

+ 13mm

 
Visnings av hisskorgens rörelse

17.12.6 Test av motorbromsar
Genom funktionen avbryts säkerhetskretsen under körningen. Den sträcka som hisskorgen 
tillryggalägger fram till stillestånd visas på displayen.

Information
Funktionen är endast möjlig i samband med CAN-styrning.

Genomförande av test av motorbromsarna

 
Powersection

-> Checks

ZA-Intern

 
Välj menyn "Checks"

   

 
Kontroller
|-" SCY_EN OFF

|-" ON

Enable Tests

 
Välj parametern "SCY_EN"
Ange ”SCY_EN = På”

   

 
Kontroller
|-" SCY_MB OFF

|-" ON

Test av motorbromsar

 
Välj parametern "SCY_MB"
Testa Motorbromsarna med "SCY_MB=PÅ" inkopplad

    
   Ge körkommandona enligt ovan, när hisskorgen är tom

Säkerhetskedja avbruten
   

 
Difference in cabin posi-

position

+ 13mm

 
Visning av väg fram till stilleståndet

17.13 Elektronisk typskylt
Med hjälp av funktionen ”Elektronisk typskylt” kan du spara parametrar från ZAdyn4C i en encoder 
eller ladda ned dem från en encoder till ZAdyn4C. Funktionen är möjlig med vridgivare med EnDat-, 
Codeface- och Hiperface-gränssnitt.

Skyddskopiera data

 
MMC-Recorder

>Encoder-justering

Sakerhetsbroms

HW-Ident.

 
Välj menyn Encoder-justering
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 Encoder-justering
|-" SAV_P_E OFF

|-" ON

Save parameters

 
Välj parametern "SAV_P_E"
Ange ”SAV_P_E = På”

Ladda data

För att kunna ladda data från encodern, måste de ha arkiverats i encodern i förväg med hjälp av ZAdyn4C.

 
MMC-Recorder

>Encoder-justering

Sakerhetsbroms

HW-Ident.

 
Välj menyn Encoder-justering

   

 
 Encoder-justering
|-" LOD_P_E OFF

|-" 27

Save parameters

 
Välj parametern "LOD_P_E"
Mata in "LOD_P_E=27", för att ladda data

18 Automatisk inställning av asynkronmotorer

18.1 Intro
För asynkronmotorer saknas det ofta motordata eller uppgifterna som anges på motortypskylten är 
inte korrekta. Med hjälp av funktionen Automatisk inställning kan de driftdata som är optimala för 
motorn fastställas automatiskt.

Autotune-funktionen kan utföras även med appen ZAmon Mobile.

18.2 Fastställning av driftdata med autotune-funktionen
• Funktionen Automatisk inställning måste utföras i en motortemperatur <40 °C.

• Ställ den tomma hisskorgen i sin översta stoppunkt inför den automatiska inställningen. 
Förutsättningen för en korrekt funktion är en korrekt anslutning av vridgivaren och en korrekt 
anslutning av motorn (fasriktig).

Är viktutjämningen 40 %, finns det vid genomförandet av funktionen Automatisk inställning, som utgår 
från 50 % vikt, inte tillräckliga reserver för att köra hissen med märklast i märkhastighet. Det går att 
förhindra genom flera åtgärder:

• Minska parametern Motortypskylt/U_Trim till 300-310 V. Då finns det tillräckliga reserver för en 
körning med märklast.
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Steg 1 Ange parametern i menu Anläggningsdata.

• V* = 95 % av anläggningens märkhastighet

• MOD_n* = beräkna

• n* = beräknas automatiskt

• __D = drivskivediameter

• __iS = upphängning

• __i1 = i1 i utväxlingen i1:i2

• __i2 = i2 i utväxlingen i1:i2

 
Steg 2 Ange parameter i menu Kör

• V_3 = V* (anläggningens märkhastighet)

I CANopen Lift-drift måste den här hastigheten parametreras i styrningen.

 
Steg 3 Först måste det värde, som måste anges i parametern Motortypskylt/f, beräknas. Då måste steg 

1-3 nedan utföras.

1. Beräkna antalet polpar utifrån datan på typskylten:

p = f x 60/n

2. Beräkna märkfrekvensen utifrån det värde på n* som har beräknats i steg 1 i funktionen 
Automatisk inställning och det beräknade antalet polpar. Använd heltalsandelen för p:

f = n* x p/60

3. Addera 1,5 Hz till det beräknade värdet för märkfrekvens:

f = f + 1,5 Hz

Ange det fastställda värdet i parametern Motortypskylt/f.

Ange även följande parameter i menu Motortypskylt.

• n = n* -> anläggningens beräknade märkhastighet n*

• I = data på motortypskylt (om inga data finns: I[A] = effekt [kW] x 2)

• cos phi = data på motortypskylt (om inga data finns: cos phi = 0,88)

 
Steg 4 Kör neråt med tom hisskorg i inspektionshastighet.

Öka märkfrekvensen i steg om 1 Hz i menu Motortypskylt i parametern f, tills att hissen körs neråt, 
om inte drivenheten startar, eller om körningen avbryts genom ett felmeddelande.

 

Steg 5 Kör hisskorgen till den översta stoppunkten.

 
Steg 6 I menu Motortypskylt: parametrera parametern ASM_ID = På.

-> Efter inmatningen växlar displayen till menu Information 22

 ASM_ID - - - - - - - - - - 22

1420rpm 19.7A 9.6A

50.5Hz 340V 278ms

0.76cos <WAIT >

 

 
Steg 7 Ange kommandot för körning till det nedersta våningsplanet.
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Steg 8 Efter körningens slut visas ett av följande fönster:

 
 Good, Factor x.x - - -

Ska de fastställda värde-

värdena sparas?

[No] [Yes]

 

Det gick inte att fastställa driftdatan korrekt.

x.x anger den korrektionsfaktor, som utgångsvärdena korrigerades med, exempelvis ”1.2”.

Aktiveras knappen  , sparas datan automatiskt. Då är processen klar.

  
U:LIMIT - - - - - - - - - -

 

 Fastställandet av driftdatan avslutades inte korrekt, eftersom spänningsgränsen för ZAdyn nåddes. 
Parametern Motortypskylt/U_TRIM måste ställas in på ett mindre värde. Parametern är synlig, 
endast när parametern Motortypskylt/ASM_ID = På är parametrerad. Steg 1-8 måste utföras igen.

  
f:LIMIT - - - - - - - - - -

 

 Det gick inte att avsluta fastställandet av driftdatan korrekt, eftersom avvikelsegränsen nåddes 
under fastställandet. Avvikelsegränsen måste ökas i parametern Motortypskylt/f_SLIP. Då måste 
parametern Motortypskylt/f_SLIP = 15 Hz parametreras. Parametern är synlig, endast när param-
etern Motortypskylt/ASM_ID = På är parametrerad. Steg 1-8 måste utföras igen.

Ökning av anläggningens märkhastighet till 100 %
Gör det i två steg: Ställ först in anläggningens märkhastighet på 95 % och utför sedan steg 1-6. Gick 
det att fastställa datan korrekt, ställs anläggningens märkhastighet på 100 % och steg 1-6 utförs på 
nytt.

Steg 1 Anpassa parametern i menu Anläggningsdata.

• V* = 95 % av anläggningens märkhastighet

• n* = beräknas automatiskt (cirka 1 425 min1förväntas)

Ange parameter i menu Kör

• V_3 = V* (anläggningens märkhastighet)

I CANopen Lift-drift måste den här hastigheten parametreras i styrningen.

 
Steg 2 Anpassa parameter i menu Motortypskylt.

• n = n* -> anläggningens beräknade märkhastighet n*

  
Steg 3 I menu Motortypskylt: parametrera parametern ASM_ID = På.

-> Efter inmatningen växlar displayen till menu Information 22

 
ASM_ID - - - - - - - - - - 22

1420rpm 19.7A 9.6A

50.5Hz 340V 278ms

0.76cos <WAIT >

 

 
Steg 4 Kör hisskorgen till den översta stoppunkten.

 
Steg 5 Ange kommandot för körning till det nedersta våningsplanet.
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Steg 6 Efter körningens slut visas ett av följande fönster:

 
 Good, Factor x.x - - -

Ska de fastställda värde-

värdena sparas?

[No] [Yes]

 

Det gick inte att fastställa driftdatan korrekt.

x.x anger den korrektionsfaktor, som utgångsvärdena korrigerades med, exempelvis ”1.2”.

Aktiveras knappen  , sparas datan automatiskt. Då är processen klar.

Gick det att fastställa datan korrekt, visas sida 22 i menu Info.

  
U:LIMIT - - - - - - - - - -

 

 Fastställandet av driftdatan avslutades inte korrekt, eftersom spänningsgränsen för ZAdyn nåddes. 
Parametern Motortypskylt/U_TRIM måste ställas in på ett mindre värde. Parametern är synlig, 
endast när parametern Motortypskylt/ASM_ID = På är parametrerad. Steg 1-6 måste utföras igen.

  
f:LIMIT - - - - - - - - - -

 

 Det gick inte att avsluta fastställandet av driftdatan korrekt, eftersom avvikelsegränsen nåddes 
under fastställandet. Avvikelsegränsen måste ökas i parametern Motortypskylt/f_SLIP. Då måste 
parametern Motortypskylt/f_SLIP = 15 Hz parametreras. Parametern är synlig, endast när param-
etern Motortypskylt/ASM_ID = På är parametrerad. Steg 1-6 måste utföras igen.

19 Appendix

19.1 Tekniska data ZAdyn4C

19.1.1 ZAdyn4C 011-032

  ZAdyn

  4Cx 011 4Cx 013 4Cx 017 4Cx 023 4Cx 032

Elektriska data  

Nätanslutningsspänning [V] 3~ 180 ... 440 absolut

Nätfrekvens [Hz] 50 / 60 (±1,5 Hz)

Normal motoreffekt (400 V) [kW] 4,6 5,5 7,5 11 14

Inkopplingstid vid märkström och taktfrekvens 
8 kHz

[%]
60

Märkström för 60 % utnyttjandetid och taktfrek-
vensen 8 kHz fix

[A] 11 13 17 23 32

Märkström för 60 % drifttid och taktfrekvens 
12 kHz fix1)

[A] 9 11 15 20 27

Märkström för 60 % drifttid och taktfrekvens 
16 kHz fix1)

[A] 8 10 13 17 23

Max. driftström (under högst 10 s) [A] 20 24 31 42 58

Förlusteffekt vid märkström, taktfrekvens 8 kHz 
och 60 % utnyttjandetid 

[W] 193 204 242 309 424

Förlusteffekt vid märkström, taktfrekvens 16 kHz 
och 60 % utnyttjandetid 

[W] 298 326 373 475 612

Förlusteffekt stillestånd 4CA [W] 24 25 26 27 27

Förlusteffekt stillestånd 4CS [W] 26 27 28 29 29

Förlusteffekt standby 1 4CA [W] 17 18 19 20 20

Förlusteffekt standby 1 4CS [W] 19 20 21 22 22

Förlusteffekt standby 2 4CA [W] 13 14 15 16 16

Förlusteffekt standby 2 4CS [W] 13 14 15 16 16

Swithfrekvens [kHz] 16

Motorfrekvens [Hz] max. 200
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Klämområde nät/motor/bromsmotstånd [mm2] 1,0-25, fintrådig, med ändhylsa

0,2-16, fintrådig, utan ändhylsa
Minimal kabeldiameter (för dragavlastning)

bromschopper / bromsmotstånd

[mm] 11 11 11 11 14

Minimal kabeldiameter (för dragavlastning)

Motorer

[mm ] 11 11 11 11 14

Omgivningsvillkor   

Användaren måste säkerställa att de angivna omgivningsvillkoren följs.

Kapslingsklass (enligt DIN EN 60529)  IP20

Omgivningstemperatur vid drift [°C] 0 ... 55, från 40 °C effektreducering med 1,66 % per 1 k temper-
aturhöjning

Relativ luftfuktighet [%] 90 / daggbildning är inte tillåten

Monteringshöjd [m über 
NN]

upp till 2000, från 1000 m effektreducering med 1 % per 100 m

Lagrings- och transporttemperatur [°C] -20...+60

Nedsmutsningsgrad (enligt DIN EN 61800-5-1)  2

Fysikaliska data   

Vikt ZAdyn4C för asynkronmotorer [kg] 11,8 12.6 13,0 14,1 16,4

Vikt ZAdyn4C för synkronmotorer [kg] 12,0 12,8 13,2 14,3 16,6

Mått HxBxD [mm] 429 x 300 x 191

1)
 Vid variabel taktfrekvens (meny Effektdel/M_PWM=AUTO) sker ingen effektreducering 

19.1.2 ZAdyn4C 040-074

  ZAdyn

  4Cx 040 4Cx 050 4Cx 062 4Cx 074

Elektriska data  

Nätanslutningsspänning [V] 3~ 180 ... 440 absolut

Nätfrekvens [Hz] 50 / 60 (±1,5 Hz)

Normal motoreffekt (400 V) [kW] 19 24 30 37

Inkopplingstid vid märkström och taktfrekvens 8 kHz [%] 60

Märkström för 60 % utnyttjandetid och taktfrekvensen 8 kHz fix [A] 40 50 62 74

Märkström för 60 % drifttid och taktfrekvens 12 kHz fix1) [A] 34 42 53 63

Märkström för 60 % drifttid och taktfrekvens 16 kHz fix1) [A] 30 38 46 55

Max. driftström (under högst 10 s) [A] 72 90 112 134

Förlusteffekt vid märkström, taktfrekvens 8 kHz och 60 % utnytt-
jandetid 

[W] 470 600 680 820

Förlusteffekt vid märkström, taktfrekvens 16 kHz och 60 % ut-
nyttjandetid 

[W] 680 860 960 1140

Förlusteffekt stillestånd 4CA [W] 28 30 33 33

Förlusteffekt stillestånd 4CS [W] 28 30 33 33

Förlusteffekt standby 1 4CA [W] 23 25 27 27

Förlusteffekt standby 1 4CS [W] 23 25 27 27

Förlusteffekt standby 2 4CA [W] 19 21 23 23

Förlusteffekt standby 2 4CS [W] 19 21 23 23

Swithfrekvens [kHz] 16 8

Motorfrekvens [Hz] max. 200

Klämområde nät/motor/bromsmotstånd [mm2] 0,5-35, stel

1,0-25, fintrådig, med ändhylsa

Minimal kabeldiameter (för dragavlastning)

bromschopper / bromsmotstånd

[mm] 14 14 14 14

Minimal kabeldiameter (för dragavlastning)

Motorer

[mm ] 18 18 20 25
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Omgivningsvillkor  

Användaren måste säkerställa att de angivna omgivningsvillkoren följs.  

Kapslingsklass  IP20

Omgivningstemperatur vid drift [°C] 0 ... 55, från 40 °C effektreducering med 1,66 % per 
1 k temperaturhöjning

Relativ luftfuktighet [%] 90 / daggbildning är inte tillåten

Monteringshöjd [m über 
NN]

upp till 2000, från 1000 m effektreducering med 1 % 
per 100 m

Lagrings- och transporttemperatur [°C] -20...+60

Nedsmutsningsgrad (enligt DIN EN 61800-5-1)  2

Fysikaliska data  

Vikt ZAdyn4C för asynkronmotorer [kg] 32,4 33,3 36,2 36,4

Vikt ZAdyn4C för synkronmotorer [kg] 32,6 33,5 36,4 36,6

Mått HxBxD [mm] 628 x 422 x 190

1)
 Vid variabel taktfrekvens (meny Effektdel/M_PWM=AUTO) sker ingen effektreducering 
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19.2 EG-/EU-försäkran om 
överensstämmelse

- Översättning -
(svenska)

A-KON16_06-S
2023/29 Index 007

Tillverkare: ZIEHL-ABEGG SE
Heinz-Ziehl-Straße
74653 Künzelsau
Tyskland

Tillverkaren är ensamt ansvarig för utfärdandet av denna EG-/EU-försäkran om 
överensstämmelse.

  
Produktbeskrivning: Regulatorer ZAdyn/ZETADYN för hissmotorer

Frekvensomformare med säkert frånslaget moment enligt
Maskindirektivet 2006/42/EG, bilaga IV, nummer 21.

Typ: ZAdyn4CA...
ZAdyn4CS...
ZETADYN 4CA...
ZETADYN 4CS...
ZAdynpro...
ZAdyn4BAplus...
ZAdyn4BSplus...

    

 (typbeteckningen innehåller ytterligare kompletteringar till utförandevarianten, 
till exempel ZAdyn4CA 018 HY)

Serial No. Från 
30284129/0001

    

  

De ovan nämnda produkterna i denna försäkran uppfyller alla tillämpliga bestämmelser i 
unionslagstiftningen om harmonisering:

 Maskindirektivet 2006/42/EG
  
 EMC-direktivet 2014/30/EU
  
Tack vare överensstämmelsen med Maskindirektivet uppfylls skyddsmålen i Lågspänningsdirektivet 
2014/35/EU.
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Följande harmoniserade standarder har tillämpats:

EN 61800-5-1:2007
+A1:2017
+A11:2021

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem – Del 5-1: :
Elektrisk, termisk och mekanisk säkerhet

EN 61800-5-2:2007 Varvtalsstyrda elektriska drivsystem - Del 5-2: 
Funktionssäkerhet

EN 61800-3:2004
 + A1:2012

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem - 
Del 3: EMC-fordringar och speciella provningsmetoder

EN 12015:2014 Elektromagnetisk kompatibilitet – 
Produktfamiljestandard för hissar, rulltrappor och rullramper – Utstrålning

EN 12016:2013 Elektromagnetisk kompatibilitet - 
Produktfamiljestandard för hissar, rulltrappor och rullramper - Immunitet

Följande ytterligare standarder har tillämpats:

EN 61800-5-2:2017 Varvtalsstyrda elektriska drivsystem - Del 5-2: 
Funktionssäkerhet

EN IEC 61800-3:2018 Varvtalsstyrda elektriska drivsystem - 
Del 3: EMC-fordringar och speciella provningsmetoder

Denna försäkran gäller endast för produkter i det tillstånd i vilket de erbjuds på marknaden. Delar som 
av slutkunden monterats i efterhand och/eller av slutkunden i efterhand utförda ingrepp omfattas inte.

Befullmäktigad person för sammanställningen av de tekniska dokumenten är:
Herr Mathias Spannagel, adress, se ovan.

Künzelsau, 19.07.2023
(Plats, datum för utfärdande)

ZIEHL-ABEGG SE
Roland Hoppenstedt
Teknisk avdelningschef drivteknik
(namn, Funktion)

ZIEHL-ABEGG SE
Mathias Spannagel
Avdelningschef teknik, elektronik
drivteknik
(namn, Funktion)

(Underskrift) (Underskrift) 
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19.3 Inställningskort

 Menyn Motor-Typskylt  Menyn Styrsystem  Menyn Start-Opti.  

 MOT_TYP   CONFIG   M_START   

 n   MO_DR   K_START   

 f   CTRL   T_0   

 p   f_I01   T_1   

 I   f_I02   T_2   

 U   f_I03   T_3   

 P   f_I04   V_T3   

 TYP   f_I05   BRK_DMP   

 cos phi1)   f_I06     

 M_Max   f_I07   Menyn Accelerera  

   f_I08   A_POS   

 Menyn Encoder & BC  f_XBR1   R_POS1   

 ENC_TYP   f_XBR2   R_POS2   

 ENC_INC   f_XBR3     

 BC_TYP   f_XBR4   Menyn Körning  

   f_O1   V_1   

 Menyn Installation  f_O2   V_2   

 V*   f_O3   V_3   

 MOD_n*   f_O4   V_Z   

 n*   V_G1   V_4   

 __D   V_G2   V_5   

 __iS   V_G3   V_6   

 __i1   SIM_V1   V_7   

 __i2   S_B_OFF     

 Q1)     Menyn Fördröjning  

 F1)   Menyn Overvakning  A_NEG   

 G1)   MOD_ST   R_NEG1   

    STO   R_NEG2   

 1) Parametern är synlig, endast om 
"MOT_TYP=ASM" har valts.

 CO   S_DI3   

   BR   S_DI2   

    LOCK_X   S_DI1   

    UNLOCK   S_ABH   

    P1P2      

    T_ENC   Menyn Stop  

    T_SDLY   T_4   

   I_MAX   T_5   

    T_I_MAX   T_5a   

    APC   T_5b   

    MASK1   T_6   

    MASK2      

    MASK3   Menyn Regler-
ing

  

    MASK4   SPD_KP   

    MASK5   SPD_TI   
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19.4 Tilldelning av bromsmotstånd

Frekvensomriktaren Bromsmotstånd Artikelnr.

ZAdyn4xx 011
BR11-A 357171

BR17 357216

ZAdyn4xx 013 BR17 357216

ZAdyn4xx 017 BR17 357216

ZAdyn4xx 023 BR25 357217

ZAdyn4xx 032
BR25 357217

BR50 357218

ZAdyn4xx 040 BR50 357218

ZAdyn4xx 050 BR50 357218

ZAdyn4xx 062 BR50 357218

ZAdyn4xx 074
BR50 357218

BR100-A 357214

19.5 Typbeteckning

  ZAdyn  4  xx  xxx
             
 

Tillverkningsserie
           

           
               
 

4:e generationen
           

           
               
 Version             
             
 CA            
 Komplett apparat för asynkronmotorer            
 inklusive nätdrossel, filter, för drift utan reläer            

             
 CS            
 Komplett apparat för synkronmotorer            
 inklusive nätdrossel, filter, integrerad kortslutningskoppling, för drift 

utan reläer
           

             
 Märkström            
 011  11 A            
 013  13 A            
 017  17 A            
 023  23 A            

 032  32 A            
 040  40 A            
 050  50 A            
 062  62 A            
 074  74 A            
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19.6 Artikelnummer

  ZAdyn4C för asynkronmotorer    ZAdyn4C för synkronmotorer

ZAdyn4CA 011 352194  ZAdyn4CS 011 352201

ZAdyn4CA 013 352195  ZAdyn4CS 013 352202

ZAdyn4CA 017 352196  ZAdyn4CS 017 352203

ZAdyn4CA 023 352197  ZAdyn4CS 023 352204

ZAdyn4CA 032 352198  ZAdyn4CS 032 352205

ZAdyn4CA 040 352206  ZAdyn4CS 040 352216

ZAdyn4CA 050 352207  ZAdyn4CS 050 352217

ZAdyn4CA 062 352208  ZAdyn4CS 062 352218

ZAdyn4CA 074 352209  ZAdyn4CS 074 352219
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19.7 Certifikat
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19.8 Index

A

acceleration 116
Aktivering av DCP-gränssnitt 68
Aktiveringen av CAN-gränssnittet 70
anläggningshastigheten 72
Anslutningsklämmornas placering 21
Antal körningar 100
användarspråk 79, 82
Användningsområde 12
Artikelnummer 199
automatiska parameterdiagnosen 163
avbrott av körningen 100
Avbrott i körningen 141

B

bakåträknaren 182
Baudrate 72
Befrielsegrunder 9
Binär förinställning av körhastigheterna 33
Bromsar 47
Bromsluftningsövervakning 47
Bromsmotstånd 29, 199
bussledning 37, 69

C

CANopen Lift 69
Certifikat 8, 200

D

DCP-drift 67
DCP-protokollen 67
DCP/CAN-gränssnitt 37
Digitala ingångar 30
Digitala utgångar 36
Direktinkörning 128
drift med öppen krets 75
Driftlägen 162
Driftstimmar 100

E

Efterjustering 129
Elektronisk typskylt 190
EMC-anpassad installation 18
encoder 42
Energiräknare 115
Återmatningen till elnätet 165
Extern 24 V spänningsförsörjning 44
Extra svänghjulsmassor 13

F

fara 11
Felkvittering 142
Fellista 100, 145
filterdrossel-avstörningsfilter 26
Fångbefrielse 172
Formulärfunktion 145
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Frånslagningspunkter 61
Funktionen ”Säkert frånslag (STO)” 63
Funktionsbeskrivning 12
förbeläggning av körkurva 60

G

Genvägsoptimering 125

H

hissens nummer 72

I

Idrifttagning 11, 56, 79
INFO-meny 107
ingrepp 11
inkrementalgivare 42
Inkrementalgivare 40
installationen 14

J

Jordskyddsbrytare (RCCB) 26

K

Kopplingsförslag 141
Kopplingsförslag ZAdyn4C 50
Korning 96
kortslutningskopplingen 28
körhastigheterna 120
Körning med rundbågformig hastighetsprofil 122

L

Laddning av konfigurationer 179
Laddning av parametrar 177
Lagring av parametrar 177
Lastfri utjämning av EnDat-givare 169
Lastfri utjämning av SSI-givare 168
Läs av felminnet 143
Ledningsdragningen 37, 69
Lysdiod 142

M

manövernivåerna 55
Manöverpanel ZApad 51
manövrering och parametrering 53
Meny effektdel 105
Meny Encoder-justering 104
Meny Fånganordning 104
Meny HW-Ident. 105
Meny kontroller 106
Meny Memory Card 101
Meny MMC-Recorder 102
Meny Statistik 100
Meny ZA-intern 106
meny- och parameternavigering 54
Menyn Accelerera 96
Menyn Encoder & BC 84
Menyn Installation 84
Menyn LCD & Passwort 82
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Menyn Motor-Märkskylt 83
Menyn Overvakning 93
Menyn Parameter set 2 99
Menyn Reglering 99
Menyn Start-Opti. 95
Menyn Stop 98
Menyn Styrsystem 86
Menynavigering 54
Målgrupp 9
minimiavstånd 16
Minneskort 174
Måttritning ZApad 52
Måttritningar 16
MMC-Recorder 102
Motoranslutning 27
Motorreläer 44
motorreläernas 46

N

nätanslutning 25
Nivån Advanced 55
Nivån Basic 55
Nodnummer 72
Normalkörning 116
Nödevakuering med 1-fasig spänningsmatning 230 VAC 131
Nödevakuering med 3-fasig spänningsmatning 3~ 400 VAC 137
Nödevakuering med UPS med minimal effekt 134
Nödevakuering med UPS med optimal effekt 133
Nödevakuering via lossning av bromsarna 139
Nödevakuering via UPS 133

O

omsorgsplikt 11
Optimering av accelerationen 119
Optimering av avståndet mellan hissgolvets och våningsgolvets nivå 127
Optimering av stoppet 127
Optimering av uppförandet vid start 118
Överföringshastighet 72
Övervakning av motorreläer (X-MON) 46

P

Parameter 79, 82
parametrarna 72
Piktogram 10
Position Mode 113
Produktsäkerhet 11
Programvaru-uppdatering 174

R

Radera felminnet 144
räknaren för körriktningsbyten 181
Recorder 102
reläövervakning 46
reparationer 13
Reset 173
Retardation 97, 120, 123
retarderingen 124
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S

Säkerhetsföreskrifter 10
seriell styrning 67
Sinusgivare 40
Självövervakning av bromsarna 184
Skyddsledaranslutning 24
slirning vid start 62
slutmotstånd 37, 69
Snabbstart 129
spara energi 164
Sparande av konfigurationer 178
Sparande av parameterlistor, printerlistor och fellistor 178
spänningsmatning på 3~ 230 VAC 180
Spärrfunktion 145
Standby 1: 164
Standby 2: 164
Standby-funktion 164
Start 116
starten 118
STO 60, 63
STO-gränssnitt (X-STO) 38
Stopp 127
strömavbrott 100
Styrtransformator 26
störningar 69
Symboler 10

T

taktfrekvensen 167
Tekniska data ZAdyn4C 194
temperaturövervakning motor 28
Test av fånganordningen 188
Test av motorbromsar 190
Test av skyddsanordningen 187
Test av vridgivaren 186
Test motortemperatur 186
tomgång 129
Transport 13
Typbeteckning 199
Typskylt 13

U

Underhåll 13
Upphovsrätt 10
UPS 133
Utjämning av absolut vridgivarer 167

V

Velocity Mode 113
Vridgivaranslutning för asynkronmotorer 40
Vridgivaranslutning synkronmotorer 42
Vridgivarsimulering 43
Vridgivartyp 84
Vridgivarupplösning 84
vridgivarutjämning 167

Z

ZApad 51
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ö

överföringshastighet 69
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Kundservice

Telefon +49 7940 16-308
Fax +49 7940 16-249
drives-service@ziehl-abegg.com

Huvudkontor

ZIEHL-ABEGG SE
Heinz-Ziehl-Straße · 74653 Künzelsau
Tyskland
Telefon 0049-7940-16-0 · Fax 0049-7940-16-249
drives@ziehl-abegg.de www.ziehl-abegg.com


