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1 Intro

Att félja kraven nedan innebér dven en sékerhet for produkten. Skulle de angivna anvisningarna,
sarskilt de om generell sékerhet, transport, férvaring, montering, driftsférhallande, idrifttagande,
service, underhall, rengéring och skrotning/atervinning, inte beaktas, kan produkten eventuellt inte
anvandas pa ett sdkert satt och da skulle den kunna utgéra en fara for liv och lem for anvandaren och
tredje person.
Darfor kan avvikelser fran kraven nedan leda till saval forlust av den lagstadgade reklamationsratten
som av kdparens ansvar for den pa grund av avvikelsen fran kraven osakra produkten.

1.1 Giltighet
Denna handbok galler for:
frekvensomformare i serien: ZAdyn4C
Fran programvara 4.71.2

1.2 Bruksanvisningens syfte
Den foreliggande bruksanvisningen &r avsedd for ett sakerhetsmassigt korrekt arbete pa och med
frekvensomformaren ZAdyn4C. Den innehaller sédkerhetsanvisningar som maste beaktas och
information som ar nédvéandig for en felfri drift av frekvensomformaren.
Bruksanvisningen ska férvaras vid frekvensomformaren. Det maste vara sékerstallt, att alla personer
som har arbetsuppgifter pa frekvensomformaren alltid kan l&sa i bruksanvisningen. Som komplement
till bruksanvisningen ska aven driftanvisningar med avseende pa arbetarskyddslagen stéllas till
forfogande.
Bruksanvisningen skall férvaras fér framtida anvandning och maste lamnas vidare till alla efterféljande
dgare, anvandare eller slutkunder.

1.3 Malgrupp
Bruksanvisningen riktar sig till personer som har med planering, installation, idrifttagande, underhall
och reparationer att géra och som har ratt kvalifikationer och kunskaper.

1.4 Instruktionsbokens uppbyggnad
Bruksanvisningen &r systematiskt indelad. De enskilda kapitlens ordningsféljd motsvarar
ordningsféljden vid en nyinstallation av frekvensomriktaren.
Instruktionsboken innehaller féljande information:
e beskrivning av apparaten
¢ mekanisk och elektrisk installation
e Tillbehor
¢ Betjaning och parametrering
o Drifttagning
¢ Funktion "Sakert franslag (STO)"
e Parameterlista
e Korlagen och specialfunktioner
e Evakueringsdrift
e Diagnos
e Program ZAmon
¢ Appendix

1.5 Befrielsegrunder
Det har kontrollerats att innehallet i den har bruksanvisningen stammer éverens med den for
frekvensomformaren beskrivna maskin- och programvaran.
Trots detta kan avvikelser férekomma. Vi ansvarar inte for att 6verensstdmmelsen ar fullsténdig.
Instruktionens innehall granskas regelbundet. Erforderliga &ndringar inférs i nésta version.
ZIEHL-ABEGG SE patar sig inget ansvar fér skador som har uppkommit genom felaktig anvandning,
anvandning for annat andamal eller osakkunnig anvandning, eller som en féljd av icke auktoriserade
reparationer eller &ndringar.

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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Originalbruksanvisning

ZAdyn4C

Sékerhetsanvisningar

Symboler

A

Asynkronmotorer
Vissa delar av bruksanvisningen avser sarskilt driften av asynkronmotorer.

S

Synkronmotorer:.
Vissa delar av bruksanvisningen avser sarskilt driften av synkronmotorer.

1.6 Upphovsratt
Denna bruksanvisning innehaller information som skyddas av lagen om upphovsréatt.
Bruksanvisningen far inte kopieras, mangfaldigas, Overséttas eller dverforas till datamedium, helt eller
delvis, utan féregaende medgivande fran ZIEHL-ABEGG SE. Overtradelser medfér
skadestandsansvar.
Alla rattigheter forbehalles, inklusive sadana vilka uppstar vid eventuell patenttilldelning eller
inskrivning av lagligt skydd.

1.7 Forklaring av symboler och tecken

Symbol Betydelse
> Instruktion. Utfér instruktionerna efter varandra i den ordnings-
foljd som beskrivs.
4 Resultat. Har beskrivs resultatet av en atgard.
2 Sakerhetsanvisningar

21 Intro
Detta kapitel innehaller anvisningar for att undvika person- och sakskador.
Det gors inget ansprak pa att anvisningarna ar fullstdndiga. Kontakta vara tekniker vid fragor och
eventuella problem.

2.2 Avsedd anvidndning
ZAdyn4C ar en faltorienterad frekvensomriktare fér reglering av asynkronmotorers och
synkronmotorers varvtal. Apparaten ar inte avsedd fér andra anvédndningssétt an de som anges hér,
utan de betraktas da som felaktig anvandning.
Till avsedd anvéndning hor dven att bruksanvisningen studeras noggrant och att anvisningarna féljs,
vilket galler sarskilt for sékerhetsanvisningarna. Dessutom maste alla inspektioner utféras med
féreskrivna intervaller.
Tillverkaren patar sig inget ansvar fér person- och sakskador som uppstar genom ej avsedd
anvandning av ZAdyn4C!

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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ZAdyn4C

Sékerhetsanvisningar

2.3

Piktogram
Sakerhetsforeskrifter framhavs med en varningstriangel och visas allt efter allvarlighetsgraden pa
féljande satt:

=\

Fara!
Allmant riskomrade. Om férsiktighetsatgéarder ej vidtas kan fara for liv och lem liksom avsevarda
sakskador uppsta!

=

Fara!
Mattliga eller lindriga personskador kan uppsta, om sékerhetsatgarderna inte vidtas!

OBSERVERA

Fara
Materiella skador kan uppsta om sékerhetsatgéarder ej vidtas!

A
b
.

Fara!
Fara genom farlig, elektrisk spanning! Dodsfall eller allvarliga personskador kan uppsta om
sdkerhetsatgarder ej vidtas!

i

Information
Viktiga informationer och tillampningstips

Produktséakerhet

Vid leverans uppfyller apparaten alla géllande tekniska krav och ar driftséker. Apparaten samt dess
tillbehor far endast installeras och drivas i felfritt tillstand under beaktande av bruksanvisningen.

Om de grénsvarden dverskrids som anges i kapitlet "Bilaga / Tekniska data” kan frekvensomriktaren
skadas.

Krav pa personal / omsorgsplikt

Personer som har med planering, installation, drifttagning liksom skétsel och reparation av apparaten
att géra maste genomgatt motsvarande utbildning. De maste pa grund av sin utbildning, sina
kunskaper och sin erfarenhet liksom sin kdnnedom om géllande standarder, kunna bedéma de
arbeten som de fatt i uppdrag att utféra och kunna upptécka majliga faror.

Dessutom maste de kénna till gallande sékerhetsregler, EU-direktiv, arbetsmiljéféreskrifter samt
ovriga nationella, regionala eller foretagsinterna foreskrifter. Personal under utbildning far endast
arbeta vid omriktaren under uppsikt av erfaren person Detta galler &ven for personal som befinner sig
under allméan utbildning.

Lagstadgad minimialder maste beaktas.

Idrifttagning

Fara!
Under idrifttagning kan ovéntade och farliga tillstdnd uppsta i hela anlaggningen pa grund av felaktiga
installningar, defekta komponenter eller felaktig elanslutning.

Vid idrifttagningen maste féljande beaktas:

e alla personer och foremal maste avlagsnas fran det farliga omradet

¢ Nodavstangningsfunktionen maste fungera.

+ den mekaniska sékerhetsbromsen maste vara installerad och fungera
e |drifttagning tillats bara om ar EMC-direktivet 2014/30/EU foljs

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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ZAdyn4C

Sékerhetsanvisningar

2.7

2.9

2.10

Arbeten pa apparaten/fara pa grund av “restspanning”
Innan arbeten utférs pa en redan installerad apparat maste denna skiljas fran natet och sékras mot
aterinkoppling.

Fara!

Genom att kondensatorer anvands i frekvensomriktaren, bestar, aven efter franslagning, livsfara vid
direkt beréring av spanningsférande delar eller delar som péa grund av fel fortfarande ar
spanningsférande.

Efter minst 3 minuters vantetid kan arbete utféras pa apparaten.

Spanningsfrineten ska kontrolleras med en tvapolig spanningsprovare.

Fara!
Det ar alltid forbjudet att utféra arbeten pa spanningsférande apparatdelar. Om apparaten éppnas ar
dess kapslingsklass IP 00! Det ar latt att komma i beréring med livsfarliga spanningar.

Forandringar / ingrepp pa omriktaren

Av sakerhetsskal far inga egenmaktiga ingrepp eller andringar goras pa apparaten.

Alla planerade foréandringar maste godkénnas skriftligt av tillverkaren.

Anvéand endast originalreservdelar / originalslitagedelar / originaltillbehér fran ZIEHL-ABEGG SE.
Dessa delar ar utformade speciellt fér apparaten. Vid frammande delar finns ingen garanti for att
dessa har konstruerats och tillverkats fér att uppfylla aktuell belastning och stallda sakerhetskrav.
Delar och specialutrustning som ej levererats av ZIEHL-ABEGG SEé&r ej godkanda fér anvandning.

Anvandarens omsorgsplikt

Apparaten har konstruerats och tillverkats med hénsyn tagen till en riskanalys och efter noggrant urval
av de harmoniserade standarder som maste féljas liksom vidare tekniska specifikationer. Den
motsvarar darfér teknikens senaste ron och garanterar stérsta méjliga sékerhet.

Den har sékerheten kan emellertid i praktiken uppnas, endast om alla fér &ndamalet nédvandiga
atgarder vidtas. Inom ramen for allmadn omsorgsplikt aligger den driftansvarige for anlaggningen att
planera de har atgérderna och kontrollera att de féljs.

Anvandaren maste sarskilt sdkerstilla att

¢ apparaten endast anvands pa d&ndamalsenligt satt (se dven kapitlet "Produktéversikt”)

¢ Anlaggningen endast drivs i felfritt och funktionsdugligt tillstand och att i synnerhet
sdkerhetsanordningarnas funktionsdugligt kontrolleras med jamna mellanrum.

¢ Nodvandig personlig skyddsutrustning star till betjanings-, underhalls- och reparationspersonalens
férfogande och ocksa anvands.

¢ Bruksanvisningen alltid finns tillgénglig vid apparaten i Iasligt och komplett tillstand.

¢ Endast tillrackligt utbildad och behorig personal handhar, underhaller och reparerar apparaten

¢ Denna personal regelbundet informeras om alla aktuella fragor rérande arbetssakerhet och
miljoéskydd liksom att den k&nner till bruksanvisningen och sérskilt de sédkerhetsanvisningar som
aterfinns i denna

* Inga pa apparaten monterade sakerhetsanvisningar och varningar avldgsnas och att de alltid ar
l&sliga.

Sysselsattning av extern personal

Reparation och skétsel utfors ofta av extern personal som ofta inte k&nner till de speciella
omsténdigheterna och de risker som utgar fran dessa.

Dessa personer maste utforligt informeras om riskerna inom deras verksamhetsomrade.
Arbetssattet maste kontrolleras for att vid behov kunna inskrida i god tid.

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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ZAdyn4C Produktéversikt
3 Produktoversikt
3.1 Anvandningsomrade
ZAdyn4C ar faltorienterad frekvensomformare, utvecklad fér hissmotorer, for reglering av
trefasmotorers varvtal.
Frekvensomriktaren ar utrustad med mikroprocessorstyrning. Den styr motorn enligt de tids- och
stréckberoende program som véljs av hissens éverordnade styrsystem. Anvandning av IGBT-moduler
och en i taktfrekvens andringsbar pulsbreddsmodulation méjliggér en tystgdende motor. De speciellt
utifran hisstekniken anpassade anvéndargrénssnitten och granssnitten méjliggor, tillsammans med
programvaran, en enkel installation och idrifttagning av frekvensomriktaren.
frekvensomformare &r framtagna fér hissanlaggningar fér person- och lasttransport med ett stort
ansprak pa kérkomfort och positioneringsnoggrannhet.
Det finns frekvensomformare fér drift av asynkronmotorer och synkronmotorer.
3.2 Funktionsbeskrivning
frekvensomformare tillhandahaller ett trefasnét med variabel frekvens och variabel spanning.
Spannings- och frekvenshojden &r beroende av den valda kérhastigheten och den last som ska
transporteras. Genom att anvanda en féltorienterad reglering drivs motorn optimalt i alla
arbetspunkter. Darmed tillhandahalls varje nédvandigt vridmoment nastan utan férdréjning. Redan vid
stillestand (varvtal 0) &r motorns hela nominella moment tillgangligt. Samtliga kérkurvor
varvtalsregleras och kors lastoberoende. Den faltorienterade regleringen mojliggor ett mycket exakt
foéljande av den angivna kérkurvan 6ver hela det stéllbara varvtalsomradet. Regleringen kan
anvandas upp till en hastighet av 4 m/s (hdgre hastigheter vid férfragan). Tack vare den reglerade
driften fran varvtal 0 (start) till varvtal 0 (stopp) arbetar bromsarna néastan slitagefritt.
3.21 Extra svanghjulsmassor
For att reducera accelerationsstrommarna ska svénghjulsmassorna helst tas bort. Massiva handhjul
ska bytas ut mot handhjul i plast eller aluminium.
Beakta emellertid att det kan uppsta obalans, om svanghjulsmassor tas bort.
3.2.2 Stromforbrukning hos ZAdyn4C i accelerationsfall
Utga vid valet av ZAdyn4C fran att den motor som ska regleras belastas med det nominella
vridmomentet vid det nominella varvtalet. Det krévs ett extra vridmoment fér att accelerera motorn.
For att alstra det har vridmomentet krévs det en stromstyrka pa cirka 60 — 80 % av markstrommen.
Darav foljer i accelerationsfall en stromférbrukning hos motorn pa cirka 160 — 180 % av
markstrémmen.
ZAdyn4C kan belastas med maximalt 180 % av markstrdmmen under upp till 10 s. Av den har
anledningen far den stromstyrka, som stélls in under motorns accelerationer, inte vara stoérre an 180 %
av markstrémmen.
| allmanhet:
[ |Nenn Frequenzumrichter 2 |Nenn Motor ]
3.3 Typskylt
Typskylten befinner sig pa den vanstra sidan av huset pa ZAdyn4C.
ZAdyn4CS 011
3~ 400 V, 50/60 Hz, 11 A, 60% ED, IP20
Serial No. 30773080/0001 &(e
Part No. 352201
1503 ZIEHL-ABEGG i
ZIEHL-ABEGG SE 74653 Kinzelsau Germany Tel. +49 (0) 7940 16-308
Typskylt ZAdyn4Cs 011
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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ZAdyn4C Mekanisk installation
Beskrivning Betydelse
ZAdyn4CS 011 | Typbeteckning
3~400V Natanslutningsspéanning
50/60 Hz Néatfrekvens
11 A, 60% ED Markstrom fér 60 % drifttid
IP20 Kapslingsklass
Serial No. Serial No.
Artikelnr. Artikelnr.
Berdéringsstrommen i skyddsjordsledningen éver-
A skrider en vaxelstrom pa 3,5 mA eller en likstrom
pa 10 mA.
(E CE-mérkning

3.4 Underhall & reparationer
Inom ramen f6ér aterkommande underhallsarbeten maste féljande arbeten utforas:
e Kontrollera apparaten betraffande nedsmutsning och rengér den vid behov
o Kontrollera anslutningarna och efterdra dem vid behov

3.5 Transport
e Apparaten ar férpackad fér det verenskomna transportsattet
¢ Apparaten far endast transporteras i originalférpackningen
¢ Man maste undvika slag och stétar under transporten

3.5.1 Lagringstider
Lagringstiden bestams i férsta hand av elektrolytkondensatorerna, da dielektrikumet i kondensatorn
bryts ner och elektrolyten avdunstar.
Lagringstider
e 12 manader vid -20 ... +50 °C
e 24 manader vid -20 .. .+45 °C
e 36 manader vid -20 ... +40 °C
Overstiger lagringen de angivna, maximala lagringstiderna, maste en omformning av
kondensatorerna goras, innan full natspénning laggs pa frekvensomformaren.
Omformning:
Vid omformningen maste ZAdynpro anslutas till reducerad spanning (230 V AC till L1 /L2) i cirka 1
timma.

3.6 Avfallshantering / atervinning

Avfallshanteringen maste ske korrekt och miljovanligt i enlighet med gallande lagar.

4 Mekanisk installation

4.1 Allman information
Frekvensomriktaren ZAdyn4C &r en sluten kompaktapparat som &r utformad for att monteras pa
véggen i ett maskinrummet eller hisschaktet. Den kan ocksé monteras i elskapet, men i s fall maste
tillracklig kylning finnas (se kapitlet "Elskapsmontage").

Fara!
For att forhindra fel i frekvensomriktaren pa grund av monteringsfel eller omgivningspaverkan maste
du félja de nedan uppraknade arbetsmomenten vid den mekaniska installationen.

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S 8
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ZAdyn4C Mekanisk installation
Foére montering
¢ Ta ut frekvensomriktaren ur férpackningen och kontrollera att den inte har nagra transportskador
¢ Monteringen maste utféras pa ett rent och barande underlag.
¢ Monteringen maste utféras pa ett jamnt underlag, sa att inga spanningar uppstar pa huset pa
ZAdyn4cC.
¢ Montera frekvensomriktaren pa en plats dar personer normalt inte rér sig.
Under montering
¢ Montera aggregatet spanningsfritt
¢ Monteringslage: vertikalt, anslutningsplintarna (X1, X2, X3) nedat, ingent liggande montering
¢ Montera frekvensomriktaren spanningslost
¢ Se till att inga borrspan, skruvar och andra frammande féremal kan komma in i frekvensomriktaren
¢ Hall de angivna minsta avstanden sa att du sakerstéller att kyllufttillférsel och franluftfléde kan ske
obehindrat (se figuren "Minsta avstand")
Omgivningsvillkor
¢ Det arinte tillatet att montera frekvensomriktaren pa vibrerande komponenter
o Utsétt inte frekvensomriktaren for stétar
e Undvik fuktighet
¢ Undvik aggressiva och ledande @mnen i omgivningen
411 Montering i kopplingsskap

OBSERVERA

41.2

41.21

OBSERVERA

Fara

Frekvensomriktaren &r utformad for att monteras pa véggen i maskinrummet eller hisschaktet. Vid
montering i elskapet maste tillracklig kylning anordnas. Ta darvid hansyn till apparatens forlusteffekt
(se kapitlet "Tekniska data”).

Det angivna monteringslaget och de minsta avstanden maste féljas ocksa vid elskapsmontering.

Vaggmontering

ZAdyn4C011-032

Fara

Skador pa huset pa ZAdyn4C

De bada nedre fastskruvarna, som &r avsedda endast for fixering av ZAdyn4C, ska inte bara nagon
last. Det kan leda till skador pa huset, om de inte dras at korrekt.

> Dra at de bada nedre fastskruvarna endast handfast.

> Anvand planbrickor.

> Anvand inga skruvar med forsénkt huvud.

Vaggmonteringen av ZAdyn4C 011-032 utférs som ett trepunktsfaste.

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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ZAdyn4C Mekanisk installation

> Sétti en fastskruv fér den dvre fastpunkten.

1

1 Ovre fastpunkt
> Hang upp ZAdyn4C pa den 6vre fastpunkten.
> Markera positionerna fér de nedre fastpunkterna.

2 Undre fastpunkter
> Borra fasthalen (ZAdyn4C kan forskjutas i sidled och behéver inte demonteras).
> Fixera ZAdyn4C med en skruv i var och en av de undre féstpunkterna.

41.2.2 ZAdyn4C 040-074

F&r ndrmare information om vaggmontering av ZAdyn4C040-074, se den medféljande
monteringsanvisningen.

4.2 Mattritningar/minimiavstand

421 ZAdyn4C 011-032
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Mattritningar ZAdyn4C 011-032 i mm
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ZAdyn4C Mekanisk installation
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Minimiavstand ZAdyn4C 011-032 i mm
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4.2.2 ZAdyn4C 040-074

N
422 190 L 11

auﬂ' 3 g ; l

628
590

340

ZD4C02MO
Mattritningar ZAdyn4C 040-074 i mm
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ZD4C02M0
Minimiavstand ZAdyn4C 040-074 i mm
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ZAdyn4C Elektriska Installationer

Elektriska Installationer

Vanta minst 3 minuter.

5
Fara!
Utfor aldrig arbeten pa frekvensomriktaren nar den ar spanningsférande.
Mellankretsen ( plintarna X2: +DC / X2:-DC ) ar fortfarande spanningsférande efter franslag.
Fara!
Det ar férbjudet att anvanda ZAdyn4C med borttaget hélje, eftersom det inuti frekvensomriktaren finns
spanningsférande blanka delar. Om denna féreskrift inte foljs kan allvarliga personskador orsakas.
Fara
Komponenter kan forstéras av elektrostatisk urladdning.
\ Gor en urladdning med lampliga atgarder innan du pabdrjar arbete pa elektriska komponenter (stickkontakter
‘k etc.). Detta kan goras t.ex. genom att du kortvarigt vidrér jordade metalldetaljer.

Endast el-fackman eller undervisad person som star under upp- sikt av en el-fackman far enligt
géllande bestammelser arbeta pa elektriska delar.

Vid alla arbeten pa spanningsférande delar maste alltid en andra person vara narvarande som i
nddfall kan sla av strdmmen.

Den elektriska utrustningen maste kontrolleras regelbundet: Féast I6sa forbindelser igen och byt
genast ut defekta ledningar eller kablar.

Elskapet resp. alla elektriska férsérjningsenheter ska alltid hallas sténgda. Tilltrade ar endast tillatet
fér behorig personal med nyckel eller specialverktyg.

Rengoér aldrig elektriska anordningar med vatten eller andra vétskor.

5.1 EMC-anpassad installation
Om frekvensomriktaren ar korrekt installerad (se nedan) uppfyller den kraven i féljande normer:
e EN 12015:2014 Elektromagnetisk kompatibilitet - Produktfamiljestandarder fér hissar, rulltrappor
och rullramper - Utstralning
e EN 12016:2013 Elektromagnetisk kompatibilitet - Produktfamiljestandard for hissar, rulltrappor och
rullramper - Immunitet

For att sakerstalla att de ovannédmnda normerna ar uppfyllda maste du kontrollera féljande punkter:

¢ Anvand enbart skdrmade ledningar for anslutning av motor och bromschopper resp.
bromsmotstand

o Stérsta ldngd hos motorledningen 25 m

¢ Linda oskdrmade ledningar till bromsmotstandet av typ BR11-A kring den medféljande ringk&rnan
(se bild).

¢ Om skarmen pa en ledning maste brytas (t ex vid installation av motorrelder) maste den dras vidare
darifran med sa lag HF-impedans som mojligt.

¢ Anvand enbart skdrmade styrledningar

e Skarmar pa styrledningar (in- och utgangar, vridgivarledning med mera) maste jordas pa
omriktarsidan.

e Skarmar pa styrledningar (in- och utgangar, vridgivarledning med mera) maste jordas pa

omriktarsidan.

Anvand skadrmade ledningar ocksa i elskapet

Sno inte skarmen vid anslutningen. Anvand ett lAmpligt skdrmanslutningssystem

Dra styrledningar och kraftledningar atskilda fran varandra.

Forse kopplade induktiviteter (broms, relder) med avstérningsenheter

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S ¢
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Ringkarna BR11-A

5.1.1 Ledningar, motor / bromsmotstand

5.1.1.1 Ledningslangd
Motorledning Den maximala ledningslangden &r 25 m.
Ledning, bromsmotstand: Den maximala ledningslangden ar 5 m.

Om ledningsléangden ar > 25 m (motorledning) eller > 5 m (bromsmotstandsledning) kan
overensstammelse med DIN EN 12015 (Elektromagnetisk kompatibilitet - Utstralning) och
DIN EN 12016 (Elektromagnetisk kompatibilitet — Immunitet) inte garanteras.

5.1.1.2 Kontaktering av motorledningens skdrm pa ZAdyn4C
Motorkabelns skdrmning maste kopplas till jordpotentialen pa ZAdyn4C med den medféljande
bygelklamman (se bild).

ZAdyn4C 011-032

1 Bygelkldmma

2 Kabelfaste fér dragavilastning -
ZAdyn4C 040-074
1 Bygelkldmma
2 Kabelfaste fér dragavlastning

5.1.1.3 Kontaktering av bromsmotstandsledningens skiarm
Skarmningen pa bromsmotstandets ledning maste kopplas till jordpotentialen pa ZAdyn4C och pa
bromsmotstandet med den medféljande bygelklamman (se bild). .

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S .5>
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ZAdyn4C 011-032
1 Bygelkldmma
2 Kabelféaste fér dragavilastning

ZAdyn4C 040-074
1 Bygelkldmma
2 Kabelfaste fér dragavlastning

5.1.2 Styrkablar, STO-kabel
Styrledningarnas skarmar (digitala in- och utgangar, DCP) maste kopplas till jordpotentialen pa
omriktarsidan. Fér detta andamal finns jordningsklammor i ZAdyn4C (se figuren).

For STO-signalerna kan man anvénda separata, mantlade kablar eller en skyddad dragning. | bada
fallen maste skarmade ledningar anvandas. Skdrmen ska ladggas pa dubbelsidigt. STO-ledningarnas
skarmar ska pa omriktarsidan ha en stor kontaktyta mot jordpotentialen. For det har &ndamalet finns
det jordningsklammor till férfogande i ZAdyn4C (se bild). Fér mer information om STO-funktionen, se
kapitlet Funktionen "Saker avstédngning (STO)”.

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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ZAdyn4C 011-032
Exempel pa skarmning av STO-ledningen nar den fortillverkade anslutningsledningen L-SL-xx-HX-ZA4-STO anvéands (se
kapitlet "STO-granssnitt (X-STO)")

1 Jordningskldmmor
2 Dragavlastning med kabelféste

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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ZAdyn4C 040-074
Exempel pa skarmning av STO-ledningen nar den fortillverkade anslutningsledningen L-SL-xx-HX-ZA4-STO anvands (se
kapitlet "STO-granssnitt (X-STO)")

1 Jordningsklammor

2 Dragavlastning med kabelfédste

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S >
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5.2 Anslutningsklammornas placering

5.21 ZAdyn4C 011-032

Anslutningsplintarnas l&ge, ovansida
X-STO Safe Torque Off

X-MT motortemperaturévervakning
X-ENC15 vridgivare SUB-D

X-ENC8 vridgivare

X-IN digitala ingangar

X-CAN CAN

J1 avslutningsmotstand CAN-ledning
X-PAD ZApad

X-DCP DCP

10 X-MON ingangsévervakningsfunktioner
11 X-ENCO vridgivarsimulering

12 X-AN analoga ingangar

13 X-EXT extern 24 V spanningsmatning

O©CONOGRARWN =

Anslutningsplintarnas lage framsida
X-MMC minneskort

X3 motor

X2 bromschopper / bromsmotstand
X1 nat

X-Out digitala utgangar

GRAWN =
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5.2.2 ZAdyn4C 040-074

- l!lllllllll"l!llllllllll”||'
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Anslutningsplintarnas lage, ovansida
X-STO Safe Torque Off

X-ENC15 vridgivare SUB-D

X-ENC8 vridgivare

X-IN digitala ingangar

X-CAN CAN

J1 avslutningsmotstand CAN-ledning
X-PAD ZApad

X-DCP DCP

X-MON ingangsdévervakningsfunktioner
10 X-ENCO vridgivarsimulering

11 X-MT motortemperaturévervakning

12 X-AN analoga ingangar

13 X-EXT extern 24 V spadnningsmatning

OCONOOGRARWN =

nslutningsplintarnas lage framsida
X-MMC minneskort
X2 bromschopper / bromsmotstand
X3 motor
X1 nat
X-Out digitala utgangar

[$, 10 YUY I,
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5.3 Ledningsdragning
For att de olika ledningarna ska kunna féras in i ZAdyn4C ar frekvensomriktaren férsedd med
bygelklammor och urtag. Tabellen och figurerna nedan visar deras tilldelningar och lagen.

ZAdyn4C 011-032

Nétkabel Urtag nedtill till vénster

Motorledning Bygelklamma, urtag nedtill till h6ger

Ledning, bromsmotstand Bygelklamma nedtill, andra urtaget fran héger
Ledningar X-DCP, X-IN, X-ENC8, X-CAN, X-MON, X- Urtag nedtill till héger

ENC8, X-STO

ZAdyn4C 040-074

Natledning, ledning X-OUT Urtag nedtill till vénster

Motorledning Bygelklamma nedltill, andra urtaget fran héger
Ledning, bromsmotstand Bygelklamma, urtag nedtill till h6ger
Ledningar X-DCP, X-IN, X-ENC8, X-CAN, X-MON, X- Bygelklamma, urtag nedtill till héger

ENCS8, X-STO

5.3.1 LedningsdragningZAdyn4C

%

® @ 66

O, ® 6

Ledningsdragning pa framsidan av ZAdyn4C 011-032

1 Nétledning, ledning X-OUT Ledningsdragning pa framsidan av ZAdyn4C 040-074

2 Skyddsledaranslutning 1 Nétkabel

3 Ledning, bromsmotstand 2 Skyddsledaranslutning

4 Motorledning, ledningar X-DCP, X-IN, X-ENC8, X-CAN, 3 Motorledning

X-MON, X-ENC8, X-STO 4 Ledning bromsmotstand, ledningar X-OUT, X-DCP, X-IN,

X-ENC8, X-CAN, X-MON, X-ENC8, X-STO

5.4 Dragavlastning med kabelfaste
Alla ledningar maste dragavlastas med kabelfasten.

5.5 Skyddsledaranslutning
Frekvensomriktaren har enligt de definierade natverken i DIN EN 60990 en lackstrém > 3,5 mA och
maste darfor ha en fast anslutning. Jordledaranslutningen maste enligt EN 50178 punkt 5.2.11 resp.
5.3.2.1 ha minst 10 mm?2 tvarsnittsarea. Om jordledaren &r klenare &n 10 mm?2 maste en extra
jordledare anslutas. Tvarsnittsarean maste vara minst lika med arean hos anslutningskabelns
jordledare. ZAdyn4C har M6-pinnskruvar for anslutning av jordledarna (se figuren.
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Skyddsledaranslutnlng ZAdyn4C 011-032 Skyddsledaranslutnlng ZAdyn4C 040-074

ndtanslutning (X1)

Fara!
Innan apparaten ansluts till ndtet ska man kontrollera att uppgifterna pa ZAdyn4C typskylt motsvarar
de anslutningsvarden som behdvs.

5.6.1 Natformer
Natfilter och ZAdyn4C ar utformat for drift i ett jordat forsérjningssystem. Féljande natformer ar tillatna:
e TN-nat
e TT-nét
Information

i Natfiltret och ZAdyn4C &r inte lampliga for anvéndning i IT-néat!

5.6.2 Ledningsarea
Ledningsarean maste bestammas som funktion av motorns markstrém och omgivningsférhallandena
(t.ex. temperatur och installationssétt) enligt DIN VDE 0100.

5.6.3 Natsakring
Dimensioneringen av natsakringen maste ta hansyn till den anvénda ledningsarean och
omgivningsvillkoren.
Anvand maximalt féljande sékringar, beroende pa storleken pa ZAdyn4C:
Storlek av ZAdyn Maximal sméltsékring

driftklass gG

4Cx011/4Cx013 16 A
4Cx017 20A
4Cx023 25A
4Cx032 35A
4Cx040 50 A
4Cx050 63 A
4Cx062 / 4Cx074 80 A

5.6.4 Ledningstyp
Bade ledningar med solida eller mangtradiga ledare kan anvandas. Vid mangtradiga ledare bor
andhylsor anvandas.
Natkabeln behdver inte vara av skdrmat utférande.

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S

261228 ZIEHL-ABEGG 3.



Originalbruksanvisning

ZAdyn4C

Elektriska Installationer

5.6.5

5.7

5.8

5.9

OBSERVERA

Anslutningskabel

Natanslutningen ar forsedd med dragfjaderklammor. For att férhindra att anslutningsklammorna
skadas och en sdker kontakt ska kunna garanteras nar ledningarna ansluts, ska en passande
skruvmejsel stickas in i klAmmorna anda tills den bottnar och kldmmorna ar helt éppnade.

ZAdyn4C
X1

L1 L1

@ 12— r

L3 L3

PE -mimimmmmmmm e @

Natanslutning ZAdyn4C
1 Né&t 3~ 400V/PE/50Hz

filterdrossel-avstorningsfilter

Genom den integrerade filterdrosseln och det integrerade avstorningsfiltret uppfylls kraven i

nedanstaende produktstandarder:

¢ EN 12015 Elektromagnetisk kompatibilitet — produktstandard fér hissar, rulltrappor och rullband —
utstralning

¢ EN 12016 Elektromagnetisk kompatibilitet — produktstandard fér hissar, rulltrappor och rullband —
immunitet

Jordskyddsbrytare (RCCB)

Frekvensomformare av typen ZAdynpro behdver ingen jordskyddsbrytare fér driften.

Strémkretsen vid utgangen pa ZAdyn4C 6vervakas av ett elektroniskt kortslutningsskydd. Identifieras
en kortslutningsstrom pa utgangen pa ZAdyn4C (och darmed vid ett fel en férsumbar impedans
mellan ytterledaren och en kropp eller stromkretsens skyddsledare eller en jordledning till apparaten),
stangs utgangsstrémmen av pa <20 ps. Under forutsattning att potentialutjgmningen fér ZAdyn4C och
motorn utforts enligt de géllande normerna (VDE 0100 del 540 och SS-EN 50178), &r det har
forfarandet tillréckligt fér den automatiska avstédngning som kravs i VDE 0100-4100 i en felsituation.
Kravs det en jordskyddsbrytare av sarskilda orsaker (exempelvis brandskydd), maste en
allstromskanslig jordskyddsbrytare av typ B monteras. ZIEHL-ABEGG rekommenderar att anvénda
en jordskyddsbrytare med markfelstrém 300 mA fér brandskydd enligt direktivet VdS 3501 for att fa en
sa hog driftsakerhet som mojligt.

Information

Beakta att det aven vid anvandning av en korrekt RCCB av typ B kan intraffa felutlésningar pa grund
av hdga skyddsledarstrommar (urladdningsstrémmar) och att drift med de har skyddsanordningarna
da inte ar mojlig.

Styrtransformator i ndtmatarkabeln

Fara
Vid anvandning av en styrtransformator i natmatarkabeln fér ZArec4C maste en kondensator kopplas
in parallellt med transformatorns priméarlindning (se bild).

Kondensatorn &r avsedd for att undvika en extrem sp&nningsdkning vid ett spanningsavbrott i en av
de faser som ar anslutna till transformatorn. Den har spanningsdkningen kan leda till att naffiltret
forstors. Orsaken till den har spanningsékningen ar en resonans hos styrtransformatorn med de
radioavstérningskomponenter som anvands principiellt vid frekvensomriktare.
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5.10

5.10.1

5.10.2

5.10.3

ZAdyn4C
X1

L1 L1

@ 12— r

ov 400V
ov 230V

Styrtransformator i natmatarkabel
1 Naét 3~ 400V/PE/50Hz

2 Kondensatorer

3 Styrtransformator

@
— @
®

Rekommenderade kondensatortyper for Cx:
e Epcos typ B2583210uF/640V-AV
¢ Kondensatorer fér motorstart med féljande data: 10 yF/450 VAC

Dessutom maste féljande beaktas:

o Stdng vid sekventiell avstdngning av de faser, som driver transformatorn, sist.

 Overdimensionera inte transformatorn.

¢ Kor bada pa samma faser, om en belastad och en tidvis obelastad transformator anvands i
styrningen.

Motoranslutning (X 3)

Ledningsarea
Ledningsarean maste bestdmmas som funktion av motorns markstrém och omgivningsférhallandena
(t.ex. temperatur och installationssatt) enligt DIN VDE 0298-4 .

Ledningstyp

Anvand alltid skarmade ledningar fér motoranslutningen! Bade styva och béjliga ledningar kan
anvandas. Vid bgjliga ledningar rekommenderar vi att &ndhylsor anvands.

Markspanning UO/U: 450/750 V AC

Ledningslangd

Den maximala ledningslangden &r 25 m. Om motorledningen &r > 25 m kan det inte ldngre garanteras
att normerna DIN EN 12015(Elektromagnetisk kompatibilitet - Utstralning) och

DIN EN 12016(Elektromagnetisk kompatibilitet — Immunitet) ar uppfylida.

Anslutningskabel

Fara!

Sla alltid ifrdn natspanningen innan motorledningen ansluts. STO-funktionen (rel&fri drift) skapar inte
nagon galvanisk separering mellan frekvensomriktarens slutsteg och anslutningsplinten fér
motorledningen!

Motoranslutningen har dragfjaderplintar. For att férhindra att anslutningskldmmorna skadas och en
saker kontakt ska kunna garanteras nar ledningarna ansluts, ska en passande skruvmejsel stickas in i
klammorna, &nda tills den bottnar och klammorna ar helt 6ppnade.
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5.10.5

OBSERVERA

5.11

Fara!

Nar motorn drivs med vridgivare maste motorledningen anslutas sa att fasféljden blir den ratta pa bade
motor- och omriktarsidan: U ->U/V ->V /W ->W.

Aven om motorn roterar i fel riktning far anslutningen inte kastas om! Om motorfaserna &r omkastade
gar det inte att reglera motorn. Det kan orsaka ryckiga rorelser eller okontrollerade accelerationer hos
motorn.

)
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)
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B fiate EE

=] <]| |

RS- N SR
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Anslutning asynkronmotor/synkronmotor

Elektronisk kortslutning

Utférs en nédevakuering genom att bromsarna 6ppnas, kortsluts motorlindningarna genom en
sjalvaktiverande, elektronisk kortslutning for att férhindra att hissen accelererar okontrollerat.
Kortslutningen genererar ett varvtalsberoende bromsmoment, vilket oftast racker till for att begrédnsa
hissens hastighet till ett sékert varde.

Information

S]

¢ Den elektroniska kortslutningskopplingen &r aktiv, &ven om det inte finns nagon driftspanning pa
ZAdyn4C.

o Stalls ZAdyn4CS med inbyggd elektronisk kortslutningskoppling om till asynkronmotor, |6ses den
elektroniska kortslutningskopplingen inte ut langre.

o Aktivera den elektroniska kortslutningen vid kontroll av viktutjigmningen genom att 6ppna
bromsarna.

¢ Kontakta Ziehl-Abegg, om du vill stdnga av den elektroniska kortslutningen.

Sakerstall vid drift av synkronmotorer fran andra tillverkare att de kan drivas med den elektroniska
kortslutningskopplingen och att en manuell nddevakuering ar tilldten med kortslutna motorlindningar.

temperaturévervakning motor (X-MT)

Information

Identifiering av 6vertemperatur hos motorn leder inte till nagot avbrott i kérningen. Den aktuella
kérningen avslutas.

Identifieras en 6vertemperatur hos motorn i stillestand, ar en kérning inte mojlig.

Féljande givartyper kan anvandas:

o Kalledare (PTC enligt DIN 44082, kopplingspunkt vid 3 500 Q)

o Temperatursensor KTY84-130 (stallbar kopplingspunkt: parametern Overvakningar/R_P1P2)
¢ Termokontakt

Den anvanda givartypen méaste parametriseras i menyn Overvakningar/P1P2!

Overvakning
% P1P2 PTC
Y PTC

Motortemperaturdver.
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OBSERVERA

OBSERVERA

i
512

u [v Jw |PE

X-MT
P1 (P1 o1
P2 [P2) oP2

Anslutning temperaturévervakning
() Plintbeteckning stickkontakter

Information .
Anvéander du inte temperaturévervakningen, maste du stdnga av den (Overvakningar/P1P2 = Av).
Kortslutning av ingangarna P1 och P2 identifieras som fel av ZAdyn4C.

Bromsmotstand (X2)

Fara
En befintlig temperaturévervakning maste vara ansluten till ZAdyn4C!
Vid fel kan det ske en sénderbréanning av bromsmotstandet eller broms-choppern!

Fara
Vid felaktig anslutning av ett bromsmotstand (typ BRxx) pa kldmmorna +DC och -DC avger den en
kontinuerlig effekt och apparaten blir dverhettad.

Fara
Det anvanda bromsmotstadet eller bromschoppern maste parametriseras i menyn Kodare & BC /
BC_TYP.

Encoder & BC

»BC_TYP BR25
Y BR25

BR/BC - Typ

Typ BR11-A
Bromsmotstandet BR11-A ar férsedd med anslutna anslutningsledare. De maste lindas 2 ganger runt
den medféljande ringkarnan. Det &r da viktigt att bada ledarna lindas i samma riktning (se bild).

Ringkérna BR11-A

Information

Den férkonfektionerade ledningen till BR11-A &r inte férsedd med en dubbel isolering.

Du kan bestalla en kompletteringsbyggsats hos ZIEHL-ABEGG SE fér dragning enligt VDE 0100-400.
Artikelnumret lyder: 357260

Ledningsldngd
Den maximala ledningsléngden ar 5 m.
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Vid en tilledning > 5 m kan 6verensstdmmelse med EN 12015 (elektromagnetisk kompatibilitet —
utstralning och EN 12016 (elektrisk kompatibilitet — immunitet) inte langre garanteras.

Skulle langden pa den férkonfektionerade ledningen inte racka vid bromsmotstand av typen BR11-A,
kan ledningen férlangas upp till 5 m.

Anvand da en skadrmad, sjélvslackande ledning.

5.121 Anslutningskabel

Bromsmotstand
Information
i Bromsmotstandet av typ BR11-A har ingen temperaturévervakning.
[ X2
m f Zdgndc BR L !ﬂ“ ,"h‘\ i ZAdyndC
1 [ g
aa @@m H | [ con
| X-MON ﬂ [ e
(] = e
2| s \'(L——-——::-—I
Anslutning BR11-A / BR 14-A Anslutning BR17 / BR25 / BR50 / BR100

1 Max. kontaktbelastning: 5 A /250 V AC

Broms-chopper

ZAdynac

e —pm—tead,

~x L
{
‘ =
<]
z

Anslutning BC25 / BC50 / BC100
1 Max. kontaktbelastning: 5 A/250 V AC

5.12.2 Tekniska data gallande ingangen pa temperaturévervakningen (X-MON/BC)
Ingangen pa temperaturévervakningen (X-MON/BC) motsvarar industristandarden IEC61131-2 typ 2.

Spanningsomrade +22..26 VDC
Kopplingsniva low/high <5VDC/>11VDC
Stromférbrukning vid 24 V 10 mA (-20%)
Kabelarea max. 1,5 mm?

5.13 Digitala ingangar (X-IN)
For parallell styrning av ZAdyn4C finns det standardmassigt 8 digitala ingangar pa
anslutningskldamman X-IN. Ingangarna &r férparametrerade, men de kan beldggas med andra
funktioner genom att parametrarna andras.
Ingangarna kan styras antingen galvaniskt atskilda genom en extern 24 V spanningsmatning fran
styrningen eller via en intern 24 V spanningsmatning fran ZAdyn4C.
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1

5.13.1

5.13.2

Information

Ansluts de digitala ingangarna till den interna respektive externa spanningsmatningen, forsérjs alla
ingangarna, alltsa &ven CO1, CO2, BR1, BR2, BR3, BR4 och BC, via den interna respektive externa
spénningsmatningen.

| fabriken ar byglarna +24V/+24V_IN och GND/GND_IN kabeldragna pa stickkontakten, varfér den
interna spanningsmatningen ar aktiv.

Ar klammorna +24V/+24V_IN och GND/GND _IN inte byglade, ar det inte méjligt att férsérja
ingangarna via den interna spanningsmatningen.

Information
Anvand skarmade ledningar till férbindelserna. Anslut skdrmarna till skarmanslutningen pa plinten

X-IN.

Anslutning med extern spanningsmatning

w2av | 201 101 [ 102 | 103 | 104 | 105 | 106 | 107 | 108 | N0 | oo | )

XN T e @660l 6] @000 02 13)

Anslutning av digitala ingangar med extern spanningsmatning
1 Utstyrning

() Plintbeteckning stickkontakter

* Tradnummer i den fértillverkade anslutningsledningen X-1

Information
Om den externa spdnningsmatningen anvands behdvs inte bryggorna mellan plintarna +24 V/+24 V_IN
och GND / GND_IN i den fértillverkade styrledningen X-l. De maste tas bort!

Anslutning med intern spanningsmatning

X-IN| #2ev | 3 | 101 | 102 | 103 | 104 | 105 | 106 [ 107 | 108 | )P o0 [ £
MA@ [OG]m]® ][O ]100]ad)]d2([d3)

5* 6* 7 8* 9*

2 3+ g

@

D A A U A U

Anslutning av digitala ingangar med intern spanningsmatning
1 Utstyrning

() Plintbeteckning stickkontakter

*  Tradnummer i den fortillverkade anslutningsledningen X-1
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1

OBSERVERA

Information

Om den interna spanningsmatningen anvands maste en brygga sattas in mellan plintarna +24 V / +24
V_IN och mellan GND / GND_IN. Pa den fortillverkade ledningen X-I ar bryggorna redan inbyggda.
Ledningen GND_IN (trad-nr 10) behévs inte. Den maste tas bort fran anslutningsplinten och isoleras
pa bade omriktar- och styrningssidan.

Fara
Den interna 24 V-spénningsmatningen ar avsedd endast for de digitala ingangarna. Koppling av
férbrukare med den har spanningen &r inte tillaten!

5.13.3 Tekniska data
De digitala ingangarna motsvarar industristandard IEC61131-2 TYP 2.
Spanningsomrade +22..26 VDC
Kopplingsniva low/high <5VDC/>11VDC
Strémférbrukning vid 24 V 10 mA (-20%)
Kabelarea max. 1,5 mm?
5.13.4 Anslutningsschema X-IN
Ingangsschemat 11 ... 18 &r konfigurerbart. Konfigurationen kan géras sa har:
¢ Se den anvéanda styrningen (enligt kraven fran styrningen).
¢ Fri konfiguration
Konfigureringen av de digitala ingangarna goérs i menyn ”Styrsystem\CONFIG”.
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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Ingangsschema i férhallande till konfigurationen:
. . Ingangar
Konfigurering
101 102 103 104 105 106 107 108
_ RV2 | Re-
00:Reserv RF V1 V2 V3 vz RV1 UP DOWN | serv
_ RV2 | Re-
01:ZA_IO RF V1 V2 V3 vz RV1 UP DOWN | serv
_ RV2 | Re-
03:BP_IO RF V1 V2 V3 vz RV1 UP DOWN | serv
_ RV2 | Re-
08:KN_IO RF VA1 V2 V3 vZ RV1 UP DOWN | serv
, RV2 | Re-
11:NL_IO RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP DOWN | serv
13:SS_IO RF V1 V2 V3 vz RV1 UP RV2 V4
- DOWN
15:ZA_BIN RF DIR BINO | BIN1 | BIN2 | Reserv | Reserv SR:;\-/
16:WL_IO RF V1 V2 V3 VZ RV1 UP RV2 V4
- DOWN
_ RV2 | Re-
21:ST_IO RF V1 V2 V3 \V4 RV1 UP DOWN | serv
_ RV2 Re-
24:CSILVA RF BINO | BIN1 | BIN2 |Reserv DOWN RV1UP serv
_ RV1 | RV2
25:X_BIN XBIN2 | XBIN1 | XBINO UP | DOWN Reserv | Reserv | RF
27:MAS_BIN RF DIR | MBINO | MBIN1 | MBIN2 BR1 BR2 SR::\-/
30:KS_IO RF V1 V4 V2 vz RV1 UP RV2 V3
- DOWN
: RF+ | PA-
31:KL_IO V4 V1 V2 V3 VZ RF+RV1 RV2 | RA*2
. RV2 Re-
32: S_SMART RF VA1 LZ V3 V4 RV1 UP DOWN | serv
Information
L

5.13.5

For att kunna gora en kérning maste minst féljande ingangssignaler finnas:
e Frisattning av regulatorn

e Varvtal

e Forinstalining for riktningen

Binar forinstdllning av koérhastigheterna

Fast binar tilldelning (CONFIG=15:ZA_BIN)

. . Ingangsfunktion
Koérhastighet
BIN2 BIN1 BINO

- 0 0 0
V1 0 0 1
V2 0 1 0
V3 0 1 1
V4 1 0 0
V5 1 0 1
V6 1 1 0
VZ 1 1 1
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Fri binar tilldelning (CONFIG=25:ZA_BIN)
Binarkoderna kan tilldelas kérhastigheter fritt. Tilldelningen sker via parametrarna Styrning/X_BIN1
till X_BIN7.
Ingangsfunktion . .
Koérhastighet
XBIN2 XBIN1 XBINO
0 0 0 -
0 0 1 Styrning/X_BIN1
0 1 0 Styrning/X_BIN2
0 1 1 Styrning/X_BIN3
1 0 0 Styrning/X_BIN4
1 0 1 Styrning/X_BIN5
1 1 0 Styrning/X_BIN6
1 1 1 Styrning/X_BIN7
5.13.6 Invertering av de digitala ingangarnas logik
De digitala ingangarnas logik kan inverteras. D& maste bygeln J4 flyttas.
Information
L

5.13.6.1

¢ Flyttas bygeln J4, inverteras savél de digitala ingangarnas logik som bromsluftningsévervakningens
ingangar. For att invertera bromsluftningsévervakningens ingangars logik, se kapitlet
"Bromsluftningsévervakning (X-MON)/Invertering av bromsluftningsévervakningens ingangars
logik”™.

Anslutning med extern spanningsmatning vid inverterad logik

+24V [ 7| 101 102 | 103 | 104 [ 105 | 106 | 107 | 108 N | GND @)

XN oo oo o060
. Tl :

Anslutning av digitala ingangar med extern spanningsmatning vid inverterad logik
1 Utstyrning

() Plintbeteckning stickkontakter

* Tradnummer i den fortillverkade anslutningsledningen X-1

Information
Om den externa spanningsmatningen anvénds behdvs inte bryggorna mellan plintarna
+24 V| +24 V_IN och GND / GND_IN i den fortillverkade styrledningen X-l. De maste tas bort!
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5.13.6.2 Anslutning med intern spdnningsmatning vid inverterad logik

X-IN| #2ev | 3 [ 101 | 102 | 103 | 104 | 105 | 106 [ 107 | 108 | SO | &0 [ £
MA@ ]|G[E]O[E]6[09]01]02)]13)
1”' 2* 3% 4 5’ 6’ 7 8* 9* 10"‘ I
AT T T T T T 1T e e —
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10* 2" 3* 4 5 6* ™ 8* 9*
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Anslutning av digitala ingangar med intern spanningsmatning

1 Utstyrning
() Plintbeteckning stickkontakter

*

Information
1 Om den interna spanningsmatni

Tradnummer i den fortillverkade anslutningsledningen X-1

ngen anvands maste en brygga séttas in mellan plintarna +24 V / +24

V_IN och mellan GND / GND_IN. Pa den fortillverkade ledningen X-I ar bryggorna redan inbyggda.
Ledningen 24V_IN (trad-nr 1) behovs inte. Den maste tas bort fran anslutningsplinten och isoleras pa

bade omriktar- och styrningssidan.

5.13.6.3 Tekniska data géllande digitala ingangar vid inverterad logik

Utgangsspanning

+12...13VDC

Kopplingsniva low/high

<5VDC/>11VDC

Strémfdérbrukning

6 mA (-20%)

Kabelarea

max. 1,5 mm?

5.13.6.4 Flyttning av bygeln J4

For att invertera de digitala ingangarnas logik maste bygeln J4 flyttas.

> Skruva av och ta bort det vita
> Ta bort det blda locket pa ZAd

locket pa ZAdyn4C.
yn4C.

> Ta bort stickkontakterna och ta bort den svarta bygeln fran klamman J1 (2).

> Skruva ut fastskruvarna (1).

ZAdyn4C011-032

'Q.IIIIIIHHMF!IHETHHHWIH”?O'

A
1) s

ZAdyn4C040-074
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Fara

Skada pa anslutningsklamman J1

Tas det stora, blaa locket bort och den svarta bygeln sitter pa anslutningsklamman J1, kan stiften pa
anslutningskldamman J1 bdjas eller brytas.

> Ta bort den svarta bygeln fran anslutningsklamman J1, innan locket tas bort.

> Ta bort det stora, blaa locket.
> Flytta den réda bygeln J4 fran position 2 (stift 1 och 2) till position 1 (stift 2 och 3).

§ Ve nun-s..-\.

Bygeln J4 pa position 2 Bygeln J4 pa position 1

2 Bygeln J4
> Montera locken i omvand ordningsféljd.
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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5.14 Digitala utgangar

5.14.1 Digitala utgangar X-OUT
Pa anslutningsklamman X-OUT finns det 5 digitala utgangar som potentialfria relakontakter med
slutande funktion. Utgangarnas funktioner ar férparametrerade, men de kan beldggas med andra
funktioner genom att parametrarna &ndras.

5.14.1.1 Anslutning X-OUT

L
L
L
L
L

X-OUT| 011|014 | 021 | 024 | 031 | 034 | 041 | 044 | 051 | 054
M| ®|1@®]16G |67 ]®[O [0

B e e mt s E e e R e =
[ -——

~d e —_ e e L

i~

Anslutning av digitala utgangar (X-OUT)

1 Utstyrning

() Plintbeteckning stickkontakter

* Tradnummer i den fortillverkade anslutningsledningen X-OUT

5.14.2 Tekniska data X-OUT

Kortslutningssaker nej*

min. bryteffekt 5mA/12VDC
max. bryteffekt 2 A/250 VAC
Ledningsarea max. 2,5 mm?
Fara

*For att skydda relakontakterna maste kopplade induktanser férses med en extern skyddskoppling
(sparrdiod, RC-skydd).

5.14.3 Plintbeldggning X-OUT
Utgangsschemat ar konfigurerbart. Konfigurationen kan goras sa har:
¢ Se den anvanda styrningen (enligt kraven fran styrningen).
¢ Fri konfiguration
Konfigureringen av de digitala utgangarna gors i menyn "Styrsystem\CONFIG".
| kapitlet "Parameterlista/menyn Styrsystem” finns det en beskrivning av parametrarna.
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Utgangsschema i forhallande till konfigurationen:
. . Utgangar
Konfigurering
011-014 021 -024 031-034 041 -044 051 - 054
00:Reserv Stérning MB RB V<V G1 STO-Info
01:ZA_1O Stérning MB RB V<V_G1 STO-Info
03:BP_IO Stdrning MB RB V<V_G1 STO-Info
08:KN_IO Stdrning MB RB V<V_G1 STO-Info
11:NL_IO Stdrning MB RB V<V_G1 STO-Info
13:SS_I10 Stdrning MB RB V<V_G1 STO-Info
15:ZA_BIN Stérning MB RB V<V _G1 STO-Info
16:WL_IO Stdrning MB RB V<V_G1 STO-Info
21:ST_IO Stdrning MB RB V<V_G1 STO-Info
24:CSILVA Stérning MB RB V<V_G1 STO-Info
25:X_BIN RB MB V=0 Stdrning STO-Info
27:MAS_BIN Stérning MB RB Av* STO-Info
30:KS_IO Stdrning MB RB V<V_G1 STO-Info
31:KL_IO Stdrning MB RB Evac.Dir STO-Info
32: S_SMART Stdrning MB RB SD STO-Info
5.15 DCP/CAN-grianssnitt (X-DCP, X-CAN)
Ett alternativ till konventionell kabeldragning &r att styra ZAdyn4C via DCP eller CANopen-Lift (se
kapitlet "Seriell kommunikation”).
Information
i Anslutningskldmmorna X-DCP och X-CAN ingar standardmassigt i ZAdyn4C.
5.151 DCP
¢ Anvénd en skdrmad ledning for forbindelsen. Skarmen maste vara jordad pa omriktarsidan.
o Utfor forbindelsen mellan ZETADYN 4 och styrenheten utan ytterligare klampunkter.
¢ Den maximala ledningslangden &r 50 m.
X-DCP
O |@p===1
J.\
ovD | (3) —I{:— GND
Loy
DB |(2) —}—:— DATA - (B)
by
DA | (1) —:\J'— DATA + (A)
DCP-anslutning
() Plintbeteckning stickkontakter
Foér mer information om DCP, se kapitlet "Seriell kommunikation/DCP (Drive Control & Position)”.
5.15.2 CANopenLift

OBSERVERA

¢ Ingen skarmad bussledning behévs, men dataledningarna bér vara tvinnade med varandra.

¢ Ledningsdragningen gors i linjestruktur. Enskilda apparater férbinds med huvudledningen via korta

stickledningar.

¢ Huvudledningen ska vid bada andarna avslutas med ett slutmotstand pa 120 - 150 ohm.
¢ Huvudledningen far inte vara langre an 200 m. Stickledningarna far vara hégst 6 m langa.

Fara

Felkopplade anslutningar kan férstéra de elektriska/elektroniska komponenterna.
Elektrostatiska urladdningar kan dventyra de elektroniska komponenterna och orsaka fel i

progamvaran.
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Anslutningen av bussledningen sker via granssnittet X-CAN pa ZAdyn4C
X-CAN
CH |(4) —{—}— CAN High (H)
[
— |1 .
L __ Optional
(\ ) ®) -: : Schir?n:::cﬁ[uss
(.
cL [(2) —:—{— CAN Low (L)
I
ove [(1) —llJI— GND (optional)
Anslutning CAN
For att slutmotstandet ska aktiveras, maste bygeln pa klamman J1 sattas pa de bada 6vre stiften (se
bild).
& For mer information om CANopen-Lift, se kapitlet "Seriell kommunikation/CANopen-Lift”.
5.16 STO-granssnitt (X-STO)
Tank pa féljande punkter vid koppling och ledningsdragning av STO-signalerna:
¢ For koppling av STO-signalerna ska separata relder anvandas vid varje ingang (tvakanalig
styrning).
¢ Vid ledningsdragningen fér STO-signalerna maste kortslutningar och extern paverkan pa
matarledningar och anslutningar uteslutas, eftersom den interna diagnosen av ZAdyn4C inte
identifierar kortslutningar pa matarledningarna:

— Utanfor kopplingsskapet maste STO-ledningen dras permanent (fast) och skyddas mot yttre
skador (till exempel kabelkanal, pansarrér eller liknande). Om separata, mantlade kablar
anvands for signalerna STO_A och STO_B behdver ledningarna inte dras skyddade (se vidare
ISO 13849-2).

— Mellan signalerna STO_A, STO_B och +24 V_STO maste enligt EN 81 det finnas luft- och
krypstrackor pa minst 2 mm (till exempel vid anslutningspunkterna).

— Anvéand kldammor som uppfyller CENELEC- eller IEC-normerna.

— Ledningsdragningen maste utféras enligt DIN EN 60204-1.

¢ Extern paverkan pa exciteringsspanningen hos de relder som styr STO-ingangarna (i slutet av
sdkerhetskedjan) maste uteslutas.
¢ Kraftledningar (natledning, motorlednng) och STO-ledningar ska dras fysiskt atskilda.
¢ Den maximala ledningslangden &r 50 m.
¢ Anvand skdrmade ledningar.
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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De relder som anvands for att styra STO-ingangarna maste uppfylla féljande krav:

e Séaker separation mellan spole och kontakter enligt EN 60664-1 eller likvardig norm.
» Bryteffekt enligt tekniska data fér STO-ingangarna (typ. 24 V / 12 mA). Vi rekommenderar att reléer
med hardférgyllda kontakter anvands.

¢ Brytspanning lagst 60 V DC

¢ Beakta en tillracklig immunitet betraffande stérningsspanningar pa styrsidan (spole) respektive vid
kapacitiva kopplingar i langa styrledningar vid valet av reld. Anvand relder med hogre
aterfallsspanningar (exempelvis Phoenix Contact serie PLC-...S0O46, Finder serie 38.51.3 eller

jdmfdrbart) i tveksamma fall.

Fara!

Mer information om STO-funktionen finns i kapitlet "Sékert franslag (STO)".

Om du istéllet fér den alstrade 24 V-spanningen (X-STO: +24 V_ STO) anvander en extern
spanningskalla for att styra STO-ingangarna maste du anvanda en spanningskélla med klenspanning
och saker elektrisk separation (SELV/PELV) verwenden.

5.16.1 Plintbeldaggning X-STO
Nr Beskrivning [Funktion
6 +24 V_STO |24 V DC utspénning
(far enbart anvandas for att styra STO-ingangarna, anslut ingen
ytterligare last)
5 GND Referenspotential 24 V DC-utspénning
4 STO_A |Ingang STO A
3 GND_STO |Referenspotential ingangar STO_A/B
2 STO_B |[Ingang STO_B
1 O Skarmning
5.16.2 Tekniska data X-STO
Spéanningsomrade 0...30 VDC
Brytniva LOW / HIGH 0 V<LOW<3VDC
15 V < HIGH <30 V DC, normalt: 24 V DC
Strédmférbrukning vid 24 V DC Normalt 12 mA per ingang
Klamomrade anslutningsplint Min 0,25 mm?till max 2,5 mm?
5.16.3 Anslutning X-STO

X-STO

Ge | 6)

T |3

sto.8 | (2)

O

N

N 7\
Ly Ly
[ [
[ [
[ [
[ [
[ [
1 1 ~ .
T T
[ [} K1
[} [}
[} [}
[t [t
[ [
o mmmm o e K2
- =

]
|

K1

K2

Anslutning med intern 24 V-spanning och skyddad dragning

1 Utstyrning

mantlade ledningar anvénds
1 Utstyrning

*

L-SL-xx-HX-ZA4-STO

Anslutning med intern 24 V-spanning nar tva separata

Tradbeteckning for fortillverkad anslutningsledning
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X-STO X-STO
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Anslutning med extern 24 V-spanning och skyddad dragning Anslutning med extern 24 V-spanning nér tvé separata

1 Utstyrning mantlade ledningar anvéands
2 Extern spénningskélla SELV/PELV 1 UtstymingI 9 Y

2 Extern spénningskélla SELV/PELV
* Tradbeteckning for fortillverkad anslutningsledning
L-SL-xx-HX-ZA4-STO

Information

e Om en extern 24 V-spanningskalla och den fortillverkade anslutningsledningen

l L-SL-xx-HX-ZA4-STO anénds maste kontaktbeldggningen anpassas enligt figuren. Ta da bort
markningen 24 V fran traden, eftersom den nu ska anvéndas som jordledning.

5.17 Vridgivaranslutning fér asynkronmotorer (X-ENC8, X-ENC15)
X-ENC8: 8-polig plint fér anslutning med enskilda tradar
X-ENC15: 15--poligt Sub-D-uttag fér anslutning medSub-D-stickkontakt

Information
Pa anslutningen X-ENC15 kan saval inkrementalgivare fér asynkronmotorer som encoder for
synkronmotorer anslutas.

juud @

Information

e Anvand en skdrmad ledning for férbindelsen

¢ Anslut skdrmen vid frekvensomriktaren enligt plint- resp. stiftbeldggningen

e Utfor forbindelsen mellan ZETADYN 4 och vridgivaren utan ytterligare anslutningspunkter.

juud @

Fara

Stiftbelaggningen i SUB-D-uttaget X-ENC15 &r inte normerad. Om du anvander externa givare
maste du se till att de har samma kontaktbeldggning och ett gréanssnitt med identiska
specifikationer.

Fara

Innan vridgivaren sticks in eller ansluts maste den aktuella vridgivartypen och vridgivarupplésningen
parametriseras i menyerna "Encoder & BC/ENC_TYP”och "Encoder & BC/ENC_INC”.

Encoder & BC Encoder & BC
»>ENC_Typ TTL-Imp. » ENC_Inc 2048
b TTL-Imp. S 2048
Typ av encoder Encoder upplosning
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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5.17.1 Tekniska data X-ENC8 och X-ENC15
Vridgivartyper Sinusgivare
Inkrementalgivare TTL
Inkrementalgivare HTL (bara X-ENCS8)
Encoder upplosning 64 ...1 4096 impulser / varv
Ingangsmotstand 120 Q
Gréansfrekvens 200 kHz
TTL_Differenzsignal (mot GND) Ulow <= 0,5V Uhigh>=2,5V
Sinus differenssignal (vid 2,5 V offset mot GND) 0,6 Vss ... 1,2 Vss (normalt 1Vss)
Anslutningskabel Skérmad twisted-pair-ledning
Anslutningsschema X-ENC8 max. 1,5 mm?
Maximal ledningslangd 25m
5.17.2 Anslutningsschema X-ENC8
1 O Skarmning
2 +24\V_E  |+24 V spanningsmatning foér HTL-givare
3 GND Jord
4 +5/8V_E |+5V spanningsmatning for sinus- och TTL-givare
5 /B Spar B inverterat
6 B Spar B
7 /A Spar A inverterat
8 A Spar A
5.17.3  Stiftbelaggning X-ENC15
1 - -
2 - -
3 - -
4 +5V_E  |+5/8 V-spanningsmatning
(saknas vridgivaren ar spanningsmatningen inaktiverad)
5 DGND Jord vridgivarens spanningsmatning
6 - -
7 B Analogt spar B
8 - -
9 - -
10 - -
11 - -
12 A Analogt spar A
13 IA Analogt spar A inverterat
14 /B Analogt spar B inverterat
15 DGND Jord vridgivarens spé@nningsmatning
Hus Skarmning

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013
43/228

Art.nr. 00163371-S

ZIEHL-ABEGG 3.



Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Elektriska Installationer

5.17.4 Vridgivaranslutning pa klamma X_ENC38

TTL-inkremental givare (5 V), sinusgivare HTL-inkremental givare
(1 Vss), X-ENC8
X-ENC8 - A |s
AlB i i A7 1N
L A
I i i ‘ N A B |6 i A
[ B
B |6 1 i i A B |5 [ ! B
] ;,7 B |
B |5 ! ll /B @ 5/8V Ve @
] Vee E 4 1 | ov
sV [—[Lii ov n P v
_ ‘( GND | 3 — —-—
GND | 3 ‘ I——o 24V ) 1l
T _E )
24!;/ 2 ~ T

[
~
N

«~ J—
O

Anslutning av HTL-givare
Anslutning av TTL- och sinusgivare 1 HTL-givare
1 TTL- eller sinusgivare

Information
S Beakta en korrekt anslutning av signalsparen vid anslutning av HTL-inkrementalgivare!
l e Signal A — Ingang /A

e Signal B — Ingang /B

5.18 Vridgivaranslutning synkronmotorer (X-ENC15)

Information
- Pa anslutningen X-ENC 15 kan savaélinkrementalgivare for asynkronmotorer som encoder for
l synkronmotorer anslutas.

Fara

Stiftbelaggningen i SUB-D-uttaget X-ENC15 &r inte normerad. Om du anvander externa givare
maste du se till att de har samma kontaktbeldggning och ett gréanssnitt med identiska

specifikationer.

Fara

Innan vridgivaren sticks in eller ansluts maste den aktuella typen och givarupplésningen
parametriseras i menyerna "Encoder & BC/ENC_TYP" och "Encoder & BC/ENC_INC”.

Encoder & BC Encoder & BC
» ENC_Typ EnDat/SSI » ENC_Inc 2048
Y EnDat/SSI Y 2048
Typ av encoder Encoder upplosning

5.18.1 Tekniska data X-ENC15

Gréanssnitt EnDat01, SSI, SinCos, BiSS-C, Hiperface
Encoder upplosning 512 till 4 096 impulser / varv
Ingdngsmotstand 120 Q
Gréansfrekvens 200 kHz
Sinus differenssignal (vid 2,5 V off- |0,6 Vss till 1,2 Vss (normalt 1 Vss)
set mot GND)
Anslutningskabel Skarmad twisted-pair-ledning
Maximal ledningsléangd 25m
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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5.18.2

5.18.3

5.19

i @

i @

Stiftschema 6ver X-ENC15 for encoder med EnDat01-, SSI-, SinCos-, BiSS-C-granssnitt

1 DATA Dataledning for kommunikation med encoder
2 /DATA Dataledning inverterad

3 /D Analogt spar D inverterat

4 +5V_E  |+5/8 V-spanningsmatning

(saknas vridgivaren ar spanningsmatningen inaktiverad)

5 DGND Jord encoderns spanningsmatning

6 /C Analogt spar C inverterat

7 B Analogt spar B

8 C Analogt spar C for positionsoverforing

9 /CLK Taktledning inverterad

10 CLK Taktledning for seriell dverféring

11 D Analogt spar D fér positionscverféring

12 A Analogt spar A

13 /A Analogt spar A inverterat

14 /B Analogt spar B inverterat

15 DGND Jord encoderns spanningsmatning
Hus Skarmning

Stiftschema dver X-ENC15 for encoder med HIPERFACE-granssnitt

1 Data+ Dataledning féor kommunikation med encoder
2 Data- Dataledning inverterad

3 - -

4 Us +5/8 V-spanningsmatning

(saknas vridgivaren &r spanningsmatningen inaktiverad)

5 - -

6 - -

7 +SIN Analogt spar A

8 - -

9 - -

10 - -

11 - -

12 +COS Analogt spar B

13 REFCOS |Analogt spar B inverterat

14 REFSIN |Analogt spar A inverterat

15 GND Jord encoderns spanningsmatning
Hus Sk&rmning

Vridgivarsimulering (X-ENCO)
Vridgivarsimuleringen omvandlar signalerna fran den vridgivare som ar monterad pa motorn till
differenssignaler enligt ANSI standard RS422 och vidarebefordrar dem till styrenheten.

Vridgivarsimuleringens upplésning ar identisk med vridgivarens upplésning.

Information

Anslutningen X-ENCO &r inte avsedd for vridgivare, utan den &r en utgang for dverféring av data till
styrningen. Anslut vridgivaren till anslutningarna X-ENC8 eller X-ENC-15.

Information

Vid anslutning av en extern 24 V spanningskalla pa klamman X-EXT ar vridgivarsimuleringen aktiv,
aven nar ZAdyn4C ar avstangd.
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5.19.1 Tekniska data X-ENCO

Utgangssignal high Min 2,8 V/8 mA
Utgangssignal low Max 0,4V /4 mA

Rlast 2120 Q

Kortslutningssaker nej

Anslutningskabel Ské&rmad twisted-pair-ledning
Kabelarea Max 1,5mm?

5.19.2 Anslutning X-ENCO

X-ENCO
(8)

»
®
2

ol —— e e
x [o—— LT LA
o e s
ol i UL

,—
~—

Ty 1) f====

Anslutning av vridgivarsimulering
1 Signalsekvens som funktion av rotationsriktningen sett fran kraftuttagssidan
() Plintbeteckning stickkontakter

5.20 Extern 24 V spanningsfoérsorjning (X-EXT)
Genom att Iagga pa en extern 24 V spanningsmatning pa plinten X-EXT &r féljande funktioner aktiva,
aven nar ZAdyn4C ar avstangd:
e Vridgivarsimulering
e ZETAPAD (parametrarna kan &ndras)
e USB-grénssnitti ZApad

Information
l Den externa 24 V spanningsférsorjningen far slas pa, endast om natspanningen inte ligger pa.

5.20.1 Tekniska data

Spéanningsomrade 23..26V
Stromférbrukning 370 mA

5.20.2 Anslutning X-EXT

X-EXT
24V
_EX M L +oav @
GND ov
“Ex |@ T

Anslutning av extern spanningsmatning
1 Extern spdnningsmatning
() Plintbeteckning stickkontakter
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5.21 Motorrelaer (tillval)

Information
e Anvands motorrelderna, maste STO-anslutningen byglas (se bild).
l Dessutom maste 6vervakningen av STO-funktionen inaktiveras.

Aktivering och inaktivering av STO-funktionen goérs i menyn Overvakning/STO.

Overvakning
» STO Aus
Y Aus

STO-6vervakning

X-STO

e | (6)
o | (5)
STOA | (4) )
o | (3)
sto8 | (2)
O m

STO-anslutning byglad

Valj motorrelaer utifran motortypen och den aktuella motordatan. Motorreldernas kontakter maste
vara tvangsstyrda enligt SS-EN 81-20.

Den maximala ledningslangden till motorrelderna ar 200mm fér oskdrmade ledningar. Vid ett stérre
avstand mellan relderna och ZAdyn4C maste skdrmade ledningar anvéndas!

Fara!

N&r motorn drivs med vridgivare maste motorledningen anslutas sa att fasféljden blir den ratta pa
bade motor- och omriktarsidan: U -> U /V ->V / W-> W.

Aven om motorn roterar i fel riktning far anslutningen inte kastas om! Om motorfaserna &r omkastade
gar det inte att reglera motorn. Det kan orsaka ryckiga rérelser eller okontrollerade accelerationer hos
motorn.
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1 1
Anslutning synkronmotor
Information
8 (s
l Om en nodevakuering utférs genom att bromsarna 6ppnas, ska motorlindningarna kortslutas
for att forhindra att hissen accelererar okontrollerat. Kortslutningen genererar ett

varvtalsberoende bromsmoment, vilket oftast racker till for att begrédnsa hissens hastighet till
ett sdkert varde.

OBSERVERA | | Sékerstall vid drift av synkronmotorer fran andra tillverkare att en manuell nédevakuering ar tillaten
med kortslutna motorlindningar.

5.21.1  Overvakning av motorrelaer (X-MON)

Information

S Enligt EN 81-20 maste motorreldernas kopplingslagen 6vervakas.

l Reldévervakningen via ZAdyn4C ersitter inte den 6vervakning av motorrelderna som kravs
enligt EN81-20!

ZAdyn4C o6vervakar motorreldernas kopplingsléagen. Relderna maste vara tillslagna under kérningen.
Oppnas relderna av nagon anledning under kérning (exempelvis genom regelkrock), stoppas
kérningen omedelbart.

Fara

OBSERVERA | | Véxellosa motorer far kéras endast med ansluten och aktiverad relédévervakning!

Aktivering respektive inaktivering och typen av reldévervakning gérs i menyn Overvakningar/CO.

Overvakning
% CO Aus

Y co1l
Relédovervakning
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Dessutom maste 6vervakningen av STO-funktionen inaktiveras.
/.A_\ktivering respektive inaktivering av évervakning av STO-funktionen goérs i menyn
Overvakningar/STO.

Overvakning
» STO Aus
Y Aus

STO-6vervakning

5.21.1.1 Tekniska data gédllande intern reldévervakning

Overvakningsspanning +24 VDC /8 mA
Typ av kontakt Slutare (NO)
Antal ingangar 2
Kabelarea max. 1,5 mm?

X-MON

o m

K2 K1
cot |2
co2 |(3)

Anslutning intern relaévervakning - seriekoppling
1 Parametern "Overvakning/CO = CO1”
() Plintbeteckning stickkontakter

Fara

OBSERVERA Den interna 24 V spanningsmatningen &r avsedd endast for relddvervakning. Koppling av férbrukare
med den hér spanningen &r inte tillaten!

5.22 Bromsar

5.22.1 Bromsluftningsévervakning (X-MON)

Information

e Bromsluftningsévervakningen évervakar redundansen och ger information om bromsarnas

l drifttillstand.
Vi rekommenderar att ansluta bromsluftningsévervakningen pa ZAdyn4C for att fa en optimal start
och ett optimalt stopp.
Vid aktiverad férreglingsfunktion uppfyller bromsluftningsévervakningen kraven i sjalvévervakningen
enligt EN 81-20, kapitel 5.6.6.2 for skyddsanordningar for uppatkérande hisskorg mot éverhastighet
och kapitel 5.6.7.3 som skyddsanordning mot oavsiktlig rérelse hos hisskorgen.
Information

8 Overvakningsspanning +24VDC /8 mA

l Typ av kontakt Slutare (NO) eller 6ppnare (NC)
Antal ingangar 4
Kabelarea Max 1,5 mm?
Stromférbrukning vid 24 V typ. 8 mA
Aktivering och avaktivering av bromsluftningsévervakningen gérs i menyn Overvakning.
Overvakning
% BR 1*NC

Y 3*NC
Utstyrning
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S

49/228 ZIEHL-ABEGG



Originalbruksanvisning

ZAdyn4C Elektriska Installationer
Forreglingsfunktionen hos ZAdyn4C aktiveras med parametern LOCK_X = Pa i menyn Overvakning.
Overvakning
»>LOCK_X Aus

> Pa
Lock withmalfunct.
Genom aktivering av parametern ar det sakerstallt, att ZAdyn lases, nér en felaktig bromskrets
identifieras.
Lasningen av ZAdyn kan enbart upphdvas genom parametrisering av parametern "Overvakningar /
UNLOCK = P3".
5.22.2 Anslutning bromslyftsévervakning
X-MON C)
I ZAdyn4c
BR1 |(12)
X-MON
BR2 |(11 I ZAtop
BR3 [(10) ;: 12) +
BR4 | (9) BR2 |(11 ‘{“ 0
BR3 [(10) -
+
. . . . BR4 | (9) #__{}
Anslutning bromsluftningsdvervakning
med mikrobrytare -
1 Overvakningskontakter X-ENCO +
() Plintbeteckning stickkontakter ol o Lo
[ 3
Anslutning av bromsluftningsévervakning med initiatorer
0 Plintbeteckning stickkontakter
X-MON C)
s ZAdyn4c
BR1 (12
X-MON
BR2 |(11) ) ZAtop
BR3 [(10) ot |(12) +
BR4 1 (9) BR2 [(11 # 0
BR3 |(10)| -
+
- R . i -0
Anslutning av bromsluftningsévervakning
med mikrobrytare vid Overvakningar/BR 2
=1*NC + 1*NO X-ENCO
1 Overvakningskontakter
() Plintbeteckning stickkontakter mj
Anslutning av bromsluftningsévervakning med initiatorer vid Overvakningar/BR =
1*NC+1*NO
0 Plintbeteckning stickkontakter
Information
@

OBSERVERA

Beakta en korrekt tilldelning vid anslutning vid parameterinstélining Overvakningar/BR = 1*NC +
1*NO:

o Oppnare (NC) -> ingang BR1

e Slutare (NC) -> ingang BR2

Information

e 24V spanningsmatningen for bromsluftningsévervakning kan registreras dven pa klammorna
+24V_CO (X-MON: kldamma 1) och +24V_BC (X-MON: klamma 5).

¢ Vid bromsluftningsévervakning med initiatorer kan signalen GND registreras aven pa klamma 8 pa
anslutningskldmman X-MON.

Fara
Den interna 24 V spanningsmatningen ar avsedd endast fér bromsévervakning. Koppling av
forbrukare med den hér spénningen ar inte tillaten!
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5.22.3 Invertering av bromsluftningsévervakningens ingangars logik
Bromsluftningsévervakningens ingangars logik kan inverteras. D& maste bygeln J4 flyttas.

Information
e ¢ Flyttas bygeln J4, inverteras savél bromsluftningsévervakningens ingangars logik som de digitala
l ingangarna. For invertering av de digitala ingangarnas logik, se kapitlet "Digitala ingangar (X-
IN)/Invertering av de digitala ingangarnas logik”.

o Andras bromsluftningsévervakningens ingangars logik, dndras inte typen av
bromsluftningsdvervakningens évervakningskontakter.

5.22.3.1 Anslutning X-BR med inverterad logik

X-MON @

+24v
% 13)

BR1 [(12)

BR2 [(11)

BR3 |(10)

BR4 | (9)

X-IN

GND

Anslutning bromslyftsévervakning
1 Overvakningskontakter
() Plintbeteckning stickkontakter

5.22.3.2 Tekniska data gillande bromsluftningsévervakningens ingangar vid inverterad logik

Utgangsspanning +12...13VDC
Kopplingsniva low/high <5VDC/>11VDC
Stromférbrukning 6 mA (-20%)
Kabelarea max. 1,5 mm?

5.22.3.3 Flyttning av bygeln J4

Flytta J4 enligt beskrivningen i kapitlet "Invertering av de digitala ingangarnas logik/Flyttning av bygeln
J4”.

5.224 Omkoppling bromsar
Signalen for styrning av bromsar sker via en potentialfri, digital utgang (se "Digitala utgangar”). Den
har slutarkontakten kan antingen anvandas av styrningen for fortsatt bearbetning eller anvandas
direkt fér koppling av bromsreléet (se bild).

Information
For att uppna ett optimalt start- och positioneringsbeteende maste bromsen 6ppnas och stédngas utan
l fordrojning via den héar kontakten!

For att minska ljudet nar bromsen faller, bér bromsen vid normal drift kopplas om pa véxelstrémssidan
(K4). Genom likriktaren faller bromsen langsammare och darmed tystare.

For att bromsen skall falla direkt i nédsituationer, vid inspektionskérningar och returkérningar, ska en
andra kontaktor(K3), anvéndas som sténger av bromsen pa likstrémssidan. Denna kontaktor ska
integreras i sakerhetskretsen.
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X-OUT

’,/_ Ox4

Ox1

out

V+
==

Styrning av bromsar via styrningen

1 Utstyrning
2 Sékerhetskrets

X-OUT

”/— Ox4

Ox1

K4|

o @

.
out T

V+

1L

Styrning av bromsar via frekvensomriktaren och styrningen

1 Utstyrning
2 Sékerhetskrets

Fara

OBSERVERA | | Bromsarna ska skyddas med varistorer mot éverspdnning som kommer fran omkopplingsprocedurer.

Varistorn maste placera direkt vid spolen eller dess anslutningar.

Pa grund av den hdga driftstrommen maste huvudkontaktorer anvandas for omkoppling av

bromsarna!
K4
L 1 -2 K3 K3
2 3 4 o
f |
N 1} v[}q

Principiellt kopplingsschema bromsstyrning

Kontakterna pa K3 maste slutas innan kontakten pa K4 sluts och far inte 6ppna igen férran kontakten

pa K4 har 6ppnat.
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5.23 Kopplingsférslag ZAdyn4C
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6 Tillbehor

6.1 Manéverpanel ZApad
ZApad ar en anvandningsmodul som ar oberoende av ZAdyn4C. Den kan anvéndas for styrning och
parametrering av alla frekvensomriktare av typerna ZETADYN 3 och ZAdyn4C.
Vid anvéandning av en lang férbindelseledning &r fiarrstyrning av frekvensomriktaren majlig.

6.1.1  Montering / fastsattning

6.1.1.1 ZAdyn4C 011-032
Satt ZApad i urtaget pa locket och tryck till den for att fasta den pa ZAdyn4cC.

Det gar dven att fasta ZApad pa ett magnetiskt underlag. Det gérs med hjalp av tre medféljande
magnetremsor. Limma fast magnetremsorna i de tre urtagen pa undersidan av ZApad.

6.1.1.2 ZAdyn4C 040-074
Fast ZApad med magnetremsor pa huset pa ZAdyn. Limma fast magnetremsorna i de tre urtagen pa
baksidan av ZApad. Magnetremsorna féljer med tillsammans med ZApad.

6.1.2 Mattritning

[l T
'.--.‘ O® |__| @C;)

Mattritning ZApad

6.1.3 Anslutningskabel
Anslutningen sker till RJ-45-hylsan pa kontrollpanelen och ZAdyn4C (X-PAD).
Anslutningskabel
CATS natverkskabel, 8-ledare
dubbelsidig RJ-45 stickpropp, 8-polig
Maximal ledningslangd: 50 m
Ledningsarea >= AWG26
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. m,__f
Anslutning ZApad pa ZAdyn4C 011-032
Anslutning ZApad pa ZAdyn4C 040-074
7 Betjaning och parametrering
7.1  Modjligheter for mandvrering och parametrering

Pa ZAdyn4C kan med hjélp av de olika anvandningsmdjligheterna féljande operationer utféras:
¢ |nmatning av de parametrar som behd&vs for idrifttagningen
e Mat- och kontrollfunktioner
¢ Registrering av driftstatus

711 Mandverpanel ZApad
ZApad ar en anvandningsmodul som &r oberoende av ZAdyn4C. Den kan anvandas for styrning och
parametrering av frekvensomriktare av typerna ZAdyn4C och ZETADYN 3C, av returmatningsenheter
av typen ZArec och av evakueringsmoduler av typen EVAC 3.

7.1.2 Fjarrstyrning via ZAmon-programvara
Det gar att styra ZAdyn4C via en stationar dator eller en notebook (se kapitlet "ZZAmon-programvara”)
vid anvandning av ZAmon-programvara. Férutsattningen &r att det finns en ZApad.

7.1.3  Fjarrstyrning via display pa hissens styrsystem
Foérutsattningen ar att hissens styrsystem stéder DCP-protokollet eller CANopen-Lift-protokollet och
en befintlig férbindelse mellan ZAdyn4C och hissens styrsystem. Hamta information om
frekvensomriktarens anvéndning via hissens styrsystem i bruksanvisningen till hissens styrsystem.
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7.2 Menynavigering

Information
e Menynavigeringen ar enhetligt utformad fér anvandningsmdéjligheterna av ZApad och ZAmon! Skaffa
1 information om navigeringen med hissens styrsystem i den aktuella bruksanvisningen!

Information
i Parametrar kan endast &ndras nar motorn star stilla!

ZA pad

- o

ZIEHL-ABEGG SE
ZAdyn4cC

SN: 12345678/0001
4.48 - 4094

ZIEHL-ABEGG

Granssnitt ZApad och ZAmon

7.21 Manoverknapparnas funktioner

o Tillbaka till menyval

¢ Tillbaka till parameterval

¢ Nej vid JA-NEJ-avfragning
¢ Avbrott

e Kvittera menyval

o Kuvittera parametervarden
o Kuvittera parametervarden
¢ Javid JA-NEJ-avfragning

Menyval
Vélja parameter
o Oka parametervarden

e Menyval
o Vélja parameter
e Minska parametervarden

e Visa/ldmna INFO-menyn
¢ Visning av aktuella driftstillstand och allméan information

EEE O 0

7.2.2 meny- och parameternavigering

s Z N

Startsida z:g:ic?ﬁffi - Bekrafta med valfri knapp

SN: 09229587/0002
Phone: +49 794016308
\C y
. e QAdynllC - .

Menyniva ->Startup - Vélj den meny som behdvs
Statistik - Bekréfta menyvalet
Minneskort
N J
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(<
e Startup spe

Parameterniva TR e Feede Vélja parameter
->Mo;_Typ SM250 - Bekrafta parametervalet
\n 96 rpm

. @tartup

Andra parameter e b TR - Ange/vélj parametervérde.

> sM250 - Bekrafta vardet

\Motortyp

7.2.3 De olika manévernivaerna
Firmware-programmet i ZAdyn4C &r uppdelat i tva mandvernivaer:
Nivan Basic
e Har finns tre menyer: Startup, Statistik och Memory Card
¢ |drifttagningen sker enbart i menyn "Startup”
Nivan Advanced
¢ Pa nivan Advanced visas alla parametrar som beskrivs i kapitel 10 "Parameterlista".
¢ Allt efter parametriseringen doljs automatiskt parametrar som inte behdvs, sa att 6verblicken

forbattras.
Information
- ¢ Omkoppling mellan nivaerna Basic och Advanced gérs genom att knappen @ halls intryckt.
l ¢ Med parametern LCD och I6senord/USR_LEV gar det att stalla in den anvéandarniva som ar aktiv
efter att ZAdyn4C har startat.

7.2.4 Betydelsen av de pilar som visas pa displayen

Motor-Typenschild
- Encoder & BC . . .o
Anlage-daten —) |Vélja meny inom en menyniva
Steuerung
?otor-Typenschild
n 128 rpm TR . . e
L ¢ 180  me Vélja andringsbara parametrar inom en menyniva
I 40.4 2 >
Anlage-Daten Valda parametrar gar att &ndra, men de &r sparrade foér narvar-
1 * i i o . P P
i l:SD—“ D;Zt D ;;i I ande. Sparrandet kan gbras genom att I1amna ett I6senord eller
_.D 0.240 m | |funktionelit (i férhallande till en annan parameter).
Start
T 2 1.0 s En parameters varde/funktion visas fér information, men den
— T2_real 0.8 s kan inte &ndras.
T_3 0.1 s
Serial-No-------- LY i
ZAdyn4CA 013 g . .
SN:06128238/0001 Zahi Aktuell position (sida nummer) i Info-menyn
3.17-1037
MMC-Recorder (:)
REC_ MOD On L. . . b o . a
REC_CFG 0 D Inspelare for registrering av matningar pa minneskortet ar aktivt
TRIG_BY Error
PN
Start ERR X .
T 2 1.0 U ERR Stérning pa ZAdyn4C
= seoreal 0.8 e ZAdyn4C maste stangas av
. S

7.3 Inmatning av numeriska varden
Numeriska parametervarden kan anges pa tva olika satt:

7.3.1 Lopande andring av parametervérde
Nar en parameter har valts, kan parametervardet stallas in med hjalp av knapparna @ och @genom
I6pande andring av siffervardet.
Kort knapptryck: Siffran 6kar/minskar med 1 varje gang.
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Langt knapptryck: Siffran 6kar/minskar automatiskt, tills att knappen slapps.
Encoder & BC
»> ENC_INC 1024 I
Y 2036
Encoder upplosning
7.3.2 Andring av enskilda siffror
Andras vardet pa en parameter mycket, finns det méjlighet att andra de enskilda siffrorna separat.
Nar en parameter har valts, kan den énskade sifferpositionen véljas med hjalp av knappen @ och
sedan andras mellan 0 och 9 med knapparna @ och ©.
Den valda sifferpositionen markeras med en pil.
Encoder & BC
»> ENC_INC 1024 I
Y 2036
.
8 Drifttagning
Fara!

OBSERVERA

Felaktiga anslutningar kan orsaka oavsiktlig motorstart eller okontrollerade motorrérelser.
Omkastade anslutningar medfor fel rotationsriktning hos motorn, vilket kan orsaka allvarliga
maskinskador.

Fara

Felkopplade anslutningar kan férstoéra de elektriska/elektroniska komponenterna.
Elektrostatiska urladdningar kan aventyra de elektroniska komponenterna och orsaka fel i
progamvaran.

For att undvika maskinskador och livsfarliga personskador vid maskinens idrifttagning maste

undantagsl6st nedanstaende punkter beaktas:

 |drifttagning av apparaten far endast utféras av kvalificerad personal under iakttagande av géllande
sékerhetsbestdmmelser

¢ Kontrollera fore start att alla verktyg och frammande féremal avldgsnats ur maskinen

e Aktivera alla sakerhetsanordningar och nédstoppkretsar fore idrifttagningen

¢ Se till att inga obehdriga personer uppehaller sig inom maskinens arbetsomrade och att inga andra
personer utsatts for fara nar anldggningen startas.

¢ Kontrollera elanslutningarna fore férsta starten

¢ Kontrollera de sarskilda skyddsatgéarderna (t ex jordning, ...) for de elektrostatiskt utsatta delarna.

o L3s dven kapitlet "Allménna sdkerhetsanvisningar”

Information
Utgangspunkten for idrifttagning ar att fabriksinstéllningarna av de digitala in- och utgangarna,
vridgivaringdngarna och évervakningskontakterna inte har &ndrats.

Forutséattningar for en felfri idrifttagning

o Natkabel ansluten

¢ Motor ansluten

e Bromschopper eller bromsmotstand anslutna

¢ Styrnings- och 6vervakningsingangar anslutna
¢ Vridgivaren anslutenDrehgeber angeschlossen

Information

Idrifttagningen sker pa nivan Basic. For att komma till nivan Advanced maste du halla knappen @
intryckt (se kapitlet "Mandvrering och parametrisering / De olika mandvernivaerna"). Du kan ocksa
stélla in parametern USR_LEV = Advanced i menyn Startup.

Startup

> USR_LEV Advanced
Y Advanced

User Level
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8.1 Tillkoppling av ZAdyn4C
Nar natspanningen slas till startar ZAdyn4C 4 efter ett sjalvtest. Displayen visar foljande:

ZIEHL-ABEGGSE
ZAdyn4C
SN:12345678/123
Phone: +49 794016308

8.2 Parametrering av ZAdyn4C
e Synkronmotorer:
— Laddning av parametrar fran absolutvardesgivaren
— Parametrera manuellt
¢ Asynkronmotorer: parametrera manuellt

8.2.1 Laddning av parametrar fran absolutvardesgivaren
&= Se kapitlet "Idrifttagning/paslagning av ZAdyn4C”.
& Se kapitlet "Specialfunktioner/elektronisk typskylt”

8.2.2 Manuell parametrering av ZAdyn4C

(ZAdyn . " "
->Startup Valj menyn "Startup
Statistik
Minneskort
A
7 Valj parametern LANG
Startup A
»LANG  Svenska Spr?kval 0
> English Spraken tyska och engelska ingar som standard. Ett ytterligare sprak kan laddas
(Sprak in fran minneskortet.
E— Valj parametern "USR_LEV"
L.USR_EEV Bl Med parametern USR_LEV gar det att stalla in den anvéndarniva som ar aktiv,
> Advanced nar ZAdyn4C har startat.

User Level

!

Valj parametern "MOT_TYP"

Startup . .
R R 6 200 Inmatning av den motor som ska drivas
b s SM 200
Motorer
Valj parametern "n"
Startup . ..
o .G g Inmatning av motorns mérkvarvtal
> 72.0

Nominellt varvtal

Information
e [A] Fér asynkronmotorer kan man bestdmma motorns data automatiskt med Autotune-funktionen i
l ZAdyn4C och lagra dem i parameterminnet. Mer information om Autotune-funktionen finns i kapitlet
"Specialfunktioner/Autotune-funktion".
Startup
> £ 20.€ E Valj parametern "f"
o 18.0 Inmatning av motorns méarkfrekvens
Markfrekvens
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Startup
I 13,7
> 13.7
Markstrom

Startup
U 360

B 360
Markspédnning
Startup
% P

'S
nominell kapac1tet

J
}
:
|

Startup
% cos phi 0,75
> 0,75
Effektfaktor
Startup
% TYP Stjédrna
Y Triangel
Kopplingssatt
Startup
'»> ENC_TYP EnDat/SSI
B EnDat/SSI
Typ av encoder

Startup
» ENC_INC 2048
Y 2048

Encoder upplosning

e - o)

Startup
»BC_TYP BRI11l
Y BR11
BR/BC - Typ

TR

Startup

L V* 1.00

b 1.00
Nenngeschwindigkeit

(2 - o)

Startup
»>_ D 0,315

Y 0.400
Diam. drivskiva

TR

|
-
|
;
1

Valj parametern "I"
Inmatning av motorns mérkstrom

Vélj parametern "U"
Inmatning av motorns méarkspanning

Vélj parametern "P"
Inmatning av motorns markeffekt

Vélj parametern "cos phi"
Inmatning av motorns effektfaktor
Kan bara goéras for asynkronmotorer

Valj parametern "TYP"
Inmatning av motorns kopplingsséatt

Valj parametern "ENC_TYP"
Inmatning av den anvanda vridgivartypen

Valj parametern "ENC_INC"
Inmatning av vridgivarens upplésning

Vélj parametern "BC_TYP"

Inmatning av det anvénda bromsmotstandet eller bromschoppern

Valj parametern "V*"
Inmatning av systemets markhastighet

Vélj parametern "_D"
Inmatning nav drivskivans diameter
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Startup

b _is ik gl
Y ilgil

Upphédngning

Startup

b il 23.00
B 23.00

Vaxel il:i2

T—

Startup
s> i2

Y 1
Vaxel il:i2

i

(T o)

N N N

Startup

% Q 600
> 600

Mark last

Startup

» CONFIG 01:ZA IO
> 01:ZA_IO

Konfigurering

)

Startup

»>MO DR Vianster
Y Vanster
Rotationsriktning

@)

Startup

% BR Aus
> 3*NO
Utstyrning

T

Startup

% P1P2 Aus

Y PTC
Motor-temp. overv.

T )

Startup
»>K_START 1.0

b 1.0
Start forstark.

Ve = o)

Startup

»SPD_KP 1.00

Y 1.00
SPD REG: Grundf.

(@)

-/ o J o J o J

Vélj parametern "_is
Inmatning av systemets upphéngningssatt

Valj parametern "__i1"
Inmatning av i1 i utvéxlingen i1:i2
[Al Kan bara géras for asynkronmotorer

Vélj parametern "__i2"
Inmatning av i2 i utvéxlingen i1:i2
Kan bara goras for asynkronmotorer

Valj parametern "Q"
Inmatning av hissanlaggningens marklast

Valj parametern "CONFIG"
Konfigurering av de digitala ingdngarna med hansyn till den anvénda styrenheten
och kommunikationsséttet

Valj parametern "MO_DR"
Andring av motorns rotationsriktning
Tank pa att hisskorgen kérs uppat nar RV1 adresseras

Valj parametern "BR"
Definition av broms&vervakningen

Vélj parametern "P1P2"
Overvakning av motortemperaturen

Valj parametern "K_START"
Forstarkning vid start (se kapitlet "Parameterlista/menyn Start”)

Valj parametern "SPD_KP"
Multiplikationsfaktor for andring av den berdknade grundférstérkningen SPD_C
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8.3

8.4

Automatisk forbeldggning av kérkurva

Genom den automatiska foérbelaggningen av kérkurva férbeldggs de for kérkurvor och kérhastigheter

ansvariga parametrarna i forhallande till anldggningens nominella hastighet ”V*".

Nar parametern V* dndras, kommer férfragan "Automatisk férbelaggning av kérkurva?” som kan
besvaras med antingen ja eller nej.
Foérparametrerade parametrar genom den automatiska férbelaggningen av kdrkurva:

Menyn "Accelerera”

Menyn " Retardation”

Menyn "Korning"

A_POS
R_POS1
R_POS2

A_NEG
R_NEG1
R _NEG2

V.2
V.3

Test av sdkerhetsfunktionen ”Sakert franslag (STO)”
Inom ramen fér uppstartning maste en funktionskontroll "S&kert franslag (STO)” géras av

sékerhetsfunktionen. Gor sa har:

Kontrolilmoment

Resultat

Kontrollera medan drivningen star stilla (inga kor-
signaler) tillstandet hos ingangarna STO_A och
STO_B.

I Info-menyn / Start/Stopp ska ingangarna STO_A
och STO_B vara markta som inaktiva med en liten
punkt. Bredvid symbolen DIAG ska en stor punkt
synas.

Utlos ett kérkommando, t.ex. genom att kortvarigt
trycka pa knappen Atergang UPP resp. NED.

I Info-menyn / Start/Stopp ska ingangarna STO_A
och STO_B vara mérkta som aktiva med en stor
punkt. Bredvid symbolen DIAG ska en stor punkt
synas.

Observera: Ta bort kérkommandot sa snart de stora
punkterna vid STO_A och STO_B syns.

Overbrygga medan drivningen star stilla (inga kér-
signaler) slutarkontakten pa relét for styrning av sig-
nalen STO_A, sa attingangen STO_A aktiveras.

I Info-menyn / Start/Stopp ska ingangen STO_A till att
bdrja med vara mérkt som aktiv med en stor punkt.
Bredvid symbolen DIAG ska en stor punkt synas.
Efter ungefar en sekund vaxlar symbolerna for
STO_A och DIAG fran stor punkt till liten punkt (alla
symboler ar markta som inaktiva).

ZAdyn4C utloser felet "STO-diagnos” (fel 960).

Ta nu ater bort bryggan pa relakontakten.
Aterstéll sedan felet genom att sla till och sl ifran
natspanningen.

Overbrygga medan drivningen star stilla (inga kér-
signaler) slutarkontakten pa relét for styrning av sig-
nalen STO_B, sa attingangen STO_B aktiveras.

I Info-menyn / Start/Stopp ska ingangen STO_B till att
bdrja med vara markt som aktiv med en stor punkt.
Bredvid symbolen DIAG ska en stor punkt synas.
Efter ungefar en sekund vaxlar symbolerna for
STO_B och DIAG fran stor punkt till liten punkt (alla
symboler ar markta som inaktiva).

ZAdyn4C utléser felet "STO-diagnos” (fel 960).

Ta nu ater bort bryggan pa relakontakten.
Aterstéll sedan felet genom att sla till och sl ifran
natspanningen.

Overbrygga medan drivningen star stilla (inga kér-
signaler) bada slutarkontakterna pa relat for styrning
av signalerna STO_A/STO_B, sa att bada ingangar-
na aktiveras.

ZAdynpro utléser felet "STO: ingen kérsignal” (fel
349) efter 2,5 s.

Ta nu ater bort bryggan pa relakontakterna.

Kontakta ZIEHL-ABEGGS kundservice, om det beskrivna resultatet inte uppnas vid ett av

kontrollstegen.

Testet av STO-sékerhetsfunktionen bor upprepas regelbundet (t.ex. varje ar i samband med

besiktningen).
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8.5 Instéllning av franslagningspunkter

8.5.1 Franslagningspunkter for kérhastigheternaV_3 och V_2
Fordrojningsstrackorna enligt V_1 respektive efter stillestand (vid DCP2- och DCP4-protokoll) kan
|&sas av direkt i Info-menyn/sida 03.

Dist. - --------- 03
sa: 0.00 s21: 0.52m
sr:70.00 s31: 1.45m
sl: 0 sd: 0.52m

s31: Visning av berdknad férdréjningsstrackaV_3 — V_1
s30: Visning av berdknad fordréjningsstracka V_3 — Stillestand
s21: Visning av berdknad férdréjningsstracka V_2 — V_1
s20: Visning av berdknad férdréjningsstracka V_2 — Stillestand

Féljande parametrar har inflytande pa fordréjningsstrackorna:
e V_1 (Positioneringshastighet)

V_3 (kérhastighet)

R_NEG1 (6vre rundning)

R_NEG2 (nedre rundning)

A_NEG (férdrdjning)

Andras en parameter, visas den omberéknade férdréjningsstrackan pa displayen, nar andringen har
bekréftats.

Kérning
s31= 1.53m [ok]

Avstangningspunkterna ska stéllas in pa en storre fordréjningsstracka an den beréknade for att ha
spelrum for optimering av kéregenskaperna.

En minskning av krypstrackan i efterhand kan goras direkt pa frekvensomriktaren i menyerna
Fordréjning/S_DI3 (for V_3) och Férdrdjning/S_DI2 (fér V_2).

Avstangningspunkterna maste stéllas in med en noggrannhet pa * 1 cm f6r att uppna en nastan
identisk positioneringskérning pa alla vaningsplan.

8.5.2 Franslagningspunkter for koérhastigheten V_1
For att forhindra att hisskorgen kor forbi det exakta stopplaget, maste avstédngningspunkterna for V_1
stéllas in, beroende pa fordréjningen A_NEG, mellan 2 och 5 cm fore det exakta stopplaget. Avslutas
kérningen for det exakta stopplaget, ar det nédvandigt att anpassa avstangningspunkterna.
Avsténgningspunkterna maste stallas in med en noggrannhet pa = 1 mm for att uppna en nastan
identisk positioneringskdrning pa alla vaningsplan.

8.6 Forsta provkoérning

Fara!
s
Om synkronmotorer kérs utan offset for kodaren kan okontrollerade motorrérelser orsakas.

Pa synkronmotorer maste en utjamning av kodarens offset genomféras fére den férsta korningen (se
kapitlet "Specialfunktionen / Vridgivarutjamning")!

Pa motorer fran Ziehl-Abegg utfors offsetutjamningen vid fabriken!

Om externa motorer anvands maste offsetutjiamning genomféras enligt beskrivningen i kapitlet
"Specialfunktioner / Vridgivarutjamning".

Den forsta kérningen maste géras med aterféringsstyrning eller som inspektionskérning.

Om denna kérning kan genomféras problemfritt och utan felmeddelanden kan en normal kérning
g6ras som nésta steg.

Vid felmeddelanden finns i kapitlet "Diagnos" en férteckning éver fel med tillhérande orsaker.
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8.7 Optimering av start- och kérforhallanden
Med parametern "SPD_KP" (férstérkning) kan installningen optimeras fér den varvtalsregulator som
ar i funktion under kérningen. Parametern kan &ndras i menyn Reglering/SPD_KP.
Reglering
»SPD_KP 1.00
Y 0,95
Varvtalsregulator
grundforstarkning
Installningen av varvtalsregulatorn gérs i férsta hand genom att andra faktorn fér grundférstarkningen
("SPD_KP"). Om uppenbara regleravvikelser upptrader under kérningen (i synnerhet vid acceleration
och retardation, se figuren) &r forstarkningen for lagt instélld. | sa fall maste faktorn for férstérkning
("SPD_KP") hgjas.
Vimis] 11
i [ms]
Regleravvikelser vid for lagt installd forstarkning
bla Boérvérde, kérhastighet
réd  Aktuellt vdrde, kérhastighet
Om motorljudet ar fér hogt eller om vibrationer fdrekommer i motorn (se figuren) ar férstarkningen fér
hogt installd. | sa fall maste faktorn for férstéarkning ("SPD_KP") sénkas.
Vimis] 1
03
o0g
ar
06
05
05
02
-Jn 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 B000 9000
t [ms]
Vibrationer vid for hogt instéalld férstérkning
bla Bérvérde, kérhastighet
réd  Aktuellt vdrde, kérhastighet
Optimal instéllning av varvtalsregulatorn
Vi rekommenderar féljande metod for optimal instéllning av varvtalsregulatorn:
Hojning av parametern Reglering/SPD_KP tills motorn avger buller/vibrationer vid start.
Sank parametern Reglering/SPD_KP tills motorn inte avger buller/vibrationer vid start.
Slirning vid start
En slirning vid start yttrar sig som en okontrollerad rérelse hos drivskivan i den dragande lastens
riktning. Orsaken &r en alltfor svag forstarkning av varvtalsregulatorn vid den tidpunkt, da bromsen
Oppnas.
Om motorn trots optimal instalining (parametern Reglering/SPD_KP) skulle slira vid starten kan detta
optimeras genom en hdjning av parametern Start/K_START.
Start
»>K START 1.0
B 9,0
Forstdarkning vid start
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OBSERVERA

9.1

9.2

Fara
Innan du hojer parametern Start/K_START, maste du forsdkra dig om att grundfoérstarkningen (
Reglering/SPD_KP) dr optimalt installd!

Funktion "Sakert franslag (STO)"

Intro

¢ Funktionen "Sékert franslag (STO)” i produktserien ZAdyn4C uppfyller stoppfunktionen "Sakert
franslaget moment” (Safe torque off, STO) enligt DIN EN 61800-5-2.

¢ Genom att aktivera funktionen sékerstalls att ingen energi som kan orsaka ett vridmoment tillférs
motorn via ZAdyn4C.

e Tack vare funktionen STO kan de relder som normalt installeras i hissar mellan ZAdyn4C och
motorn utga. Kraven i EN 81-20 avsnitt 5.9.2.5.4 d) respektive avsnitt 5.9.3.4.2 d) uppfylls.

¢ Hansyn till STO-funktionen maste tas vid den applikationsspecifika riskanalys som genomférs av
det féretag som ansvarar for idrifttagningen. Detta féretag ar ocksa ansvarigt for att gallande
sakerhetsforeskrifter féljs och for att kraven pa de komponenter som styr STO-funktionen definieras
enligt normerna.

Fara!

Nar STO-funktionen aktiveras sker ingen aktiv bromsning. Drivningen saktar in. Detta maste beaktas
for applikationer dar det kan innebéra en risk (t.ex. genom vertikala laster). Aktiv bromsning maste ske
genom extra atgarder (t.ex. en mekanisk motorbroms).

Sakerhetskoncept

o Apparaterna i serien ZAdyn4C har tva sékerhetsinriktade ingangar (tvakanalig struktur). Bara om
det finns en 24 V-kopplingssignal vid bada ingangarna kan drivningen alstra ett viidmoment.
Sténgs 24 V-kopplingssignalerna av, aktiveras funktionen STO och styrningen av bryttransistorerna
(IGBT) férhindras sékert.

¢ Enintern diagnostikenhet kontrollerar stéandigt att tillstandet hos de bada franslagskanalerna
(STO_A, STO_B) ar detsamma. Om det finns ett fel (olik styrning eller intert maskinvarufel) utléser
den interna diagnostikenheten ett franslag av drivningen.

¢ De bada ingangarna maste styras genom tva separerade reléer, vars styrspanning férsoérjs fran
andan av den elektriska sékerhetskedjan (se kapitlet "Funktionen "Sakert franslag
(STO)/principkopplingsschema”).

Information

Vid utférande enligt principkopplingsschemat behéver inte hissens styrsystem utféra nagon
Overvakning av de bada relderna K1/K2 for att uppfylla kraven enligt EN 81-20. Den interna
diagnostikenheten svarar for att kraven uppfylls.

¢ Om kontakterna ar kopplade olika (t.ex. om ett av relderna inte dppnar) identifieras detta genom de
olika signalerna vid STO-ingangarna. Efter h6gst 1600 ms sker i sddana fall ett sakert franslag via
den interna diagnostikenheten. Aterstélining kan da bara géras genom att sl& ifran och sedan sla till
apparaten.

¢ STO-funktionens tillstand kan alternativt (ej sékerhetsinriktat) avldsas via den digitala utgangen
"STO-Info".

Fara!

Aktiveringen av funktionen STO separerar inte den anslutna motorn fran ZAdyn4C. Vid arbete pa
kablarna eller motorn maste darfér ZAdyn4C skiljas fran matningsspanningen. Vanta minst 3 minuter,
sa att mellankretskondensatorerna hinner laddas ur. Kontrollera spanningsfrineten med en tvapolig
spanningsprovare.

Fara!

Om STO-funktionen har spéarrat drivningen och sedan ater frislappt den kan den aterstarta
automatiskt. Om detta inte kan tillatas for den aktuella applikationen maste externa atgarder vidtas
(t.ex. omstart forst efter bekréaftelse).
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9.3 Principkopplingsschema

9.4

9.5

2 ZAdyn4aC
3 X-STO
Bﬂ___“___ Iﬂi — _24v_ _IHI +24V_| 6)
k2 |—12 I [T
11 I GND | (5)
1 N |_
I_N_—| | A 1 sTo Al (4)
[\
_ﬁ i \_GNQ
= = so @] X-0UT g
| "‘I_ ~ Tpe _"‘I st0| (2) STO-Info
\% T T L 1
4 N \
24V 11 = = o
T 9) | (10)
1 051 | 054
|

Principkopplingsschema, funktion "Séakert franslag (STO)"
1

* AN WN

Elektrisk sédkerhetskedja

Utstyrning

Skyddad dragning eller utférande med tva separata mantlade ledningar (se kapitlet "STO-grénssnitt (X-STO)")
Digitala ingangar styrenhet

Tradbeteckning for fortillverkad anslutningsledning L-SL-xx-HX-ZA4-STO

1) informativt, ej sékerhetsinriktat

Elanslutning
Anslutningen gors via granssnittet X-STO pa ZAdyn4C (se kapitlet "Elektrisk installation/STO-
granssnitt (X-STO))".

Anvisningar for driften

De bada STO-ingangarna maste vid varje kérning kopplas samtidigt via separata relaer (tvakanalig
styrning). Aven om bara den ena av ingangssignalerna STO_A eller STO_B kopplas bort stangs
darvid slutsteget av.

Nar STO-ingangssignalerna STO_A/STO_B kopplas, godtas en tidsférskjutning pa hégst 120 ms
mellan signalerna. Vid en stdrre tidsforskjutning 16ser ZAdyn4C till att bérja med ut felet "STO: fel®
(fel 533). Det gor det mojligt for hissens styrsystem att avbryta kérningen.

Om styrningen fortfarande ar felaktig sker sedan efter ytterligare minst 190 ms och hégst 1480 ms
(normalt 630 ms) ett sékerhetsinriktat franslag via den interna diagnostiken (fel 960 "STO:
Diagnos")

Ett fel som identifieras av den interna diagnostiken (olik styrning eller internt maskinvarufel) medfér
ett feltilstdnd med lasning. Felet kan bara aterstallas genom att natspanningen slas ifran och slas
till igen.

I
I
X-STO |
|

STO_A —
a— <120ms —

STO_B —
X-OUT i
[}

STO_Info —
I

ST |

Korrekt styrning STO

STO_A sékerhetsinriktad ingang STO_A

STO_B sékerhetsinriktad ingang STO_B

STO_Info ingangar STO_A /STO_B aktiva - frislédppning slutsteg
ST fel
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1 2

X-STO 4— 120ms —m4—— 190ms<T <1480 ms 44

STO_A | | S

STO B

X-OUT

STO_Info

ST —

Felaktig styrning STO

1 Fel "STO: Fel"

2 Fel "STO: Diagnos”

For att diagnostiken ska kunna tacka in testen tillrdckligt maste foljande tider hallas under drift:

o Aktivering STO (franslag STO_A och STO_B) minst en gang per timma under minst 1 600 ms.

Den korrekta styrningen av STO-ingangarna évervakas dessutom (inte sékerhetsinriktat) av ZAdyn4C

vid varje kérning:

o Sker det vid kérningens bérjan inget upphavande av den sakra avstadngningen efter2,5 s
(signalerna STO_A, STO_B forblir LOW), I6ser felet "STO: kvarstar” (fel 348) ut.

o Sker det vid kérningens slut ingen sdker avstédngning efter 2,5 s (signalerna STO_A, STO_B forblir
HIGH), I6ser felet "STO: saknas” (fel 532) ut.

¢ Upphévs den sakra avstangningen (signalerna STO_A, STO_B blir HIGH) vid stillestand (inga
korsignaler ligger pa) och ingen korsignal ligger pa efter 2,5 s, [6ser felet "STO: kérsignal saknas”
(fel 349) ut.

¢ Om STO-ingangssignalerna slas ifran under koérning I6ser efter 200 ms felet "STO: Avbrott" (fel
531) ut.

Inom ramen fér driftsattning och aterkommande kontroller maste funktionen "Sakert franslag (STO)"

testas (se kapitlet Idrifttagning/Test av sékerhetsfunktionen "Sakert franslag (STO)").

9.6 Anvisningar fér anvandning av motorer

Fara!

Vid fel kan ett kortvarigt uppriktningsmoment uppkomma. Motorn kan vid ett fel (tva eller flera
effekthalvledare defekta) réra sig hégst vinkeln @ = 360°/polantalet.

¢ Vid ett tillfalligt komponentfel hos tva eller flera effektbrytare i vaxelriktaren kan det vid
permanentexciterade synkronmaskiner ske en kortvarig uppriktningsrérelse pa nagra grader &ven
nar STO-funktionen &r aktiv. Det gar inte att alstra ett permanent vridfalt. Uppriktningsmomentets
effekter beskrivs nedan.

Den mojliga hisskorgsrérelsen pa grund av uppriktningsmomentet kan beraknas med féljande
formel:

Korgrérelse [mm] = 3,142 x drivskivediametern [mm]

Polantal x upph&ngning

Exempel pa majliga hisskorgsrérelser som funktion av motorn, drivskivediametern och
upphangningen framgar av tabellen nedan.

Exempel pa maximal korgrorelse i mm vid 14 poler

@ drivskiva 100 mm 120 mm 160 mm 200 mm 210 mm 240 mm 320 mm 400 mm 450 mm
Upphéangning [1:1(2:1(4:1|1:1(2:1(4:1|1:1|2:1(4:1(1:1]2:1|4:1({1:1]2:1(4:11:1|2:1]4:1(1:1|2:1(4:11:1(2:114:1(1:1]2:1{4:1
Korgrorelse |23 12| 6 (27|14 7 |36|18| 9 |45|23|12|48|24|12|54|27|14|72|36|18|90|45|23|10-/51 |26
[mm)] 1

@ drivskiva 480 mm 500 mm 520 mm 600 mm 680 mm
Upphangning | 1:1 | 21 | 4 [ 11 [ 21 [ 4 | 11 [ 24 [ 4 | 11 | 20 [ 41 | 11 [ 21 | an
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Korgrorelse 51 26 13 113 57 29 117 59 30 135 68 34 173 77 39
[mm]

Exempel pa maximal korgrdrelse i mm vid 20 poler

@ drivskiva 100 mm 120 mm 160 mm 200 mm 210 mm 240 mm 320 mm 400 mm 450 mm
Upphéngning |1:1]2:1(4:1|1:1]|2:1|4:1(1:1|2:1|4:1|1:1|2:14:1(1:12:1]4:1{1:1]2:1|4:1|1:1]|2:1|4:1]1:1|2:1|4:1|1:1]2:1|4:1

Korgrorelse |16 8 | 4 |[19/10| 5 [26(13| 7 |32|16| 8 |33 /17| 9 |38|19|10|51|26(13|63|32|16|71|36|18
[mm]

@ drivskiva 480 mm 500 mm 520 mm 600 mm 680 mm
Upphéngning 1:1 2:1 4:1 1:1 21 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 21 4:1

Korgrorelse 76 38 19 79 40 20 82 41 21 95 48 24 107 54 27
[mm]

Exempel pa maximal korgrorelse i mm vid 30 poler

@ drivskiva 100 mm 120 mm 160 mm 200 mm 210 mm 240 mm 320 mm 400 mm 450 mm
Upphéngning [1:1(2:1(4:1|1:1(2:1(4:1|1:1|2:1(4:1(1:1]2:1|4:1({1:1]2:1(4:11:1|2:1]4:1(1:1|2:1(4:1(1:1(2:14:1(1:1]2:1|4:1

Korgrorelse |11 6 |3 (13| 7 (4 (179 |5 21|11 6 (22|11 | 6 |26|13| 7 |34|17| 9 |42|21|11|48|24 |12
[mm]

@ drivskiva 480 mm 500 mm 520 mm 600 mm 680 mm
Upphangning 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1 1:1 2:1 4:1

Korgrorelse 51 26 13 53 27 14 55 28 14 63 32 16 72 36 18
[mm]

Hansyn till korgrérelsen maste tas vid en riskanalys for anldggningen som helhet.

9.7 Avaktivering av STO-funktionen

Fara!

Inaktiveras funktionen STO sker inte nagot sakerhetsinriktat franslag av slutsteget. Ett sakert franslag
enligt EN 81 maste da genomféras genom andra atgéarder (till exempel via motorrelaer) (se kapitlet
"Elektrisk installation/motorrelaer (tillval)’.

9.8 Test av funktionen ”Sakert franslag (STO)”
Inom ramen fér idrifttagningen maste ett test av funktionen "Sakert franslag (STO) genomféras fér
kontroll av sakerhetsfunktionen (se kapitlet Idrifttagning/Test av funktionen "Séakert franslag (STO)").
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9.9 Tekniska data

Sdkerhetsparametrar

Sékerhetsfunktion Sakert franslaget moment (Safe Torque Off, STO) enligt
DIN EN 61800-5-2

Sakerhetsklass SIL 3 enligt DIN EN 61800-5-2"

Uppfyller kraven enligt DIN EN 81-1, avsnitt 12.7.3 resp.
DIN EN 81-2, avsnitt 12.4.1")

Uppfyller kraven i DIN EN 81-20, avsnitt 5.9.2.5.4 d) respek-
tive avsnitt 5.9.3.4.2 d)"

Sannolikhet for ett farligt bortfall per timme
(PFH)

3,11E-10 1/tim?

signalerna tills slutsteget spérras)

Genomshittlig tid till farligt bortfall f6r varje 410 ar?
kanal (MTTFd)

Diagnostackningsgrad (DC) Hog
Franslagstid (tid fran franslag av ingangs- <50 ms

Minsta intensitet fér STO-funktionen

1/h under minst 1600 ms

Anvandningstid

20 ar, sedan maste apparaten bytas ut mot en ny

Maximalt tillaten tidsforskjutning mellan sig-
nalerna STO_A/STO_B

120 ms
(vid 6verskridande visas ett felmeddelande via ZAdyn4C, se
kapitlet "Funktionen "Séakert franslag (STO)”/Anvisningar for
driften”)

Y Darfor har en typprovning och en certifiering genomférts av TUV Rheinland. Kopior av
kontrollintygen kan bestéllas fran Ziehl-Abegg.
2) under antagande om maximalt apparatutnyttjande under hela livslangden

10 Seriell kommunikation

DCP-drift mojliggor seriell styrning av ZAdyn4C via ett RS485-grénssnitt. Tack vare den

bidirektionella, seriella styrningen leds styrsignalerna via en 2- eller 3-ledad férbindelseledning. | regel

behdvs inte ledningarna X-IN och X-OUT langre, varfér kabeldragningsarbetet reduceras till ett

Anslutningen gors via grénssnittet X-DCP pa ZAdyn4C (se kapitlet "Elektrisk installation/DCP-

10.1 DCP (Drive Control & Position)
minimum.
10.1.1  Elanslutning
granssnitt (X-DCP))”.
10.1.2 De olika DCP-protokollen

DCP_01

Funktionsprincipen liknar en vanlig styrning via styringangarna(X-IN) och styrutgangarna (X-OUT).
Hissens styrsystem sdnder de nédvéndiga styrsignalerna (exempelvis frisattning av regulator,
korriktning, hastighet, retardationspunkt) som kommandobitar till ZAdyn4C och far
statusmeddelandena i form av statusbitar fran ZAdyn4C (exempelvis signaler for mekanisk broms,
motorrelder, STO-funktion, hastighetsévervakning och samlingsfel)

DCP_03

DCP_03-protokollet ar en utékad version av DCP_01-protokollet. | jamférelse med DCP_01-

protokollet ar den férsedd med:
e En hogre datadverforing
e En snabbare kommunikationskanal

e En automatisk kompatibilitetskontroll mellan programvaran i ZAdyn4C och programvaran i

styrenheten
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DCP_02

Séandningen av kommando- och statusbitarna motsvarar DCP_01-protokollet. Dessutom sker
kérningen reststrackeorienterat: Genom sitt startkommando anger styrningen strackan till nasta
vaningsplan for ZAdyn4C. Den har strackan (reststrackan) uppdateras hela tiden under kérningen.
ZAdyn4C anpassar sin korhastighet efter reststrackan och hisskorgen kérs direkt och utan
krypkérning, tidsoptimerat och utan ryck, till nasta vaningsplan. Det krévs en encoder i hisschaktet, for
att reststrackan ska kunna anges! Bromsstrackan (visas pa displayen pa frekvensomformaren) maste
forst anges manuellt pa styrenheten. Utifran den angivna bromsstrackan och den aktuella
reststrackan kan styrningen avgéra om det fortfarande &r mgjligt att stanna, efter att en stoppsignal
har kommit under kérningen. Féreligger det ingen stoppsignal senast infér den nédvandiga
retardationsstrackan, férlangs reststrackan med ett vaningsplan.

DCP_04

DCP_04-protokollet ar en utékad version av DCP_02-protokollet. | jamférelse med DCP_02-

protokollet ar den férsedd med:

¢ En hogre datadverforing
¢ En snabbare kommunikationskanal
e En automatisk kompatibilitetskontroll mellan programvaran i ZAdyn4C och programvaran i

styrenheten

e Sandning av en bromsstracka: Regulatorn sander I16pande den fér den aktuella hastigheten
berdknade bromsstrackan till styrningen. Darmed kan styrningen avgéra om det fortfarande &r
mojligt att stanna, efter att en stoppsignal har kommit under kérningen.

Signalférlopp DCP_01, DCP_03

I

e

Signalfériopp DCP_02, DCP_04

Kommando-byte

Hastighets-byte

Statusbyte

BO Frisattning av regulator RF GO Langsam korhastighet (V1) SO0 |Frekvensomformaren klar fo6r ndsta
kérning
B1 Kérkommando (start) G1 Efterjustering (VZ) S1 |Kdrning aktiv (RB)
B2 | Avstangningsbrytare (avstdngn- G2 Varvtal 0 S2 |Foérvarning aktiv
ing V1)
B3 Koérhastighet G3 Tillbakah&mtning (V5) S3 |Samlingsfel aktiv (ST1)
B4 | Korrikining (RV1 eller RV2) G4 Inspektion (V4) S4 |Varvtalsévervakning aktiv (VG1)
B5 Hastighetsbyte G5 Extrahastighet (V6) S5 [Snabbstopp
B6 Overféring reststrécka G6 Mellanhastighet (V2) S6 [Mekanisk broms (MB)
B7| Felidetsenaste telegrammet G7 Snabb hastighet (V3) S7 |Fel i det senaste telegrammet

Det gar att lasa av kommando-, hastighets- och status-bytes i informationsmenyn pa sida 15.
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10.1.3 Parametrering i DCP-drift
10.1.3.1 Aktivering av DCP-granssnitt
Aktiveringen av DCP-granssnittet sker i menyn Styrning/CONFIG i férhallande till den anvanda
styrningen och det anvdnda kommunikationsprotokollet.
(Utstyrning
» CONFIG O4:BP_DCP1
> 05:BP_DCP2
(Konfigurering
Tillverkare: DCP-protokoll Forkortning ZAdyn4C
BOHNKE + PARTNER DCP1 04:BP_DCP1
BOHNKE + PARTNER DCP2 05:BP_DCP2
BOHNKE + PARTNER DCP3 06:BP_DCP3
BOHNKE + PARTNER DCP4 07:BP_DCP4
Configuration Hydraulik DCP4 36:HY-Mod
Kollmorgen Steuerungstechnik DCP3 09:KN_DCP3
Kollmorgen Steuerungstechnik DCP4 10:KN_DCP4
NEW LIFT DCP3 12:NL_DCP3
NEW LIFT DCP4 37:NL_DCP4
Osma Aufziige DCP3 34:0S_DCP3
SCHNEIDER STEUERUNGSTECHNIK DCP3 14:SS_DCP3
SCHNEIDER STEUERUNGSTECHNIK DCP4 33:SS_DCP4
STRACK LIFT AUTOMATION DCP3 22:ST_DCP3
STRACK LIFT AUTOMATION DCP4 23:ST_DCP4
Weber Lifttechnik DCP1 17:WL_DCP1
Weber Lifttechnik DCP2 18:WL DCP2
Weber Lifttechnik DCP3 19:WL_DCP3
Weber Lifttechnik DCP4 20:WL_DCP4
KW AUFZUGSTECHNIK DCP3 26:KW_DCP3
10.2 CANopen Lift
10.2.1 Drifttagning av CAN-gréanssnittet
10.2.1.1  Anvisningar om idrifttagning

OBSERVERA

10.2.1.2

10.2.1.3

Fara

Felkopplade anslutningar kan férstéra de elektriska respektive de elektroniska komponenterna.
Elektrostatiska urladdningar kan aventyra de elektroniska komponenterna och orsaka fel i

progamvaran.

ZAdyn4C

e Endast apparater enligt Profil CiA 417 skall anvandas.

¢ Alla apparater arbetar i 11bits-lage.

¢ Till Pro Bus-systemet kan endast en ZAdyn4C anslutas.
o Kravs det mer an en ZAdyn4C per bussystem, ska det férst dverenskommas med Ziehl-Abegg.

Bussledning

¢ Ingen skdrmad bussledning behdvs, men dataledningarna bér vara tvinnade med varandra.
¢ Ledningsdragningen gors i linjestruktur. Enskilda apparater férbinds med huvudledningen via korta

stickledningar.

¢ Huvudledningen ska vid bada &ndarna avslutas med ett slutmotstand pa 120 - 150 ohm.
¢ Huvudledningen far inte vara langre &n 200 m. Stickledningarna far vara hogst 6 m langa.

¢ Alla apparater drivs i regel med en 6verféringshastighet pa 250 kBit/s.
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10.2.1.4 Ledningsdragning
¢ Anslutningen av bussledningen sker vid insticksplatsen "X-CAN”.
¢ Beakta bussledningens maximailt tillatna langd.
¢ Smorjs inte dragna motor-, bromsmotstands- och bromschopperledningarna korrekt, kan det
intréffa avsevarda stérningar.
e Kontrollera de aktuella ledningarnas skarmar i en felsituation.

Steuerung / Umrichter / Schachtgeber /
Control system Inverter Encoder
120 - 150 Ohm 120 - 150 Ohm

Exempel pa uppbyggnad av ett bussystem med CANopen

10.2.1.5 Elanslutning
Anslutningen av bussledningen sker via granssnittet X-CAN pa ZAdyn4C.

X-CAN
oH @) ———— canHen
1|
- [ .
/ l__ Optionaler
N ) () -: : Schirmanschluss
[

cL [(2) —:—'— CAN Low (L)

|
(.
ove (1)—I—k )' GND

Anslutning CAN

10.2.1.6 Aktivering av grinssnitt
Aktiveringen av CAN-granssnittet gérs i menyn Styrsystem/CONFIG.

Utstyrning

'» CONFIG 01:ZA IO
> 02:ZA CAN

Konfigurering

CAN-Information finns tillgénglig pa Infomenyn sida 14 - 17. (Férutséattning: "CONFIG" = "02:
ZA CAN")

10.2.1.7 Funktionssatt

Information
i Det finns tva driftsatt i CAN-drift for ZAdyn4C:
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¢ Hastighetslage (Velocity Mode [pv])
1

“:*CJ | I \
Velocity Mode
¢ Positionslage (Position Mode [pp])

o — \

Position Mode

Laget skrivs in i ZAdyn4C av de flesta styrningarna strax fore starten. Saledes ska driftlaget stéllas in i
styrenheten.

Koérs ZAdyn4C i positionslaget, ska schaktgivaren anslutas tvingande till samma buss som ZAdyn4C.
Styrenheten sander infér varje kérning den hastighet som ska kéras till ZAdyn4C. Kan den inte kan
nas, inleder ZAdyn4C en kérning med spetsbagformig hastighetsprofil. Darfér maste den hogsta
hastigheten matas in i styrenheten.
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10.2.1.8 Recorderns kommando- och statusbitar
e Position Mode [pp] C&S / Velocity Mode [pv] C&S
¢ C = Command = Kommando fran styrenheten till frekvensomformaren
¢ S = Status = ZAdyn4C:s status som reaktion pa ett foregaende kommando fran styrenheten
Status- / kommandobit Beskrivning Anmaérkning
CSwO Command Switch On
CEVo Command Enable Voltage
CQsSt Command Quick Stop
CEOp Command Enable Operation
CFaR Command Fault Reset
CNSp Command New Setpoint endast i Position Mode
CHIt Command Halt
SRSO Status Ready to Switch On
SSdO Status Switched On
SOpE Status Operation Enabled
SVoE Status Voltage Enabled
SQSt Status Quick Stop
SSOD Status Switch On Disabled
STaR Status Target Reached
SS=0 Status Speed =0 endast i Velocity Mode
SSpA Status Setpoint Acknowledge |endast i Position Mode
SFIt Status Fault
SWrn Status Warning
10.2.2 Parameter
10.2.2.1 Parameterinstéllningar
De olika parametrarna fér CAN-drift kan anpassas i menyn Styrning.
Parameter Beskrivning Vardeomrade Standardinstéllning
LIFT_NO Inmatning av hissens nummer 1.2 1
NODE_ID Nodnummer, 1...128 2
i standardfallet:
Styrenhet: 1
ZAdyn4C: 2
Vridgivare: 4
BD_RATE Overféringshastighet (Baudrate) 10 kBd ... 250 kBd 250 kBd
T_CMD Maximal véntetid for kommandon fran styr- {200 ... 3000 ms 1500 ms
enheten
T_MAX Maximal bearbetningstid for CAN-telegram |0,1 ... 3 ms 0.8 ms
per cykel
De CAN-specifika fonstren finns i informationsmenyn pa sida 14-17 (se kapitlet "Parameterlista”).
Information
@

Den i ZAdyn4C instéllda anlaggningshastighetenV* maste vara storre an eller lika med den hastighet
som styrningen skickar till ZAdyn4C. | annat fall kan det inte ske nagon kérning.
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10.2.2.2 NMT (Network Management)

Status: BootUp: ZAdyn4C kopplar upp sig pa bussen.
Stop: ZAdyn4C stoppades (i regel av styrningen).
Preop.: ZAdyn4C kan parametreras, men maste kopplas om till
drift infér kdrning.
Opera.: ZAdyn4C ar driftklar, varfér en kdrning kan ske.
Controller State: No Error: Det finns inget fel.
Warn.Lim.: Felrédknaren har dverskridit 127.
Bus off: Apparaten kopplas ifran bussen pa grund av féor manga
fel (felréknare >255)

11 Oppen-krets-drift (givarls drift)

Kéannetecken pa drift med 6ppen krets:

o Strackberoende retardation inte magjlig
e Mojlig kommunikation med hisstyrningen:
— Standard (digitala in- och utgangar)
— DCP1, DCP3
— CANopenLift (hastighetsléage)
¢ Rundbageskoérning inte mojlig
¢ Motorn kan varmas mer
e samre positioneringsnoggrannhet an vid drift med sluten krets
e Samre kdregenskaper an vid drift med sluten krets
¢ maximal kérhastighet: 1,0 m/s
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11.1

Drifttagning

Steg 1 Andra anvandarniva i menu Idrifttagning
e USR_LEV = avancerad
Steg 2 Ange parameter i menu Motortypskylt
Motortyp
¢ MOT_TYP=ASM
Tekniska data
Vardena motsvarar uppgifterna pa typskylten pa motorn
e n = markvarvtal [rpm]
o f={frekvens [Hz]
e p = antal polpar (vérdet berdknas, ingen inmatning majlig)
e | = markstrém [A]
e U = markspénning [V]
o P =markeffekt [kW]
e cos phi = effektfaktor
e TYP = kopplingssatt [Y/A]
Steg 3 Kontrollera plausibiliteten hos n:
1. Berékna varvtalet ngy,, p& det magnetiska féltet i motorns lindning.
Neyn = f X 60/p
2. Jamfor markvarvtalet n med varvtalet ngy,,
| jamférelse med polparen (se parametern p i menu Motortypskylt) maste féljande differens
finnas mellan ngy, och n:
Antal polpar (p) Differens ngyn, - N [rpm]
2 80-120
3 50 - 80
3. Ligger den berdknade differensen utanfér det omrade som visas i tabellen, maste mérkvarv-
talet n berdknas enligt formeln i tabellen nedan och anges i menu Motortypskyit.
Antal polpar (p) Berakna markvarvtalet n
[rpm]
2 n = ngy, - 100
3 N = Ngyn - 65
Steg 4 Aktivera driftsattet Oppen krets i menu Encoder & BC
e ENC_TYP =Ingen ENC
Belaggs parametern ENC_Typ med funktionen Ingen ENC, aktiveras driftséttet Oppen krets.
Steg 5 Ange parametern i menu Anlaggningsdata.
e V*=anlaggningens markhastighet [m/s]
e MOD_n*= berédkna
e n* = motorvarvtal vid V* [min-1] (vardet berdknas, ingen inmatning maéjlig)
e D =drivskivediameter [m]
e _ iS =upphangning
e _ i1=i1iutvéxlingeni1:i2
e _ i2=i2iutvaxlingenit:i2
Steg 6 Kontrollera plausibiliteten hos n*
Det varde som har faststallts for n* maste vara mindre an eller lika med méarkvarvtalet n i menu
Motortypskyit.
Om n* > n, maste parametern V* i menu Anlaggningsdata minskas, tills att n* < n.
Steg 7 Ange parameter i menu Kor
¢ V_3 =V* (anldggningens markhastighet)
I CANopen Lift-drift maste den har hastigheten parametreras i styrningen.
Steg 8 Inaktivera den strackberoende retardationen i menu Retardera

e S_ABH=Av
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Steg 9 Koér med reducerad hastighet (exempelvis returstyrning)

Krav:
¢ Viktutiamningen maste vara korrekt
¢ Hastigheten maste vara minst 30 % av anldggningens markhastighet

Ko6r uppat och nerat med tom hisskorg.

o Korning mgjlig i bada riktningarna

-> Fortsatt till steg 10

¢ Motorn gar inte och kérningen avbryts:

-> Fortsatt till kapitlet "Drift med &ppen krets (givarlds drift)/Felavhjalpning”

Steg 10 Koér med anldggningens markhastighet

¢ Korning majlig i bada riktningarna

-> |drifttagningen &r klar, inga andra steg krévs
e Kodrningen avbryts:

-> Fortsatt till Felavhjalpning
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11.2 Felavhjalpning

Problem

Orsak/Atgérd

Motorn gar inte och
kérningen avbryts

e Kodrningen avbryts med error:
— 410 ADC: Overstrém
— 480 MP: Overstrém
— Utan felmeddelande pa ZAdyn (kérningsavbrott via styrningen)

-> | menu Reglering: parametrera parametern UF_ED = manuell

-> | menu Reglering 6ka parametern I_IxR i steg om 10 %, tills att motorn gar. Overskrid
da inte det maximala vardet 1,5 x motormarkstrommen.

Ingen stoppnoggrann-
het trots korrekt in-
stallda avstédngning-
spunkter

¢ Anlaggningen kors for langsamt vid motorisk kérning/stannar fére stoppunkten
-> | menu Motortypskylt: minska parametern 110 %

¢ Anlaggningen kors for snabbt vid motorisk kérning/kér férbi stoppunkten
-> | menu Motortypskylt: 6ka parametern 1 10 %

¢ Anlaggningen stannar ojamnt beroende pa lasten

-> | menu Info sida 03: distans: Kontrollera i fonstret s1, om en positioneringskérning
gors i hastigheten V_1

Plgie, coooocooooo 03
sa: 0.00 s21: 0.52m
sr:70.00 s31: 1.45m
sl: 0.00 sd: 0.52m

- Kérning gors i V_1, anlaggningen stannar fore stoppunkten
-> | menu Kor: 6ka parametern V_110 %

- Kdrning gors inte i V_1
-> Kontrollera avstédngningspunkterna

Felmeddelande under
accelerationen

e Avbrott under accelerationen med error:
— 410 ADC: Overstrém
— 480 MP: Overstrém

-> | menu Accelerera
- Oka parametern R_P0OS1
- Minska parametern A_POS

Felmeddelande under
retardationen

e Avbrott under retardationen med error:
— 410 ADC: Overstrém
— 480 MP: Overstrém

-> | menu Retardera
- Oka parametern R_NEG1
- Minska parametern A_NEG
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11.3 Parametrar for drift med 6ppen krets
For drift med 6ppen krets finns ytterligare parametrar fér optimering av kéregenskaperna tillgéngliga
pa menyn Reglering.
Parametrarna ar endast synliga, nar drift med 6ppen krets ar aktiverad.
Om det skulle vara nédvandigt, att &ndra parametrar, maste parametern Reglering/UF_ED=Manuell
parametriseras i férvag.
Parameter Beskrivning Vardeomrade Staqda_rdln-
stéllning
UF_ED U/f-Edit-mode Auto
Frisattning av den ytterligare parametern vid givarlés drift (U/f) Manuell Auto
V_0 Minimal kérhastighet vid starten autom. forbe-
Borvarde for V_0 skrivs ut innan bromsen dppnas 0..02m/s laggning
V_STOP Minimal kérhastighet vid stopp autom. férbe-
Bromsen sluts nar V_STOP uppnatts 0..0.2m/s laggning
I_Kipp Omslagsskydd: Varvtalets bor-varde reduceras fran det instéllda autom. férbe-
grénsvardet. 0..90A l1&ggning
uo Spanning fér den frekvensberoende spanningskarakteristiken autom. férbe-
i 0..460V .
vid frekvens 0 l1&dggning
U1 Startspanning fér den frekvensberoende spanningskarakteristik- autom. férbe-
en 0..460V lAaani
aggning
u2 Gransspanning fér den frekvensberoende spanningskarakteris- autom. férbe-
tiken 0..460V laani
aggning
f1 Startfrekvens for den frekvensberoende spanningskarakteristik- autom. férbe-
en 0..125Hz ldgani
aggning
f2 Grénsfrekvens for den frekvensberoende spanningskarakteris- autom. férbe-
tiken 0..125Hz 15 .
aggning
s_FIL Filter f6r motorstréomsregistrering for efterslapningskompensatio- autom. férbe-
nen 0...400 ms l5aani
aggning
s_COMP Efterslapningskompensation-drift .
PA:Eftersl&pningskompensation aktiverad Pa Pa
Av:Efterslapningskompensation avaktiverad Aus
s_LIM Maximal eftersldpningsfrekvens-kompensation autom. férbe-
ldggning
U_S_MX Maximal utgangsspanning for efterslapningskompensation 0..300V 80
I_IxR Stromregulator, bestdmmer den lagsta strommen, som motorn Motor-marks-
matas med 0..90A trém (1)
I_FIL Filter f6r motorstrémmen for efterslapningskompensation 0. 125H autom. férbe-
‘ l&ggning
IXR_KP Regulatorns P-andel for stréminjektion Srbe-
_ 9 ) 0. 10V/A aut9m. forbe
l1&ggning
IXR_TI Regulatorns I-andel for strominjektion 5...1000 ms 20 ms
IXR_KC Regulatorns korrektionsfaktor fér stréminjektion 0..127 0.2
IXR_KD Regulatorns D-andel fér strominjektion 0..30 0.0
IXR_MX Maximal regulatorbegrénsning 0...100% 20
IXR_MN Minimal regulatorbegrénsning 0...100% 0
FADE1 In- och urkoppling av stréminjektionen och efterslédpningskom- autom. férbe-
; S vridfs ; 0..125Hz S
pensationen beroende pa vridféltsfrekvensen i statorn laggning
FADE2 In- och urkoppling av strdminjektionen och eftersl&dpningskom- autom. férbe-
pensationen beroende pa vridféltsfrekvensen i statorn 0..125Hz laggning
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11.4 Funktioner vid givarlés drift

11.41 U/f-kurva
Med inmatning av motordata pa menyn Motor-typskylt férbelaggs parametrarna "U0", "U1", "U2",
"f1" och "f2". Genom dessa parametrar definieras U/f-karakteristiken, som bestdmmer
motorspanningen beroende pa vridféltets frekvens i statorn.

3
u

u2

uo

U/f-kurva

11.4.2 Stréminjektion
For att optimera starten, stoppet saval som kérningen vid laga varvtal matas motorn med en minsta
strém (parametern Reglering/I_IxR). Strommatningen bestdms beroende pa vridfaltets frekvens (f) i
statorn med hjélp av parametrarna FADE1 och FADE2.

f < FADE1:
Om vridféltets frekvens i statorn &r mindre anFADE1, strommatas motorn med 100% |_IxR.

f> FADE2:
Om vridféltets frekvens i statorn &r stérre &n FADE2, ar |_IxR=0.

FADE1 < f < FADE2:

Om vridfaltets frekvens befinner sig mellan FADE1 och FADEZ2, &r strominjektionen aktiv beroende pa
karakteristiken: ju hdgre frekvens desto lagre stréminjektion.

Karakteristiken definieras av vdrdena av FADE1 och FADE2.

100 %

I_IXR

FADE1 FADE2 f

Fadningsfunktion vid strominjektion

11.4.3 Efterslapningskompensation
Vid asynkronmaskiner &r efterslapningen (skillnaden mellan synkron- och asynkronvarvtal)
proportionell mot motorns belastning och saledes proportionell mot motorstrommens styrka. Vid lika
belastning leder detta till olika hastigheter i uppat- och nedatriktningen.
Exempel:
For en motor med ett markvarvtal pa 1430 varv/minut uppgar varvtalet i nedatriktningen, nar
hisskorgen &r tom, till 1430 varv/minut. | uppatriktningen uppgar varvtalet till 1570 varv/minut.
Denna varvtalsskillnad pa 140 varv/minut utjamnas genom efterslapningskompensationen.

Efterslapningskompensationen aktiveras med parametern Reglering/s_COMP=Pa.

Reglering
»s_COMP Pa
> Pa
U/F: Slirkompensation
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Funktionssatt:
Motorstrommen registreras via ett filter (parameter s_FIL). Proportionellt mot den uppmatta
strommens storlek:
¢ adderas eller subtraheras efterslapningsfrekvensen till U/f-karakteristikens utgangsfrekvens
¢ en spanning adderas till U/f-karakteristikens utgangsspanning
Eftersldpningskompensationens tillsatsvarden begrénsas av de féljande parametrarna:
(Reglering h
»s_LIM 5 Hz
> 5 Frekvens: Parameter s_LIM
kU/f:Slirbegrénsming )
(Reglering N
»U_S_MX 80 v
> 80 Spanning: Parameter U_S_MX
CJ/f:Max utgangsstrém )
Efterslapningskompensationen bestédms beroende pa parametrarna FADE1 och FADE2.
f < FADE1:
Om vridféltets frekvens i statorn &r mindre an "FADE1", ar efterslapningskompensationen
frankopplad.
f> FADE2:
Om vridféltets frekvens i statorn &r stérre an "FADEZ2", ar eftersldpningskompensationen aktiv till
100 %.
FADE1 < f< FADE2
Om vridféltets frekvens ligger mellan "FADE1" och "FADE2" &r efterslapningskompensationen aktiv
beroende pa karakteristiken: Ju hogre frekvens, desto hogre eftersldpningskompensation.
Karakteristiken definieras genom vardena av "FADE1" och "FADE2".
Darigenom erhalles en flytande évergang fran strominjektion till efterslapningskompensation och
omvant.
A
100 %
S_COMP|
FADE1 FADE2 f=
Fadningsfunktion vid eftersldpningskompensation
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S

81/228 ZIEHL-ABEGG



Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Parameterlista

11.44 Omslagsskydd
Forhindrar ett okontrollerat omslag av varvtalet.

Funktionssatt:

Motorstrémmen registreras via ett filter (parameter s_FIL).

Om det installda grénsvardet for strommen (parametern I_KIPP) uppnas, reduceras bor-
vardesbestamningen foér varvtalet linjart med motorstrommen.

A
f

\

_KIPP I

Omslagsskydd

11.5 Optimeringsméjligheter vid givarlds drift

Information
e Optimeringsmdéjligheterna, som beskrivs hér, géller endast fér parametrar, som uteslutande finns
l tillgéngliga vid driftsattet U/f (givarlost).

Méjligheterna till optimering av koérkurvan eller av signal-timing &r beskrivna i kapitlet "Driifttagning".

11.5.1 Optimering av uppférandet vid start
Om motorn roterar bakat, om den inte bérjar att rotera eller om det uppstar en éverstrom direkt efter
att den mekaniska bromsen har 6ppnats vid start, &r den minimistrém som motorn tillférs for 1ag. | det
har fallet kan parametern Reglering/l_IxR héjas fér att minimera bortvridningen.

Reglering
»I_IxR 15 a
L 18

11.5.2 Efterslapningskompensation
Pa grund av de skilda hastigheterna i uppat- och nedatriktningen kan olika langa
positioneringskorningar eller bristande noggrannhet vid stopp uppkomma. Dessa bristande
noggrannheter kan minimeras genom tillnarmelsevis lika varvtal i bada korriktningarna. Anpassningen
av de bada varvtalen sker genom efterslapningskompensationen.

Efterslapningskompensationen aktiveras med parametern Reglering/s_COMP=Pa.

Reglering
»>s_COMP Pa
LS Pa
U/F: Slirkompensation

12 Parameterlista

Information
Inte alla parametrar som beskrivs ar fritt tillgangliga och synliga. Indikeringen beror pa de valda
l funktionerna och instéliningarna i ZAdyn4C.

De enskilda parametrarna ar indelade i olika menyer efter sin funktion.

Stalls en parameter in, visas fabriksinstallningen av parametern (om den finns) till vénster pa rad 4 pa
ZApad. Foérutsattningen ar att det finns en fabriksparameterpost.
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12.1 Basic level
| Basic-Level visas menyerna Startup, Statistik och Minneskort.
Menyn Idrifttagning visas endast i Basic-Level. Menyerna Statistik och Memory Card visas bade i

Basic-Level och i Advanced Level. De beskrivs i kapitlen "Parameterlista/Menyn Statistik” och
"Parameterlista/Menyn Memory Card”. For ytterligare information om Basic-Level, se kapitlet
"Mangvrering och parametrering/de olika manévernivaerna”.

1211 Meny Startup
| menyn Idrifttagning sammanfattas alla parametrar som behévs for idrifttagningen.
Parameter Beskrivning Vardeomrade S“"Tda.’d'"'
stéllning
LANG Val av 6nskat anvandarsprak Deutsch
Anvéandarspraken tyska och engelska ingar som standard i ap- English
paraten. Tiirkce
Ett tredje anvandarsprak kan laddas via minneskortet. Nederland
Dé maste sprakfilerna vara placerade i féljande mappar pa Espanol
minneskortet: 4CX\Update\O_TEXT ltaliano Deutsch
Svenska
Cesky
Francais
Polski
Russki
USR_LEV User Level )
Urval via User Level som ar tillganglig i ZApad vid start av Basic Basic
ZAdyn4C Advanced
MOT_TYP Inmatning av den motor som ska drivas
ASM:asynkronmotor ASM
B SMxxx
SMxxx: synkronmotor tredjepartsprodukt SM132.xx-14
SM132.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM132 SM160.xx-20
SM160.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM160 SM180.xx-14
SM180.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM180 SM190.xx-20
SM190.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM190 SM200.xx-20
SM200.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM200 SM210.xx-20
SM210.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM210 SM225.xx-20 SM225.xx-20
SM225.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM225 SM250.xx-20
SM250.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM250 SM315.xx-30
SM315.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM315 SM700.xx-30
SM700.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM700 SM860.xx-30
SM860.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM860 SL506.xx-30
SL506.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SL506 SL510.xx-28
SL510.xx-28: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SL510 BD132.xx-14
BD132.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ BD132 SM500.xx-24
SM500.xx-24: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM500
n Inmatning av motorns mérkvarvtal 0.1 ... 6000 rpm
f Inmatning av motorns mérkfrekvens 0.1...200 Hz
I Inmatning av motorns mérkstrém 0.1 ..363A beroende pa
. = . den installda
U Inmatning av motorns méarkspénning motortypen
Inmatning av motorns mérkstrém 0.1..460V
P Inmatning av motorns markeffekt 0.1 ... 110 kW
cos phi (Al
Inmatning av motorns effektfaktor (endast for asynkronmotorer) 0.10...1.0 0.88
TYP Inmatning av motorns kopplingstyp Stjarna
. Stjarna
Triangel
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Parameter Beskrivning Vardeomrade Staqda_rdm-
stéllning
ENC_TYP Inmatning av den anvanda vridgivartypen
s
EnDat/SSI: Encoder
Overféringen av lagesinformationen sker antingen via SSI-proto- EnDat/SSI
kollet (Synkront Seriellt Grénssnitt) eller via EnDat-protokollet HTL 10-30V
ERN1387: Encoder TTL-Imp.
Overféringen av lagesinformationen sker via en analog signal TTL-Sine
Hiperface: Encoder Hiperface beroende pa
Codeface: Encoder Codeface den installda
BiSS-C:: Encoder med-BiSS-C-granssnitt ERN1387 motortypen
(Al Utan Enc.
TTL Sine: 5 V-vridgivare med sinussignal BiSS-C
TTL Imp.: 5 V-vridgivare med fyrkantssignal
HTL 10-30V: 10-30 V vridgivare med rektangelsignal
Utan Enc.: Drift med 6ppen krets
ENC_INC Inmatning av vridgivarens uppldsning (puls/varv) 64 ... 11000
BC_TYP Inmatning av det anvanda bromsmotstandet eller bromschop-
pern
BR11: Bromsmotstand typ BR11-A BR11
BR50:Bromsmotstand typ BR50 BRS50
BR50+BR25: Parallellkoppling av BR25 och BR50 BR50+BR25
BR50+BR50: Parallellkoppling av 2 stycken BR50 BR50+BR50
BRxx: Bromsmotstand tredjepartsprodukt BRxx
PFU: Power Feedback Unit (atergangsmatningsenhet) PFU
PFU+BR11: Power Feedback Unit + bromsmotstand typ BR11 PFU+BR11
PFU+BR17: Power Feedback Unit + bromsmotstand typ BR17 PFU+BR17
PFU+BR25: Power Feedback Unit + bromsmotstand typ BR25 PFU+BR25
PFU+BR50: Power Feedback Unit + bromsmotstand typ BR50 PFU+BR50
BR09-1: Bromsmotstand typ BRO9-1 BR09-1 abhéngig von
BR14: Bromsmotstand typ BR14 BR14 der Baugrofte
BR100: Bromsmotstand typ BR100 BR100 des ZAdyn
PFU+BRxx: Power Feedback Unit + bromsmotstand externpro- PFU+BRxx
dukt 2* BR100
2*BR100: Parallellkoppling av tva BR100 3*BR100
3*BR100: Parallellkoppling av tre BR100 BR17
BR17: Bromsmotstand typ BR17 BR25
BR25: Bromsmotstand typ BR25 BC25
BC25: Broms-chopper typ BC25 BC50
BC50: Broms-chopper typ BC50 BC100
BC100: Broms-chopper typ BC100 ZArec
ZArec: Atergangsmatningsenhet ZArec 4"BR100
4*BR100: Parallellkoppling av fyra BR100
v* Inmatning av systemets markhastighet 0.00 ... 10.00 m/s 1.00
n* Motorvarvtal vid V*
MOD_n=direkt: inmatning fér hand av motorns varvtal vid V* 1358 1
MOD_n=BerakningMotorns varvtal vid V* beréknas beroende | O-1--6000TPm 5
paV* __D;_ iS;_ iloch__i2 60.6
_D Inmatning nav drivskivans diameter Al
0.45
0.06 ...1.50 m B
0,315
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Parameter Beskrivning Vardeomrade Sta?da_rdm-
stéllning

_iS Inmatning av systemets upph&ngningssatt 1:1

2:1

3:1

4:1

5:1 1

6:1

71

8:1
_ i Inmatning av i1 i utvaxlingen i1:i2 1...650 1
_i2 Inmatning av i2 for utvéxlingeni2:i2 1...1000 32
Q Inmatning av hissanldggningens mérklast 100 ... 32000 600
CONFIG Konfigurering av de digitala ingdngarna med hansyn till den

anvanda styrenheten och kommunikationssattet
00:Reserv: Utgangarna kan parametriseras fritt

01:ZA_lO: Ziehl-Abegg standardstyrning OO:.Reserv
02:ZA_CAN: Ziehl-Abegg CAN 01:ZA_IO
03:BP_IO: Bohnke+Partner standard-styrning OQ'Z_A—CAN
04:BP_DCP1: Béhnke & Partner DCP1 03:BP_IO
05:BP_DCP2: Béhnke & Partner DCP2 04:BP_DCP1
06:BP_DCP3: Béhnke & Partner DCP3 OS:BP—DCPZ
07:BP_DCP4: Bhnke & Partner DCP4 06:BP_DCP3
08:KN_IO: Kollmorgen standard-styrning 07'B_P—DCP4
09:KN_DCP3:Kollmorgen DCP3 08:KN_IO
10:KN_DCP4: Kollmorgen DCP4 09:KN_DCP3
11:NL_IO: New Lift standard-styming 10:KN_DCP4
12:NL_DCP3: New Lift DCP3 11:NL_IO
13:8S_I0: Schneider Steuerungen standard-styrning 12121;—SD|COPS
14:SS_DCP3: Schneider Steuerungen DCP3 Sy
15:ZA_BIN: Ziehl-Abegg standardstyrning med binar forinstalin- 14:SS_DCP3
ing av hastigheten 15:ZA_BIN
16:WL_IO: Weber Lifttechnik standard-styrning 16:WL_IO
17:WL_DCP1: Weber Lifttechnik DCP1 17:WL_DCP1
18:WL_DCP2: Weber Lifttechnik DCP2 18BWLDCP2 | L o) 1o
19:WL_DCP3: Weber Lifttechnik DCP3 19:WL_DCP3 N
20:WL_DCP4: Weber Lifttechnik DCP4 20:WL_DCP4
21:ST_IO: Strack Lift Automation standard-styrning 21:ST_IO
22:ST_DCP3: Strack Lift Automation DCP3 22:3T_DCP3
23:ST_DCP4: Strack Lift Automation DCP4 23:ST_DCP4
24:CSILVA: Carlos Silva standard-styrning 24:CSILVA
25:X-BIN: Fritt binarschema 25:X-BIN
26:KW_DCP3: KW Aufzugstechnik DCP3 26:KW_DCP3
27: MAS_BIN: Masora standard-styrning 27:MAS_BIN
28: BU_SATU: Hydraulisk hiss med Bucher-aggregat typ Saturn| 28:Bucher_SATU
ALPHA 29:Bucher_ORIO
29: BU_ORIO: Hydraulisk hiss med Bucher-aggregat typ Orion 30:KS_IO
ALPHA 31:KL_IO

30: KS_lO: Georg Kiihn Steuerungstechnik standard-styrning 32:5_SMART
31: KL_IO: Kleemann standard-styrning 33:8S_DCP4
32: S_SMART: Schindler Smart standard-styrning 34:0S_DCP3
33: SS_DCP4: Schneider Steuerungen DCP4 35:Lester
34: OS_DCP3: Osma DCP3 36:HY-Mod
35: Lester: Lester Controls 37:NL_DCP4

36: HY-lage: Hydraulisk hiss med DCP4
37: NL_DCP4: Ny hiss DCP4

MO_DR Andring av motorns rotationsriktning
Tank pa att hisskorgen kors uppat néar RV1 adresseras moturs
vianster: Vanster rotationsriktning medurs moturs

hoger: Hoger rotationsriktning
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Parameter Beskrivning Vardeomrade Staqda_rdm-
stéllning
BR Overvakning av motorbromsar
Inmatning av antal och funktion fér de anvanda bromséverva-
kningskontakterna Aus
AV: ingen bromsévervakning ansluten 1*NC
1*NC: 1x6ppnare (kontakten stangd nar bromsen &r stromlés) 2*NC
2*NC: 2x6ppnare (kontakten stdngd nér bromsen ar strémlés) 3*NC
3*NC: 3x6ppnare (kontakten stangd nar bromsen ar stromlos) 1*NO
1*NO: 1xslutare (kontakt dppen nar bromsen &r strémlos) 2*NO enligt motortyp
2*NO: 2xslutare (kontakt 6ppen nér bromsen &r strémlos) 3*NO
3*NO: 3xslutare (kontakt 6ppen ndr bromsen ar stromlés) 4*NC
4*NC: 4x 6ppnare (kontakten stdngd nér bromsen ar stromlds) 4*NO
4*NO: 4x stangare (kontakten &r 6ppen nér bromsen &r strém- 1*NC+1*NO
16s)
1*NC+1*NO: 1x 6ppnare (BR1) och 1x slutare (BR2)
P1P2 Overvakning av motortemperaturen
AV: Temperaturévervakning avaktiverad Aus
PTC: Kalledare(PTC enligt DIN 44082) PTC
TC: Termokontakt TC PTC
KTY:Temperatursensor KTY84-130 KTY
Pt100: Temperatursensor Pt100 Pt100
Pt1000: Temperatursensor Pt1000 Pt1000
K_START Forstarkning vid start
Multiplikationsfaktor fér parametern "Reglering/SPD_KP” re- automatisk be-
spektive forstarkning av lagesregulatorn (beroende pa startla- gransning 1.0
get)
SPD_KP Multiplikationsfaktor fér &ndring av den berdknade grundforstar- |  gutomatisk be-
kningen SPD_C grénsning 1.0
NF Ljudfilter
Genom den har parametern aktiveras ett ljudfilter, med vilket det Aucs Aus
ar mojligt att reducera det ljud som motorn férorsakar. Pa
NF_F1 Filterfrekvens 1: Antal spar
Inmatning av en synkronmotors antal spar. 0..1018 0
12.2 Advanced level

Nedan beskrivs menyerna i Advanced-Level. For ytterligare information om Advanced-Level, se

kapitlet "Mand&vrering och parametrering/de olika manévernivaerna”.
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12.21 Menyn LCD & Passwort
Val av 6nskat anvandarsprak. Skydd av ZAdyn4C mot atkomst fran tredje person genom tilldelning av
ett I6senord. Andring av parametrarna ar méjlig endast genom inmatning av ett lésenord. Pa fabriken
har inget I6senord tilldelats.
Parameter Beskrivning Vardeomrade Staqdardln-
stédllning
LANG Val av 6nskat anvandarsprak Deutsch
Anvéandarspraken tyska och engelska ingar som standard i ap- English
paraten. Tirkce
Ett tredje anvandarsprak kan laddas via minneskortet. Nederland
Dé maste sprakfilerna vara placerade i féljande mappar pa Espanol
minneskortet: 4CX\Update\O_TEXT ltaliano Deutsch
Svenska
Cesky
Francais
Polski
Russki
USR_LEV User Level )
Urval via User Level som ar tillgénglig i ZAdyn4C vid start av Basic Basic
ZAdyn4C. Advanced
PASSWD Inmatning av I6senordet
Efter 90 minuters inaktivitet atertas frigivningen av Iésenordet. 0...9999 0
PW_NEW Tilldelning av I6senord
Ett tal fran 0 till 9999 kan erhallas som l6senord 0 ... 9999 0
0 = inget 16senord
PW_COD Visning av I6senordet i krypterad form. Vanligen ta kontakt med ) )
tillverkaren om I&senordet férloras. nicht einstellbar 21689
12.3 Menyn Motor-Markskylt
Inmatning av motordata motsvarande uppgifterna pa typskylten.
Information
i Motordatan maste parametreras fore den férsta kérningen!
Tillvagagangssattet vid inmatningen av motordatan beskrivs i kapitlet "Idrifttagning”.
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Parameter Beskrivning Vardeomrade Staljdardln-
stéllning

MOT_TYP Inmatning av den motor som ska drivas

(Al

ASM:asynkronmotor ASM

B SMxxx

SMxxx: synkronmotor tredjepartsprodukt SM132.xx-14

SM132.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM132 SM160.xx-20

SM160.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM160 SM180.xx-14

SM180.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM180 SM190.xx-20

SM190.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM190 SM200.xx-20

SM200.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM200 SM210.xx-20

SM210.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM210 SM225.xx-20 SM225.xx-20

SM225.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM225 SM250.xx-20

SM250.xx-20: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM250 SM315.xx-30

SM315.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM315 SM700.xx-30

SM700.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM700 SMB860.xx-30

SM860.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM860 SL506.xx-30

SL506.xx-30: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SL506 SL510.xx-28

SL510.xx-28: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SL510 BD132.xx-14

BD132.xx-14: Ziehl-Abegg synkronmotor typ BD132 SM500.xx-24

SM500.xx-24: Ziehl-Abegg synkronmotor typ SM500
n Inmatning av motorns mérkvarvtal 0.1 ... 6000 rpm
f Inmatning av motorns mérkfrekvens 0.1...200 Hz
p Visning av motorns polpartal
I Inmatning av motorns markstrém 01 .. 363A beroende pa
U Inmatning av motorns méarkspéanning 0.1..460V den instdllda

LI motortypen

P Inmatning av motorns markeffekt 0.1 ... 110 kW
cos phi (A]

Inmatning av motorns effektfaktor (endast fér asynkronmotorer) 0.10...1.0
TYP Inmatning av motorns kopplingstyp Stjgrna

. Stjarna
Triangel
M_MAX Maximalt motormoment 02..50 2,0
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124 Menyn Encoder & BC
Inmatning av:
e Vridgivartyp
e Vridgivaruppldsning
¢ anvant bromsmotstand eller anvand broms-chopper

Parameter Beskrivning Vardeomrade Sta?da.rdm-
stallning
ENC_TYP Inmatning av den anvéanda vridgivartypen
s]
EnDat/SSI: Encoder
Overforingen av lagesinformationen sker antingen via SSI-proto- EnDat/SS|
kollet (Synkront Seriellt Granssnitt) eller via EnDat-protokollet HTL 10-30V
I?RN1387: Encoder TTL-Imp.
Overforingen av l&gesinformationen sker via en analog signal TTL-Sine
Hiperface: Encoder Hiperface EnDat/SSl
Codeface: Encoder Codeface
BiSS-C:: Encoder med-BiSS-C-gréanssnitt ERN1387
Al Utan Enc.
TTL-Sine: 5 V-givare med sinussignal BiSS-C
TTL-Imp.: 5 V-givare med fyrkantssignal
HTL 10-30V: 10-30 V givare med rektangelsignal
Utan Enc.: Drift med 6ppen krets
ENC_INC Inmatning av vridgivarens uppldsning (puls/varv) 64 ... 11000 2048
BC_TYP Inmatning av det anvdnda bromsmotstandet eller bromschop-
pern
BR11: Bromsmotstand typ BR11-A BR11
BR50:Bromsmotstand typ BR50 BR50
BR50+BR25: Parallellkoppling av BR25 och BR50 BR50+BR25
BR50+BR50: Parallellikoppling av 2 stycken BR50 BRS0+BR50
BRxx: Bromsmotstand tredjepartsprodukt BRxx
PFU: Power Feedback Unit (atergangsmatningsenhet) PFU
PFU+BR11: Power Feedback Unit + bromsmotstand typ BR11 PFU+BR11
PFU+BR17: Power Feedback Unit + bromsmotstand typ BR17 PFU+BR17
PFU+BR25: Power Feedback Unit + bromsmotstand typ BR25 PFU+BR25
PFU+BRS50: Power Feedback Unit + bromsmotstand typ BR50 PFU+BR50
BR09-1: Bromsmotstand typ BR09-1 BR09-1 abhangig von
BR14: Bromsmotstand typ BR14 BR14 der Baugrfte
BR100: Bromsmotstand typ BR100 BR100 des ZAdyn
PFU+BRxx: Power Feedback Unit + bromsmotstand externpro- PFU+BRxx
dukt 2* BR100
2*BR100: Parallellkoppling av tva BR100 3" BR100
3*BR100: Parallellkoppling av tre BR100 BR17
BR17: Bromsmotstand typ BR17 BR25
BR25: Bromsmotstand typ BR25 BC25
BC25: Broms-chopper typ BC25 BC50
BC50: Broms-chopper typ BC50 BC100
BC100: Broms-chopper typ BC100 ZArec
ZArec: Atergdngsmatningsenhet ZArec 4*BR100
4*BR100: Parallellkoppling av fyra BR100
R_BR Inmatning av bromsmotstandets motstand nar en tredjepartspro-
dukt anvands ("BC_TYP=BRxx") 4 ...200 Ohm 64
P_BR Inmatning av méarkeffekten nar en tredjepartsprodukt anvands
T_PFU Inmatning av tiden mellan kérningens slut och aktiveringen av
utgdngen med PFU-funktionen 0..600s 0
Inmatning 0: Funktion avaktiverad
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12.5 Menyn Installation
Inmatning av anlaggningsspecifika data
Information
i Anlaggningsdata maste parametriseras fére den forsta kérningen!

Tillvagagangssattet for berakning av anlaggningens markhastighet och for forbelaggning av kérdatan

beskrivs i kapitlet "Idrifttagning”.

Parameter Beskrivning Vardeomrade St;gf:::;:;n'
Vv* Inmatning av systemets markhastighet 0.00 ... 10.00 m/s 1.00
MOD_n* Inmatningssétt for varvtalet vid anldggningens markhastighet.
direkt: manuell inmatning av n* Direct
Berakna: Varvtal vid V* beraknas genom inmatning av V*; __ D; Berakna Berakna
_iS;_itoch__i2
n* Motorvarvtal vid V* A
MOD_n=direkt: inmatning fér hand av motorns varvtal vid V* 1358 1
MOD_n=BerakningMotorns varvtal vid V* beraknas beroende 0.1...6000 rpm s ’
paVv* _D;_iS;__iloch__i2 60,6
_D Inmatning nav drivskivans diameter Al
0.06...1.50 m 0%5
0,315
iS Inmatning av systemets upphéngningssétt 11
2:1
31
4:1
5:1 1
6:1
71
8:1
i Inmatning av i1 i utvaxlingen i1:i2
1...650 1
Parametern _i1 &r synlig endast vid drift med asynkronmotorer.
i2 Inmatning av i2 i utvéxlingen i1:i2
1...1000 32
Parametern _i2 &r synlig endast vid drift med asynkronmotorer.
Q Inmatning av hissanldggningens mérklast 100 ... 32000 kg 600
F Inmatning av hisskorgens vikt 100 ... 32000 kg 1000
G Inmatning av motvikten 0 ... 32000 kg 1300
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12.6 Menyn Styrsystem
Konfigurering av:
e Hissens styrsystem
¢ Digitala ingangar
¢ Digitala utgangar

Parameter Beskrivning Vardeomrade Staqda.r din-
stéllning
CONFIG Konfigurering av de digitala in- och ut gdngarna med hansyn till
den anvanda styrenheten och det anvanda kommunikationssat-
tet
00:Reserv: Utgangarna kan parametriseras fritt 00:Reserv
01:ZA_IO: Ziehl-Abegg standardstyrning 01:ZA_IO
02:ZA_CAN: Ziehl-Abegg CAN 02:ZA_CAN
03:BP_lO: Bohnke+Partner standard-styrning 03:BP_IO
04:BP_DCP1: Bohnke & Partner DCP1 04:BP_DCP1
05:BP_DCP2: Bohnke & Partner DCP2 05:BP_DCP2
06:BP_DCP3: Béhnke & Partner DCP3 06:BP_DCP3
07:BP_DCP4: Bohnke & Partner DCP4 07:BP_DCP4
08:KN_IO: Kollmorgen standard-styrning 08:KN_IO
09:KN_DCP3:Kollmorgen DCP3 09:KN_DCP3
10:KN_DCP4: Kollmorgen DCP4 10:KN_DCP4
11:NL_IO: New Lift standard-styrning 11:NL_IO
12:NL_DCP3: New Lift DCP3 12:NL_DCP3
13:8S_l0: Schneider Steuerungen standard-styrning 13:8S_10
14:SS_DCP3: Schneider Steuerungen DCP3 14:8S_DCP3
15:ZA_BIN: Ziehl-Abegg standardstyrning med binar férinstélin- 15:ZA_BIN
ing av hastigheten 16:WL 10
16:WL_IO: Weber Lifttechnik standard-styrning 17:WL ECP1
17:WL_DCP1: Weber Lifttechnik DCP1 18:WL_DCP2
18:WL_DCP2: Weber Lifttechnik DCP2 19WL DCP3 01:ZA_lO
19:WL_DCP3: Weber Lifttechnik DCP3 20:WL_DCP4
20:WL_DCP4: Weber Lifttechnik DCP4 21:ST 10
21:ST_IO: Strack Lift Automation standard-styrning 22:ST 5(;p3
22:ST_DCP3: Strack Lift Automation DCP3 23:ST_DCP4
23:ST_DCP4: Strack Lift Automation DCP4 24:C§ILVA
24:CSILVA: Carlos Silva standard-styrning 25:X-BIN
25:X-BIN: Fritt bindrschema 26:KW DCP3
26:KW_DCP3: KW Aufzugstechnik DCP3 27:MA_S BIN
27: MAS_BIN: Masora standard-styrning 28:Bucher_SATU
28: BU_SATU: Hydraulisk hiss med Bucher-aggregat typ Saturn 29:Bucher_ORIO
ALPHA 30:KS_IO
29: BU_ORIO: Hydraulisk hiss med Bucher-aggregat typ Orion 31:KL 10
ALPHA . . . 32:S_SMART
30: KS_l0O: Georg Kiihn Steuerungstechnik standard-styrning 33-SS DCP4
31: KL_IO: Kleemann standard-styrning 34:OS_DCP3
32: S_SMART: Schindler Smart standard-styrning 35:L;ster
33: 8S_DCP4: Schneider Steuerungen DCP4 36:HY-Mod
34: 0S_DCP3: Osma DCP3 37:NL DCP4
35: Lester: Lester Controls -
36: HY-lage: Hydraulisk hiss med DCP4
37: NL_DCP4: Ny hiss DCP4
MO_DR Andring av motorns rotationsriktning
Téank pa att hisskorgen kérs uppat nér RV1 adresseras moturs
véanster: Vanster rotationsriktning medurs moturs
hoéger: Hoger rotationsriktning
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— « . Standardin-
Parameter Beskrivning Viardeomrade stiillning
CTRL Urval av kommunikation mellan frekvensomformare och styren-
heten vid "CONFIG=Reserv" Standard
Standard: Parallell ledningsdragning DCPO1
DCP1: Kommunikation genom DCPO01 protokoll DCP02
DCP2: Kommunikation genom DCP02 protokoll DCPO03 Standard
DCP3: Kommunikation genom DCPO03 protokoll DCP04
DCP4: Kommunikation genom DCP04 protokoll CAN
CAN: Kommunikation genom CANopen hissprotokoll
X_BIN_1 Tilldelning av kérhastigheter till bindrkoderna vid "CONFIG=- 00:Reserv
X BIN 2 X_BIN” (fér beskrivning av funktionerna, se tabellen "Parameter- 04:V1
X_BIN_3 beskrivning av de digitala ingangarna”). 05:V2
X_BIN_4 06:V3 00:Reserv
X_BIN_5 o7:vz
= 08:v4
X_BIN_6 09:V5
X_BIN_7 10:V6
11:v7
17.v=0
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Parameter

Beskrivning

Vardeomrade

Standardin-
stéllning

f_101

f102

f103

f_ 104

f_105

f_lo6

f 107

f_108

Konfigurering av funktionen for de digitala ingangarna 101 till 108
vid "CONFIG = fri” (fér beskrivning av funktionerna, se tabellen
"Parameterbeskrivning av de digitala ingangarna”).

Ingang 108 kan alltid stallas in fritt oberoende av "CONFIG".

f XBR1

f XBR2

f XBR3

f_ XBR4

Konfigurering av funktionen fér broms-6vervaknings-ingangarna
BR1 ... BR4 (for beskrivning av funktionerna, se tabellen "Pa-
rameterbeskrivning av de digitala ingangarna”)

00:Reserv
01:RF
02:RV1-UP
03:RV2-DOWN
04:V1
05:v2
06:V3
07:vz
08:v4
09:v5
10:V6
11:V7
12:PARA2
13:BINO
14:BIN1
15:BIN2
16:DIR1
17:v=0
18:RF+RV1
19:RF+RV2
20:BR1
21:BR2
22:BR3
23:BR4
24:XBINO
25:XBIN1
26:XBIN2
27:MBINO
28:MBIN1
29:MBIN2
30: STANDBY2
31:STEP+
32:STEP-
33:PFU_BR
34:HY_UP
35:HY_DOWN
36:/DELAY
37:DTE
38:RECORD
39:INV_A1
40:FKT.ana
41:Monitor
43: STANDBY1
44:.ZR_RDY
45:/ESC
46:SBC_RDY
47:CO
48: EVA act.
49: MOT_TEMP
50: RF+V1

01:RF

04:V1

05:V2

06:V3

07:vz

02:RV1-UP

03:RV2-DOW-
N

00:Reserv

20:BR1

21:BR2

22:BR3

00:Reserv
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Parameter Beskrivning Vardeomrade Star]da_rdm-
stéllning
f_O1 Konfigurering av funktionen fér de digitala utgangarna O1 till 05 Aus Stérning
f 02 :/id "CONFIG = fr?" (fﬁr beskrivnjng av funuktionern“a, se tabellen RB MB
f 03 Parameterbeskrivning av de digitala utgangarna”) RB —
f_04 V<V_GT V<V _G1
f 05 V<V_G2 =
V<1.1*V_3
Foérvarning
Stérning
Evac.Dir.
MB
V<V_G1
N<V_G2
V=0
PFU
Info lina
TD_CNText.
Fullast
sSD STO-Info
STO-Info
/STO-Info
BR Info
ZR_EN
Stutter br.
MotShortcir
EvaDisMains
P<0
VentStrg
ZAdyn ready
MB1
MB2
V_G1 Forinstallning av gransvardet 1 vid anvandning av parametern
"V <V_G1” for en digital utgang 0.03...3.20 m/s 0.30
V_G2 Forinstallning av gransvardet 2 vid anvandning av parametern
"V <V_G2” fér en digital utgang 0.03...3.20 m/s 0.80
V_G3 Forinstéllining fér grénsvérdet 3 (denna information skrivs bara
ut nar ett DCP-protokoll anvénds) 0.03 ... 3.20 m/s 0.50
LIFT_NO Inmatning av hissens nummer 1.2 1
NODE_ID Nodnummer, i standardfallet:
Styrenhet: 1
ZAdyn4C: 2 1..128 2
Vridgivare: 4
BD_RATE Overféringshastighet 10 kBd ... 250 kBd 250 kBd
T_CMD Maximal vantetid fér kommandon frén styrenheten 200 ... 3000 ms 1500 ms
SIM_V1 PA: Vagberoende retardering fran V3 -> V1 respektive V2 -> V1
genomférs, om V1 aktiveras senast 100 ms efter franslagningen
av V3 respektive V2
SIM_V1 maste vara aktiverat for att genomféra en vagberoende Aus
retardering fran V3 -> V1 respektive V2 -> V1 vid binar forin- Pa
stallning fér hastigheten Aus vid Con-
Av: Vagberoende retardering fran V3 -> V1 respektive V2 -> V1 fig="32:- X
genomfors bara, om positioneringshastigheten redan &r aktiver- S_Smart™: Pa
ad vid tidpunkten for avaktiveringen av en hég kérhastighet (V3
eller V2)
A_MAX Retardering av hissen vid nédstopp genom avaktivering av in- 5 5
gangen med funktionen "/DELAY" 0,2-2,55 m/s 1.00 m/s
S_B_OFF Bromsvagspaslag 0 ... 160 mm 50
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Parameter Funktion Foérklaring
02:RV1 Forinstéllining for riktningen UPP Kérriktning "UPP"
03:RV2 Forinstélining for riktningen NED Kérriktning "NED"
04:V1 Positioneringshastighet Hastighet for positionering av hisskorgen vid stopplaget
05:V2 Mellanhastighet ICr:;n det &r nédvéandigt, mellanhastighet f6r normal drift vid korn-
06:V3 Koérhastighet Hoég kérhastighet for normal drift vid kdrning
07:VZ Efterjustering av hastigheten Hastllghet for efterjustering. Har féretrédde framfér alla andra
hastigheter!
08:v4 Extrahastighet 1 Extra hastighet for inspektions- och returdrift
09:V5 Extrahastighet 2 Extra hastighet for inspektions- och returdrift
10:V6 Extrahastighet 3 Extra hastighet for inspektions- och returdrift
11:V7 Extrahastighet 4 Extra hastighet fér inspektions- och returdrift
12:PARA2 Omkoppling till parametersats 2 2. Parametersatsen aktiveras
. e Forinstéllining for hastigheten genom binér kodning
13:BINO Bindringang 0 Standard-konfiguration
o Forinstéllining fér hastigheten genom binédr kodning
14:BIN1 B 1
indringang Standard-konfiguration
. o Forinstéllining fér hastigheten genom binédr kodning
15:BIN2 Bindringang 2 Standard-konfiguration
Forinstallning forkorriktningen genom anvandning av en ingang
16:DIR Forinstallning for riktningen 1-signal: Kérriktning "UPP"
0-signal: Kérriktning "NED"
17:v=0 Hallning av varvtal 0 N&r motorbromsen &r 6ppen regleras motorvarvtalet till 0
. Frisattning av regulatorn + korriktning |Frisattning av regulatorn och kdérriktning "UPP" styrs med en
18:RF+RV1 L
UPP ingang
19:RF+RV2 Frisattning av regulatorn + kdrriktning .Frlsoattnlng av regulatorn och korriktning "NED" styrs med en
NED ingang
20:BR1 Bromsdévervakning 1 Bromsovervakning pa ingdngskldmman X-IN
21:BR2 Bromsd&vervakning 2 Bromsdévervakning pa ingangsklamman X-IN
22:BR3 Bromsd&vervakning 3 Bromsévervakning pa ingangskldmman X-IN
23:BR4 Bromsd&vervakning 4 Bromsovervakning pa ingdngskldmman X-IN
Binaringang 0 Forinstélining for hastigheten genom binar kodning
24:XBINO e e
Fritt bindrschema Fritt bindrschema
Binaringang 1 Forinstéllining for hastigheten genom bindr kodning
25:XBIN1 e e
Fritt bindrschema Fritt bindrschema
Binaringang 2 Forinstélining for hastigheten genom binar kodning
26:XBIN2 e e
Fritt bindrschema Fritt bindrschema
Binaringang 0 Forinstéllining fér hastigheten genom bindr kodning
27:MBINO ) . ) .
Konfiguration Masora Konfiguration Masora
Binaringang 1 Forinstélining for hastigheten genom binar kodning
28:MBINO ) . ) .
Konfiguration Masora Konfiguration Masora
29:MBINO Bin&ringang 2 Forinstéllining fér hastigheten genom bindr kodning

Konfiguration Masora

Konfiguration Masora

Omkoppling av ZAdyn4C till funktionen Standby 2 fér energibes-

typ Saturn ALPHA och Orion ALPHA

30:STANDBY2 |Standby 2 paring
31:STEP+ Drift med kryphastighet vid specialfall |Positiv férandring
32:STEP- Drift med kryphastighet vid specialfall |Negativ féréndring
33:PFU_BR |BR-6vervakning vid tillvalet PFU+BR Zr‘:\’/‘:ﬂggSﬁ:ﬁfgg‘fﬂ:’;‘;’gﬁ:ﬁsmﬁ];er‘zt:‘:;‘;’msmoma“d
Férinstalining for riktningen Upp pa en |Ingangsfunktionen "RF+RV1+V1” aktiveras samtidigt som in-
34:HY_UP  |hydraulisk hiss med Bucher-aggregat |géngen aktiveras
typ Saturn ALPHA Galler bara ZAdyn HY
Férinstalining for riktningen Ner pa en |Ingdngsfunktionen "RF+RV2+V1” aktiveras samtidigt som in-
35:HY_DOWN |hydraulisk hiss med Bucher-aggregat |géngen aktiveras

Galler bara ZAdyn HY
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Parameter Funktion Foérklaring
. . S Nar ingangen avaktiveras bromsas motorn med den retardering
36:/FastStp |Retardering vid nédstopp som stallts in pa menyn "Styrning/A_MAX"
37:DTE Ziehl-Abegg Testfunktion Reserverat for Ziehl-Abegg
Start respektive stopp av matningar genom yttre signal
38:RECORD |Recorderfunktion Ingang aktiverad: Matningen ar aktiv
Ingang avaktiverad: Matningen stoppas och sparas
Férinstalining for riktningen PA fér en
39:INV_A1 hydraulisk hiss med Bucher-Aggregat |Invertering av det analoga bérvardet A1
typ Orion ALPHA
40:FKT.ana  |Ziehl-Abegg Testfunktion Reserverat for Ziehl-Abegg
41:Monitor il\:gmtor—funktlon vid manuell evakuer- Visning av evakueringsriktningen och evakueringshastigheten
Nar ingangen &r aktiv, sker en retardering till varvtal 0, &ven nar
koérhastighet ar akti .
42:L.Z Vagberoende retardering till stillestand orhastigheterna ar aktiverade

Retarderingen fran kérhastighet V1 beror pa den stracka som
programmerats for parametern S_10.

Omkoppling av ZAdyn4C till funktionen Standby 1 fér energibes-

tighet

43:STANDBY 1 |Standby 1 .
paring
44: ZR_RDY |ZArec berett Overvakningsfunktionen ZArec
45: [ESC /ESC elektronisk kortslutning avaktiveras
46:SBC_RDY |ZAsbc4C berett Overvakningsfunktionen ZAsbc4C
47:CO Funktion ej belagd
48: EVA act. |Indikering: Batterievakuering aktiv Gczrs en omsfalllnlnog tl battgr|forsor1[1|ng ynder en koming,
maste den har ingangsfunktionen stéllas in.
Anvands en extern enhet for dvervakning av motortemperatu-
49: MOT_TEMP |Extern motortemperaturévervakning |ren, kan en évertemperatur hos motorn indikeras med den har
ingangsfunktionen.
50: RF+V1 Reglerfrigivning och positioneringshas-|Frigivning av ZAdyn och hastigheten fér positionering av his-

skorgen vid stopplaget

Parameterbeskrivning av de digitala utgangarna

Parameter

Funktion

Férklaring

Aus

Utgangen ar funktionslés

Utgangen ar standigt 6ppen
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Parameter Funktion Foérklaring

Regulator klar Kontakten sluts, om féljande signaler ligger an: Frisattning av
RB Omkoppling av motorrelderna regulatorn, kérhastighet och férinstallning for riktningen. Nar
Aktivering av STO-funktionens ingan- |kontakterna sluts, méaste STO-funktionens ingéngar aktiveras
gar eller motorrelderna kopplas om utan férdréjning.
IRB inverterad funktion fér "RB-rels" Kontakten op"pnas,.om foIJanq_e.S|gr_1.aIe.r Ilgg_g_er.an:. Frisattning av
regulatorn, kérhastighet och férinstallning for riktningen.
V<V_G1 Varvtalsévervakning Kontakt:an oppne:s,"nar grgnsvardet V_G1, som stallts in pa
menyn "Styrning”, éverskrids.
V<V_G2 Varvtalsévervakning Kontakt"en op_pna”s,"nar grgnsvardet V_G2, som stallts in pa
menyn "Styrning”, éverskrids.

V<1.1*V_3 Varvtalsdvervakning Kontakten 6ppnas, nar kérhastigheten V3 éverskrids med 10 %.
Overvakning av motortemperaturen (pa ZAdyn4) och av effekt-
delens temperatur.

Férvarning |Vaming Kontakten 6ppnas, om det finns en férvarning om stérning pa
grund av en 6vertemperatur. Den aktuella kérningen kors till
slutet. Férvarningen kan utvarderas av styrenheten och en ny
start férhindras.

Storning Stérning Kontakten &r stédngd nér inget fel féreligger pa ZAdyn4C.
. . " Kontakt 6ppnad: Hisskorgen ar lattare &n motvikten
Evac.Dir. Evak kt . .
vac.bir vaxueringsfikining Kontakt sluten: Hisskorgen ar tyngre 4n motvikten
Kontakten sluts efter att uppbyggnadstiden for det magnetiska
MB Mekanisk broms flodet har I6pt ut. Nar kontakten sluts, maste den mekaniska
bromsen &ppnas utan férdréjning via ett externt rela.
N<V_G1 inverterad funktion av "V<V_G1" Kontakt”en stqngf, Par grapsvardet V_G1, som ar instéllt pa
menyn "Styrning”, &verskrids.
N<V_G2 inverterad funktion av "V<V_G2" Kontakt:an stqngf, par grar]svardet V_G2, som ar instéllt pa
menyn "Styrning”, éverskrids.
Kontakten 6ppnas vid kérningens bérjan, om ar-hastigheten >
0m/s
= Hastighet =
0 astighet =0 Kontakten sluts vid kérningens slut, om &r-hastigheten = 0 m/s
och utgang RB-reld = 0
PFU Atergangsmatningsenhet kaoppllng av atgrgangsmatnlngsenheten till Stand-by-funktion
for att spara energi
Kontakten sluts, ndr det aktuella lyftorganet kan anvandas i
Lyftorgan Noédvéandigt att byta lyftorganet ytterligare cirka 1 ar.
Kontakten forblir sluten tills bakatraknaren satts pa nytt.
Utgangsrelaet avger en puls vid varje korriktningsbyte vid den
TD_CNText. |Monoflop motsvarande utgangen.
For anslutning av en yttre réknare, t.ex. i styrenheten.
Kontakten sluts, om motorns markstrom éverskrids i 200 ms vid
Fullast Fullast .
konstant kérning.
Drift i sluten krets: Utgangen blir aktiv, om ar-hastigheten <
gransvéardet V_G1 vid retardering fran V3.
SD Varvtalsévervakning Drift i 6ppen krets: Utgangen blir aktiv, om bor-hastigheten <

gransvardet V_G1 vid retardering fran V3.
Utgangen blir inaktiv sa snart som ar-/bérhastigheten =0
Kontakten ar sluten, nar slutsteget inte &r sparrat av STO-funk-

STO-Info STO-funktionens tillstand tionen (Utgangen ar endast informativ men inte sakerhetsinrik-
tad).

ISTO-Info Inverterad funktion av STO-Info Kontoakten ar sluten, nar slutst.eget ar sparrﬂat av STO-funktlonen
(Utgangen ar endast informativ men inte sékerhetsinriktad).

Bromsovervakningsingangarnas . - "
BR Info BR1.. BRA tillstand Kontakten &r sluten, om bromsarna ar éppna under kdrningen
ZR EN ZArec: Frisattning av atergangsinmat- |Kontakten sluts, om féljande signaler ligger an: Frisattning av
- ningsenheten ZArec4C regulatorn, kérhastighet och férinstélining for riktningen.
Kontakten 6ppnas, nér hisskorgens hastighet éverskrider gréns-
Stutter br. Intermittent broms vardet, som &r parametriserat i parametern V_G1.

Kontakten sluts, néar gransvéardet underskrids.
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Parameter Funktion Foérklaring

Signal for koppling av ett motorkortslut-| Anvands ett relé for kortslutning av motorn, kan det kopplas med

MotShortcir . N .
ningsreld den har signalen.

Stalls anlaggningen pa batteridrift (se ingangsfunktionen 48:EVA
Signal for avskilining av natet vid néde-|act.), avskiljs natet med den har utgangssignalen. Sa snart
vakuering via batteri anlaggningen befinner sig i stillestand, gér ZAdyn en omstart
och vantar pa att natspanningen ska aterkomma.

EvaDisMains

Utgangen aktiveras, sa snart ZAdyn kors i generatorisk drift och
ingen effekt tas fran elnatet.

VentStrg Intern funktion hos ZIEHL-ABEGG SE |Intern funktion hos ZIEHL-ABEGG SE

Utgangen aktiveras nar ZAdyn ar klar att ta emot ett kérkom-
mando

P<0 Generatorisk drift

ZAdyn ready |ZAdyn ready

Kontakten sluts efter att uppbyggnadstiden fér det magnetiska
MB1 mekanisk broms 1 flodet har I6pt ut. Nar kontakten sluts, maste den mekaniska
bromsen 1 6ppnas utan férdréjning via ett externt rela.

Kontakten sluts efter att uppbyggnadstiden for det magnetiska
MB2 mekanisk broms 2 flodet har I6pt ut. Nar kontakten sluts, maste den mekaniska
bromsen 2 dppnas utan férdréjning via ett externt rela.

12.7 Menyn Overvakning
Konfiguration av 6vervakningsfunktioner

Parameter Beskrivning Vardeomrade Star:da_rdln-
stéllning

MOD_ST Beteende hos ZAdyn4C vid stérning

Sparrfunktion: Om allvarliga fel har uppstatt direkt efter varan-

dra, utan att nagon felfri korning utforts, kan frekvensomforma-

ren sparras. Utgangen "ST-Stérning" forblir 6ppen. Nar en felfri

kérning genomférs, satts felraknaren ater till 0.

Fix 2 Sek.: ingen sparrfunktion, utgangen, som parametriserats

till "ST" bortfaller i handelse av fel i 2 sek och slas darefter pa

igen Fix2s

Sparr nr3: Sparrfunktion efter 3 fel. Utgang "ST" forblir fransla- Sparrn.3

gen efter det 3:e felet. Sparrad2:

Spaérr nr2: Sparrfunktion efter 2 fel. Utgang "ST" forblir fransla- Sparr n.1

gen efter det 2:a felet.

Sparr nr1: Sparrfunktion efter 1 fel. Utgang "ST" foérblir fransla-

gen efter det 1:a felet.

Vid sparrfunktionen upptréder foljande informationstext: "ZAdyn-

sparr! Tryck pa OK for att lossa.” Efter ett tryck pa "i"-knappen

atergar enheten till den normala driften. Fel som orsakar sparrn-

ing ar markta i fellistan.

STO Overvakning av STO-funktionen

PA: STO-évervakning aktiverad

AV: STO-6vervakning avaktiverad ON ON

Overvakningen av STO-funktionen bér endast avaktiveras, om OFF

STO-funktionen inte anvands och motorrelder anvéands istallet.

LOCK_X Spaérr vid felfunktion broms.

Nar parametern &r paslagen, lases ZAdyn4C vid bromsstérnin- ON

gar. OFF

Vid CONFIG: 31:KL_IO aktiveras LOCK_X automatiskt

UNLOCK Havande av spérren vid felfunktion hos bromsen. ON

Nar parametern ar inkopplad, havs spérren vid felfunktionen hos OFF
bromsen. OFF

Fix2s

OFF

co Overvakning av koérrelaer

Av: Reladdvervakning inaktiverad

CO1: Reladvervakningen sker bara genom ingangen CO1 (ser-
iekoppling av 6évervakningskontakterna)

CO1&CO02: Relacvervakningen sker genom ingangarna CO1
och CO2 (enkel6vervakning av 6vervakningskontakterna)

OFF
co1 AUS
CO1&C02
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Parameter Beskrivning Vardeomrade Star]da_rdm-
stéllning
BR Overvakning av motorbromsar
Inmatning av antal och funktion fér de anvanda bromséverva-
kningskontakterna Aus
AV: ingen bromsévervakning ansluten 1*NC
1*NC: 1x6ppnare (kontakten stdngd nar bromsen &r strémlds) 2*NC
2*NC: 2x6ppnare (kontakten stdngd néar bromsen ar strémlds) 3*NC
3*NC: 3x6ppnare (kontakten stédngd nér bromsen ar stromlos) 1*NO
1*NO: 1xslutare (kontakt dppen nar bromsen &r strémlds) 2*NO enligt motortyp
2*NO: 2xslutare (kontakt 6ppen nér bromsen &r stromlds) 3*NO
3*NO: 3xslutare (kontakt 6ppen nar bromsen ar strémlés) 4*NC
4*NC: 4x 6ppnare (kontakten stadngd nér bromsen ar stromlos) 4*NO
4*NO: 4x stéangare (kontakten &r 6ppen nar bromsen ar strom- 1*NC+1*NO
16s)
1*NC+1*NO: 1x 6ppnare (BR1) och 1x slutare (BR2)
P1P2 Overvakning av motortemperaturen
AV: Temperaturévervakning avaktiverad Aus
PTC: Kalledare(PTC enligt DIN 44082) PTC
TC: Termokontakt TC PTC
KTY:Temperatursensor KTY84-130 KTY
Pt100: Temperatursensor Pt100 Pt100
Pt1000: Temperatursensor Pt1000 Pt1000
T_P1P2 Tillganglig endast nar parametern P1P2 ar installd pa "KTY”,
"PTC”, "Pt100” eller "Pt1000” 50...180°C 130°C
Utlésningstemperatur fér dvervakning av motortemperaturen
T_ENC Vridgivarévervakning
Tiden startas med utskrift av utgangssignalen "MB". Om inga
ingangssignaler fran vridgivaren ligger an inom denna tid, gar 05..7.0s 2.0
frekvensomformaren till stérning
T_CO Kontaktstudstid relddvervakning
Overvakningstid for reladvervakning. Slutsteget stings av, om
reldkontakterna ar 6ppna langre an den tid som parametreratsi | 0.00 ... 100.0 ms
T_CO. Tiden T_CO ar aktiv vid avbrott under kérningen, men 0.00=Av 10ms
inte vid ett normalstopp. Finns bara tillgénglig nar relaéverva-
kningen ar aktiverad.
T_CDLY Retardation reladvervakning
Vid péaslagen reladvervakning (menyn "Overvakningar/CO”)
maste det inom tiden "T_CDLY” vid ingangen for relaévervakn- 05..70s 15s
ing foreligga ett svarsmeddelande, att motorrelderna &r stdngda
(start) respektive 6ppna (stopp)
T_BR Kontaktstudselimineringstid for bromsoévervakningen. Ingangs-
signalen utvarderas med en férdréjning med tiden T_BR. Finns 0.01..3.00s 0.1
bara tillganglig nér bromsdvervakningen &r aktiverad.
S_MB Maximal vag nar MB=AV
Om vridgivarpulser registreras, nar den digitala utgangen "MB"
ar franslagen, avger frekvensomformaren ett felmeddelande, 0.10...1.00m 0.10
nar den parametriserade vagen &verskrids.
I_MAX Overstrémsskydd beroende pa motorns markstrém
Om vardet som parametriserats fér "I_MAX", 6verskrids under 20 ...180 % 130
tiden "T_I_MAX", avger frekvensomformaren ett felmeddelande.
T_I_MAX Overstréomsskydd
Om vardet (I x "I_MAX"), som parametriserats i "I_MAX", éver-
skrids under tiden "T_I_MAX", avger frekvensomformaren ett 0.3..100s 5.0
felmeddelande.
MASK1 Felformulér 1...5 0
MASK2 Ignorering av upp till fem felmeddelanden genom parametriser- 0
MASK3 ing av motsvarande felnummer i ett felformular Eelnr. 0
MASK4 0
MASK5 0
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Parameter Beskrivning Vardeomrade Star]da_rdm-
stéllning
MSK_NEG Negativt felfénster
Inaktiva error aktiveras genom parametrering av det aktuella Felnr. 0
felnumret

12.8 Menyn Start-Opti.
Tidsforlopp fére accelerationens bérjan saval som optimering av uppférandet vid start.

Parameter Beskrivning Vardeomrade Stsatglc:ra‘:':;n-
M_START Reglerférfarande fér optimering av uppférandet vid start (se
kapitlet "Drifttagning”) Aus
Av: Varvtalsreglering utan férstarkning vid start (K_START=1) MOD1
MOD1: varvtalsreglering MOD2 )
MOD2: varvtalsreglering + sékerhetsfunktion MOD3 enligt motortyp
MOD3: varvtals- + lagesreglering MOD4
MODA4: Iagesreglering + sdkerhetsfunktion MOD5
MODS5: lagesreglering
K_START Forstarkning vid start
Multiplikationsfaktor fér parametern "Reglering/SPD_KP” re- automatisk be-
spektive férstarkning av lagesregulatorn (beroende pa startla- gransning 1.0
get)
TO Maximal inkopplingstid for relaer
Tid vid avaktiverad reladvervakning (Meny "Overvakningar/-
CO=AV") fran anlaggning av en kérsignal till strémmatning av 00..100s 0.5
motorn
T_0 real Uppmaétt tid, som relderna behdver for 6ppning nicht einstellbar 0.0
T1 Uppbyggnadstid for flodet (A
Tid, fér uppbyggnad av magnetféltet i motorn (endast férasyn- |01 ... 100 s
kronmotorer) s 0.1
& Varde faststallt il |
Parametern T_1 &r synlig endast vid drift med asynkronmotorer. | o
T 2 Maximal broms-6ppningstid 5
Efter att tiden "T_1" forlopt, maste bromsarna ha éppnats inom 1.8,
tiden “T_2“ vid MOT -
0.0...1505s ;\EP:SMZSO:
(Al
0,6
T_2real Uppmaétt tid, som bromsarna behdver fér 6ppning nicht einstellbar 0.0
T3 Hall varvtal V_T3
Inom tiden T_3 accelererar drivenheten till den hastighet som 0.0...200s 0.0
parametriserats i V_T3
V_T3 Minimal hastighet fér att minimera startrycket. Inom tiden T_3
accelererar drivenheten till hastigheten V_T3 och saledes éver- | 0 ... 100 mm/s 0
vinns vilofriktionen.
s_start Om drivenhetens position &ndras med det parametriserade vér-
det under startproceduren stéangs forstérkningen K_START av 0.1...30mm 3.0
(endast vid M_START=MODZ2/4)
BRK_DMP Dé&mpning av broms&ppning AUS EIN
EIN
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"REF_w"60>Startens tidsférlopp
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12.9 Menyn Accelerera
Definiering av accelerationsrampen.

Parameter Beskrivning Vardeomrade Staqdardm-
stéllning
A_POS positiv acceleration 0.12 ... 2.00 m/s? 05
R_POS1 nedre rundning vid positiv acceleration, ett stérre varde leder till . B
mijukare rundning 5..90% beréknas
R_POS2 6vre rundning vid positiv acceleration, ett stérre vérde leder till . .
en mjukare rundning 20...90 % beraknas
A A
\% V
R_POS2
A_POS
. R_POS1 .
t t

Acceleration med hégre A_POS och lagre R_POS1 och Acceleration med lagre A_POS och hégre R_POS1 och
R_POS2 R_POS2

1210 Menyn Korning
Forinstalining for kérhastigheterna

Parameter Beskrivning Vardeomrade Sta?da!’dln-
stillning |

V_1 Positioneringshastighet

Hastighet for positionering vid inkérning till vaningen 0.010...0.20 m/s 0.050
V_2 Mellanhastighet

Hastighet f6r normal kérning t.ex. vid kérning till en 0.03...6.50 m/s 0.50

mellanvaning
V_3 Hog kérhastighet

Hastighet vid normal kérning 0.03....10.00 m/s 0.95
"4 Efterjustering av hastigheten

Hastighet for efterjustering av hisskorgens position 0.003...0.30 m/s 0.01

vid belastning eller avlastning av densamma
V_ 4 Extrahastighet 0.03...3.50 m/s 0.30
V_5 Extrahastighet 0.03...3.50m/s 0.30
V_6 Extrahastighet 0.03...3.50m/s 0.05
v 7 Extrahastighet 0.03...3.50 m/s 0.05
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1211 Menyn Retardation
Definiering av retardationsrampen och optimering av uppférandet vid positionering.
Parameter Beskrivning Vardeomrade Staqdardm-
stéillning |
A_NEG negativ acceleration 0.12 ... 2.00 m/s2 05
R_NEG1 6vre rundning vid negativ acceleration, ett storre vérde leder o .
till en mjukare rundning 20...90 % beraknas
R_NEG2 nedre rundning vid negativ acceleration, ett stérre varde leder o .
till en mjukare avrundning 20...90 % beraknas
S_DI3 Avstangningsretardation fér V3
Korhastigheten V_3 slas ifran pa ett retarderat satt med den 0.00...2.00m 0
parametriserade vagen
S_DI2 Avstangningsretardation for V2
Korhastigheten V_2 slas ifran pa ett retarderat satt med den 0.00...2.00 m 0
parametriserade vagen
S_DI1 Avstangningsretardation for V1
Korhastigheten V_1 slas ifran pa ett retarderat satt med den 0...150 mm 0
parametriserade vagen
S_ABH Av: Vid standard-, DCP1- eller DCP3- och CANopen Lift (has-
tighetslage)-styrning: tidsberoende retardation, retardations-
strackan kan variera.
Pa (V2..7) : Strackberoende retardation, tidsoptimerad ink&rn-
ing. Instéllningen fungerar i alla kdrhastigheter.
Pa (V2..3) : Strackberoende retardation, tidsoptimerad inkérn-
ing. Instéllningen fungerar i kérhastigheternaV_2 och V_3.
Aus
= Pa (V2..7) P& (v2.3)
Strackberoende retardation, tidsoptimerad inkérning. Slow
Pa (vV2..3)
Slow: Strackberoende retardation, inkérning med fértida
sankning av inkérningshastigheten
Stréckberoende retardation, inkérning med fértida sankning av
inkdérningshastigheten
DCP_FIL DCP-filtertyp
Av: Funktionen &r inaktiverad
Alt 4: Funktion inte belagd
Alt 3: Funktion inte belagd
Alt 2: Funktion inte belagd Aus
Alt 1: Kéregenskaperna under férdréjningen optimeras (bara Opt.4
pa DCP4) Opt.3 Aus
Opt.2
Under férutsattning att anvédndningen av DCP_FIL = Alt 1 Opt.1
rekommenderas, visas i slutet av kérningen meddelandet "Cy-
keltid DCP! (DCP_FIL = Alt 1?)”.
Parametern visas bara vid DCP-styrning.
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R_NEGT R_MEG1

A MEG A_NEG

.
o

R NEGZ R NEGZ

t

[
-

t

Retardation med lagre A_NEG och hdgre R_NEG1 och Retardation med hégre A_NEG och légre R_NEG1 och
R_NEG2 R_NEG2 - -

ok Wﬁ

Funktion S_DI
1 Avstédngningspunkt V3
2 Bérjan av retardationen

12.12 Menyn Stop

Tidsforlopp efter att varvtalet 0 har uppnatts under stopproceduren.

Parameter Beskrivning Vardeomrade Staljda!'dln-
stéllning
T 4 Hallning av varvtal 0
Efter att varvtalet 0 har uppnatts halls motorn vid detta varvtal 0.0..10.0s 0.1
under tiden T_4
TS5 Vanta till bromsning [A]
Tid inom vilken den mekaniska bromsen maste vara sluten 0.6
(s]
0.0..10.0s 1.5,
vid MOT_-
TYP=SM250:
2.0
T_5a [s]
Ytterligare strommatningstid nér bromsarna &r slutna 00..20s 0.0
T_5b [s]
vanta tills motorn blir stroml6s
Inom tiden T_5b minskas synkronmotorns strémmatning som en 00...20s 03
rampfunktion
T 6 vanta tills relderna 6ppnats
Tid, inom vilken motorreldernas kontakter maste vara Gppna 0.0..100s 0.5
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Tidsforloppet for stoppet

Vx

RVx

X-OUT

T4 TS5 T 5a T 5b T 6

12.13 Menyn Reglering
Paverkan av varvtalsregulatorn via faktorn f6r grundférstérkning (SPD_KP) och efter-installningstid
(SPD_TI).

Val av regleringstyp for ZAdyn4C.

Parameter Beskrivning Vardeomrade Staﬂda.rdm-
stéllning
SPD_KP Multiplikationsfaktor fér &ndring av den beréknade grundférstér- | gutomatisk be-
kningen SPD_C grénsning 1.00
SPD_TI Efterinstéallningstid
Regulatorns integrationstid under kérningen 5...500 ms 100
IQ_KP Grundférstérkning strémregulator 0.1..127 1,5
IQ_TI Regulatorns efterinstélliningstid 1..50 ms 15 ms
NF [SINoise Filter
Genom den har parametern aktiveras ett ljudfilter, med vilket det Aus
ar majligt att reducera det ljud som motorn férorsakar (bara pa P3a Aus
synkronmotorer).
NF_F1 [SFilterfrekvens 1: Antal spar
Inmatning av en synkronmotors antal spar (bara pa synkron- 0..1018 0
motorer).
Information
e De for Open-Loop-drift (givarlés drift) nédvandiga parametrarna visas bara i Open-Loop-drift.
l Parametrarna beskrivs i kapitlet "Open-Loop-drift (givarlés drift)”.
12.14 Menyn Parameter set 2
En andra parametersats kan sparas i frekvensomformaren. Denna kan anvéandas for:
e Nodevakuering
¢ Normal kérning med andrade parametervarden
e Sékerhetskopiering av parametrar
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S <
104/228 ZIEHL-ABEGG /



Originalbruksanvisning

ZAdyn4C Parameterlista
Parameter Beskrivning Vardeomrade Sta?dardm-
stéllning
f_PARA2 Funktionstilldelning fran parametersats 2
Sparrad: 2. Parametersatsen ar sparrad .
L . sparrad
2.:a parametersatsen: Aktivering av den 2.:a parametersatsen P ¢ s 2
EVAC 3: Nodevakuering med evakueringsmodul EVAC 3 arag;eAz'séa s
EVA. 3*AC: Nodevakuering med trefasstrém-nddstromsaggre- R .
gat EVA. 3*AC sparrad
EVA.1*AC: Nédevakuering med UPS EVA. 1"AC
UPS: Nodevakuering genom UPS med reducerad effekt usv
EVA >=110: Nédevakuering med inmatning via stiften DC+/DC- EVA.>=110
pa anslutningsklamman X2 (bara pa ZAdyn4Bplus)
U_ACCU Batteriets markspanning
Parametrisering av batteriets markspanning vid "f_PARA2=E-
VAC 3B" (evakuering med evakueringsenhet EVAC 3 se kapitlet 115...565V 120
"No6devakuering ")
P_UPS Maximal belastning av UPS
Parametrisering av den tillgangliga effekten hos UPS vid
"f PARA2=UPS" (evakuering med UPS se kapitlet "Nédeva- 0.0...70.0 kW 1.0
kuering ")
R_U20 Stator-motstand
Inmatning av motorns stator-motstand vid "f_PARA2=UPS" 0.00 ... 10.00 Ohm 1.00
STOP Stopp-funktion for héjning av positioneringsnoggrannheten
under evakueringsdrift med UPS ("f_PARA2=UPS")
PA: )
- Bromsen sluts nar franslagningspunkten for V_1 nas Pa Aus
- Bromsen sluts nér reststrackan, som &r parametriserad i Aus
S_STOP, uppnas (endast vid DCP02/04)
AV: Stopp-funktion avaktiverad
Copy Kopiering av parametrar
AV: Funktion avaktiverad Aus
PARA1->2: Kopiering av data i den 1:a parametersatsen till den Para 1->2 Aus
2:a parametersatsen
12.15 Meny Statistik
Alla statistiska data kan 6ppnas i menyn Statistik . Data sparas aven efter avstédngning av ZAdyn4C.
Avlasning av fellistan samt radering av felminnet beskrivs i kapitlet "Feldiagnos”.
Information
i Nar menyn Statistik 6ppnas i Basic-Level &r alla parametrar synliga.
Standar- | synligai
Parameter Beskrivning Vardeomrade | dinstilln- | Basic-Lev-
ing el
ST_LST Fellista nicht einstellbar - X
ST_H Driftstimmar nicht einstellbar - X
ST_DRV Antal komlngar n|cht elnste”bar - X
ST_HDRV Antal kértimmar nicht einstellbar - X
ST_UC AnVéndarkategOri enllgt VDI 4707 nicht einstellbar - X
ST_RES Antal stromavbrott nicht einstellbar - X
ST_SRF Antal avbrott av kérningen genom avbrott av regulatorfrisattnin- ) )
gen RF under driften av kérningen nicht einstellbar - X
ST_SXO Antal avbrott i kérningen genom avbrott av ingangssignalen ) .
STO eller CO i kérlaget nicht einstellbar - X
ST_CLR Radera felminnet Pa
radering av ST_LST, ST_RES och ST_SRF och ST_SCO Aus Aus
CRC_SAF |Visar en kontrollsumma via de instéllda vérdena pa de séker- ) .
hetsrelevanta parametrarna BR, STO och TD_RES nicht einstellbar - X
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Standar- | synligai
Parameter Beskrivning Vardeomrade | dinstélin- | Basic-Lev-
ing el
APD Automatisk parameterdiagnos, se kapitlet "Feldiagnos" .
Pa: Automatisk parameterdiagnos &r aktiverad Pa AuUs
Av: Automatisk parameterdiagnos ar avaktiverad Aus
RESET Radering av parametrar, réknarstéllningar och fellistor, férbe-
l&ggning av parametrar med standardvérden.
77:
Foérparametrerad ZAdyn4C: Parametrarna férses med kund-
specifika anlaggningsdata
Standard ZAdyn4C: Parametrarna férses med standardvéarden 77
90: Apparataterstallning, parametrar raderas och atergar till fab- 90 0 X
riksinstallningarna. ENC_OFF uppratthalls. 99
99: Apparataterstalining, parametrar raderas och atergar till fab-
riksinstaliningarna. ENC_OFF raderas.
(sl
Om ett varde for vridgivar-offset (ECOFF) skulle matas in, rade-
ras detta likasa!
TD_PWN Tilldelning av I6senord for réknare for korriktningsbyten.
Ett tal fran 0 till 9999 kan erhallas som l6senord 0 ... 9999 0
0 =inget I6senord
TD_PWC Visning av l6senordet i krypterad form. Véanligen ta kontakt med ) .
tillverkaren om Iésenordet férloras. nicht einstellbar | 21689
TD_PW Inmatning av I6senordet 0...9999 0
TD_SET Startvarde for bakatraknaren
Om startvardet for bakatraknaren satts till 0.00, avaktiveras ba- | 0.00 ... 16.67 M 0.00
katraknaren.
TD_RST Aterstélining av réknarstéliningen fran vridgivaren Pa
Aus
Aus
1216 Meny Memory Card
Innehaller parametrar for olika funktioner i samband med ett minneskort.
Information
i Nar menyn Memory Card 6ppnas i Basic-Level ar inte alla parametrar synliga.
Standar- | synligai
Parameter Beskrivning Vardeomrade | dinstélin- | Basic-Lev-
ing el
SAV_ALL Lagring av data under tilldelning av serienummer pa minneskor-
tet:
e Parameterlista (.PRT) i mappen
/ACX/DEVICE/[serienummer]/LST
e Fellista (.FLT) i mappen /4CX/DEVICE/[serienummer]/LST
e Parameter (.PA3) i mappen Pa
J4CX/DEVICE/[serienummer]/PAR Aus Aus X

¢ Black-Box (.BOX) i mappen
/ACX/DEVICE/[serienummer]/LST
Off: Ingen funktion

PA: Data lagras pa minneskortet. Efter sparandet hoppar pa-
rametern till "Av” igen
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Parameter

Beskrivning

Viardeomrade

Standar-
dinstalin-

ing

synliga i
Basic-Lev-
el

SAV_PAR

Spara parametrar pa minneskort (kopiering av parametrar vid
identiska anlaggningar):
e Parameter (.PA3) i mappen /4CX/DEVICE/FORCE

Ingen tilldelning av serienummer utférs, data skrivs éver vid
varje sparande

Off: Ingen funktion

PA: Parametrar sparas p& minneskortet. Efter sparandet hoppar
parametern till "Av” igen

Pa
Aus

Aus

LOD_PAR

Ladda parametrar fran minneskortet till frekvensomformaren (ko-
piering av parametrar ndr anlaggningarna ar identiska)
Inmatning 27: Parametrar (.PA3) laddas fran mappen /4CX/DE-
VICE/FORCE till frekvensomformaren. Efter laddningen hoppar
parametern till "av” igen

27

UPDATE

Inmatning av instéllda koder utifran serienumret for ZAdyn och
versionen pa den fasta programvaran.

0...65535

SAV_CFG

Lagring av data under tilldelning av ett konfigurationsnummer pa

minneskortet:

¢ Parameterlista (.PRT) i mappen
/4Cx/CONFIG/konfigurationsnummer

e Parameter (.PA3) i mappen
/4Cx/CONFIG/konfigurationsnummer

0...65535

LOD_CFG

Ladda ned parametrar under uppgivande av konfigurationsnum-
mer fran minneskortet till frekvensomformaren

Inmatning av konfigurationsnummer: Parametrar (.PA3) lad-
das fran mappen 4Cx/CONFIG till frekvensomformaren. Efter
laddningen hoppar parametern till "av” igen

0...65535

DIR_NUM

Mappnummer

Tilldelning av nummer, under vilket mappen sparas pa minne-
skortet. Nar "0" matas in, anvands frekvensomformarens serie-
nummer som mappbeteckning.

0...65535

Format

Formatering av minneskortet:
Inmatning 27: Mappar och filer pa minneskortet raderas

27
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12.17 Meny MMC-Recorder

Det gar att utféra matningar pa ZAdyn4C med hjalp av ett minneskort, utan att det krdvs en notebook.

Konfigureringen av matningen utférs i menyn MMC-Recorder.

Parameter Beskrivning Vardeomrade Sta?da.rdm-
stallning
REC_MOD Recorder-instéllningar
Av:Recorder &r avstangd
Pa: Recorder ar aktiv, kérkurvan sparas pa minneskortet Aus
Stop&Shot: Manuellt stopp och sparande av en méatning somﬂ P4
startats genom "REC_MOD=0ON". Efter att data har sparats pa Aus
minneskortet stalls REC_MOD till "Off". Stop&Shot
ZAmon: Lage fér anvandning av ZAmon-programvara ZAmon
Installningarna fér REC_MOD kan endast &ndras néar
REC_CFG=0.
REC_CFG Konfigurering av matkanalerna 0
0: alla matkanaler och registreringstiderna kan konfigureras fritt 1
1 ... 9: fast instéllda konfigurationer, som inte kan &ndras 2
20: Konfigurering for HY-drift 3
4
5 1
6
7
8
9
20
TRIG_BY Trigger-kalla
Kriterium for stopp av recordern och lagring av data pa minne-
skortet Error
Error: Data sparas sa fort som ett fel upptréder Error/Stop
Err/Stop: Data sparas sa fort som ett fel upptrader eller en felfri Cont. 1.0
kérning avslutats Omrade
Cont.: Funktionen anvands inte Ext.Input
Interval: Funktionen anvands inte
Ext.Input: Funktionen anvénds inte
T_REC Registreringstid 5s
Tid fér en matning med 1 024 matvarden 10's
Vid en registreringstid pa t.ex. 5s registreras matvardena var 15s
5ms 20s
40s
80s S
160 s
0.5h
1h
24 h
T_DLY Trigger-fordréjning
Foérdrojningstid mellan utlésningen och avslutningen av regis-
treringen t.ex. T_DLY=0.5s: Registreringen avslutas 0,5 s efter, 05s 05s
att ett fel upptrader.
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Parameter

Beskrivning

Vardeomrade

Standardin-
stéllning

CHN1

CHN2

CHN3

CHN4

Konfigurering av matkanalerna 1-4 med analoga méatvarden
1: Forinstalining fér bor-varde av kérhastigheten [m/s]

3: Ar-vardeangivelse av kérhastigheten [m/s]

6: inre tillstand (frekvensomformarens status)

16: Magnetiseringsstrom id [A]

26: Motorstrom [A]

27: Motorspéannung [V]

31: Temperatur effektdel [°C]

49: tillryggalagd sammantagen stracka [m]

62: Forinstallning for reststracka [mm] (endast vid DCP2 och
DCP4)

119: Maximal belastning broms-chopper / bromsmotstand
142: Mellankretsspannung [V]

143: Vridmomentbildande motorstrém iq [A]

213: Instélld restvég

214: Bromsvéag

215: Malhastighet

0...299

3

1

143

CHNS

Konfigurering av métkanalerna 5 med digitala matvarden
89: digitala in- och utgangar med funktionsvisning

90: digitala in- och utgangar fér bromsévervakning
91:Digitala in- och utgangar

92: DCP-kommando- och statusbitar

118: CAN-bitar i hastighetslaget

137: CAN-bitar i positionslaget

0...299

89

12.18 Meny Encoder-justering

S

Innehaller parametervarden som &r nédvandiga for anpassningen av encoders vid synkronmotorer.

Tillvagagangssattet for encoder-utjidamningen ar beskrivet i kapitlet "Sarskilda funktioner".

Parameter Beskrivning Vardeomrade Sta|.1.da_rd|n-
stéllning
ENC_ADJ Aktivering av encoder-utjamningen
Off: Ingen funktion
Check: Aktivering av lastfri kontroll av vridgivaranpassningen Aus
Lastfri: Aktivering av encoder-anpassningen Check
Bromsad: Aktivering av encoder-anpassningen med stangd Lastfri Aus
broms Bromsad
Magnet klibbar:Starta magnetklibbning vid drift med drivenheter Magnet klibbar
av typen Kone EcoDisc. Magnet finns
Magnet finns:Mdjliggdr byte av ZAdyn utan upprepad magnet-
klibbning vid drift med drivenheter av typen Kone EcoDisc.
ENC_POS Encoder position
Numerisk visning av vridgivarens absoluta position, visning per ) )
varv: nicht einstellbar -
0 ... [4x strecktal vridgivaren]-1
ENC_OFF Korrektionsvérde fér encoder-offset
Vid genomférande av en vridgivaranpassning med sténgd 0...360.00° 0
broms sparas offset-vardet i den har parametern.
SAV_P_E Arkivering av data i encodern via funktionen "Elektronisk typ-
skylt” (kan genomféras endast fér EnDat- eller Hiperface-en- .
coders) Pa Aus
Pa: Data fran ZAdyn4C sparas i encodern Aus
Av: Funktionen &r inaktiverad
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Parameter Beskrivning Vardeomrade Staljdardln-
stéllning
LOD_P_E Avlasning av data fran encodern via funktionen "Elektronisk
typskylt” (kan genomféras endast féor EnDat- eller Hiperface-
encoders) 0...65535 0
Inmatning 27: Data avlases fran encodern till ZAdyn4C

1219 Meny Fanganordning

Parametrering av data som anvands for funktionen "Fangbefrielse”.

Tillvagagangssattet for befrielse fran fanget ar beskrivet i kapitlet "Sarskilda funktioner".

Parameter

Beskrivning

Viardeomrade

Standardin-
stéllning

SB_MOD

Aktivering respektive avaktivering av befrielse fran fanget
AV:Befrielse fran fanget &r avaktiverad

PA: Starta befrielsen fran fanget i den énskade kérriktningen
genom nedtryckning av knappen "Inspektionskérning PA" eller
"Inspektionskdérning AV"

Pa
Aus

Aus

SB_M

Instalining av den pulsamplitud som motorn ska strommatas
med.

Forinstéllningen genomférs procentuellt fran frekvensomforma-
rens maximala driftstrdm (markstrém x 1,8)

1..100 %

70

SB_TO

Pulspaus
Paustiden mellan de enskilda strompulserna

0.1..20s

0.2

SB_T1

Pulstid
Tid under vilken motorn strommatas

0.1..10s

0.5

SB_N

Antal strompulser

sB_M[%]|

SB_N=3

100 | =2

SB_T1
>

v

@—t

Forlopp for befrielse fran fanget

1 Inspektionskdrning "UPP" eller "NED"

12.20 Meny HW-ldent.
Identifiering av de enskilda enheterna i ZAdyn4C. | regel avlases identifieringen av enheten direkt ur
dess EEPROM.
Parameter Beskrivning Vardeomrade Star:da.rdin-
stéllning
ID_NOK Antalet andrade maskinvaru-identifikationer
(identifikations-nr skilt fran 0) visas
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12.21 Meny effektdel
Parametrisering av den interna effektdelens gransvarden.
Parameter Beskrivning Vardeomrade Staqdardm-
stéllning |
M_PWM Driftsétt for pulsbredds-modulering ZAdyn 011-
Auto:PWM-frekvensen andras beroende pa temperaturen vid 040:
effektdelen och belastningen. Auto
Nar kdrningen borjar stélls motorspanningens takt in med den
taktfrekvens som ar installd i parametern "f_PWM_H". ZAdyn 050-
Vid behovs sanks taktfrekvensen. 074:
Fix f_PWM: Motorspanningens takt stélls in fast med den PWM- [A Asynkron-
frekvens som ar instélld i parametern "f_PWM". Auto motorer: Auto
Fix f_ PWM
- [S] Synkron-
motorer: Fix
f PWM
ZAdyn 110-
220:
Auto
f_ PWM Taktfrekvens vid parameterinstaliningen "M_PWM=Fix f_PWM" ZAdyn 011-
ZAdyn 011-074: 074:
3.7...10.0 kHz 8.0
ZAdyn 110-220: | ZAdyn 110-
3.7...8.0kHz 220:
3.7
f PWM_H Maximal taktfrekvens (startfrekvens) vid parameterinstéllningen ZAdyn 011-
"M_PWM=Auto" ZAdyn 011-074: 074:
Parametern visas endast vid "M_PWM=Auto". 5.0...16.0 kHz 16.0
ZAdyn 110-220: | ZAdyn 110-
5...8.0kHz 220:
7,4
UDC_N Mellankretsens méarkspénning 100 ... 680 V 565
UDC_MIN Mellankretsspanningens minimala grénsvéarde 90 ...565V 450
UDC_MAX Mellankretsspénningens maximala gransvarde 100 ... 760 V 760
FAN_T Effektdelens temperatur vid vilken flakten kopplas in 28 ...60 °C 50
12.22 Meny kontroller
Urval av stédjande kontroller under leveransbesiktningen av anléggningen:
¢ Test av skyddsanordningen enligt EN81
Parameter Beskrivning Vardeomrade Sta?da.rdm-
stéllning
SCY_EN Frisattning av kontrollfunktionerna
Pa: Funktionerna ar tillgangliga .
Av: ingen atkomst av funktionerna Pa Aus
Efter att en kontrollfunktion genomférts, antar denna pa- Aus
rameter ater vardet "Av" automatiskt.
SCY_ENC Test av vridgivaren .
Pa: Bortfall av vridgivaren simuleras Pa Aus
Av: Funktionen &r inaktiverad Aus
SCY_TMP Test motortemperatur
Pa: Funktionsbortfall av motortemperaturmodulen eller en Gver- Pa
temperatur p& motorn simuleras Aus Aus

Av: Funktionen ar inaktiverad
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Parameter Beskrivning

Vardeomrade

Standardin-
stéllning

SCY_A3

Test av skyddsanordningen enligt EN81
Stromlés: Forflyttning av hisskorgen genom 6ppning av brom-
sen utan att slutsteget matas med strém

max. acc: Hisskorgen accelereras maximalt under full strém-
matning

Av: Funktionen ar inaktiverad

Strémlds
maximal accelera-
tion
Aus

Aus

SCY_SG

Test av fanganordningen
Pa: elektronisk kortslutning avaktiveras
Av: Funktionen ar inaktiverad

Pa
Aus

Aus

SCY_DA

Test av driftduglighet

Pa: Koérning med retur med pasatt motvikt, visning av hisskor-
gens rérelse
Av: Funktionen ar inaktiverad

Endast vid CAN-styrning.

Pa
Aus

Aus

SCY_MB

Test av motorbromsar

Av: Funktionen ar inaktiverad

MB1&2: Avbrott av sdkerhetskretsen, visning av bromsstrackan
MB1: Stédng broms 1, indikering av bromsstrackan

MB2: Sténg broms 2, indikering av bromsstréckan

Aus
MB1&2
MB1
MB2

Aus

12.23

Meny ZA-intern

Parametrisering av omriktarinterna méat- och évervakningsfunktioner

Parameter Beskrivning

Viardeomrade

Standardin-
stéllning

PW_S9

Inmatning av I6senord for att visa ytterligare parametrar

0

UVW_CHK

Definition av motorfaser-kontroll vid start

Single: Motorfaserna kontrolleras vid den 1:a. kérningen efter
inkopplingen av frekvensomformaren. N&r kontrollen lyckats
féretas ingen ytterligare kontroll mer.

Om kontrollen skulle vara felaktig, foretas en kontroll vid varje
koérnings borjan, tills en felfri kontroll har kunnat genomféras.
Cont: Kontrollen féretas vid bérjan av varje kérning

Av: Kontroll av motorfaserna ar avaktiverad

Single
Cont
Aus

Single

UVW_PEK

Provspanning vid motorfaskontroll

1...10 V: Val av provspénning mellan 1 VV och 10 V.

| handelse av fel visas provspanningen i felmeddelandet.
15 V: Provspanning 15 V.

f(P) Provspanningen riktar sig efter den motoreffekt som matats
in pa menyn "Motor-typskylt". | handelse av fel visas provspén-
ningen i felmeddelandet.

1..10V
15V
f(P)

n_ANA

Normeringsvérde fér analog ingang pa ZAdyn HY
Exempel:

n_ANA = 3000

Analog ingang = 0-10 V

10 V = 3000 1/min

1...3300

3000

12.24

INFO-meny

INFO-menyn ger en lattatkomlig 6versikt av:

e aktuella matvérden

¢ frekvensomformarens aktuella drifttillstand

¢ in- och utgangarnas aktuella kopplingsstatus

e omriktarinterna matningar

¢ information om de interna enheterna

For att ge en béattre 6verblick &r de enskilda sidorna numrerade.
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Serial No. - - ----- o
ZAdynxx

SN: 06128238/0001
4.42-110308xx

Seite 01: Serial-No.

Rad 2:

Visning av frekvensomformarens typ och storlek
Rad 3:

Serienummer/apparattyp med fortidpande nummer
Rad 4:

Programversion

laddad 3. Anvandarsprak

Status - - - ---- - - - 02
> Anliggning Av <«
530540550560~ 100
APl 0.00m 0.00m/s

Seite 02: Status

Rad 2:

aktuellt drifttillstand visas i klartext

Rad 3:

de 5 senaste drifttillstanden

aktuellt drifttillstand visas till héger
sammantaget kan de 60 senaste drifttillstanden kontrolleras:
Bladdra tillbaka med @

Bladdra framat med @

Det aktuella tillstandet visas med pilarna > <
Tidigare tillstand visas med pilarna < >

Rad 4 (fran vanster till hoger):

aktuell korriktning

Aktuell aktiv parameterpost

aktuell position for hisskorgen i hisschaktet
aktuell kérhastighet

sa: 0.00 s21: 0.52m
sr:70.00 s31: 1.45m
sl: 0.00 sd: 0.52m

Seite 03: Dist

Rad 2:

sa: aktuell position for hisskorgen i hisschaktet

s21: berdknad retardationsstrackaV_2 — V_1

s20: berédknad retardationsstracka V_2— stillestand (endast vid DCP02 / DCP04)
Rad 3:

sr: aktuell korriktning, aktuell sammanlagd kérstracka

s31: berdknad retardationsstrédckaV_3 — V_1

s30: berdknad retardationsstracka V_2 — stillestand (endast vid DCP02 / DCP04)
Rad 4:

s1: aktuell kérstracka med positioneringshastighet V_1 (bortfaller vid DCP02 / DCP04)
sd: verklig retardationsstrackaV_3 - V_1ellerV_2 —» V_1

Visningen kan frysas genom att trycka pa @ knappen.

Seite 04: Mot

Rad 2:

Visning av motorns varvtal med streck
Efterslapning i %

[S] Belastningsvinkel i °
Rad 3:

Motorns ar-varvtal
Motorspannung

Rad 4:

Motorns bér-varvtal
Motorstrém

(A
Nar motordata &r korrekt installda forhaller sig eftersléapningen nastan proportionellt mot
motor-markstrdmmen (t.ex. 50 % motorstrém = 50 % efterslapning).

Visningen kan frysas genom att trycka pa @ knappen.
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Parameterlista

MotDat - - - ------ - 05
I: 11.0A n: 60rp

U: 360V f£:10Hz

p: 10

MotDat - - - ------- 05
I: 11.0A n: 1450rp
cos:0.88 £: 50.0Hz
I0: 3.8A TR: 316ms

Seite 05: MotDat
Indikering av motordata som har angetts i menyn "Motortypskylt”:
E

Rad 2:
Méarkstrom
Nominellt varvtal
Rad 3:
Markspéanning
Méarkfrekvens
Rad 4:

Polpartal

(Al

Rad 2:

Markstrom

Nominellt varvtal
Rad 3:

cos phi
Markfrekvens

Rad 4:
Magnetiseringsstrém
Rotortidskonstant

MotDatFW- - - - - - - - - 05
I: 11.0A n: 1560rp
cos:0.89 f: 53.4Hz
I0: 3.5A TR: 31l6ms

(Mo tDatNom- - - - - - - - ®3

I: 11.0A n: 1450rp
cos:0.88 f£f: 50.0Hz

\10: 3.8A TR: 31l6ms

Seite 05: MotDatFW
Visning de motordata som beraknats for driften i faltférsvagningsomradet
(Al

Rad 2:

Markstrom

Nominellt varvtal
Rad 3:

cos phi
Méarkfrekvens

Rad 4:
Magnetiseringsstrém
Rotortidskonstant

Seite 05: MotDatNom
Genom att trycka pa @ knappen visas ursprungliga motordata

pe

RegLimits - ------- CS
SP IQ ID PS U
st oo O oo oe o

PEK:
N

Seite 06: RegLimits

Online-visning av huruvida en reglerkrets har natt Limit

Rad 2:

SP: Varvtalsregulator

1Q: Stromregulator (momentbildande strém)

ID: Strémregulator (flédesbildande strom)

PS: Lagesregulator

U: Frekvensomformarens spanningsgrans

Rad 3:

Punkt till vanster: minimal Limit har uppnatts

Punkt till hoger maximal Limit har uppnatts

Rad 4:

Larmklocka till vanster: minimal Limit uppnadd vid den féregaende kérningen
Larmklocka till hger: maximal Limit uppnadd vid den féregaende kérningen
Ingen larmklocka bér upptrdda under en felfri normal kérning.
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ZAdyn4C

Parameterlista

Intern 1.4kHz BC e

Broms-chopper - - - - -

U_DC: 565V

Seite 07: Brems-Chopper

Online-visning:

Rad 2:

Intern PWM-frekvens (endast vid bromsmotstand)
Funktions- och temperaturévervakningens tillstand vid ingangsklamman BC (stor punkt =
i.0.)

Rad 3:

Mellankretsspé@nning som visning med streck
Mellankretsspénning

Rad 4 (endast vid bromsmotstand):

Utstyrning bromsmotstand som stapeldiagram
Utstyrning bromsmotstand i %

Den mellankretsspanning som visas vid stillestand maste ha véardet "natanslutningsspéan-
ning x 1,41".

En stor punkt maste standigt visas bakom funktions- och tillstdndsoévervakningen.

Tryck pa @ knappen:

Visningen fryses
Visning av bromsmotstandets maximala belastning (medelvarde éver 120 s)

Cu-funktioner - - - - -

Seite 08: Cu-Functions
Online-visning:

CONFIG 00: Fri Rad 2:
I:RF RV2 V2 >0.500 Vald styrningskonfiguration i menyn ”Styrning/CONFIG”
0:ST RB MB ... V>Gl Rad 3:
aktiva digitala ingangsfunktioner:
¢ Frisattning av regulatorn (RF)
e Korriktning (RV)
e Korhastighet (V)i m/s
Rad 4:
aktiva digitala utgangsfunktioner
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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Seite 09: Start / Stop

Ty —— = Online-visning av digitala in- och utgangar som ar viktiga fér Start / Stop-proceduren
STOA:e STOB:e DIAG:e Rad 2:

RF RB CO MB BR1234 STOA: Tillstand STO_A (mgéng)

o > STOB: Tillstand STO_B (ingang)

stor punkt bredvid beteckningen anger, att en signal ligger an pa ingangen och att den interna
diagnosenheten for 6vervakning av STO-ingangar inte har identifierat nagot fel

Om inte nagon signal ligger pa ingangarna ar slutsteget sékert sparrat (STO avaktiverat).
DIAG: Den interna diagnosenhetens tillstand

stor punkt bredvid beteckningen anger, att den interna diagnosenheten inte har identifierat
nagot fel, om ingen punkt visas, har den interna diagnosenheten identifierat ett fel

Rad 3:

RF: Frisattning av regulatorn (ingang)

RB: Regulator beredd / reléer kopplas in (utgang)

CO: Reladvervakning (ingang)

MB: inkoppling av mekaniska bromsar (Utgang)

BRx: Bromsdvervakningskontakt

Rad 4:

RF, RB, CO, MB, BRXx: stor punkt under beteckningen anger att in- respektive utgangen ar
aktiv

Ett "I" under 6vervakningsingangarna "CO" eller "BR" betyder, att dessa 6vervakningsfunk-
tioner har avaktiverats pa menyn "Overvakningar".

Efter ”->": Status for elektronisk kortslutning:

Liten punkt: Kortslutning inaktiv

Stor punkt: Kortslutning aktiv

o: Kortslutningen véxlar fran inaktiv till aktiv (tidsatgang <0,1 s)
t: Kortslutningen véxlar fran aktiv till inaktiv (tidsatgang 1,1 s)
Seite 10: Cu-Ports

Online-visning:

CuSPortSSISISEEE RS 10

In: BR1234....0ut: Rad 2:

12345678 B C12 12345 Bromsovervakningsingangar BR1 till BR4, stor punkt efter BR1 till BR4 signalerar ingangen
. . som aktiv

Rad 3:
1...8: digitala ingangar 11...18
B: Funktions- och temperaturévervakning av bromsmotstand eller broms-chopper
C12: Reladvervakning
1-5: digitala utgangar O1 till 05
Rad 4:
stor punkt under beteckningen anger att in- respektive utgangen ar aktiv
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Parameterlista

Givare - - ------ - - 11
2048Inc 5.03V Typ-?
En:e eErr: 0x00000000
Cnt:3941=345° A B

Seite 11: Encoder

Online-visning:

Rad 2:

parametriserad vridgivarupplésning

Forsorjningsspénning for vridgivaren

identifierad vridgivartyp (vid encoder)

parametriserad vridgivartyp (vid inkrementell encoder)

Rad 3:

Istandsattning av den forsta punkten: Frisattning av matningsspanningen for encodern
Istandsattning av den andra punkten: Funktionskontroll av encodern
(S

bada punkterna maste vara aktiva

LY

bada punkterna maste vara inaktiva

ERR: Vridgivarens felkoder, nar vridgivaren ar felfri maste 0 visas.
Rad 4:

Cnt: Pulsraknarens raknartillstand (0...4x vridgivarupplésning) och visning av motorvarv i
grader (360° = ett motorvarv)

A och B: grafisk framstallning av sin-signalen (A) och cos-signalen (B)

Visningen kan frysas genom att trycka pa @ knappen.

Powerl - - === = - == - 12
DC IGBT PWM ED: 10%
ee oo . || FAN: 0%

UDC:565V Temp: 28C

Seite 12: Power1

Effektdelens tillstand (stor punkt for tillstand OK)
Rad 2 och 3:

DC:

férsta punkten: férladdningsrelad inkopplat

andra punkten: Tillstand for forladdningsreld OK
bada punkterna maste vara aktiva vid normal drift
IGBT:

forsta punkten: Stromfoérsérjning for effektdelen pa
andra punkten: Tillstandet for stromforsorjningen for effektdelen OK
bada punkterna maste vara aktiva vid normal drift
PWM:

forsta punkten: PWM-effektdelen frisatt

andra punkten: Tillstand for PWM-effektdelen OK
bada punkterna ar endast aktiva under kérningen
Stapeldiagram under M:

smalt: Taktfrekvens 4 kHz fast

medel: Taktfrekvens 8 kHz

brett: Taktfrekvens 16 kHz

ED:

Drifttid for ZAdyn4C (tidsintervall: 10 minuter)
FAN:

Flaktens varvtal i %

Nar @ knappen &r nedtryckt, visas Modulskrivarens temperatur ("MP:xxxC") pa rad 3 till
hoger.

Rad 4:
UDC: Mellankretsspanning

Temp: Temperatur effektdel

Visningen kan frysas genom att trycka pa @ knappen.
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Power2 — - — — - — - — — — 13
ERR_EXT U. OC: ...
SRC_APP. UCE_P: ...
SRC_MOP. UCE_M: ....

Seite 13: Power2

Orsaken till 6verstrém-fel

Rad 2:

ERR_EXT: Overstrém-meddelande (Visningen sparas inte, punkten visas endast, nar éver-
strém foreligger)

U: Overspannings-fel i DC-mellankretsen (Spénning éver 850V DC)

OC: Overstrém har identifierats med strémsensorer (felaktig fas visas genom bokstaven
UV 2z)

Rad 3:

SRC_APP: Overstrém har identifierats med applikationsprocessorer

UCE_P: Fel i effektdelens positiva strombana (felaktig fas visas)

Rad 4:

SRC_MOP: Overstrém har identifierats med motor-management-processorn

UCE_M: Fel i effektdelens negativa strombana (felaktig fas visas)

Vid normal drift far inga punkter och fasindikeringar (U V W) vara aktiva.

| hdndelse av fel férblir indikeringarna aktiva tills nasta felkommando (med undantag av
ERR_EXT).

Bus Info 1------- 4
Info: xx

0101 / 010106 de

Load: 77% - 12.3A

Sida 14: Bussinformation 1

Information om styrningen

Rad 2:

Tillverkare:

Rad 3:

Programvaruversion for styrningen

Programvarudatum for styrningen

Installt anvandarsprak for styrningen, indikering enligt 1ISO639.
Anvandarspraket pa frekvensomformaren anpassas automatiskt.
Rad 4 (galler bara DCP4):

Lasti % (0 % = tom hisskorg)

Lastberoende startmomentstrém

Soilo oo o@e LOO
RF UP V_3* MTW

Sida 15: Bussinformation 2

Online-visning:

Rad 2:

Kommandobytes, hastighetsbytes

B = kommandobyte

G = hastighetsbyte

Rad 3:

Statusbyte

S = statusbyte

Aktuellt driftlage, i vilket ZAdyn4C befinner sig
Rad 4:

Indikering av de aktuella kdrkommandona:
RF: Frisattning av regulator

Korriktning

Styrd kérhastighet

MTW: Motortemperaturférvarning, indikeras vid évertemperatur (pa ZAdyn4)

F&r mer information om DCP-drift, se kapitlet "Seriell kommunikation/DCP (Drive Control &
Position)”.
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Display 1

Bus Info 3 ------- 2
sv_I7: +0002210mm

sv: +0002198mm
Prg:Rea 1.15:x.xxm/s

Display 2

Bus Info 3 ------- o
sv_I7: +0002210mm

sv: +0002198mm
Prg:Rea 1.15:1.10m/s

Sida 16: Bussinformation 3

Online-visning:

Rad 2:

Indikering av retardationsstréackan. Retardationsstrackan beréknas fore kérningen.
Rad 3:

Indikering av reststrackan. Indikeringen uppdateras kontinuerligt under kérningen.
Rad 4:

Display 1:

Indikerar férhallandet mellan den instéllda markhastigheten och den verkliga hastigheten.
Indikering under kérningen

(under forutsattning att styrningen stéder ”19”-positionstelegrammet)

Display 2: Indikerar férhallandet mellan den instéllda méarkhastigheten och den verkliga
hastigheten.

Indikering efter kdrningen
(under forutsattning att styrningen stéder ”19”-positionstelegrammet)

IBuSERlnEolAIEEEE S &0
RX_TIM 1
RX_XOR 0
TX_ERR 0

Sida 17: Bussinformation 4

Online-indikering av 6verforingsfel. Raknarstallningarna 6kar under driften, s& snart det
uppstar éverféringsfel:

Rad 2:

RX_TIM: Timing (styrningen svarar inte inom cykeltiden)

Rad 3:

RX_XOR: Felaktigt styrningstelegram identifieras av frekvensomformaren

Rad 4:

TX_ERR: Felaktigt frekvensomformartelegram identifieras av styrningen

[BusERnEORBEEEIEE S
14

Acte Mode: Velocity
T_max: 0 RErr: 0
NMT: Preop./Warn.Lim:

(Bus EnCORMEEEEEEESESS
14

Acte Mode: Velocity
T max:0.7ms TErr: O

QIMT :Preop./Warn.Lim:

Sida 14: Bussinformation 1

Information om CANopen hissdrift

Rad 2:

Act: En punkt signalerar, att ZAdyn4C &r installd pa CAN

Mode: Driftlage (Velocity eller Position)

Rad 3:

T_max: Antal cykler, vid vilka bearbetningstiden har dverskridits

RErr: Mottagningsbuffert-felrdknare

Rad 4:

NMT: Visar det aktuella NMT-tillstandet (se kapitlet "Seriell kommunikation / NMT")
Tryck pa @ knappen:

Rad 3:

T_max: Den langsta bearbetningstiden fér CAN-telegram per cykel sedan inkopplingen
TErr: Sandbuffert-felrdknare

(Bus IIniee) A==s===s = - 15

V_CAN: + Omm/s
Contr. :Disable Volt.
Gtatus:Sw. On Disab.

Sida 15: Bussinformation 2

Endast aktiv i Velocity Mode

Rad 2:

V_CAN: Hastighet, som styrningen sander med till ZAdyn4C
Rad 3:

Contr.: Controlbyte. Visar kommandon, som styrenheten sénder
Rad 4:

Status: Statusbyte. Visar CAN-tillstdnd hos ZAdyn4C

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013

Art.nr. 00163371-S
119/228

ZIEHL-ABEGG



Originalbruksanvisning
ZAdyn4C

Parameterlista

Bus Info 2-------- = 25
S_CAN + Omm
Contr.:Disab. Volt.
Status:Sw.On Disab.

Sida 15: Bussinformation 2

Endast aktiv i Position Mode

Rad 2:

S_CAN: Relativ malposition, som styrningen sander till ZAdyn4C
Rad 3:

Contr.: Controlbyte. Visar kommandon, som styrenheten sénder
Rad 4:

Status: Statusbyte. Visar CAN-tillstand hos ZAdyn4C

Efter att @ knappen har tryckts ned, visas den hégsta hastigheten som sints fran
styrenheten

IBuSEEEoNISESEEE R - 16
Err act. Last:No Err
Rec Tra Warn Pas off
00O00O0O0

Sida 16: Bussinformation 3

Information om telegramfel i CANopen Lift-drift
Rad 2 (fran véanster till hoger):

Feltillstand

Last: Det fel som upptratt senast

visad text: Betydelse
Feltillstand "Err act." Error active
"Warning" Warning
"Err pass" Error passive
"Bus off" Bus off
Last: Det fel som up- "No Err" Inget fel
ptrétt senast "Stuff" Stuffing Error
"Form" Form Error
"ACK" Acknowledge Error
"Bit(r)" Bit Error (Recessive Level matades ut
men Dominant Level detekterades)
"Bit(d)" Bit Error (Dominant Level matades ut men
Recessive Level detekterades)
"CRC" CRC Error

Rad 3 och 4:

Rec: Antal Receive-fel

Tra: Antal transmit-fel

Warn: Uppgift om hur ofta ZAdyn4C har kopplat om till Warning-tillstandet
Pas: Uppgift om hur ofta ZAdyn4C har kopplat om till Error Passiv-tillstandet
off: Uppgift om hur ofta ZAdyn4C har kopplat om till Bus off-tillstandet

Bus Info 4-------- = &d
AbsEncmm: 5358
MotEncmm:+ 4169
Offs:13081A/M 1.28

Sida 17: Bussinformation 4

Kalibrering

Rad 2 - 4:

For kalibrering av vagen, som sénds via vridgivaren och schaktgivaren

0.62 0.62 m/s3
0.50 0.50 m/s2
0.62 0.50m/s3

Seite 18: A&R

Visning av de parametriserade vardena for:
¢ Acceleration

e Fordréjning

i lutning mot kérkurvan vid en normal kérning
Rad 2:

évre rundning av accelerationen i m/s®
évre rundning av retardationen i m/s®

Rad 3:

acceleration i m/s?

retardation i m/s?

Rad 4:

nedre rundning av accelerationen i m/s®
nedre rundning av retardationen i m/s®
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Sida 19: Energy

Ident-No 0123456789AB
Exist: xxxx

Error 0000

Energy - --------- e Rad 2:

e 29,990 T Power: Omformarens aktuella effekt i Watt

Work: 16 Wh Rad 3:

-15Wh Work: Energirédknare. Angivelse av det utrattade arbetet i Wattimmar.

Rad 4:
Energimétare, inmatning av det genererade arbetet i wattimmar
Sida 20: InfoBus

S — ” Visning av frekvensomformarens konfiguration

Rad 2:

Den interna enhetens identifieringsnummer

0: Controller Unit (CU)

1: Shunt Modul (CUSH)

2: reserverat

3: reserverat

4: ZAdyn 040-074: Reserverad

ZAdyn 110-220: Sensor Modul (SM)

5: ZAdyn 040-074: Switching Power Print (SP)
ZAdyn 110-220: Master Print (MP)

6: ZAdyn 040-074: Power Unit (PU)

ZAdyn 110-220: Thyristor Control (TC)

7: ZAdyn 040-074: DC-Link (DC)

ZAdyn 110-220: IGBT-Drive Phase U (ID)

8: IGBT-Drive Phase V (ID2)

9: IGBT-Drive Phase W (ID3)

A: IGBT-Drive BR (ID4)

B: MASH

Rad 3:

Varje befintlig enhet karakteriseras beroende pa frekvensomformarens bestyckning (se &ven
menyn "HW Ident"):

x: Identifiering av enheten genom avlasning av EEPROMS
m: Identifiering av enheten genom manuell férinstallning i menyn "HW Ident."
Rad 4:

Feltilldelning till enheterna

:inget svar

: falskt eller ok&nt objekt

:ingen vederbdérlig avslutning av EEPROM

: inget eller okant delnummer

:inget eller okant index

: Originalet och sékerhetskopian ar inte identiska

o O WN -

Vid felfri drift maste en "0" visas bakom alla enheter

Kérriktning - - ---- 2
TD_SET 1.000.000
TD_CNT 874.891

TD_DRV 1.364.832

Kérriktning - ----- 21
TD_RES 10

TD_CNT 874.891

TD_DRV 1.364.832

Sida 21: Korriktning

Visning av korriktningsbyte

Rad 2:

TD_SET: Nedatraknarens startvarde

Rad 3:

TD_CNT: Réknare for korriktningsbyte, kan stéllas in pa nytt.

Visar de korriktningsbyten som fortfarande &r mojliga med det aktuella lyftorganet.
Nar raknaren for korriktningsbyten stalls in pa nytt, hojs TD_RES med ett.
Rad 4:

TD_DRV: Totalrdknare for kérriktningsbyte.

Forblir aktiv aven vid ny installning av réknaren for kdrriktningsbyte.

Sida 21: Korriktning

Nar @ knappen trycks ned, visas det aktuella antalet aterstéllningar av réknaren "TD_RES"
parad 2.
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ZAdyn4C Val fér kérningar
Sida 22: ASM_ID
Rad 2:
ASM ID - --------- 22
1530zpm 23.3A 9.5a Faststallt motorvarvtal
53.1Hz 338V 168ms Faststalld motorstrém
0.83cos <GOOD 1.2> - . . .
Faststalld magnetiseringsstrom
Rad 3:
Faststalld frekvens
Faststalld motorspanning
Faststalld rotortidskonstant
Rad 4:
Faststalld cos phi
Statustext, faktor, som det ursprungliga vardet korrigeras med
T DOSDEon e —\ | Vid nedtryckt knapp @:
1530zpm 23.3A 9.5A Rad 4:
53.1Hz 338V 168ms Faststalld cos phi
0.83cos 123452ms Magnetiseringsstrém x rotortidskonstant
Sida 23: CUEC
Forlangningskortet "Control"
CueclEEELELEEEREE 23
Func: DCP & CAN & AN Rad 2:
Stat: GRN Func: Tillgangliga funktioner pa férlangningskortet "Control"
Rad 4:
Stat: Status fér LED pa férlangningskortet "Control”
13 Val fér kérningar
13.1 Normalkérning
Pa bilden visas forloppet av en kérning mellan tva vaningar med motsvarande signalférlopp for in- och
utgangarna. | det har kapitlet hittar du en detaljerad beskrivning éver olika accelerations- och
retardationsfériopp.
vA
X-IN >
RF
Vi1 "
V3 L —
RV1/RV2
X-0UT
RE
ME
Normalkérning
RF  Friséttning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hobg kérhastighet
RV1/RV2 Fdrinstélining for riktningen
RB  Regulator klar
MB Mekanisk broms
13.2 Start och acceleration
ZAdyn4C behdver minst féljande ingangssignaler for att kunna genomféra en koérning:
¢ Frisattning av regulatorn (RF)
e Hastighet (V_1,V_2ellerV_3)
o Forinstallning av riktningen (RV1 eller RV2)
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Val fér kérningar

13.2.1 Acceleration - standard

Startférlopp med standardacceleration

Hissens styrenhet styr féljande ingangar till frekvensomformaren:

e Frisattning av regulatorn (RF), kan redan ligga an

e HastigheternaV_1ochV_3

e Kdrriktning RV1

Frekvensomformaren kopplar in den digitala utgdngen "RB-reld" med tidsférdréjning.
2 Med denna signal maste STO-funktionens ingangar aktiveras utan fordréjning ("1"-
Signal) eller motorreléderna slas pa.

Frekvensomformaren kopplar in digitala utgangen "MB broms" med tidsférdrojning.
Med denna signal maste bromsarna éppnas utan fordréjning.

Regulatorn accelererar motorn till den hdgsta styrda hastigheten (V_3) motsvarande
den installda accelerationen och rundningen.

5 Boér-hastigheten V_3 har uppnatts.

X-IN

RF

V1

V.3
RV1/RV2

X-ouT
RB

ME

4

Start med standardacceleration

RF  Friséttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_3 Hobg kérhastighet

RV1/RV2 Fdrinstélining for riktningen
RB Regulator klar

MB Mekanisk broms

13.2.2 Acceleration med mellanhastighet
Det gar att accelerera till olika mellanhastigheter vid starten.

N /—ﬁ
| I ———

- |
e
]

M |
I— |

RF
V_1
V2
V.3

RV1/Rv2

X-0UT
RB

MB

Start med acceleration fran V_1till V_2
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13.3 Optimering av uppférandet vid start
En optimering av startbeteendet &r nédvandig endast vid negativ paverkan av kérkomforten
(exempelvis genom startryck eller tillbakavridning).
Information
@

¢ vederborligt tillstand for anldggningen (skenféring, korgupphéngning, véxelladeoljans niva, osv.)

¢ hisskorgen maste vara tom och motvikten mast vara fullastad. Endast i detta tillstdnd kan starten
stéllas in optimalt foér alla lastférhallanden

¢ Varvtalsregulatorns parametrar maste vara ratt instéllda pa menyn REGULATOR (se kapitlet
"Drifttagning / instalining av varvtalsregulatorn")

Startens tidsférlopp
| T0 %] T1 =] T2 = T3 .| start
XN ' ' i ' i
RF
W
RWx
X-ouT
ST
MB
RB

T_0 Tid tills motorrelderna har slagit till

T_1 Tid tills det magnetiska flédet har byggts upp (endast fér asynkronmotorer)
T_2 Tid tills bromsen har 6ppnats

T_3 Tid under vilken motorn halls pa varvtal 0 eller accelereras till V_T3.

RF  Friséttning av regulatorn

Vx Koérhastighet

RVx  Kdrriktning

ST Regulatorstérning

MB Mekanisk broms

RB Regulator klar

Tiderna kan parametriseras pa menyn Start.

Tidsoptimering genom 6évervakning av relderna (valfritt)

Nar dvervakningen av relderna &r aktiverad (menyn Overvakningar/CO aktiverad) och
overvakningskontakterna ar anslutna, optimeras tiden T_0. S& snart som relderna ar sluta, avbryts
tiden T_O och tiden T_1 startas.

Tidsoptimering genom 6évervakning av bromsarna

Nar bromsdvervakningen ar optimerad (meny Overvakning/BR#Av) och &vervakningskontakterna ar
anslutna, optimeras tiden T_2. Sa snart som bromsarna &r 6ppna, avbryts tiden T_2 och tiden T_3
startas.

13.3.1 Dampning av startrycket
Giltig for alla startvarianter!
For att minska startrycket, kan accelerationen utféras linjart till hastigheten V_T3 under loppet av tiden
T_3. Darigenom kan vilofriktionen évervinnas och darmed minskas startrycket (se diagrammet).
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13.3.2 Uppférande vid start
Information
@

1

De optimala startvarianterna forbelaggs i enlighet med valet av motortyp pa menyn Motor-typskyit.
[S! Synkronmotorer: MOD5

[A] Asynkronmotorer: MOD1

De ytterligare startvarianterna behdvs endast i sarskilda fall.

De olika startvarianterna kan parametriseras pa menyn Start/M_START. Forstarkningen av varvtals-
respektive lagesregulatorn K_START parametriseras pa menyn Start/K_START.

Start Start
»>M START 1 » K_START 1

Y 3 Y 3
Reglerforfarande start Forstdrkning vid start

MOD1 (Standardinstéllning vid asynkronmotorer).

Drivenheten varvtalsregleras. Varvtalet regleras till markvardet = 0, &nda tills att T_2 har gatt. En
ldgesandring for axeln korrigeras inte. Parametern "K_START” anvands fér héjning av
varvtalsregulatorforstarkningen. Den aktiveras med bdérjan vid T_1 och inaktiveras nar T_2 har gatt

MOD2

Motsvarar MOD5-funktionen. Parametern”s_start” aktiveras som tilldgg. Andras drivenhetens position
under tiden T_2 med det varde som matats in i ’s_start”, stdngs "K_START” av. Darigenom férhindras
det att drivenheten skadas pa grund av ett fér hogt varde pa "K_START”.

MOD3

Drivenheten regleras bade nar det géller lage och varvtal. Hansyn maste tas till att bada regleringarna
stalls in genom "K_START" och séledes ar beroende av varandra. Léges- och varvtalsregleringen
aktiveras i borjan av T_1 och avaktiveras nar T_2 har 16pt ut.

MODS5 (Standardinstéllning av synkronmotorer)

Drivenheten lagesregleras. Drivenhetens lage registreras, &nda tills att T_2 har gatt och nar en
férandring intraffar korrigeras den. Parametern "K_START” ar férstarkningen av lagesregulatorn. Den
aktiveras med bdrjan fran T_1 och inaktiveras nar T_2 har gatt.

MOD4

Motsvarar MOD5-funktionen. Parametern”s_start” aktiveras som tilldgg. Andras drivenhetens position
under tiden T_2 med det varde som matats in i ”s_start”, stdngs "K_START” av. Darigenom férhindras
det att drivenheten skadas pa grund av ett fér hogt varde pa "K_START".
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Uppfoérande vid start

»
»

v RF Frisattning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 Hog kérhastighet
RV1/RV2 Forinstéllining for riktningen
X-IN ; > RB Regulator klar
RF e t MB Mekanisk broms
N e ——————— T 1 Uppbyggnadstid for flodet
A B . T2 Broms&ppningstid
RVIVRVZ | o — T3 Varvtal=0
X-OUT P f K_START MOD1 / MOD2 (Varvtalsreglering)
RB e MOD3 (Lages- & varvtalsreglering)
ME e —— MOD4 / MODS5 (L&gesreglering)
SPD_KP Varvtalsregulator Grundférstarkning
” -—
T2 -
K_START i
SPD_KP _—

13.4 Optimering av accelerationen
Accelerationsrampen definieras av parametrarna pa menyn Accelerera. Genom att férandra
parametervardena kan kurvans férlopp anpassas till kraven.

h

t.;
E——
M— ]
S |
MR
SE—

Accelerationsramp

RF  Friséttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_3 HO6g kérhastighet

RV1/RV2 Férinstélining fér riktningen
RB Regulator klar

MB  Mekanisk broms

VJ

X-IN

RF

1

v3
RV1/RV2

X-0UT
REB

MB

A_POS: Férinstélining av accelerationen i m/s2. Ett hdgre véarde leder till en hdgre acceleration och
saledes en brantare ramp

R_POS1:  Forinstélining fér den nedre rundningen. Ett hdgre varde leder till en mjukare rundning

R_POS2: Forinstalining fér den évre rundningen. Ett hdgre varde leder till en mjukare rundning.

Information
e For att uppna ett optimalt uppférande vid start, maste:
l ¢ STO-funktionens ingangar aktiveras utan férdréjning med den digitala utgangen "RB" ("1"-signal)
eller motorreléerna slas pa
e bromsarna utan férdréjning kopplas till den digitala utgangen "MB".
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13.5 Forinstillning for kdrhastigheterna
Nar anldggningsdatan har angetts och den automatiska férbeldggning av kérkurvan har utforts, ar
kérhastigheterna ”V_2” och "V _3” férparametrerade i menyn Kér i férhallande till "V*”.
Beskrivning Parameter Forbelédggning
Mellanhastighet V_2 V_2 50% V*
Kérhastighet V_3 vV 3 100% V*
Hastigheterna, som ar uppférda i nedanstaende tabell, &r fast férinstallda och dédrmed oberoende av
V™.
Beskrivning Parameter Forbeldggning
Positioneringshastighet V1 0,05 m/s
Efterjustering av hastigheten vV Z 0,01 m/s
Extrahastighet V_4 V_4 0,32 m/s
Extrahastighet V_5 V_5 0,32 m/s
Extrahastighet V_6 V_6 0,32 m/s
Extrahastighet V_7 vV 7 0,32 m/s
13.6 Véagberoende retardation
Vid en vagberoende retardation ar retardationsstrackorna alltid identiska. Oberoende av den
hastighet som uppnatts vid retardationens startpunkt.
Den strackberoende retardationen parametreras i parametern Retardera/S_ABH.
Alla retardationer fran hogre till 1agre hastigheter sker stréckberoende.
Information
@

Innan den digitala ingangen for kérhastigheterna V_3 eller V_2 tas bort, maste ingangen fér
korhastigheten V_1 ligga an (se diagrammet "Normalstopp vid végberoende retardation").

Om det pa grund av tekniska svarigheter inte skulle vara majligt, att styra tva kérhastigheter samtidigt
(t.ex. styrning av hastigheterna via en véxelkontakt), kan den vagberoende retardationen aktiveras
med parametern Styrsystem/SIM_V1=PA!

Harvid maste det beaktas, att positioneringshastigheten V_1 maste aktiveras senast 100 ms efter
avaktiveringen av kérhastigheterna V_3 eller V_2!

Vid binar férinstallning fér hastigheten, sker en vagberoende retardation endast vid
Styrning/SIM_V1=PA!

Information

Om signalen fér den hoga korhastigheten (t.ex. V_3) stangs av kortvarigt, retarderar
frekvensomformaren motorn till positioneringshastigheten V_1. Av sakerhetsskal ignoreras en férnyad
styrning till en hdgre kérhastighet. Styrningen till en hégre kdrhastighet &r forst méjlig igen, efter att alla
ingangar for kérhastigheterna har kopplats ur och motorn har natt varvtalet 0.
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13.6.1 Striackberoende retardation - standard

Nar franslagningspunkten for kérhastigheten nas, har den parametriserade sluthas-
1 tigheten V_3 uppnatts.
Retardationen inleds
2 Kérning med positioneringshastighet V_1
3 Positioneringshastighet V_1 slas av
Motorn retarderas ytterligare
Varvtal 0
4 Utgang MB slas av
Bromsen maste falla in utan férdréjning
Motorn matas vidare med strom
Stréommatningen till motorn slas av
5 Utgang RB slas av
STO-funktionens ingdngar maste avaktiveras utan fordrojning ("0"-signal) eller motor-
relderna maste sla ifran.
v
X-IN »
RF k
V_1
v_3
RV1/RV2
X-0uT
RB
MB

Normalstopp vid végberoende retardation
RF  Friséttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_3 HObg kérhastighet

RV1/RV2 Férinstélining for riktningen
RB Regulator klar

MB Mekanisk broms
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13.6.2

13.6.3

Strackberoende retardation med mellanhastighet
Vid stopp med strackberoende retardation gar det att retardera ytterligare fran V_3 till V_2.

V“

X-IN

RF

V_1

V.2

V.3

RV1 /RV2

X-0UT
RB

MB

v

Normalstopp med stréckberoende retardation och retardation fran V_3 till V_2.
RF  Friséttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_2 Mellanhastighet

V_3 HGg kérhastighet

RV1/RV2 Fdrinstélining for riktningen

RB Regulator klar

MB Mekanisk broms

Koérning med rundbagformig hastighetsprofil vid vagberoende retardation

Skulle den valda sluthastigheten (V_2 eller V_3) inte nas vid korta etageavstand, utfor ZAdyn4C en
rundbageskdrning. Genom rundbageskorningen uppnas alltid samma krypstrackor, oberoende av den
hastighet som uppnatts vid avstangningstidpunkten.

Nar franslagningspunkten for kérhastigheten har uppnatts, har den parametriserade
sluthastigheten &nnu inte uppnatts.

Motorn accelereras ytterligare.

Den punkt fran vilken retardationen maste inledas, beréknas.

Retardationen inleds

2 Koérning med positioneringshastighet V_1

Positioneringshastighet V_1 slas av
Motorn retarderas ytterligare

Varvtal 0

Utgang MB slas av

Bromsen maste falla in utan férdréjning
Motorn matas vidare med strom

Strommatningen till motorn slas av

Utgang RB slas av

STO-funktionens ingangar maste avaktiveras utan fordréjning ("0"-signal) eller motor-
relderna maste sla ifran.
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13.7

13.71

X-IN
RF
V_1
V.3
RV1/RV2

X-ouTt
RB

MB

Korning med rundbagformig hastighetsprofil
RF  Friséttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_3 HG6g kérhastighet

RV1/RV2 Férinstélining fér riktningen

RB Regulator klar

MB Mekanisk broms

Saledes ar retardationsstrackorna fran V3 — V1 (S_31) och genvagarna V1 — varvtal 0 (S_1, endast
identiska vid DCP 1 och DCP 3) vid en normal kérning och vid en kérning med rundbagformig
hastighetsprofil.

Tidsberoende retardation
Den tidsberoende retardationen ar aktiv for alla hastighetsévergangar, om menyn Retardera/S_ABH
=Av.

Efter avstangningen av den aktuella férinstéliningen for hastighet retarderas motorn beroende pa
tiden till den hégsta annu styrda hastigheten.

Information

Vid en tidsberoende retardation varierar retardationsstrackorna beroende pa den hastighet som
uppnatts vid retardationens startpunkt. Av detta skal &r den tidsberoende retardationen endast
meningsfull, om den maximala kérhastigheten uppnas vid varje korning.

Retardationen nar kdrhastigheten uppnatts

Nar franslagningspunkten for kérhastigheten nas, har den parametriserade sluthas-
1 tigheten V_3 uppnatts.
Retarderingen till V_2 inleds

Franslagningspunkt for V_2
Retarderingen till V_1 inleds.
Positioneringshastighet V_1 slas av
Motorn retarderas ytterligare

Varvtal 0

Utgang MB slas av

Bromsen maste falla in utan férdréjning
Motorn matas vidare med strém

Strémmatningen till motorn slas av

Utgang RB slas av

STO-funktionens ingangar maste avaktiveras utan fordrgjning ("0"-signal) eller motor-
relderna maste sla ifran.
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13.7.2

2K 2 345

X-IN

RF

V_1

V.2

V.3
RV1/RV2

X-0UT
RB

ME

Tidsberoende retardering nar kérhastigheten uppnatts
RF  Friséttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_2 Mellanhastighet

V_3 HG6g kérhastighet

RV1/RV2 Férinstéllning fér riktningen

RB Regulator klar

MB  Mekanisk broms

Retardering nar kdrhastigheten inte uppnatts

Nar franslagningspunkten for kérhastigheten uppnatts, har den parametriserade slu-
1 thastigheten V_3 &nnu inte uppnatts.
Retardationen inleds

2 Kérning med positioneringshastighet V_1

Positioneringshastighet V_1 slas av
Motorn retarderas ytterligare

Varvtal 0

Utgang MB slas av

Bromsen maste falla in utan férdréjning
Motorn matas vidare med strom

Strommatningen till motorn slas av

Utgang RB slas av

STO-funktionens ingdngar maste avaktiveras utan fordréjning ("0"-signal) eller motor-
relderna maste sl ifran.

A 4

X-N
RF

V1
V.3
RV1/RV2

X-ouT
RE

MB

Tidsberoende retardation nar kérhastigheten inte uppnatts
RF  Friséttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_3 HG6g kérhastighet

RV1/RV2 Férinstéllning fér riktningen

RB Regulator klar

MB Mekanisk broms
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i

i

13.8

13.9

Information
Om korningens varaktighet 6vervakas av styrenheten, kan ett felmeddelande sandas ut pa grund av
den langa koértiden med korhastigheten V_1!

Information
Om den héga koérhastigheten slas av kort innan den instéllda sluthastigheten uppnas, kan det leda till
att hissen kor forbi vaningen.

Optimering av retarderingen
Retarderingsrampen definieras av parametrarna pa menyn Retardation. Genom att féréndra
parametervardena kan kurvans férlopp anpassas till kraven.

Y v

X-IN
RF r--------------.-l
Vi
V3

RV1/RV2

X-0UT
RB

MB

Retardationsramp

RF  Frisé&ttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_3 HG6g kérhastighet

RV1/RV2 Férinstélining fér riktningen
RB Regulator klar

MB Mekanisk broms

A_NEG: Forinstallning for retardationen i m/s2. Ett hogre varde leder till en stérre retardation och saledes
till en brantare ramp.

R_NEG1: Forinstalining fér den évre rundningen. Ett hdgre varde leder till en mjukare rundning.

R_NEG2: Fdrinstélining fér den nedre rundningen. Ett hégre varde leder till en mjukare rundning.

Information
Genom anpassning av parametrarna dndras retardationsstrackan V_3 — V_1. Den nya berdknade
strackan visas pa displayen. Eventuellt maste franslagningspunkten for V_3 anpassas darefter.

Genviagsoptimering

Optimering fran:

o forlanga genvagar med koérhastigheten V_1

¢ stopp som inte ligger i vaningens plan genom fér tidig franslagning av V_1
Utan extra monteringsarbete.

Genom krypstrackeoptimering i menyn:

Retardation / S_DI1

Retardation / S_DI2

Retardation /S_DI3

KorhastigheternaV_1, V_2 och V_3 sténgs av retarderat pa alla vaningsplan med det varde som har
parametrerats i den aktuella menyn.
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Optimering av genvdgarna

1 Kor till varje vaning fran bada korriktningarna med maximal kérhastighet V_3
respektive V_2 och kontrollera genvagen s1 pa menyn "INFO / sida 03".
Dist. - - --------- 03
sa: 0.00 s21 0.52m
sr:70.00 s31: 1.45m
sl: 0.00 sd: 0.52m
2 Vardet for s1 bor vara lika pa alla vaningar fran bada kérriktningarna.
N&r genvégarna &r olika, ska det minsta vérdet fér s1 anvéndas.
3 Andra parametrarna "S_DI3" respektive "S_DI2" till det vérde som faststallts fér s1
pa menyn RETARDATION.
4 Kontrollera uppférande vid retardation och korrigera eventuellt vérdena for para-
metrarna "S_DI3" respektive "S_DI2".
Information
i Nar vardena for s1 skiljer sig, ar det inte majligt att erhalla samma genvag pa alla vaningar!
v A
4 51 B
X-N
RF
V1
V.3
RV1/RV2
X-0UT
RB
MB

Retardation

med icke-optimerad genvag

RF  Friséttning av regulatorn
V_1 Positioneringshastighet
V_3 HG6g kérhastighet

RV1/RV2

Férinstélining for riktningen

RB Regulator klar
MB Mekanisk broms
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X-IN

RF

v_1

V.3
RV1/RV2

X-0UT
RE

MB

Retardation med optimerad genvég
RF  Friséttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_3 HG6g kérhastighet

RV1/RV2 Férinstéllning fér riktningen
RB Regulator klar

MB  Mekanisk broms

13.10 Optimering av stoppet
Tidsforloppet for stoppet

T4 ] T5 [ T _5a

Vx

RVx

X-0UT

St |

I 1 I I
I 1 I I
I I I I
— ' ! ; f
MB I I I I
I I I I
I I I I
RE —aasssssssssssssssshessm————— |

T_4 Hallning av varvtal 0

T_5 vénta tills bromsen éar sluten
T_5a ytterligare strémmatning till motorn
T_5b vénta tills motorn blir strémlés
T_6 vénta tills relderna 6ppnats

RF  Friséttning av regulatorn

Vx Koérhastighet

RVx Korriktning

ST Regulatorstérning

MB Mekanisk broms

RB Regulator klar

De olika tiderna kan parametriseras pa menyn Stopp.

Tidsoptimering genom 6évervakning av bromsarna

N&r bromsévervakningen &r optimerad (menyn Overvakningar/BR # Av) och
overvakningskontakterna ar stangda, optimeras tiden T_5. Sa snart som bromsarna har stangts,
avbryts tiden T_5 och tiden T_5b startas.
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Tidsoptimering genom 6évervakning av relderna (valfritt)

Na&r évervakningen av relderna ar aktiverad (menyn Overvakningar/CO = Pa) och
overvakningskontakterna ar anslutna, optimeras tidenT_6. Sa fort som relderna ar 6ppnade, avbryts
tiden T_6 och stoppférloppet avslutas.

13.11 Optimering av avstandet mellan hissgolvets och vaningsgolvets niva

1 Kor till varje plan fran bada kérriktningarna och faststall avstandet mellan hissgolvets
och vaningsgolvets niva pa varje vaningsplan genom manuell métning.
2 Avstandet bor vara lika stort pa alla vaningar.
Nar avstanden &r olika skall det lagsta faststéllda vardet anvéandas.
3 | menyn Retardera kan parametern ”S_DI1” &ndras till det faststéllda vardet.
4 Kontrollera retardationsbeteendet och korrigera eventuellt vardet fér parametern
"S_DI1”.
Information
e Nar avstanden &r olika pa grund av att vaningsgolvets och hissgolvets niva skiljer sig, ar det inte
l mojligt att kora till alla vaningsplan pa ett sadant sétt att vaningsgolvets och hissgolvets niva
sammanfaller genom andring av parametern "S_DI1”!

X-IN
RF

V_1
V_3
RV1/RV2

X-ouT
RB

MB

-
A J

Optimering av skillnaden mellan vaningsgolvets och hissgolvets niva.
RF  Friséttning av regulatorn

V_1 Positioneringshastighet

V_3 HG6g kérhastighet

RV1/RV2 Férinstéllning fér riktningen

RB Regulator klar

MB  Mekanisk broms

13.12 Direktinkérning

Information

e En direktinkdrning ar méjlig endast vid anvandning av DCP2-, DCP4- eller CANopen-Lift-protokollet i

l positionslaget och en absolut schaktkopiering!
Vid direktinkérningen forinstéller styrningen den reststracka, som ska koras anda till stoppet, at
ZAdyn4C. Frekvensomformaren retarderar motorn beroende pa den férinstéllda reststrackan.
Darigenom ar en inkérning till stoppet mojlig utan krypstracka. Vid direktinkérning ar det mgjligt att
styra mellanhastigheterna.
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13.13

Direktinkérning med DCP-protokoll
1 Kérhastighet
2 Reststrdcka

Nar parametern Retardera/S_ABH = Slow ar parametrerad, sker inkérningen med en fértida
reducering av inkérningshastigheten.

A

Efterjustering

Korrigering av lyftorganens tdjning, nér hisskorgen belastas respektive avlastas. Téjningen av linorna
utvarderas av styrningen.

Efterjusteringshastigheten parametriseras pa menyn Korning/V_Z och styrs via en digital ingang
(parametriserad till V_2).

Information
Kérhastigheten for efterjustering har féretrdde framfér de andra kdrhastigheterna.

For att kunna genomféra en efterjustering, maste minst de féljande ingangssignalerna vara
tillgangliga:

e Frisattning av regulatorn

o EfterjusteringshastighetV_2Z

¢ Forinstalining for riktningen

Information
For att undvika pendlingar, maste styrenheten vanta under en lamplig tid, tills linan kommer till vila,
innan efterjusteringen aktiveras.
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L

VJ

A J

X-IN / \“

RF
v_Z
RV1/RVZ2
X-0uT
RE

MB

Efterjustering av hastigheten

RF  Friséttning av regulatorn

V_Z Efterjustering av hastigheten
RB Regulator klar

MB  Mekanisk broms

13.14 Drift under tomgang
Saval synkron- som asynkronmotorer kan drivas pa tomgang med ZAdyn4C.

Fara

OBSERVERA | | &

Nar synkronmotorer drivs under tomgang kan kraftiga vibrationer eller bullerutvecklingar uppsta!
Darfor maste faktorn fér varvtalsregulator-grundférstarkning "SPD_KP™ minskas till ca. 0,1%.

Reglering
»>SPD_KP 1.00

> 0.10
Varvtalsregulator
grundférstérkning

13.15 Snabbstart
Motorn blir spanningsledande och den mekaniska bromsen 6ppnas redan under stdngningen av
hisskorgens dorr. Motorvarvtalet regleras till 0. Darigenom kan kérningen pabdrjas direkt efter att
dérrarna har stangts.

Information
- Funktionen snabbstart far endast anvandas i dérromradet vid hissanldggningar med efterjustering.
l Foreskrifterna i EN 81-20 skall iakttagas.
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13.156.1  Utstyrning
Parametrisera den digitala ingang i menynStyrsystem tillv=0.
{Utstyrning
»>f 108 v=0
b v=0
Funktion I08
-
Standard DCP CANopenlLift
1 |Hissdérren stangs Hissddrren sténgs Hissddrren stédngs
Styrning av ingangarna: Satt bitarna genom hissens styr-  |Korforlopp via styrord fran styren-
o RF -Friséttning av regulatorn system: heten enligt CiA-specifikation 417,
e RVx - Férinstallning for e (G2-Varvtal 0 kérkommando enligt féljande:
korriktningen e B1 - Kérkommando » Enable Voltage
e Hallning av v=0 - varvtal 0 o B2 - Avsténgningsbrytare  Disable Operation
e B3 - Kérhastighet ¢ Malhastighetv =0
Aktivering av utgangen: o B4 - Kérriktning STO-funktionens ingangar maste
+ RB - Regulator redo aktiveras utan férdréjning ("1"-Sig-
STO-funktionens ingdngar maste |Satt bitarna genom ZAdyn4C n?l) eller motorrelderna maste slas
aktiveras utan férdrgjning ("1"-Sig- [¢ S1 - Kérning aktiv pa .
nal) eller motorreléerna maste slés |STO-funktionens ingangar maste Motorn matas med strom
pa aktiveras utan férdréjning ("1"-Sig-
Motorn matas med strém nal) eller motorrelderna maste slas
pa
Motorn matas med strém
2 |Aktivering av utgangen: Satt bitarna genom ZAdyn4C Styrningen éppnar bromsen med
o MB — mekanisk broms e S6 - Mekanisk broms "Aktivera drift”
Motorbroms maste 6ppnas utan  |Motorbroms maste éppnas utan ~ |Motorbroms maste éppnas utan
fordrajning. fordrojning. fordrojning.
Motorvarvtalet regleras till 0. Motorvarvtalet regleras till 0. Motorvarvtalet regleras till 0.
3 |Hissdorren ar stangd Hissddrren &r stédngd Hissdorren &r stangd
Avaktivering av ingangen: Satt bitarna genom hissens styr- |¢ Bromsen 6vervakas av
e Hallning av v=0 - varvtal 0 system: styrningen: Bromsen maste vara
e G6 - Mellanhastighet eller 6ppen
Styrning av ingangama: e G7 - Snabb hastighet e Stall in malhastigheten via
* V1 - positioneringshastighet * B3 -Koérhastighet "styre.nheten . _
eller Ta bort bitarna genom hissens styr- |Korhastigheten maste aktiveras
¢ V2 - mellanhastighet eller system: maximalt 150 ms efter att ingangen
« V3 - korhastighet e G2-Varvtal 0 v=0" avaktiverats!
Korhastigheten maste aktiveras  |KOrhastigheten maste aktiveras
maximalt 150 ms efter att ingangen |maximalt 150 ms efter att ingangen
"v=0" avaktiverats! "v=0" avaktiverats!
Fara

Fara vid kérning med hissddrren éppen!
For att forhindra en for tidig start i hdndelse av en defekt ingang, ett ledningsbrott eller ett falskt
telegram via CANopen hiss eller DCP for funktionen "Hallning av varvtal 0”, bor signalerna for
korhastigheterna anlaggas forst efter att funktionen "Hallning av varvtal 0” har stangts av!
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>

v r

~
w
<
|-
L
¥
o

|
[

-

BO
—» 4— max. 150 ms G2

GO0
B3

Snabbstart med standardstyrning
RF  Friséttning av regulatorn
v=0 Hallning av varvtal 0 s6
V1 Positioneringshastighet

|

!

B4
B2
B1

51

V3 Koérhastighet Snabbstart med DCP-styrning

RV1/RV2 Férinstélining for riktningen BO Frigivning av frekvensomformare
RB  Regulator klar B1 Kérkommando
MB Mekanisk broms B2 Avstdngningsbrytare

13.15.2

14

14.1

14.2

14.21

B3 Korhastighet

B4 Férinstélining for riktningen
S1 Koérning aktiv

S6 Mekanisk broms

G2 Varvtal 0

G7 Hog hastighet

Overvakningsfunktioner vid snabbstart

¢ Halls drivenheten pa Varvtal 0 under mer an 20 s, vaxlar frekvensomformaren 6ver till stérning med
felet ERR780/Snabbstart >20 s

e Satts ingangssignalen "Hall varvtal 0” under kérningen, véxlar frekvensomformaren over till
stérning med felet ERR781/Quick. vid kérning

¢ ROr sig motorn mer an £7 mm med den instéllda ingangen Varvtal 0, vaxlar ZAdyn4C over till
stdrning med felmeddelandet ERR529/Quickstart larm

« Overvakningstiden for vridgivaren (T_GUE) startas, efter att funktionen "Varvtal 0” har sténgts av

Nodevakuering

Intro
¢ Vid strémavbrott kan en nédevakuering genomféras.
¢ Genom nodevakueringen kérs hisskorgen till en vaning eller till gatuplanet.

Nodevakuering med 1-fasig spdnningsmatning 230 VAC

Intro

Tack vare endast ett litet effektbehov vid synkrondrift ar det magjligt att utféra en evakueringskérning i
motorisk och generatorisk riktning.

Pa grund av den héga magnetiseringsstrémmen &r en nédevakuering med enfasig spanningsmatning
inte meningsfull f6r asynkronmotorer.

Krav:

e Fo6rnddevakuering via 1-fasig spanningsmatning 230 V AC maste féljande spénning finnas
tillganglig fér frekvensomformaren:
— 230 VAC for inmatning vid L1 och L2 fran n&tanslutningen
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Kéannetecken pa evakuering via 1-fasig spanningsmatning:
e Evakuering i motorns och generatorns riktning

¢ lastoberoende start

¢ |astoberoende inkdrning

¢ ink6rning pa samma niva

Noédevakueringens férlopp med 1-fasig spanningsmatning:
¢ Vid borjan av varje kérning analyserar ZAdyn4C lastférhallandet mellan hisskorgen och motvikten.
¢ | enlighet med lastférhallandet meddelar ZAdyn4C styrenheten i vilken riktning som
evakueringskérningen skulle vara energibesparande.
e Styrenheten startar evakueringskérningen genom anlaggning av:
— Frisattning av regulatorn
— Forinstéllining for riktningen
— Forinstallning fér hastigheten

Utformning av spdnningsmatningen

Den erforderliga effekten satts samman pa foljande satt:

Effektférbrukning elektronik ZAdyn4C

Effektférbrukning styrenhet

Upptagen effekt elektromekaniska hallbromsar

Upptagen effekt fran dvriga forbrukare (korgbelysning, ...)

Motorns effektférbrukning vid motordrift med tillracklig effekt (fraga hos
motortillverkaren)

= Aktiv effekt [W]

+ 4+ + o+

Information
Schaktets verkningsgrad har ett avgérande inflytande pa den nédvéndiga effekten hos den enfas
l spénningsmatningen.

14.2.2 Parametrering
(1) Foljande forutsattning maste vara given:
Hisskorgens korriktning ar nerat vid:

Standard DCP
24 V-signal vid den pa "RV2” para- |Kommandobyte 1, bit 4 = high
metrerade ingangen

(2) Identifiering av spanningsavbrott:
Parametrisera den digitala ingangen pa menyn Styrsystem till PARA2

Utstyrning
»>f I08 PARA2
Y PARA2

FunktionI_ 08

Vid spdnningsavbrott meddelas frekvensomformaren genom styrning av den parametriserade
ingangen med 24 VDC, att en omkoppling till parametersats 2 ska ske.
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(3) Meddela styrenheten om den tillatna korriktningen (tillval):

Standard DCP
Parametrisera den digitala utgangen pa menyn Kommandobyte 2, bit 2 = low — hisskorgen ar
Styrsystem till Evac.Dir lattare &n motvikten
C—— Evakueringskorning uppat!
£ 04 Evac.Dir
> Evac.Dir Kommandobyte 2, bit 2 = high — hisskorgen ar
mEEern G tyngre &n motvikten

Evakueringskorning nedat!
Utgang 6ppnad — hisskorgen &r lattare &n motvikt-

en
Evakueringskorning uppat!

Utgang stangd — hisskorgen ar tyngre an motvikten
Evakueringskorning nedat!

(4) Forinstallning for evakueringssattet:
Pa menyn Parameterinstalln., ska parametern F_PARA2 = EVA. 1*AC parametriseras.

Parametersats 2
Y F_PARAZ EVAC1*AC

Y EVAC1*AC
Funktion Parametersats 2

(5) Kopiera parameter:
Valj till funktionen PARA1->2 pa menyn Parameterinstalin. / COPY. Efter kopieringen star
parametern pa "AV” igen

Parametersats 2
% COPY Aus

Y Paral—2
Kopiering av parametrar

Information
S Innan parametrarna kopieras maste detekteringen av spénningsavbrottet och evakueringssattet vara
l parametriserade. Pa grund av den lagre spanningsmatningen ar endast ett lagre varvtal mojligt for
motorn. Under kopieringsproceduren berdknas de maximalt méjliga hastigheterna for V_2 och V_3.

14.3 No6devakuering via UPS

14.3.1 Intro

Med anledning av en synkrondrivenhets lagre effektbehov, kan en evakueringskérning genomféras vid
halvlast eller i den dragande lastens riktning med en i handeln vanlig UPS. En evakueringskérning mot
lastens riktning ar inte magjlig!

Pa grund av den hoga magnetiseringsstrémmen ar en nédevakuering med enfasig spanningsmatning

A inte meningsfull fér asynkronmotorer.

Krav:
e Fo6rnodevakuering via UPS maste foljande spanning finnas tillgénglig for frekvensomformaren:
— 230 VAC for inmatning vid L1 och L2 fran natanslutningen

Nodevakueringens férlopp vid spanningsmatning via UPS:

¢ Vid borjan av varje koérning analyserar ZAdyn4C lastférhallandet mellan hisskorgen och motvikten.

¢ | enlighet med lastférhallandet meddelar ZAdyn4C styrenheten i vilken riktning som
evakueringskérningen skulle vara energibesparande.
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¢ Styrenheten startar evakueringskérningen genom anlédggning av:
— Frisattning av regulatorn
— Forinstélining for riktningen
— Fdrinstélining fér hastigheten
14.3.2 Nodevakuering med UPS med optimal effekt
Kannetecken pa evakuering med optimal UPS-effekt:
¢ lastoberoende start
¢ |astoberoende inkdrning
¢ inkdrning pa samma niva
¢ vid motsvarande utformning av UPS &r &ven en kdrning i motorns riktning majlig.
Dimensionerng av UPS-enheten
Erforderlig UPS-effekt satts samman pa féljande satt:
Effektférbrukning elektronik ZAdyn4C
+ Effektforbrukning styrenhet
+ Upptagen effekt elektromekaniska hallbromsar
+ Upptagen effekt fran 6vriga forbrukare (korgbelysning, ...)
* Motorns effektforbrukning for UPS-drift med optimal effekt (fraga hos
motortillverkaren)
= Aktiv effekt UPS [W]
Information
i Schaktets verkningsgrad har ett avgérande inflytande pa den nédvandiga UPS-effekten.
14.3.3 Nodevakuering med UPS med minimal effekt
o Information - begréansningar vid evakuering med reducerad UPS-effekt:

¢ |astberoende start, kan inte optimeras

e Evakuering endast i den dragande lastens riktning

¢ Positionering sker beroende pa lasten, darigenom kan det bildas steg mellan vaningsgolvet och
hissgolvet

Dimensionerng av UPS-enheten

Erforderlig UPS-effekt satts samman pa féljande satt:

Effektférbrukning elektronik ZAdyn4C

Effektforbrukning styrenhet

Upptagen effekt elektromekaniska hallbromsar

Upptagen effekt fran dvriga forbrukare (korgbelysning, ...)

Motorns effektférbrukning for UPS-drift med reducerad effekt (fraga hos
motortillverkaren)

= Aktiv effekt UPS [W]

+ + + o+

Information
Schaktets verkningsgrad har ett avgérande inflytande pa den nodvandiga UPS-effekten.
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14.3.4 Parametrering
(1) Foljande forutsattning maste vara given:

Hisskorgens koérriktning ar nerat vid:

DCP
Kommandobyte 1, bit 4 = high

Standard
24V-signal vid den pa "RV2” para-
metrerade ingangen

(2) Identifiering av spanningsavbrott:
Parametrisera den digitala ingdngen pa menyn Styrsystem till PARA2

Utstyrning
»>f I08 PARA2
Y PARA2

FunktionI_ 08

Vid spanningsavbrott meddelas frekvensomformaren genom styrning av den parametriserade
ingangen med 24 VDC, att en omkoppling till parametersats 2 ska ske.

(3) Meddela styrenheten om den tillatna kérriktningen (tillval):

CAN
Objekt 0x6049 = 1:Hisskorgen ar

DCP
Kommandobyte 2, bit 2 = low —

Standard
Parametrisera den digitala utgan-

gen pa menyn Styrsystem till
Evac.Dir

Utstyrning

> £ 04
> Evac.Dir

Funktion 04

Evac.Dir

hisskorgen &r lattare &n motvikten
Evakueringskérning uppat!

Kommandobyte 2, bit 2 = high —
hisskorgen &r tyngre &n motvikten

Evakueringskérning nedat!

|attare an motvikten
Evakueringskdrning uppat!

Objekt 0x6049 = 2:Hisskorgen ar
tyngre &n motvikten
Evakueringskérning nedat!

Utgang 6ppnad — hisskorgen &r
lattare an motvikten
Evakueringskorning uppat!

Utgang stangd — hisskorgen ar
tyngre an motvikten
Evakueringskorning nedat!

(4) Forinstallning for evakueringssattet:
Parametrisera parametern F_PARA2 = UPS pa menyn Parameterinstalin..

Parametersats 2
Y F_PARAZ UPS
Y UPS
Funktion Parametersats 2

(5) Forinstéllning for statormotstandet pa synkronmotorer:
Mata in den anvanda synkronmotorns statormotstand i menyn Parameterpost 2/R_U20

Parametersats 2
»>R_U20 1.00

Y 1.00
Statormotstand UPS

Ohm

(6) Begransa motorstrommen:
Begransa av motorstréommen genom att ange den tillgéngliga UPS-effekten pa menyn
Parameterinstalin. 2/P_UPS.

Parametersats 2

> P_UPS 1.0 kW
L2 1.0

Maximal belastning av UPS
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Faststallning av den tillgdngliga UPS-effekten

X1 Typskylt
- Effektfdrbrukning styrenhet
- Upptagen effekt elektromekaniska hallbromsar
- Upptagen effekt fran 6vriga férbrukare (korgbelysning, ...)
= Tillgdnglig UPS_effekt [W]

Information

e Genom att ange UPS-effekten faststalls UPS-evakueringssattet.

l Tillrdcklig effekt: En evakueringskdrning med kdnnetecknen fér en evakuering med optimal UPS-
effekt genomfors.

For lag effekt: En evakueringskérning med kannetecknen fér en evakuering med minimal UPS-effekt
genomfors.

Fara
Ett for stort instéllt varde for P_UPS kan leda till 6verbelastning eller forstorelse av UPS.

(7) Kopiera parameter:
Valj till funktionen PARA1->2 pa menyn Parameterinstalln. / COPY. Efter kopieringen star
parametern pa "AV” igen

Parametersats 2
% COPY OFF

Y PARA1—2
Kopiering av parametrar

Information
e Innan parametrarna kopieras maste detekteringen av spénningsavbrottet och evakueringssattet vara
l parametriserade. Pa grund av den lagre spanningsmatningen ar endast ett lagre varvtal mojligt for
motorn. Under kopieringsproceduren beraknas de maximalt méjliga hastigheterna fér V_2 och V_3.

(8) Koppla ifran tider, under vilka motorn halls pa varvtal 0:
Parametrisera menyn Start/T_3=0

Start

»>T_3 0.0 s
Y 0.0

Hall varvtal =0

Parametrisera pa menyn Stopp/T_4=0

Stopp
»>T_4 0.0 s
> 0.0

Hallning avvarvtal 0

14.4 Optimering av positioneringen
Genom den reducerade UPS-effekten ar det inte maojligt att retardera motorn till stillestand. Detta
betyder, att motorn vid den tidpunkt da vaningen nas och bromsarna sluts fortfarande befinner sig i
rorelse. Genom tidsférdréjningen tills bromsarna sluts, kan det intraffa att dérrzonsomradet kérs forbi
och att det saledes bildas ett steg.
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14.41 Parametrering
Parametrisera menyn Parametersats 2/STOP = PA
{Parametersats 2
» STOPP ON
Y ON
\Stopp—funktion
Standard DCP2/DCP4
Parametrisera menyn Parametersats 2/STOP = |Faststall 6verkérningsstrackan fér vaningsgolvets och
PA hissgolvets exakta niva vid fullast
Bromsarna sluts redan da franslagningspunkten |Parametrera menyn Styrning/DCP_STP = ... mm
for korhastigheten V_1 nas.
Utstyrning
»>DCP_STP 35 mm
Y 35
Stopp foére stoppléage
Bromsen sténgs redan nér den via S_Stop angivna
distansen till vaningsgolvets och hissgolvets exakta
niva nas.
Information
e Trots denna atgard &r positioneringen fortfarande beroende av lasten. Vid kérning med halvlast kan ett
l for tidigt stopp utanfér dérrzonsomradet intraffa vid Parametersats 2/STOP = PA.
14.5 Noédevakuering med 3-fasig spanningsmatning 3~ 400 VAC
14.51 Intro
Krav:
¢ Fornddevakuering med 3-fasig spanningsmatning maste féljande spanning finnas tillgénglig for
frekvensomformaren:
— 3~400 V AC fér inmatning till L1,L2 och L3 vid natanslutningen.
Information
@

En nddevakuering via 1-fasig spanningsmatning (AC) eller via spanningsmatning med batterier (DC)
ar inte mojlig.

Kéannetecken pa nddevakuering via 3-fasig spanningsmatning:
e Evakuering i motorns och generatorns riktning

¢ lastoberoende start

¢ lastoberoende inkdrning

¢ inkdrning pa samma niva

Nodevakueringens férlopp:
¢ Vid borjan av varje koérning analyserar ZAdyn4C lastférhallandet mellan hisskorgen och motvikten.
¢ | enlighet med lastférhallandet meddelar ZAdyn4C styrningen i vilken riktning som
evakueringskérningen ar energibesparande.
e Styrenheten startar evakueringskérningen genom anlédggning av:
— Frisattning av regulatorn
— Forinstélining for riktningen
— Forinstélining fér hastigheten
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14.5.2

Utformning av spanningsmatningen

Effektférbrukning styrenhet

+ 4+ + o+

motortillverkaren)

Den erforderliga effekten satts samman pa féljande satt:
Effektférbrukning elektronik ZAdyn4C

Upptagen effekt elektromekaniska halloromsar
Upptagen effekt fran évriga férbrukare (korgbelysning, ...)
Motorns effektférbrukning vid motordrift med tillracklig effekt (fraga hos

Aktiv effekt [W]

Information

Schaktets verkningsgrad har ett avgdrande inflytande pa den nédvandiga effekten hos den trefasiga

spanningsmatningen.

Parametrering

(1) Foljande férutsattning maste vara given:
Hisskorgens korriktning ar nerat vid:

Standard

DCP

CANopenLift

24 V-signal vid den pa "RV2” para-
metrerade ingangen

Kommandobyte 1, bit 4 = high

Evakueringsriktning objekt 0x6049

(2) Identifiering av spanningsavbrott:
Parametrisera den digitala ingadngen pa menyn Styrsystem till PARA2

Utstyrning
»>f I08 PARA2
Y PARA2

FunktionI_ 08

Vid spanningsavbrott meddelas frekvensomformaren genom styrning av den parametriserade
ingangen med 24 VDC, att en omkoppling till parametersats 2 ska ske.

(3) Meddela styrenheten om den tillatna kérriktningen (tillval):

Standard

DCP

CANopenlLift

Parametrisera den digitala utgan-
gen pa menyn Styrsystem till
Evac.Dir

Utstyrning
£ 04 Evac.Dir
Y Evac.Dir

Funktion 04

Utgang 6ppnad — hisskorgen &r
lattare an motvikten
Evakueringskorning uppat!

Utgang stangd — hisskorgen &r
tyngre &n motvikten
Evakueringskorning nedat!

Kommandobyte 2, bit 2 = low —
hisskorgen &r lattare &n motvikten

Evakueringskérning uppat!

Kommandobyte 2, bit 2 = high —
hisskorgen ar tyngre 4n motvikten
Evakueringskérning nedat!

Forfragan gallande objekt 0x6049
evakueringsriktning genom styrn-

ing

Varde 1 -> Hisskorgen ar lattare
&n motvikten, evakueringskdrning
uppat!

Varde 2 -> Hisskorgen ar tyngre
an motvikten, evakueringskdrning
nerat!
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(4) Forinstallning for evakueringssattet:
Pa menyn Parametersats 2 ska parametern F_PARA2 = EVA. Parametrera 3*AC.

Parametersats 2
Y F_PARAZ EVA.3*AC

Y EVA.3*AC
Funktion Parametersats 2

(5) Kopiera parameter:
Valj till funktionen PARA1->2 pa menyn Parameterinstalin. / COPY. Efter kopieringen star
parametern pa "AV” igen

Parametersats 2
% COPY Aus

Y Paral—2
Kopiering av parametrar

Information

Innan parametrarna kopieras maste detekteringen av spénningsavbrottet och evakueringssattet vara
parametriserade. Det gar inte att sénka den ndédvéandiga effekten under evakueringen. | den 2:a
parameterposten maste da vardena for hastigheten och accelerationen anpassas.
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14.6 Kopplingsschema UPS till ZAdyn4C
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1 Funktion ingéng 1: Overvakning av spénningsavbrott

2 Funktion ingang X-IN:108
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14.7

OBSERVERA

No6devakuering via lossning av bromsarna

Nodevakuering via manuell eller elektrisk 6ppning av motorbromsarna, tills att hisskorgen har natt

nasta vaningsplan i riktning mot den dragande lasten.

Om en nédevakuering utférs genom att bromsarna éppnas, ska motorlindningarna kortslutas fér att

férhindra att hissen accelererar okontrollerat. Kortslutningen genererar ett varvtalsberoende

bromsmoment, vilket oftast racker till for att begrénsa hissens hastighet till ett sakert varde.

¢ Drivs ZAdyn4C utan kontaktorer, sker kortslutningen via den interna kortslutningskopplingen pa
ZAdyn4C.

¢ Drivs ZAdyn4C med kontaktorer (som tillval), sker kortslutningen via externa reléer.

Fara
Kortslutning av motorlindningarna maste godkannas av motortillverkaren. Med motorer fran
Ziehl-Abegg &r det kontrollerat och garanterat.

14.7.1  Monitor-funktion
Overvakning av evakueringsriktningen och hastigheten under evakueringsproceduren.
Monitor-funktionen aktiveras via en digital ingang.
Utstyrning
> i—ms :i fﬁ“f:“ Parametrisera den digitala ingédng pa4 menyn Styrning till funktionen 41:Mon-
Funktion I08 itor.
Aktivering av monitor-funktionen
e Koppla ur ZAdyn4C
¢ Aktivera den digitala ingdngen med funktionen "Monitor"
o Koppla ur ZAdyn4C
¢ Monitor-funktionen &r aktiv
Elevator-Monitor
Elevator-Monitor speed:
Speed: 0,2m/s Visning av den aktuella evakueringshastigheten
Direction: up A Direction:
Wilgismaea: .2 Visning av den aktuella evakueringsriktningen
A Evakueringshastighet < grédnsvarde V_G1
A A Evakueringshastighet > grénsvarde V_G1
Distance:
Visning av tillryggalagd evakueringsstrécka
Information
i Nar Monitor-funktionen ar aktiverad, ar alla ytterligare funktioner i ZAdyn4C sparrade!
14.8 Funktion intermittent broms
14.8.1  Intro
Vid en nédevakuering kan funktionen intermittent broms anvandas med elektriska manuellt luftade
bromsar. Genom funktionen bromsas hisskorgens rérelse in och en okontrollerad acceleration av
hisskorgen férhindras.
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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14.8.2 Funktionssatt
Funktionen intermittent broms har tva funktionssétt:
¢ hastighetsberoende taktgivning
¢ tidsmassig taktgivning
hastighetsberoende taktgivning
Den digitala utgang som parametriserats pa funktionen Stutter br. kopplas in beroende pa
gransvardetV_G1.
Den hastighetsberoende taktgivningen omfattar féljande steg, som upprepas efter varandra:
¢ Om hisskorgens hastighet 6verskrider det grdnsvarde som ar parametriserat i parametern V_G1
Oppnas den digitala utgadngens kontakt.
e Bromsarna sluts.
e Gréansvardet underskrids.
¢ Kontakten sluts.
e Bromsen 6ppnas.
e Gréansvardet 6verskrids.
Den hastighetsberoende taktgivningen sker automatiskt, nar
¢ en nddbefrielse genomférs och
e vridgivaren samtidigt ar funktionsduglig
Tidsmassig taktgivning:
Den digitala utgang som parametriserats pa funktionen Stutter br. genomgar en tidsmassig
taktgivning. Bromsen 6ppnas och sluts darigenom med en frekvens pa 0,5 Hz.
Den tidsmassiga taktgivningen sker automatiskt, nar
¢ hissanlaggningen star stilla eller
e vridgivaren ar defekt
Samtidigt maste
¢ bromsluftévervakningen vara avaktiverad eller
e bromsluftévervakningen vara aktiverad och bromsens mikrobrytare eller induktiva nérhetsbrytare
meddela ZAdyn4C, att bromsen ar 6ppnad.
14.8.3 Parametrering
For att aktivera funktionen Intermittent broms, parametriseras en digital utgang pa menyn Styrsystem
pa funktionen Stutter br..
Utstyrning
£ 01 BR Info
Y Stutter br.
Funktion 04
Gransvardet V_G1 matas in i parametern Styrning/V_G1. Vi rekommenderar att stélla in gransvardet
V_G1 pa 0,06 m/s.
Utstyrning
»V_G1 0,3 m/s
Y 0.06
Grédnsvédrde 1
Hisskorgens hastighet kan andras genom att parametern Styrning/V_G1 anpassas.
14.8.4 Kopplingsforslag
Féljande kopplingsforslag finns tillgéngliga pa www.ziehl-abegg.com/service/downloads:
¢ Lasningsfri broms ZAdyn4 (principkopplingsschema), ritningsnummer: ZD4C01K10
¢ Lasningsfri broms ZAdyn4 + ZAsbc4 (principkopplingsschema), ritningsnummer: ZD4C01K11
e Lasningsfri broms ZAdynpro + ZAsbc4B, ritningsnummer: ZD4B01K2
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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15

15.1

15.1.1

15.1.2

Feldiagnos

Avbrott i kérningen och kvittering i stérningsfall

Avbrott i kdrningen

Om ZAdyn4C identifierar ett fel, avbryts det aktuella kérningsprogrammet och féljande utgangar slas
genast av:

e ST - Stérning

e RB-regulator klar (STO/motorreléer)

e MB — mekanisk broms

StyrenheteN maste utan fordréjning:

¢ sluta den elektromekaniska hallbromsen

e avbryta STO eller 6ppna motorrelderna

Drivningen férdréjs av den mekaniska bromsens bromsmoment.

Felet som uppstatt visas med feltext och felnummer pa displayen. Lysdioder, felminnet och fellistan
finns tillgangliga for ytterligare feldiagnos.

Kvittering

Felet kvitteras automatiskt 2 sekunder efter avldagsnandet av felets orsak.

Férutsattningen ar att inga ingangssignaler for kdrhastigheter ligger an. Om kérsignaler anlaggs innan
2 sekunder forldpt, sker ingen Felkvittering.

Foljande fel kvitteras inte automatiskt:

Felnr. Kvittering genom
900 ... 999 Sténg av ZAdyn4C och sla sedan pa den igen

X-IN
RF

X-0UT

ME
5T

=
o @ 66 ®

Felet identifieras

Felet féreligger inte lédngre
automatisk kvittering vid Vx=0
nytt kérkommando

AW
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15.2 Lysdiod

Pa ZAdyn4C finns det en lysdiod for diagnos tillganglig. Lysdioden lyser i olika farger.

1 Lége lysdiod ZAdyn4C 011-032

11164 AR
(AN

ZIEML-ABEGG I ®

Tillstand fér ZAdyn4C vid standard-styrning

LED farg LED-tillstand Driftstatus
grén blinkar en gang per se- Stillestand
kund
gron blinkar tva ganger per Kérning
sekund

DCP-forbindelsens tillstand

LED farg LED-tillstand Driftstatus
rod snabb blinkning| Vid aktiverad DCP-funktion finns inte DCP-forbindelsen, eller ocksa ar
den defekt
grén Pa Vid aktiverad DCP-funktion &r DCP-férbindelsen felfri
R&d/gron Langsamt om- Vid felfri DCP-férbindelse &r DCP-funktionen inte aktiverad (bara
vaxlande blin- DCP3/DCP4)
kande

CAN-forbindelsens tillstand

LED farg LED-tillstand Drifttillstand / Feltillstand

gron blinkar en gang Operation Mode "Stopped"
per sekund

grén snhabb blinkning Operation Mode "Preoperational”

grén Pa Operation Mode "Operational”

réd Aus inget fel, forbindelsen i ordning

réd blinkar en gang CAN-felraknaren har [6pt Gver varningsgransen pa 96 fel
per sekund

réd Pa Bus off, det ar nodvandigt att aterstalla regulatorapparaten

Det ar mojligt, att ett drifttillstand och ett feltillstand upptrader samtidigt och visas samtidig av LED.

Art.nr. 00163371-S
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15.21 Uppdate.mjukvara
Om ett fel upptrader vid programvaru-uppdateringen, visas en blinkkod pa LED motsvarande
felmeddelandet.
Forklaringen av blinkkoden aterfinns i kapitlet Sarskilda funktioner/programvaru-uppdatering.

15.3 Lés av felminnet
Fel som leder till avbrott i kérningen, sparas pa en fellista.
Fellistan aterfinns pa menyn Statistik/ST_LST. Upp till 64 felmeddelanden forvaltas. Skulle 64
meddelanden ha natts, raderas alltid den &ldsta noteringen om ett nytt meddelande skulle komma.
Nar fellistan 6ppnas, visas det fel som upptrddde senast med féljande information:

(D —{—MOP: HW-SW Error

@ —E905 1490:12+—@)
®—s23 0000076  xxx|—@
@ 00 /~0.00m + 12A  20°—(®)
®——-" ®
® @)

Felbeskrivning

Felnr.

Driftstillstand (S=status)
Antal kérningar

Lépande felnummer
Kérriktning

Driftstimmar

Temperatur effektdel
Motorns strémférbrukning
10 Tillaggsinformation (valfritt)
11 Position i schaktet

©CONOOOONWN=

En beskrivning av felnumret samt driftstillstandet befinner sig i kapitlet "Feldiagnos”.

Nar fellistan ar 6ppen, och knappen @ dessutom trycks in, visas féljande information:

(D —1-MOP: HW-SW Error

@ —{E905 -0014.0+—®

®—s23 0000002 xxx+—@
S:Check MOP-status

@®

Felbeskrivning

Felnr.

Driftstillstand (S=status)

Uppgift om hur manga kérningar som gjorts sedan felet uppstod
Status, under vilken felet har upptrétt i klartext

Tidsuppgift om hur ldnge sedan ett fel uppstod
Tillaggsinformation (valfritt)

NO OGN WN

Genombladdring av fellistan:
Fellistan kan bladdras igenom med bada pilknappar.

Bakatbladdring (6kning av I6pande felnummer)

o Framatbladdring (reducering av I6pande felnummer)

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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Faststélla tidpunkten for felet

antal kdrningar och driftens varaktighet

Nar @-knappen har aktiverats, visas skillnaden mellan aktuellt

BC:Larm/Stdrning
E912 S422 -2.4h
-0000189 12C

> 01 RV1I 0.00m +12A

I CANopen Lift- och DCP-drift visas klockslaget och datumet, da ett fel har uppstatt, sparas pa
fellistan och visas.

MOP: HW-SW ErrorJ
E905 22.02.2016— 10:30—Q)
S23 0000076 XXX
00 A0.00m + 12A 20°

1 Datumet, da felet upptrédde
2 Klockslaget, da felet upptrédde

Indikering av informationstext

Om ett felmeddelande visas, eller om fellistan &r 6ppen, kan en informationstext till felmeddelandet
visas. Da maste knappen @ aktiveras. Férutsattningen ar att ett minneskort, dar informationstexten
har sparats, har satts in i kortplatsen X-MMC.

15.4 Radera felminnet
Radering av felminnet sker genom inmatning pa menyn Statistik /| ST_CLR=PA.
Féljande parametrar aterstalls:
e ST_LST (fellista)
e ST_RES (antal avbrott i spanningsférsérjningen)
e ST_SRF (Antal avbrott av kérningar pa grund av avbrott av frisattningen av regulatorn)
e ST _SCO (Antal avbrott i kérningar pa grund av avbrott i reldévervakningen)

15.5 Recorderfunktion
Inspelningsfunktionen matar in matkanalerna under kérningen. Darmed kan orsaken till felet
faststallas enklare vid en felsituation. Matningarna kan sparas pa en zr4-fil pa minneskortet.

Uppstar det ett fel under en kérning, sparas zr4-filen automatiskt, under férutsattning att det finns ett
SD-kort i kortplatsen X-MMC och det inte finns ett minneskort i kortplatsen pa ZApad.

Spara Zr4-fil: Parametrera parametern Minneskort/SAV_ALL = Pa efter kérningen

Minneskort
'»> SAV_ALL OFF
Y ON

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S :
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15.6 Fellista
15.6.1 Formuldrfunktion

OBSERVERA

Enskilda 6vervakningsfunktioner kan avaktiveras genom en inmatning i felformularet (se kapitlet
"Parameterlista/Meny Overvakningar”). Motsvarande felnummer ska matas in i felformular 1-5.
Maskeringsbara fel ar markerade i fellistan med ett punkt i spalten M.

Fara
Formularfunktionen far endast anvéndas i felséknings- och diagnossyfte. For varaktig drift av
frekvensomformaren ska den motsvarande felorsaken atgéardas!

Vid maskering av fel kan féljdfel uppsta.

Genom inférande i formular avaktiveras viktiga 6évervakningsfunktioner. Farliga drifttillstand eller
skador pa frekvensomformaren kan bli féljden.

15.6.2 Negativt felfénster
Inaktiva error kan aktiveras, genom att det aktuella felnumret anges i det negativa felfénstret (se
kapitlet "Parameterlista/Menu Overvakningar”). Alla inaktiva error & mérkta med en anvisning i
fellistan.
15.6.3 Sparrfunktion
Sparrar ZAdyn om vissa fel upptrader flera ganger efter varandra i foljd. Felen maste uppsta i direkt
pa varandra foljande korférsok. Vid genomférande av en felfri kérning satts felrdknaren pa 0 igen.
Féljande sparrfunktioner kan parametriseras i menyn Overvakningar / MOD_ST:
¢ Fix 2 Sek.: ingen sparrfunktion, den utgang som ar parametriserad till "ST" faller ifran i hdndelse av
fel i mindre &n 2 sek och slas darefter pa igen (Forinstéllning for hastigheten V_x far inte ligga an)
e Sparr nr3: Sparrfunktion efter 3 fel. Utgangsreld "ST" férblir franslaget efter det 3:a felet
e Sparr nr2: Sparrfunktion efter 2 fel. Utgangsrela "ST" forblir franslaget efter det 2:e felet
o Sparr nr1: Sparrfunktion efter 1 fel. Utgangsreld "ST" forblir franslaget efter det 1:a felet
Fel som leder till att ZAdyn4C sparras &r markerade med en punkt i spalten S.
15.6.4 Notiser 0xx
Information om:
¢ Felminnets innehall
 Andring av drifttillstand
¢ Anvandning av sérskilda frekvensomformarfunktioner
Notis-nr Notistext Beskrivning M| S
000 Minnet tomt Felminnet ar tomt
001 Ingen feltext Felminnet ar tomt
010 Uppdate.mjukvara  |Programvaru-uppdatering har genomforts
020 MOT_TYP changed |Galler bara ZAdynpro.
Motortypen pa menu "Motortypskylt” har andrats
040 Fasfel Gaéller bara ZAdyn4Bplus.
Orsak: 30 s efter paslagningen identifierades inte en fas i forsérjningsnatet
Atgird: Kontrollera natspanningen
077 ST_LST: locked Det senast inmatade felet uppstod mer &n 5 ganger i fljd °
080 Mode: EVA ->Norm  |Omkoppling fran evakueringsdrift till normaldrift har genomférts
081 Mode: Norm->EVA  |Omkoppling fran normaldrift till evakueringsdrift har genomférts
085 Mode:S&kerh.Brk Fangbefrielse (sédkerhetsbromsfunktion) genomférdes °
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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15.6.5 Error 1xx
¢ Maskinvaru-konfigurationsfel
e Programvarubugg
Felnr. Feltext Orsak till felet
108 Ma§kinvaruidentifika- Ors?k: En moduls identifikationsnummer ér inte kant
tion: fel nummer Atgérd: Uppdatera programvaran (www.ziehl-abegg.com)
110 Orsak: Processorkortets identifikationsnummer (CU) identifieras inte
120 CU: Inger ID Atgrd: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: Shuntmodulens identifikationsnummer (CUSH) identifieras inte
m CUSH saknas | Atgird: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
115 Orsak: Kopplingsnéatdelskortets identifikationsnummer (SP) identifieras inte
125 SP saknas Atgrd: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
116 Orsak: Effektdelskortets identifikationsnummer (PP) identifieras inte
126 PP saknas Atgird: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
117 Orsak: Effektdelskortets identifikationsnummer (MP) identifieras inte
127 MP saknas Atgird: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: Effektdelskortets identifikationsnummer (PU) identifieras inte
18 PU saknas Atgird: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: Mellankretskortets identifikationsnummer (DC) identifieras inte
119 DC saknas Atgird: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: Otillaten kombination av moduler (CUSH)
121 CUSH:ID-Fel | Atgard: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: En moduls identifikationsnummer &r inte kant
130 Maskinvara okand | Atgsrd: Uppdatera programvaran (www.ziehl-abegg.com)
Orsak: En moduls identifikationsnummer ar felaktigt
131 INFB konflikt Atgird: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: Okénd IGBT-modul
140 MP:Unknown IGBT | Atgsird: Kontakta kundtjénsten pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: Moduler (SH, PP, MP) &r inte kompatibla
150 Maskinvara konflikt | Aygsrd: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: Felaktiga métvarden vid registreringen av stromstyrka under paslagnin-
en
160 ADC-Adj.:utanfér Tol. ;g&tgérd: Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen. Kontakta kundtjansten pa
ZIEHL-ABEGG
Orsak: Kretskortet for 6vervakning av motortemperaturen identifieras inte.
174 CUMT:Not detect Atgird: Kontrollera att"kretskortet har monterats korrekt. Satt parametern
"P1P2 = Av” i menyn "Overvakningar”. Byt kretskort
15.6.6  Error 2xx
e Feliparametreringen
Felnr. Feltext Orsak till felet
Orsak: En parameter som ska andras har valts vid aktiveringen av ett kérkom-
200 Stop inmatning mando genom hissens styrsystem
Atgérd: Avsluta parameterinmatning
Orsak: En parameter i menyn "Motortypskylt” har satts pa ”0”
201 Motor skylt Atgird: Kontrollera motordatan i menyn "Motortypskylt”
Orsak: Parametern "n*” har satts pa "0” i menyn "Anlaggningsdata”
203 n*=0 Atgird: Ange parametern "n*”
Orsak: Tva digitala ingangar har tilldelats samma funktion
205 Inmatning dubbel Atgird: Korrigera tilldelningen av funktioner till de digitala ingangarna i menyn
"Styrning”
Orsak: Det uppnadda motorvarvtalet "n*” i menyn "Anlaggningsdata” ligger
minst 20 % Over det instéllda méarkvarvtalet "n” i menyn "Motortypskylt” for
206 n*>1.2204 motorn
“n Atgird: Kontrollera anlaggningsdatan
Kontrollera motordata,
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Felnr. Feltext Orsak till felet M
Orsak: Nar en atermatningsenhet anvands i kombination med ett bromsmot-
stand &r temperaturévervakningen av bromsmotstandet inte programmerad
207 Input PFU_BR saknas

Atgird: Parametrera den digitala ingangen (féretradesvis "X_BR4”) i menyn
"Styrning” till funktionen "PFU_BR”

Atgird: Ange parametern "V*”

208 DELAY aktiv Se fel 355 "FastStp aktivt”.
Orsak: Vridgivartypen (motor) och motortypen passar inte ihop °
Atgird: Ange den korrekta vridgivartypen vid parametern "ENC_TYP” i menyn
210 Felaktig ENC_TYP |"Encoder & BC”
Ange den korrekta motortypen vid parametern "MOT_TYP” i menyn "Motortyp-
skylt”
Orsak: Funktionerna "ZR_RDY” eller "ZR_EN” parametrerades inte vid an-
vandningen av en atermatningsenhet ZArec4C
213 ZR_EN/ZR_RDY sa- Atgird: Parametrera den digitala ingangen till funktionen "ZR_RDY” i menyn
knas » P
Styrning
Parametrera den digitala utgangen till funktionen "ZR_EN” i menyn "Styrning”
Orsak: En encoder (motor) med Hiperface- eller Codeface-granssnitt har valts
och de givartyperna kan inte anvandas tillsammans med ZAdyn4C
215 Ingen HIPER/CODE- | Atgard: Stall in parametern "ENC_TYP” fér den korrekta encodern i menyn
FACE "Encoder & BC”
Byt encodern i drivenheten
Orsak: Vardena fér markvarvtal "n” och méarkfrekvens "f’ &r motségelsefullai | e
220 Felaktig:SM data ~ |menyn "Motortypskylt”
Atgérd: Korrigera parametrarna "n” och *f’ (n = f*60/p)
Orsak: Vardena for markvarvtal 'n” och mérkfrekvens "f” &r motségelsefullai | e
221 Fel: ASM-data menyn "Motortypskylt
Atgird: Korrigera parametrarna “n” och *f’
Orsak: Det parametrerade gransvardet "V_G1” ar for stort i menyn "Styrning”
231 V_G1>150% V* Atgérd: Parametrera gransvardet "V_G1” till maximalt 150 % av vardet pa "vV*”
(menyn "Anldggning”)
Orsak: Det parametrerade grénsvérdet "V_G2” ar for stort i menyn "Styrning”
232 V_G2>150 % V* Atgéard: Parametrera gransvardet ”V_G2” till maximalt 150 % av vardet pa "vV*”
(menyn "Anlaggning”)
Orsak: Det parametrerade grénsvardet "V_G3” ar for stort i menyn "Styrning”
233 V_G3>150 % V* Atgiard: Parametrera gransvardet ”V_G3” till maximalt 150 % av vardet pa
"V*” (menyn "Anlaggning”)
240 ZR:Not RDY Se fel 345 "ZR: Not RDY".
250 Disc: No Enc Adij. Se fel 341 "Disc: No Enc Adj.”.
Orsak: Ett ogiltigt varde fér parametern "JENC_INC” (vridgivare motor) har °
251 Disc: Wrong ENC_INC |stéllts in i menyn "Encoder & BC”
h Atgéard: Korrigera parametern "ZENC_INC”
252 Disc:Enclnc deviance |Se fel 552 "Disc: Encinc deviance”
260 V_EXT aktiv! Se error 360 "V_EXT aktiv”.
270 Linbyte Varning Se error 370 "Vajerbyte varning”.
Orsak: Den berdknade retardationsstrackan fran kérhastigheten ”V_3 ill
stillestand (S30) ar for lang
ogp | Retardationsstrécka for | Atgard: Oka retardationen "A_NEG” i menyn "Retardera”
lang Minska rundningarna "R_NEG1” och "R_NEG2” i menyn "Retardera”
Sank kérhastigheten "V_3” i menyn "Koér”
Orsak: U/f-drift (givarl6s) ar inte tillaten i kombination med styrningens CAN- °
positionslage eller DCP04
281 UF: No Pos. Mode | Atgiird: Andra parametern "Config” till DCPO3 i menyn "Styrning”
Andra styrningstypen i hissens styrsystem till CAN-hastighetslage
. Orsak: Korkurvedatorn &r avstangd °
284 CC_OFF &rpa Atgérd: Satt parametern "CC_OFF” pa "Av” i menyn "ZA-intern”
Orsak: Parametern "V*” har satts pa "0” i menyn "Anlaggningsdata”
285 Anlaggningsdata:V*=0
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Felnr. Feltext Orsak till felet M
Orsak: | menyn "K&r” ar en av kérhastigheterna ”V_1 till V_7” stérre an den
markhastighet "V*” som har stallts in i menyn "Anldggningsdata”
287 V_1Hilv_7 >v* Atgird: Kontrollera hastigheterna”Vv_1tillV_7”
Kontrollera "V*”
Orsak: Hastigheterna ar felaktigt installda i menyn "Kor” °
289 V 1<V 2<V 3 Atgérd: Satt”V_1” mindre 8n"V_2"
- Satt”V_2" mindre &n"V_3"
Orsak: Parameterpost 2 har inte férbelagts fére aktiveringen
290 Parameterpost 2 tom Atgéird: Stéll in parametern "F_PAR2” i det dnskade driftiaget i menyn "Param-
eterpost 2”
15.6.7 Error 3xx
e Fel fére kérningens bdrjan
Felnr. Feltext Orsak till felet M
Orsak: Det sker ingen kommunikation mellan applikations- och motormanage-
ment-processorn vid start
301 MOP: Timeout Atgird: Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen & EMC-god-
kand (avskdrmning med mera)
Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: Programvarufelmeddelande fran motormanagement-processorn °
Atgéard: Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen
303 MOP: SW-Error Aterstéll ZAdyn till leveranstillstdndet: Ange parametern "ZRESET = 77” i menyn
"Statistik”
Uppdatera programvaran
Orsak: Overspéanning har identifierats i likspanningsmellankretsen °
Minnesfel
Fel vid méatvardesregistreringen
304 MOP: HW-Fel Atgird: Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen
Aterstall ZAdyn till leveranstillstandet: Ange parametern "ZRESET = 77” i menyn
”Statistik”
Uppdatera programvaran
Orsak: Nollpunktsutjgamningen av motorstrémsregistreringen (analog-digital- | e
omvandlare) ligger utanfér toleransen
306 ADC:kalibrering? | Atgard: Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen
Byt ut defekt shunt-modul
Orsak: En motorstrém mats redan vid stillestand °
Defekt stromregistrering
308 lulvnotOA Atgard: Kontrollera shunt-modulen
Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen
Orsak: Encodern (motor) identifierades inte infor kérningen °
Atgérd: Kontrollera encoderns anslutning
310 ENC: Ingen AWG Kontrollera instéllningen av parametern "ENC_TYP” i menyn "Encoder & BC”
F6r mer information, se informationsmenyn "Encoder”
Orsak: Instaliningen av parametern "lENC_INC” i menyn "Encoder & BC”
stdmmer inte 6verens med encoderns (motor) upplésning
31 ENC: uppldsning | Atgard: Stall in "ENC_IN” pa den korrekta upplésningen
F6r mer information, se informationsmenyn "Encoder”
Gaéller bara ZAdyn4C och ZAdyn4Bplus.
312 HIPER:Status-Error Se error 336 "ENC: Defekt’
Galler bara ZAdyn4C och ZAdyn4Bplus.
313 HIPER:No Incr. Mode Se error 336 "ENC: Defekt’
Gaéller bara ZAdyn4C och ZAdyn4Bplus.
314 HIPER:Alarm Se error 335 "ENC: Varning”
321 ENDAT: ULP-Fel Se error 335 "ENC: Varning”
322 EnDat: Com-Fel Se fel 337 "ENC: Kommunikation fel”.
324 SSI: Ack-Fel
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Felnr. Feltext Orsak till felet M|S
325 SSI: Timeout
327 ENC: Las-Fel

Orsak: For stor differens mellan den utmatade absolutpositionen och det lage
som beraknats utifran impulserna

328 ENC: Puls-Dif. Atgird: Kontrollera encodern
Kontrollera vridgivarledningen
Kontrollera vridgivaranslutningen (t.ex. skdrmning)

330 ENC:sinus-fel F |Se fel 337.
Orsak: Felaktig kommunikation med encodern (motor) °
Atgird: Kontrollera ledningen till encodern
Kontrollera typen av ansluten encoder

Kontrollera att installationen av anldggningen &r EMC-godkénd (avskarmningar
motor- och BR-ledning)
For mer information, se informationsmenyn "Encoder”

331 ENC: Fel NDEF

Orsak: Ingangsspanningen for signalsparen C och D hos encodern typ
ERN1387 ar noll for bada

332 ENC: 1387 CD=0 |Atgérd: Kontrollera encodern
Kontrollera vridgivarledningen
Kontrollera vridgivaranslutningen

Orsak: Det faststallda absolutvardet (vridgivare motor) ar ogiltigt °
Atgérd: Stdng av ZAdyn och sl sedan pa den igen

Kontrollera parametrarna "ENC_TYP” och "ENC_INC” i menyn "Encoder & BC”
F6r mer information, se informationsmenyn "Encoder”

333 ENC:IIl. Counter

Orsak: Encodern (motor) sénder en varning som pekar pa ett snart funktions- | e |
bortfall

335 ENC: Varning Atgird: Encodern maste bytas sa snabbt som méjligt )
Temporart kan en av parametrarna "MASKx” sattas pa 335 i menyn "Over-
vakningar” for att maskera felet

Orsak: Encodern (motor) ar formodligen defekt °
336 ENC: Defekt Atgird: Stiang av ZAdyn och sla sedan pa den igen
Byt ut encodern

Orsak: Felaktig kommunikation med encodern (motor) °

Atgérd: Kontrollera parametrarna "ZENC_TYP” och "ENC_INC” i menyn "En-
coder & BC”

Kontrollera encoderns anslutning
337 ENC: Kommunikation | kontrollera att installationen &r EMC-godkand (avskarmning av vridgivarledn-
fel ing, motorkabel, BR-ledning med mera)
For mer information, se informationsmenyn "Encoder”
Kontakta hotline pa ZIEHL-ABEGG
Byt ut encodern

Orsak: En magneti positioneringssystemet DISCcontrol identifierades inte vid | o |
den férvantade positionen under den tidigare kérningen
Atgérd: Kiistra fast magneten pa den rétta positionen
Klistra fast de eventuellt nedfallna magneterna

Stall in Hall-sensorn pa ratt avstand

Kontrollera om drivskivans lagring har nagot spel

340 Disc: magnet miss.

Orsak: Magneterna klistrades inte fast

341 Disc: No Enc Adj. Atgird: Valj parametern "ZENC_ADJ” i menyn "Encoder-anpassning” och
klistra fast magneterna

Orsak: Det foreligger ingen signal pa den digitala ingangen som parametrer-
ats till funktionen "ZR_RDY ”"infér kérningen

Atgird: Lamna parametreringsnivan fér ZArec

345 ZR:Not RDY Kontrollera om det foreligger ett fel pa ZArec
Kontrollera parametern "lBC_TYP = ZArec” i menyn "Encoder & BC”
Kontrollera kabeldragningen mellan ZAdyn och ZArec
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Felnr. Feltext Orsak till felet
Orsak: Bromsen identifieras inte som 6ppen infér kérningen oo
Bromsen 6ppnar inte

Brytaren for bromsluftévervakning kopplar inte

Atgérd: Kontrollera bromsluftévervakningen

346 BR: T2 for liten Kontrollera styrningen av bromsen

Kontrollera bromsarnas dppningstid

Kontrollera parametern "T_2" i menyn "Start” och 6ka den vid behov
Kontrollera parametreringen av bromsluftévervakningen (menyn "Overvaknin-
gar” och "Styrning”)

Orsak: Motorrelderna identifieras inte som stangda infér kérningen o e
Motorrelderna kopplar inte

Motorreldernas tillaggskontakter kopplar inte

Atgird: Kontrollera reladvervakningen

Kontrollera motorreldernas kabeldragning

Kontrollera motorreldernas forsérjningsspanning
Kontrollera relaévervakningens férsérjningsspanning
Kontrollera parametern "CO” i menyn *Overvakningar”

347 CO:ONI?

Orsak: Signalerna STO_A och STO_B saknas vid anslutningskldmman X- °
STO efter 2,5 s infér kérningen

Atgird: Kontrollera styrningens kabeldragning

348 STO: Kvarstar Kontrollera reldernas férsdrjningsspanning

Kontrollera STO-signalernas styrspanning

Vid anvandning av ZAsbc4: Aterstéll ZAsbc4 genom att stdnga av och sedan
sla pa denigen

Orsak: Efter styrning av ingangarna STO_A och STO_B registrerades ingen
korsignal fran hissens styrsystem inom 2,5 s

Atgérd: Kontrollera hissens styrsystem betraffande styrsignaler

349 STO: ingen kérsignal |Kontrollera styrningen av STO-ingangarna

Kontrollera kabeldragningen till de digitala styringdngarna vid parallell styrning
Kontrollera den seriella styrningens (CAN, DCP) tillstand utifran ZAdyns status-
lysdiod

Orsak: Effektdelens temperaturgivare identifieras inte. ZAdyn utfér ytterligare | e

Temperatur: Givare de- koérningar med reducerad taktfrekvens pa 4 kHz och maximal flakteffekt

350 fekt Atgird: Inte méjligt, byt ZAdyn sé& snart som méjligt
Kontakta hotline pa ZIEHL-ABEGG
Orsak: Funktionen "Reglerat n6dstopp” ar aktiv infér kérningen °

) Atgird: Kontrollera instéliningen av de digitala ingangarna i menyn "Styrning”

355 FastStp aktivt . . S .
Kontrollera styrningen och kabeldragningen till ingangen med funktionen
"FastStp”
Orsak: Den externa spanningsmatningen med 24 V DC till processorkortet oo
(CU) dverskrider den interna spénningsmatningen med 1 V DC vid befintlig

360 V_EXT aktiv natspanning
Atgird: Ta bort den externa spanningsmatningen med 24 V DC
Reducera spanningen rérande den externa 24 V DC
Orsak: En rérelse hos drivenheten identifieras, trots att utgangen "MB” &r oo
inaktiverad

] Atgird: Kontrollera att motorbromsen har ett tillr&ckligt bromsmoment

365 Kor till MB=AV Kontrollera bromsens franslagningstid
Styrningen av motorbromsen maste ske samtidigt som relaet kopplar med
utgangsfunktionen "MB”
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Felnr. Feltext Orsak till felet M|S
Orsak: Information raknare for korriktningsbyte °
370 Lyftorgan varning Lyfthjalpmedlen maste bytas om cirka 1 ar
Atgird: Byt lyfthjalpmedlen innan raknaren for kérriktningsbyte gar ut
372 ENC: NoAbs.varde |Se fel 337 "ENC: Kommunikation fel”.
373 ENC: No Abs.Slut

Orsak: Det uppmatta motstandet hos klamman "X-MT” & mindre an 20 ohm | e
vid den i menyn "Overvakningar’ instéllda motortemperaturévervakningen

374 P1P2: Kortslutning | P 1P2=PTC’
Atgérd: Kontrollera anslutningen av motortemperaturévervakningen

Kontrollera parametern "P1P2” i menyn "Overvakningar”

Orsak: Den faststallda motortemperaturen ar fér hdg infér kérningen °
Atgird: Kontrollera anslutningen av temperaturgivaren (motor) pa klamman
X-MT

Kontrollera om motorn &r éverhettad

Atgérda orsaken fér 6verhettningen av motorn (minska drifttiden, kontrollera
anlaggningens lastférhallanden, kontrollera motorparametrarna, anpassa en-
codern vid synkronmaskiner, kontrollera motorns kylning med mera)

MOT: Temperaturvarn-

375 .
ing

376 STO: Temp.-Larm Se error 976 "STO: Temperaturlarm”

Orsak: Den beridknade forlusteffekten hos bromsmotstandet 6éverskrider méar-
keffekten med 25 %

Atgird: Kontrollera parametern "BC_TYP” i menyn "Encoder & BC”

377 BRxx:Temp.varning |Kontrollera parametrarna "R_BR" och "P_BR", om "BC_TYP" = "BRxx" i menyn
"Encoder & BC”

Atgérda orsaken till dverbelastningen av motstandet (minska drifttiden, kontrol-
lera anlaggningens lastférhallanden med mera)

) Orsak: Spanningsmatningen till effektdelen var inte aktiv infér kérningen °
378 MP:Inte aktiv | Atgard: Kontakta hotline pa ZIEHL-ABEGG

Orsak: Temperaturen vid effektdelen ar fér hog infér kérningen °
Atgird: Kontrollera enhetsflaktens funktion

Kontrollera omgivningstemperaturen

Atgarda orsaken fér dverhettningen (minska drifttiden, kontrollera anlaggnin-
gens lastférhallanden, kontrollera motorparametrarna, anpassa encodern vid
synkronmaskiner med mera)

379 MP: Temp.varning

Orsak: Minst en broms identifieras som luftad infér kérning vid aktiverad °
bromsluftévervakning

Atgird: Kontrollera parametern "BR” med avseende pa instéllningen av det
380 BR: Start-fel korrekta antalet och kopplingslogiken (NO/NC) hos évervakningskontakterna i
menyn "Overvakningar”

Kontrollera att anslutningen av évervakningskontakterna ar korrekt
Kontrollera 6vervakningskontakternas funktion

Orsak: Ett internt enhetsfel uppstod infér kérningen oo
395 MP:ERR_EXT aktiv Atgird: Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen
Kontakta hotline pa ZIEHL-ABEGG
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15.6.8 Error 4xx
e Avbrott i kérningen fér skydd av ZAdyn4C
e Spanningsoévervakning
« Overspanning bromsmotstand / broms-chopper
o Temperaturregistrering effektdel
e Strébmdvervakning

Felnr. Feltext Orsak till felet M
ADC: Overstrém Orsak: En motordverstrom har identifierats °

Atgird: Kontrollera anslutningen till motorn med avseende pa kortslutning och
jordslutning

Kontrollera fasféljden i motoranslutningen (U->U; V->V; W->W)

Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (fér mer informa-
tion, se informationsmenyn "Encoder”)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera motordatan i menyn "Motortypskylt”

Kontrollera parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering”

Minska parametern "K_START” i menyn "Start”

Vid Open Loop-drift (asynkrondrift utan givare):

Parametrera parametern Reglering/UF_ED = Pa och 6ka sedan parametern

Reglering/l_IxR stegvis. Overskrid inte det maximala vérdet
1,5 x motormérkstrémmen!

410

412 MOT: UVW saknas |Orsak: Motorkontrollstrommen naddes inte i bérjan av kérningen °
Atgird: Kontrollera motoranslutningen och motorkabeln
Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

415 MOT: UVW-Fel Orsak: Summan av strommarna U, V, W &r inte lika med O oo

Atgird: Kontrollera anslutningen till motorn med avseende pa kortslutning och
jordslutning

420 MP: Temperaturlarm |Orsak: Overtemperatur vid effektdelen °
Atgérd: Kontrollera enhetsflaktens funktion

Kontrollera omgivningstemperaturen,

Atgérda orsaken fér 6verhettningen (minska drifttiden, kontrollera anlaggnin-
gens lastférhallanden, kontrollera motorparametrarna, anpassa encodern vid
synkronmaskiner med mera)

431 MP: PWM saknas Orsak: Internt enhetsfel, pulsbreddsmodulationen stadngdes av °
Atgird: Kontrollera vridgivaranslutningen
Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen &r EMC-godkand (av-
skarmning med mera)

435 MP: PWM Pa Se error 935 "MP: PBM P&”
450 MP: Overlast Orsak: Den maximala utgangsstrémmen fran ZAdyn 6verskreds under mer én| e | e
10s

Atgérd: Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (fér mer
information, se informationsmenyn "Encoder”)

Kontrollera motordata,

Kontrollera viktutjdmningen,

Kontrollera 6ppnandet av bromsen (motor)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera den nédvandiga motoreffekten och apparatens storlek
Kontrollera att hisskorgen och motvikten gar Iatt

451 MP: Overlast Orsak: Utgangsstrommen fran ZAdyn var storre &n 130 % under 1 s vid ett oo
mycket litet varvtal

Atgird: Kontrollera anléaggningen med avseende pa en mekanisk blockering
Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (fér mer informa-
tion, se informationsmenyn "Encoder”)

Kontrollera motordata,

Kontrollera viktutjamningen,

Kontrollera éppnandet av bromsen (motor)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera den nédvandiga motoreffekten och apparatens storlek
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Felnr. Feltext Orsak till felet
452 MP: Overlast Orsak: Utgangsstrommen fran ZAdyn var fér hég under en viss tid (llt-Gver- oo

vakning). Vid laga varvtal och stora avvikelser mellan mark- och arhastigheten
viktas strommen hdgre i motsvarande omfattning

Atgird: Kontrollera att hisskorgen och motvikten gar I4tt

Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (fér mer informa-
tion, se informationsmenyn "Encoder”)

Kontrollera motordata,

Kontrollera viktutjamningen,

Kontrollera 6ppnandet av bromsen (motor)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera den nédvandiga motoreffekten och apparatens storlek

470 DC: U<UDC_MIN |Sefel 970”DC: U < UDC_MIN”. °
471 DC: U>UDC_MAX |Orsak: Mellankretsspanningen har éverskridit maximalspanningen under kor- | e
ningen

Atgard: Kontrollera broms-chopperns/bromsmotstandets anslutning, funktion
och dimensionering

Kontrollera parametern fér "UDC_MAX” i menyn "Effektdel”

Kontrollera parametern "BC_TYP” i menyn "Encoder & BC”

Kontrollera parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering” vid daliga kéregen-
skaper (svanger fram och tillbaka)

Minska parametern "A_NEG” eller 6ka parametern "R_NEG1” i menyn "Retar-
dera”, om det sker under retardationen

472 En fas bortfallen Se error 972 "fasavbrott”.
475 DC: U >850V Se fel 975 "DC: U >850V".
480 MP: Overstrém Orsak: En Gverstrom identifierades vid motorutgangen °

Atgird: Kontrollera anslutningen till motorn med avseende pa kortslutning och
jordslutning

Kontrollera fasféljden i motoranslutningen (U->U; V->V; W->W)

Kontrollera anslutningen av och funktionen hos vridgivaren (fér mer informa-
tion, se informationsmenyn "Encoder”)

Kontrollera encoderns anpassning

Kontrollera motordatan i menyn "Motortypskylt”
Kontrollera parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering”
Minska parametern "K_START” i menyn "Start”

Vid Open Loop-drift (asynkrondrift utan givare):

Parametrera parametern Reglering/UF_ED = Pa och 6ka sedan parametern
Reglering/I_IXR stegvis. Overskrid inte det maximala vérdet
1,5 x motormarkstrommen!

484 MP: Overstrém R Orsak: En 6verstrom identifierades vid utgangen fér bromsmotstandet °
Atgird: Kontrollera anslutningen till bromsmotstandet med avseende pé kort-
slutning och jordslutning

Kontrollera typen av det anvéanda bromsmotstandet (se kapitlet "Tilldelning
bromsmotstand” i bruksanvisningen)

485 Overstrdm ZK Orsak: En 6verstrom identifierades av mellankretsstromgivaren °

Atgérd: Kontrollera anslutningen till bromsmotstandet med avseende péa kort-
slutning och jordslutning

Kontrollera typen av det anvénda bromsmotstandet (se kapitlet "Tilldelning
bromsmotstand” i bruksanvisningen)

Kontrollera motoranslutningen (kortslutning, jordslutning)

Kontrollera vridgivaranslutningen

Lossa ledningarna pa klammorna U, V, W och R samt ge kérsignal. Uppstar
felet igen, foreligger det en defekt pa enheten. Kontakta i det har fallet kundt-
jansten pa ZIEHL-ABEGG

488 MP: Strémregistrering |Orsak: En 6verstrom identifierades infor kdrningen
Atgird: Kontakta kundtjénsten pa ZIEHL-ABEGG
497 Programvara: System- |Se error 982 "Programvarufel (T >4,5 ms)”.
kontroll
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15.6.9 Error 5xx
o Avbrott av kérningen for att skydda anlaggningen
e Varvtalsévervakning
« QOvervakning av STO-funktionen
¢ Reladvervakning (valfritt)
» Overvakning av bromsmotstand / broms-chopper
o Overvakning av motortemperaturen

Felnr. Feltext Orsak till felet
501 Kor till MB=AV Se fel 365 "Korning vid MB = Av”. oo
503 No Enc.-Signal Orsak: Nartiden”T_ENC” i menyn "Overvakningar” hade gatt, identifierades | e | @

annu ingen vridgivarsignal (motor)

Atgird: Kontrollera att bromsen éppnas

Kontrollera tiden "T_ENC” i menyn "Overvakningar”

Overvaka véardet "Cnt” i informationsmenyn "Encoder”, nér motoraxeln roterar
(exempelvis genom att lufta bromsen). Roterar axeln, maste vardet hela tiden
Oka respektive minska

Kontrollera vridgivaranslutningen

Kontrollera installningen av parametern "JENC_TYP” i menyn "Encoder & BC”

504 ENC: Signalavbrott |Orsak: Inga signaler fran vridgivaren (motor) identifieras langre under kérnin- | e | @
gen

Atgird: Motoraxeln roterar kontinuerligt:

- Kontrollera vridgivaranslutningen

- Overvaka vardet "Cnt” i informationsmenyn "Encoder”, ndr motoraxeln roterar
(exempelvis genom att lufta bromsen). Roterar axeln, maste véardet hela tiden
Oka respektive minska

Motoraxeln star stilla under kérningen:

- Kontrollera att bromsen &r tillslagen under kérningen
- P4 ASM: Kontrollera motordatan

- Kontrollera motoranslutningen (U-U, V-V, W-W)

- Oka parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering”

505 Ingen motorrérelse  |Orsak: Inga signaler fran vridgivaren (motor) identifieras oo
Atgird: Kontrollera att bromsen 6ppnas
Kontrollera motordata,

Kontrollera motoranslutningen (U-U, V-V, W-W)
Oka parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering”
514 n>n_LOAD Orsak: Hastigheten ar hdégre éan 110 % av mérkhastigheten V* oo
Atgird: Kontrollera respektive ka parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering”
Kontrollera motordatan i menyn "Motortypskylt”

515 v>110% V* Orsak: Hastigheten ar hégre éan 110 % av markhastigheten V* °
Atgird: Kontrollera respektive ka parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering”
Kontrollera motordatan i menyn "Motortypskylt”

516 v>150% V* Orsak: Hastigheten ar hogre an 150 % av markhastigheten V* °
Atgard: Kontrollera respektive 6ka parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering”
Kontrollera motordatan i menyn "Motortypskylt”

520 Fel riktning Orsak: Drivenheten rér sig flera cm i fel riktning oo
Atgérd: Kontrollera motoranslutningen (U-U, V-V, W-W)

Kontrollera instéllningarna i menyn "Motortypskylt”

Kontrollera vridgivaranslutningen

Kontrollera parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering”

Oka parametern "M_MAX” i menyn "Motortypskylt’

Byt ledarna pa anslutningskldammorna U och V i motorkabeln, om de ovan-
staende I6sningsférslagen inte hjalpte. Observera: Pa synkrondrivenheter
maste en encoder-anpassning goéras (parametern "ENC_ADJ” i menyn "En-
coder-anpassning”) i det har fallet
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Felnr.

Feltext

Orsak till felet

525

ENC: ADC Limit

Orsak: Encoderns eller sinusgivarens signalspar A, B, C eller D har 6verskridit
det tilldtna gransvardet under kérningen

Atgird: Kontrollera att det finns en rektangelvridgivare ansluten till den "ENC-
typ” = "TTL-sinus” som har stallts in i menyn "Encoder & BC”. Stall i det har
fallet in parametern korrekt

Kontrollera att den anslutna vridgivaren stéds av ZAdyn (se kapitlet "Vridgivar-
anslutning” i bruksanvisningen)

Byt vridgivaren

528

Snabbstart? (UPS!)

Orsak: Kérningen pabodrjades med en snabbstart, trots att ZAdyn drivs med
n6dstrom via en UPS. Pa grund av en begransad effekt hos UPS:en gar det
inte halla varvtalet 0 i det har driftlaget.

Atgird: Sténg av snabbstarten i styrenheten

529

Quickstart Alarm

Orsak: | snabbstartsfunktionen rér sig drivenheten mer &n 7 mm, medan
hastigheten styrs mot 0 m/s

Atgérd: Kontrollera motordatan i menyn "Motortypskylt’

Kontrollera parametern "SPD_KP” i menyn "Reglering”

Kontrollera motoranslutningen (U-U, V-V, W-W)

530

STO: Kvarstar

Se fel 348 "STO: Kvarstar”.

531

STO: Avbrott

Orsak: STO-ingangssignalerna avbrots under kérningen. Avbrottet i kérningen
vid signalavbrott &r l&dngre &n 200 ms. Inget avbrott i kérningen vid kortare
avbrott, men felaktig inmatning i slutet av kérningen

Atgérd: Kontrollera sékerhetskretsen

Kontrollera styrningen av STO-ingangarna
Kontrollera reldernas forsdrjningsspanning
Kontrollera STO-signalernas styrspanning

532

STO: Saknas

Orsak: Vid korningens slut foreligger det fortfarande en signal vid ingangarna
STO_A och STO_B, efter att 2,5 s har gatt

Atgird: Kontrollera styrningen av STO-ingangarna
Anpassa tiden i hissens styrsystem, medan STO-ingangarna styrs

533

STO: Fel

Orsak: Tillstandet for signalerna STO_A och STO_B skilde sig at med mer an
120 ms

Atgird: Kontrollera styrningen av STO-ingangarna
Kontrollera reldkontakternas kopplingsfunktion
Kontrollera styrningen av kopplingsrelderna

534

STO: ingen kérsignal

Se fel 349 "STO: Ingen kdrsignal”.

535

ZR: RDY abort

Orsak: Felmeddelande fran ZArec, signalen till den digitala ingang som har
parametrerats pa "ZR_RDY” l6ser ut under kérningen

Atgird: Kontrollera med hjélp av indikeringen av ZArec, om det féreligger ett
fel pa ZArec

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen ar EMC-godkand (av-
skdrmning med mera)

536

SBC:RDY abort

Orsak: Den digitala ingangen med funktionen "SBC_RDY” I6ser ut under
kérningen eller &r inte satt infor kérningen

Atgird: Se kapitlet "Feldiagnos” i bruksanvisningen till ZAsbc4

539

Error while STO on

Orsak:samlingsfel som férorsakas av ett STO-avbrott (fel utldses inom 200
ms)

Atgird: Kontrollera sékerhetskretsen

Kontrollera styrningen av STO-ingangarna

Kontrollera reldernas férsoérjningsspanning

Kontrollera STO-signalernas styrspanning

Foljdfel, som férhindras genom att ett felmeddelande skapas, visas som extra-
information i fellistan.

540

CO:ONI?

Se fel 337 "CO: Saknas”.

544

CO/RF:Vx aktiv

Orsak: Avbrott i kérningen pa grund av ett CO-avbrott, styrningens kérkom-
mandon forblir aktiva

Atgird: Kontrollera sékerhetskretsen
Kontrollera reléstyrningen
Kontrollera utvarderingen av ZAdyns utgangssignaler genom styrningen
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Felnr.

Feltext

Orsak till felet

545

CO:oppnarTidigt

Orsak: Avbrott i kdrningen pa grund av ett CO-avbrott
Atgard: Kontrollera sakerhetskretsen
Kontrollera relastyrningen

548

CO1: Fortf. pa

Orsak: | kérningens slut identifieras relaerna &nnu inte som utlésta, nar tiden
"T_CDLY” i menyn "Overvakningar” har gatt

Atgird: Kontrollera relaévervakningens kabeldragning

Kontrollera reléstyrningen

Kontrollera reldernas funktion

550

MOT: Overlast

Orsak: Motorstrémmen &verstiger vardet ”I_MAX” under tiden "T_MAX” i
menyn "Overvakningar”

Atgird: Kontrollera motordatan i menyn "Motortypskylt”

Kontrollera viktutjamningen,

Kontrollera 6ppningen av bromsen,

Kontrollera anldggningens dimensionering

552

Disc:EnclInc deviance

Orsak: Det faststéallda givarpulstalet uppvisar en for stor tolerans
Atgérd: Kontrollera friktionshjulet (traktion, lagring, diameter)

Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

553

Disc: Wrong position

Orsak: En magnet identifierades, men den var inte férvéntad
Atgérd: Kontrollera magneternas position
Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen

560

V>Vz

Orsak: Under en kérning med styrd hastighet "V_Z" (efterjustering) var has-
tigheten 10 % hdgre &n den angivna markhastigheten

Atgérd: Kontrollera parametrarna som har stéllts in i menyn "Motortypskylt”
Kontrollera parametrarna "SPD_KP” och "SPD_TI” i menyn "Reglering”

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfénstret.

565

Roérelse identifierad

Orsak: Motoraxeln rérde sig vid encoder-anpassningen med stangd broms
Atgird: Kontrollera om bromsen har lossats infér encoder-anpassningen.
Bromsen far inte ppnas under anpassningen

570

PFU: Larm

Orsak: Atermatningsenhetens évervakningskontakt (ingang "BC”) éppnar
under driften av ZAdyn, eller ocksa &r den inte stéangd infor starten
Atgird: Kontrollera atermatningsenhetens felindikering

Kontrollera anslutningen av atermatningsenhetens felmeddelandereléer

575

MOT: Temp. -larm

Orsak: Motortemperaturen har 6verskridit det tillatna gransvardet under kor-
ningen

Atgérd: Kontrollera parametrarna som har stéllts in i menyn "Motortypskyit”
Kontrollera motorstrdmmen i informationsmenyn "Mot” vid konstant kdrning
(tom hisskorg nerat). Den indikerade motorstrommen ska inte éverskrida mo-
torns markstrdm. Gor eventuellt en automatisk identifiering av motorparame-
trarna pa asynkronmotorer (parametern "ASM_ID” i menyn "Motortypskylt”)
Kontrollera motorns drifttid (indikering i informationsmenyn vérdet "ED” i
"Power1”)

Kontrollera vridgivarens encoder-offset pa synkronmotorer

Kontrollera 6ppningen av bromsen,

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfénstret.

582

BR: T2 for liten

Se fel 346 "BR: T2 for liten”.

583

BR: Kor fel

Orsak: Bromsd&vervakningen har 18st ut under kdrningen
Atgird: Kontrollera évervakningskontakternas funktion
Kontrollera bromsstyrningen

Kontrollera bromsarnas forsérjningsspanning

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfénstret.
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Felnr.

Feltext

Orsak till felet

584

BR: Kor fel

Orsak: Bromsdvervakningen har 16st ut under kérningen
a) Inmatning i kdrningens slut vid ett kort avbrott

b) Avbrott i kérningen om avbrottet ar langre an 500 ms
Atgéard: Kontrollera 6vervakningskontakternas funktion
Kontrollera bromsstyrningen

Kontrollera bromsarnas férsérjningsspéanning

585

BR: T5 for liten

Orsak: Bromsen har inte stangts inom tiden "T_5" som har parametrerats i
menyn "Stopp”

Atgird: Kontrollera bromsstyrningen,

Kontrollera bromsmagnetens franslagningstid

Kontrollera installningen av parametern "T_5" och 6ka den vid behov
Kontrollera bromsdvervakningens kopplingsfunktion

587

BR: Delta t for litet

Orsak: | en nddsituation slar inte bromsarna till med en tidsforskjutning pa
minst 50 ms

Atgird: Utfér en bromsstyrning enligt bruksanvisningen fér drivenheten
Montera en sparrdiod i bromskretsen

Kontrollera att den befintliga sparrdioden ar hel

590

RV1/RV2: Omkoppling

Orsak: Riktningsinstéllningen &ndrades under en kdrning
Atgird: Kontrollera styrningen av kérriktningarna

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen &r EMC-godkéand (av-
skarmning med mera)

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfénstret.

599

Flakt defekt

Orsak: Huvudflaktens svarssignal identifieras inte langre
Atgird: Kontrollera spanningsmatningen (kidmma L/N) till flakten
Ta bort eventuella blockeringar i flakthjulet

Sla pa ZAdyn och sténg sedan av den (inklusive spanningsaterstallningen pa
kldmma L/N)

Kontakta kundtjénsten pa ZIEHL-ABEGG

15.6.10

Fel 7xx - 8xx

¢ Avbrott i kdrningen pa grund av kommunikationsfel mellan ZAdyn4C och styrningen
¢ Fel, som kan upptrada under drift med CANopen Lift

Om ett fel skulle upptrada under CAN-drift, genomléper frekvensomformaren tillstdndet "ST_Delay"
och gar anslutning till detta till tillstandet "Check ST Frisattning", dar den forblir, tills styrenheten en ger

kommandot "Fault Reset".

Felnr.

Feltext

Orsak till felet

710

DCP: Timeout

Orsak: DCP-kommunikationen avbréts under kérningen
Atgérd: Kontrollera kabeldragningen fér DCP-férbindelsen

715

DCP: GO-G7 fel

Orsak: Ett DCP-telegram for instéllning av hastigheten (G0-G7) sands inte av
styrningen
Atgérd: Kontrollera styrningens kompatibilitet mot DCP-specifikationen

720

Foérlangt i retardationen

Orsak: Under retardationen 6kades den éverforda reststrackan (DCP04)
alternativt angavs en ny malposition (CAN)

Atgird: Kontrollera encodern med anledning av att faststélla reststrackan
Kontrollera styrningens kompatibilitet mot DCP-specifikationen

Kontrollera foérhallandet mellan encoderns (schakt) och motor-encoderns
strdckmatning (rad 4) i informationsmenyn "Bussinformation 3”

721

DCP: Reststrackefel

Orsak: Det sker ingen andring av den instéllda reststrackan under kérningen
Atgird: Kontrollera styrningens kompatibilitet mot DCP-specifikationen
Kontrollera encodern med anledning av att faststélla reststrackan

780

Snabbstart >20 s

Orsak: Kérhastigheten "V = 0” styrs langre &n 20 s med snabbstartfunktionen
infér kérningen
Atgird: férkorta den tid under vilken "V=0" styrs

781

Quick vid kérning

Orsak: Signalen till den digitala ingang som har parametrerats pa "V = 0” styrs
under kdrningen

Atgird: Kontrollera styrningen av "V=0"
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Felnr. Feltext Orsak till felet M S
799 RF: avbrott Orsak: Signalen till den digitala ingang som har parametrerats pa funktionen °

Frisattning av regulator "RF” stdngs av under kdérningen
Atgird: Kontrollera styrningen av "RF"
Kontrollera sakerhetskretsen

Aktiv endast vid inmatning i det negativa felfénstret.

800 CAN: Timeout Orsak: Felihastighetslaget: Styrningens heartbeat forblir avstangt eller kom- °
mer inte igang inom de instéllda tidsrymderna

Fel i positionslaget: Styrningens och/eller vridgivarens heartbeat férblir av-
stangda eller kommer inte igdng inom de installda tidsrymderna

Atgird: Kontrollera CAN-férbindelserna

Kontrollera enheterna med avseende pa korrekt installd heartbeat

820 CAN: lllegal State Orsak: Styrningen sénder CAN-kontrollord vid en otillaten tidpunkt eller i en o (o
felaktig foljd
Atgird: Kontrollera styrningen med avseende pa aktuell programvaruversion

821 CAN: Position Error  |Orsak: Schaktpositionen &ndras inte inom 200 ms (CAN-positionlage) under o |o
kérning med en hastighet hégre édn 10 cm/s
Atgird: Kontrollera CAN-encodern i schaktet
Kontrollera drivenhetens drivférmaga (drivskiva)

Uppstar det error 5 ganger i rad, sparras ZAdyn. Sparren kan upphavas genom
att parametern Overvakningar/lUNLOCK = Pa parametreras.

831 CAN: Timeout Dis. Op. |Orsak: Styrningen ger kommandot "Disable Operation” vid stopp som inte sker °
inom tiden "T_CMD” som har angetts i menyn "CAN”

Atgérd: Forlang tiden for "T_CMD”

Kontrollera styrningens kompatibilitet med CAN-specifikationen CiA-417
Kontrollera felraknaren med avseende pa forandring under kérning i informa-
tionsmenyn "Bussinformation 4”

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen &r EMC-godkéand (av-
skarmning med mera), terminera CAN-bussen (avslutningsmotstand)

832 CAN: Timeout Shut- |Orsak: Styrningen ger kommandot "Shutdown” vid stopp som inte sker inom °
down tiden "T_CMD” som har angetts i menyn "CAN”

Atgird: Forlang tiden fér "T_CMD”

Kontrollera styrningens kompatibilitet med CAN-specifikationen CiA-417
Kontrollera felraknaren med avseende pa forandring under kérning i informa-
tionsmenyn "Bussinformation 4”

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen &r EMC-godkéand (av-
skarmning med mera), terminera CAN-bussen (avslutningsmotstand)

833 CAN: Timeout Dis.Vol. |Orsak: Styrningen ger kommandot "Disable Voltage” vid stopp som inte sker °
inom tiden "T_CMD” som har angetts i menyn "CAN”

Atgird: Forlang tiden fér "T_CMD”

Kontrollera styrningens kompatibilitet med CAN-specifikationen CiA-417
Kontrollera felraknaren med avseende pa férandring under kérning i informa-
tionsmenyn "Bussinformation 4”

Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen &r EMC-godké&nd (av-
skarmning med mera), terminera CAN-bussen (avslutningsmotstand)

840 CAN: Enc.Info missing |Orsak: Objektet "Position convertion” (0x641F) skrevs inte in i frekvensomfor- °
maren av styrningen
Atgird: Kontrollera styrningen med avseende pa aktuell programvaruversion
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15.6.11  Error 9xx
¢ Allvarliga fel som kan kvitteras endast genom avstéangning av ZAdyn4C

Felnr. Feltext Orsak till felet
903 SIO inte synkroniserad |Orsak: Den interna kommunikationen mellan processorerna ar felaktig vid oo

paslagningen av frekvensomformaren, enheten utfér en reset och startar om

Atgérd: Uppdatera programvaran i ZAdyn

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

905 MOP:HW-SW Error |Orsak: Efter paslagningen har det uppstatt ett maskinvarufel eller ett program- | e | e

varufel. Efter 60 s kopplar frekvensomformaren om till "Wait-Switch off” och
maste stédngas av

Atgérd: Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
906 ZR: ERR by start Orsak: Om parametern "BC-TYP” har stillts in pa "ZArec”, "PFU” eller oo
"PFU+BRxx” i menyn "Encoder & BC”: Det foreligger ingen signal vid ingangen
"BC” vid paslagningen av ZAdyn

Atgérd: Kontrollera ledningsdragningen

Kontrollera med hjalp av indikeringen av atermatning, om det foreligger ett fel
paden

Kontrollera instéllningen av parametern "BC-TYP”

Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen

907 PFU: BR larm Orsak: Vid den med funktionen "PFU_BR” programmerade digitala ingangen °
faller i den 2:a parameterposten signalen for bromsmotstandets temperaturé-
vervakning bort under kérningen

Atgird: Kontrollera bromsmotstandet med avseende pa éverhettning
Kontrollera kabeldragningen till termokontakten fér BR

Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen

908 PFU: ERR at start  |Orsak: Nar frekvensomformaren slas pa, ar atermatningsenhetens éverva- °
kningskontakt inte stangd

Atgird: Kontrollera att atermatningsenheten fungerar som den ska

Prova vridfaltet for atergangsmatningsenhetens natanslutning

Kontrollera anslutningen av dtermatningsenhetens funktionsévervakning pa
den digitala ingangen "BC”

Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen

909 PFU: Larm Se error 570 "PFU: Alarm”.

910 BC/BR: ERR at start |Orsak: Nar frekvensomformaren slas pa, ar broms-chopperns eller bromsmot-
standets 6vervakningskontakt inte stangd

Atgird: Kontrollera broms-chopperns/bromsmotstandets anslutning, funktion
och temperaturdvervakning

Sakerstall att det ligger en spanning pa 24 V DC pa anslutningsklamman X-IN
mellan +24V_IN och GND_IN (se kapitlen "Bromsmotstand” och "Digitala in-
gangar (X-IN)” i bruksanvisningen)

Kontrollera parametern "BR_TYP” i menyn "Encoder & BC”

Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen

911 BRxx: Overlast ! Orsak: Bromsmotstandets bromseffekt nar 200 % av den installda effekten °
inom de senaste 120 s, kdrningen avbryts

Atgird: Kontrollera parametern "BR_TYP” i menyn "Encoder & BC”

Kontrollera den instéllda effekten i parametern "P_BR” vid valet av installnin-
gen "BRxx”

Kontrollera bromsmotstandets dimensionering
Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen

912 BC:Larm/Stérning Orsak: Broms-chopperns eller bromsmotstandets évervakningskontakt Gpp-
nas under kérningen

Atgérd: Kontrollera anslutningen av och funktionen hos temperaturévervaknin-
gen

Kontrollera bromsmotstandets dimensionering

Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen
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Felnr. Feltext Orsak till felet

913 DC: U_DC>U_BC Orsak: | stillestand &r den internt uppmatta spanningen i mellankretsen hogre | o |
an broms-chopperns ingreppsspénning
Atgird: Jamfér det indikerade vardet "U_DC” i informationsmenyn "Brake-
Chopper” med matvéardet vid kldmmorna DC+ och DC- (matomrade 1 000
V DC, OBSERVERA: hégspanning). Det féreligger en defekt pa enheten, om
den indikerade spanningen avviker med mer @n 5 %. Ar den uppmaétta span-
ningen stérre an 620 V, &r natspanningen inte normkonform
Kontrollera férsérjningsspénningen mellan natfaserna, maximalt varde = 440
VAC
Synkronmotorn ror sig bortat i stillestand
Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen

914 Encoder saknas Orsak: Det identifieras ingen vridgivare vid paslagningen av ZAdyn
Atgérd: Kontrollera vridgivarens anslutning
Kontrollera parametern "/ENC_TYP” i menyn "Encoder & BC”
Fo6r mer information, se informationsmenyn "Encoder”
Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen

915 Orsak: Det identifieras ingen vridgivare vid XENC-15 vid paslagningen av °
frekvensomformaren
Atgird: Kontrollera vridgivaranslutningen
genomfér frekvensomformare-reset

917 BRxx aktiv Orsak: 5,5 s efter kdrningens slut styrs fortfarande den inre transistorn for °
bromsmotstandet
Atgird: Jamfoér det indikerade vérdet "U_DC” i informationsmenyn "Brake-
Chopper” med matvardet vid kldmmorna DC+ och DC- (matomrade 1 000
V DC, OBSERVERA: hogspénning). Det foreligger en defekt pa enheten, om
den indikerade spanningen avviker med mer é&n 5 %. Ar den uppmaétta span-
ningen stérre an 620 V, &r natspanningen inte normkonform
Kontrollera férsérjningsspanningen mellan natfaserna, maximalt varde = 440
V AC Synkronmotorn ror sig bortat i stillestand
Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen

919 ZR: BC fel Orsak: Felmeddelande fran ZArec, signal saknas vid den digitala ingangen °
"BC”
Atgird: Kontrollera med hjalp av indikeringen av ZArec, om det féreligger ett
fel pa ZArec
Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen

920 Overstrom stillestand |Orsak: Overstrém i stillestand
Atgird: Kontrollera kabeldragningen fran broms-choppern (om en sadan
finns)
Kontrollera att installationen &r EMC-godkand (avskarmning med mera)
Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

931 Internt fel Orsak: Internt enhetsfel °
Atgird: Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen
Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

935 MP: PWM Pa Orsak: Internt enhetsfel °
Atgird: Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

950 TD_CNT: Limit Orsak: Det maximala antalet korriktningsbyten har natts °
Atgard: Byt lyfthjalpmedlen och stéll in raknaren pa nytt
Nar ZAdyn har stangts av och sedan slagits pa igen, &r vardera en kérning
mojlig

960 STO: Diagnos Orsak: Tillstandet for signalerna STO_A och STO_B skilde sig med mer an °
310 ms. ZAdyn lases genom den interna maskinvarudiagnosen
Atgérd: Kontrollera styrningen av STO-ingéngarna
Felet kan endast aterstallas genom urkoppling av ZAdyn4C

961 STO: Maskinvara Orsak: Maskinvarufel i STO-diagnosen o e
Atgérd: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

962 STO: Maskinvara stille- |Orsak: Den interna diagnosenheten har identifierat ett felfritt signaltillstand. °

stand Atgérd: Stang av ZAdyn och sl sedan pa den igen
Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
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Felnr. Feltext Orsak till felet M
963 STO: Maskinvara start |Orsak: Den interna diagnosenheten har identifierat ett felfritt signaltillstand. °
Atgard:

Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen
Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

964 STO: Maskinvara stopp |Orsak: Den interna diagnosenheten har identifierat ett felfritt signaltillstand. °
Atgird:

Stang av ZAdyn och sla sedan pa den igen
Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
970 DC: U <UDC_MIN |Orsak: Mellankretsspanningen har underskridit grénsvardet for den minimala °
spanningen under kérningen

Atgird: Det foreligger ett spanningsavbrott under kérningen, kontrollera span-
ningen pa de 3 faserna i strémférsérjningen

Kontrollera parametern "UDC_MIN” i menyn "Effektdel” (fabriksinstalining:

450 V)

Kontrollera natanslutningen (natspénning, ledningstvarsnitt, natdrosselns di-
mension, natimpedans)

972 En fas bortfallen Orsak: Det uppstar ett fasavbrott vid en motorisk kérning. En reset I6ses ut. °
Inget fel genereras vid generatorisk kérning

Atgird: Kontrollera de 3 faserna i férsérjningsspanningen (mat L1, L2, L3 mot
PE)

975 DC: U > 850V Orsak: Mellankretsspanningen okar till éver 850 V DC under kérning eller vid °
stillestand

Atgérd: Kontrollera parametern "A_NEG” i menyn "Retardera”, minska den vid
behov

Kontrollera broms-chopperns respektive bromsmotstandets anslutning och
funktion

Kontrollera parametern "BC_TYP” i menyn "Encoder & BC”

Jamfor det indikerade vardet "U_DC” i informationsmenyn "Brake-Chopper”
med méatvardet vid klAmmorna DC+ och DC- (matomrade 1 000 V DC, OB-
SERVERA: hdgspénning). Det foreligger en defekt pa enheten, om den indiker-
ade spanningen avviker med mer an 5 %. Ar den uppmaétta spénningen stdrre
an 620 V, ar natspanningen inte normkonform

Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen

Kontrollera broms-chopperns / bromsmotstandets utformning

976 STO: Temp.-Larm Orsak: Temperaturen i omradet sékerhetskoppling av STO 6verskrider 75 °
grader Celsius

Atgird: Kontrollera enhetsflakternas funktion

Sakerstall att omgivningstemperaturen ar mindre &n 55 grader Celsius
Sténg av ZAdyn och sla sedan pa den igen

980 Programvarufel (zm) |Orsak: Internt fel, okant tillstand °
Atgérd: Sting av ZAdyn och sla sedan pa den igen

Uppdatera programvaran

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
981 Programvarufel (zm cc) |Orsak: Internt fel, okant tillstand hos kérkurvedatorn °
Atgird: Felet kan aterstéllas endast genom att ZAdyn sténgs av
Uppdatera programvaran

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
982 Programvarufel (T >4,5 |Orsak: Enhetsinternt fel, maximal cykeltid for interna berakningar har nastan °
ms) natts

Atgérd: Genomfér programvaru-uppdateringen

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

990 Programvarufel (Stack- |Orsak: Internt fel pa ZAdyn °
top) Atgird: Genomfér programvaru-uppdateringen
Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
991 SIO: Timeout Orsak: Kommunikationen mellan motor-management-processorn (MOP) och °

applikationsprocessorn (APP) &r bruten

Atgird: Kontrollera att installationen &r EMC-godkand (avskarmning med
mera)

Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
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Felnr. Feltext Orsak till felet M

994 MOP: Timeout 2 Orsak: Kommunikationen mellan motor-management-processorn (MOP) och °
applikationsprocessorn (APP) &r bruten vid stillestand
Atgird: Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG
Vid sporadisk uppkomst: Kontrollera att installationen &r EMC-godké&nd (av-
skdrmning med mera)

997 Programvarufel (MOP) |Orsak: Internt fel pa motor-management-processorn (MOP) °
Atgird: Genomfér programvaru-uppdateringen
Vid kontinuerlig uppkomst: Kontakta kundtjansten pa ZIEHL-ABEGG

15.6.12

Hanvisningstexter

For fel, som inte sparas pa fellistan, visas en hanvisningstexpa displayenica. 2 s.

Hanvisningstext

Orsak

CO-avbrott

Under en icke-vagberoende kérning (hastighet V4 ... V7) 6ppnas motorrelderna.
Under stopproceduren éppnas motorrelderna, innan timern T_5b har gatt.
Antalet CO-avbrott réknas pa menyn Statistik/SCO .

RF-avbrott

Under kérningen avaktiveras frisattningen av regulatorn (signal RF).

Under stopproceduren inaktiveras frisattningen av regulatorn (signal RF) innan timern
T_5b har gatt.

Antalet RF-avbrott raknas pa menyn Statistik/SRF.

s1=0cm

Under den vagberoende retardationsfasen fran koérhastigheten V2 eller V3 till position-
eringshastigheten V1 avaktiveras signalen redan for positioneringshastigheten V1.

Obs!n*>n

Det beréknade varvtalet n* ar stérre &n det varvtal n som anges pa typskylten.

Autom. korkurve-

Sa snart som parametern "V*” andras, kommer férfragningen ”"Automatisk férbelaggn-

Férbelaggning?

ing?” som kan bekraftas eller nekas.

Byt lyfthjalpmedel!
Resterande korriktningsbyte: xxx

uppdateras hela tiden.

Det lyftorgan som anvands maste bytas senast om cirka 1 ar.
Det aterstaende antalet korriktningsbyten med det aktuella lyftorganet indikeras och

Berakningen baseras pa utvarderingen av anldaggningens historiska belastningsgrad.
En andring av belastningsgraden, efter att anvisningen har getts, beaktas inte.

Texten maste bekréftas med knappen @, annars blir anvisningen kvar pa displayen.

15.7 Driftlagen pa ZAdyn4C
Programvaran i ZAdyn4C delar in kérkurvan i olika omraden. Till vart och ett av dessa omraden ar ett
statusnummer tilldelat, som hanvisar till ett definierat drifttillstand.
Nar ett fel upptrader, sparas statusnumret med felnumret pa fellistan.
Dessutom visas drifttillstdnden pa menyn Info/Sida02 med statusnummer och i klartext.

Status Frekvensomformarens tillstand Status Frekvensomformarens tillstand

10 Kontroll spdnningsmatning 420,430 |konstant kérning med hastighet Vx

21 Kontroll programvaruversion 440,480 |Retardation till hastigheten 0 m/s

22 Parameterdverféring 460 Retardation till hastigheten Vx

23 :j/:lnta pa signalprocessorn, identifiering av effekt- 490 Nodstopp: Retardation med maximal acceleration

30 Kontroll encoder 493 Lage med avstangd kdrkurvedator

35 Evakueringsbildskdrm 495 Korkurvedator slut

40 Aktivera mellankretsspanning 500 hallning av motor pa varvtal 0 (T4)

41 Kontroll ingang BC

42 41: Atergangsmatningsenhet 510 Vanta tills att motorbromsarna ar stédngda (T_5)
42: Broms-chopper eller bromsmotstand

50,55 Utjdmning strdomtransformator 515 Bromsen matas dessutom med strém 1 s l&ngre
(sl
70 Kontroll temperatur effektdel 520 Avsténgning av spénningsledning till motorn
(T_5b)
80 Start flakt 530 vantan tills motorrelderna kopplats ur
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Status Frekvensomformarens tillstand Status Frekvensomformarens tillstand
90 Elektronisk kortslutningskoppling aktiv 535 ?;t?;?;;agvkg;jag;?npsgmnd av avbrott av fri-
91 |Elektronisk kortslutningskoppling avaktiverad 536 Cgﬂfﬁﬁ?ﬁgﬁ"@%@’x&“ pa grund av avbrott av reldo-
93 Standby 1 538 vénta tills STO aktiverat
96 Parameterberékning aktiv 540 Vanta pa stillestand
97 Parametern redigeras 560 K&rningens slut
570, 572,
98 Véantar pa ZArec 575,902, |Inmatning pa MMC
904
99 |Vantar pa encoder 0 | indanrtining av eleis oreak 28)
100 Anlaggning av 907 Kontroll med avseende pa éverstrém
105 atergangsmatningsenhet pa Standby 908 Retardation efter 6verstrém
107, 108 |Andrar taktfrekvens 909 Vantar pa kérkommando
110 anlaggning redo 910 ZAdyn laser
115 Startretardation 920 L&s absolutvérdesfel
200 start kontroll 930 Overtemperatur effektdel
210 ... 223 |Kontroll encoder 932 Overtemperatur motor
280 véantan tills STO avaktiverats 940,942 |Las maskinvarufel
300 Vanta tills motorrelderna kopplats in 950 parameterbyte
305 Kontroll av motorfaserna 960 Laser absolutvardesfel
310
311 u@ppbyggnad av magnetfaltet i motorn (T1) 980 Sténg av mellankrets
315,316 |Kontrollera absolutvarde 982 motortypen har &ndrats
319 Start reglering 988 vénta pa reset
320 Vanta tills motorbromsarna har éppnats (T2) 990 stérning ingang BC
325 Snabbstart 993 Overstrém i stillestand
330 Accelerera motorn till hastighet V_T3 (T3) 995 Maximalt kérriktningsbyte har natts
340 Start 996 STO fel
400 Kérkurvedator dataséndning 997 Frekvensomformare befinner sig i standby-drift
410 acceleration till hastighet Vx 998 Vanta tills att ZAdyn4C sténgs av
15.8 Vanliga problem vid drifttagningen
Problem Orsak Eliminering
ZAdyn4C startar inte efterinkop-  |Bromsmotstandet ar anslutet till Anslut bromsmotstandet till kkAmmorna

plingen

klammorna +DC och -DC vid ans-
lutningskldmman X1/X3

+DC och R vid anslutningsklamman
X1/X3

ZAdyn4C forblir i status 40 under
startproceduren, felmeddelandere-

Ingangsspanningen &r for lag

Kontrollera frekvensomformarens in-
gangsspénning

laer fér utgangen 011-014 slas
inte pa, menyn kan mandévreras

en fas saknas vid natanslutningen

Kontrollera natanslutningens lednings-
dragning

Motorn nar ej bor-varvtalet (jamfor-
else mellan ar- och bér-varvtal kan

Halvlastutjamningen ar ej korrekt

Kontrollera halvlastutjamningen och
korrigera den vid behov

ses pa Info-menyn pa sida 04)

data" ar

Installningarna pa menyerna
"Motor-typskylt" och "Anl&ggnings-

inte korrekta

Kontrollera instéllningarna pa menyer-
na "Motor-typskylt" och "Anldggnings-
data" (vardet av parametern n* pa
menyn "Anlaggningsdata” far inte vara
vasentligen storre an vardet av parame-

tern "n" pa menyn "Motor-typskylt")

Motordata ar inte korrekta
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Energibesparing

15.9

16

16.1

16.1.1

Auto. Parameter diagnostic (APD)

Vid den automatiska parameterdiagnosen sker en kontroll av:

e parametern med avseende pa rimlighet och gransvarde

¢ av apparatfunktioner med avseende pa funktionsfel

Felaktiga parametrar eller funktioner visas pa displayen.

Varje meddelande maste bekraftas av anvandaren med @. APD-funktionen kan aktiveras pa menyn
Statistik/APD . Efter kontrollen befinner sig funktionen ater pa "Av".

Statistik
% APD OFF

Y ON
Automatisk parameter

Energibesparing

Standby-funktion ZAdyn4C

ZAdyn4C kan kopplas om till standby-drift fér att spara energi vid stillestand. | standby-drift stédngs de
interna komponenterna pa ZAdyn4C av. Darmed har ZAdyn4C en vasentligt 1agre forlusteffekt vid
stillestand. Det finns tva standby-lagen pa ZAdyn4C: Standby 1 och Standby 2

Standby 1:
| Standby 1-laget forblir vridgivaren, 6vervakningsfunktionerna och utgangsrelderna aktiva.

Standby 2:
| Standby 2-ldget stidngs vridgivaren av, 6vervakningsfunktionerna &r inte aktiva och alla
relder stings av, aven felmeddelandereléet.

Aktivering av Standby 1- eller Standby 2-drift

Information
En omkoppling till Standby 1- eller Standby 2-drift &r mojlig, endast nar regleringsfrigivningen (ingang
RF) ar avstangd.

Parametrera den digitala ingangen i menyn Styrning till STANDBY 1 eller STANDBY 2.

Utstyrning
»>f 108 STANDBY1
Y STANDBY1

Funktion I08

5 ms efter inaktiveringen av den digitala ingangen STANDBY 1 &r ZAdyn4C ater driftklar (se diagram).

1

RF

STANDBY 1

ST

Funktion vid Standby 1-drift ZAdyn4C

1 Ingangen STANDBY 1 inaktiveras

2 Ingangen STANDBY 1 inaktiveras

RF  Friséttning av regulatorn

STANDBY1 Ingang med STANDBY 1-funktion
ST Stérning

3 s efter inaktiveringen av den digitala ingangen STANDBY 2 ar ZAdyn4C ater driftklar. Utgangen ST-
stérning aktiveras (se diagram).
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Funktion vid Standby 2-drift ZAdyn4C

1 Ingangen STANDBY 2 inaktiveras

2 Ingangen STANDBY 2 inaktiveras

RF  Friséttning av regulatorn

STANDBY2 Ingang med STANDBY 2-funktion
ST Stdrning

16.2 Atermatning till elnitet
o Atermatningen till elnatet ger méjlighet att spara energi genom att mata in den energi som alstras
vid generatorisk kérning i elnatet. Den har energin anvands av andra férbrukare i byggnaden.
¢ Tack vare atermatningen till elnatet erhalls en klassificering i energieffektivitetsklass A enligt VDI
4707.

16.2.1  Atergangsmatningsenhet typ ZArec4C
& For information om mekanisk och elektrisk installation och om den tekniska datan géllande
atermatningsenhet av typ ZArec4C, se bruksanvisningen till ZArec4C.

16.2.2 Atermatningsenhet av typ REVCON RLD

16.2.2.1 Standby-drift
Det gar att koppla om atermatningsenheten till standby-drift fér att reducera forlusteffekten vid

stillestand.
Revcon
RLD B0 45-400 RLD B0 70-400
Forlusteffekt stillastaende [W]|24
Forlusteffekt standby [W]|8
Aktivering standbydrift
Parametrera den digitala utgangen (foretradesvis f_05) i menyn Styrning till funktionen PFU.
Utstyrning
»f_05 PFU
Y PFU

Utgangens 05 funktion

24 V-spanningsmatningen till ingang A1 pa atermatningsenheten maste brytas for att koppla éver
atermatningsenheten till standby-drift!

Inaktivering av den digitala utgdngen PFU:
» Atermatningsenheten kopplar éver till standby-drift

Tiden mellan kérningens slut och aktiveringen av utgangen PFU kan anges med parametern
Encoder och BC/T_PFU.

Encoder & BC

»>T PFU 0 s
Y 60

Vantetid PFU PBM

Ar parametern T_PFU instélld pa 0 s, &r utgangen PFU alltid aktiv.
Darmed ar standby-driften inaktiverad.

1 s efter aktiveringen av den digitala utgangen PFU &r atermatningsenheten ater driftklar (se
diagram).
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RF
PFU
ST-Revcon
Funktion standby-drift atermatningsenhet av typ REVCON RLD
1 Kdrningens slut
2 Utgang med funktionen "PFU” inaktiveras
3 Utgang med funktionen "PFU” aktiveras
RF  Friséttning av regulatorn
PFU Utgang med funktionen "PFU”
ST-Revcon Atermatningsenhetens utgéang "Stérning”
Elektrisk anslutning standby-drift
PFU X-MON
Revcon SVC A 5) +ZB48/,
[J_éAZ )| BC
X2
Z 3
: X-IN
tﬂ) +24V
@|yon
L‘” GTND
(12) GND
X-OUT
(9)| 051
(10)| 054 —/]
Anslutning av atermatningsenhet av typ REVCON RLD med standby-drift
16.2.2.2 Atermatningsenhet i kombination med automatisk nédevakuering
Pa hissanlaggningar med automatisk nédevakuering via en 1-fasig spanningsmatning
(nodstromsaggregat/UPS) eller uppladdningsbart batteri (EVAC 3C) blir atermatningsenheten inte
aktiv pa grund av den brutna driftspanningen. Ett bromsmotstand maste anvéndas tillsammans med
atermatningsenheten for att undvika en hdg spanning i mellankretsen vid evakuering via en
generatorisk kdrning!
Kombinationen atermatningsenhet + bromsmotstand maste anges i menyn Encoder och BC/BC_typ
Encoder & BC
L>BC_TYP PFU+BR17
Y PFU+BR25
BR/BC - Typ
Anslutning och parametrering av temperaturévervakning av bromsmotstand vid anvdndning
av atermatningsenheter fran externa féretag (inte ZArec4C)
Temperaturévervakningen ansluts till en digital ingang (X-IN eller X-BR). Ingangen maste
parametreras till funktionen PFU_BR.
Utstyrning
» £ XBR4 PFU_BR
> PFU_BR
Ingangens BR4 funktion
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X-MON

+24V
TB1 13 BR
(12) BR1

TB2

(11) BR2

BR

(10§ BR3

(9)| BR4

Anslutning bromsmotstand

17 Specialfunktioner

17.1  Andring av taktfrekvensen
Fabriksinstallningen av taktfrekvensen hos ZAdyn4C &r beroende av storleken och motortypen:

Dimension Synkronmotor Asynkronmotorer

ZAdyn4xx 011

ZAdynaxx 013 Taktfrekvens 16 kHz automatisk Taktfrekvens 16 kHz automatisk
ZAdyndxx 017

ZAdynaxx 023 (parametern M_PWM = auto) (parametern M_PWM = auto)
ZAdyn4xx 032

ZAdyn4xx 040

ZAdyn4xx 050 Taktfrekvens 8 kHz fast Taktfrekvens 16 kHz automatisk
ZAdyn4xx 062 (parametern M_PWM = fast f_PWM) (parametern M_PWM = auto)
ZAdyn4xx 074

Vid en utgangsfrekvens fran ZAdyn4C pa mindre an 7 Hz reduceras taktfrekvensen till 8 kHz.

Information
e Pa menyn Effektdel kan taktfrekvensen vid behov &ndras steglost mellan 2,5 och 16 kHz.
l ESC-knappen @ maste aktiveras i cirka 5 s for frigivning, tills att Ziehl- Abegg intern
FRIGIVNINGvisas pa displayen.
Information
-~ Taktfrekvensen bor @ndras endast efter samrad med Ziehl-Abegg-Hotline. Da gar det att
l forklara, i vilken utstrackning som taktfrekvensens forandring paverkar livslangden hos
ZAdyn4cC.
Fara
En hojning av taktfrekvensen leder till
e en effektminskning for ZAdyn4C (se kapitlet Tekniska data)
e en hogre forlusteffekt och darmed en starkare uppvarmning av ZAdyn4C
Pa grund av de hégre temperaturerna paverkas livslingden hos ZAdyn4C negativt.

17.1.1  Fast forinstéllning for taktfrekvensen (menyn Effektdel/M_PWM=Fix f_PWM)
Fabriksinstéallningen av taktfrekvensen hos ZAdyn4C ligger pa 8 kHz. P4 menyn Effektdel/f_PBM kan
den vid behov &ndras stegldst mellan 2,5 och 10 kHz.

17.1.2 Automatisk anpassning av taktfrekvensen (menyn effektdel/M_PWM=Auto)
Frekvensomformaren arbetar med den taktfrekvens som &r installd pa menyn Effektdel/f PWM_H.
Vid behov kopplar frekvensomformaren om till den taktfrekvens som stéllts in pa menyn
Effektdel/f_PWM.
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17.2 Utjamning av absolut vridgivarer

Fara

s
Vid drift av en synkronmotor skall en vridgivarutjigmning genomféras. Om motorn drivs utan

vridgivarutjamning kan okontrollerade motorrérelser uppsta.

Inga kérningar far géras, innan en encoder har anpassats!

Information
Pa motorer fran Ziehl-Abegg ar encodern anpassad till offset-vdrdet ”0” redan fran fabriken.
l Ingen mer utjamning av den absoluta vridgivaren maste genomféras!

Majligheter till anpassning av en encoder:

ZAdyn4C erbjuder tva olika forfaranden for att anpassa encodern:
e Lastfri anpassning av encodern

¢ Anpassning av encodern med stangd broms

Generella villkor for en lastfri anpassning:

¢ anlaggningarna och motordata maste vara parametriserade

o Lastfri drift, lyftorganen maste vara avtagna fran drivskivan

¢ Bromsovervakningen maste vara aktiverad i enlighet med det anvénda antalet och typen av
bromsar (menyn Overvakningar/BR)

¢ Reléddvervakning maste vara parametrerad enligt typen av reldévervakning (menyn
Overvakningar/CO)

Allmanna betingelser for en vridgivarutjamning med slutna bromsar:

¢ anldggningarna och motordata maste vara parametriserade

¢ Det maste vara sékerstallt, att bromsen inte 6ppnas under anpassningen (lossa bromsen)

¢ Bromsovervakningen maste vara aktiverad i enlighet med det anvénda antalet och typen av
bromsar (menyn Overvakningar/BR)

¢ Reladvervakning maste vara parametrerad enligt typen av relaévervakning (menyn
Overvakningar/CO)
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17.2.1  Lastfri utjamning av SSl-givare

Vid vridgivarutjamning av SSl-givaren matar ZAdyn4C motorn med likstrém. D& hoppar rotorn till
mitten av den narmaste magnetpolen. | den rotorstaliningen maste SSl-givaren utjgmnas manuellt till
sin nollpunkt. For att underlatta monteringen rekommenderas det, att SSI-givaren ansluts till ZAdyn4C
fore monteringen och att den utjamnas till offset-vardet "0” (varde pa menu ENCODER-utjamning
ENC_POS). Montera sedan SSlI-givaren helst utan vridning i den position, dar kldmskruven ar

lattillganglig.

MMC-Recorder
>Encoder-justering
Sakerhetsbroms

HW-Ident.

Encoder-justering
'»> ENC_ADJ OFF
Y Lastfri
Encoder position

|

.
Are you sure?

\}No] [Yes]

|

e
Brakes will be opened

without any torque!

Is the motor load-free
Esc Yes

\[ 11 1

?

J

|

To start Encoder Adjust
Encoder-justering

[Esc]

!

Set offset to zero meme-
memechanically

30°

[Esc] [Done]

Vélj menyn Encoder-justering

Vélj parametern ENC_ADJ
Sla pa encoder-anpassningen med "ENC_ADJ = No load”.

Bekrafta med @ knappen

Avlas om drivenheten befinner sig i lastfritt tillstand.

Avbryt vridgivaranpassningen genom att trycka pa knappen @.
Fortséatt vridgivaranpassningen genom att trycka pa knappen @.

Tryck in knappen for inspektionskérning och hall den intryckt!

Vridgivaranpassningen utfors.

Justera encodern sa noga som mgjligt till vardet 0 ° genom att vrida den
och dra sedan at klamskruven forsiktigt, korrigera samtidigt encoderns
position vid behov. Vid slutet av anpassningsproceduren maste encodern
dras at ordentligt och vardet maste ligga nara 0. Vid avvikelser pa mindre
an + 2,00 °, anses anpassningen vara korrekt. En avvikelse pa maximalt
+ 1 ° rekommenderas.

Rad 2:
Momentant offsetvarde

Bekrafta med knappen @, om encodern &r injusterad.
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ZAdyn kontrollerar om avvikelsen ar mindre an + 2,00 °.

Avvikelse mindre dn £ 2,00 °: Avvikelse storre an eller lika med = 2,00 °:

! !

Encodern &r utjadmnad Encoder-offset inkorrekt
[OK] [OK]

! !

@ Tryck pa knappen. @ Tryck pa knappen.

! !

[%top Inspection! ] [?top Inspection! ]

! !

Slépp knappen for inspektionskérning. Slépp knappen fér inspektionskérning.
Processen &r Det har uppstatt ett er-
klar ererror under processen
[OK] [OK]

! !

@ Tryck pa knappen.

Bekrafta med @ knappen

17.2.2 Lastfri utjamning av EnDat-givare
Vid vridgivarutjdamning av EnDat-givaren matar ZAdyn4C motorn med likstrom. Da hoppar rotorn till
den narmaste polens centrum. | den har rotorstéliningen sparas offset-vardet i EnDat-givaren,
varigenom EnDat-givaren satts till position "0”.

MMC-Recorder

>Encoder-justering Vélj menyn Encoder-justering

Sakerhetsbroms
HW-Ident.

Encoder-justering

> ENC_ADJ OFF Vélj parametern ENC_ADJ
> Lastfri Sla pa encoder-anpassningen med "ENC_ADJ = No load”.

Encoder position

|

Are you sure? Bekrafta med @ knappen
[No] [Yes]

Brakes will be opened

Avlas om drivenheten befinner sig i lastfritt tillstand.

without any torque!

Is the motor load-free ?

[Esc] [Yes] Avbryt vridgivaranpassningen genom att trycka pa knappen @.
Fortsétt vridgivaranpassningen genom att trycka pa knappen @.

[To start Encoder Adju“} Tryck in knappen for inspektionskérning och hall den intryckt!

Encoder-justering

[Esc]

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
180/228 ZIEHL-ABEGG /



Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Specialfunktioner

Vridgivaranpassningen utférs.

~
Encoder adjust running,
Véanta ...

|

[?top Inspection!

Slapp knappen fér inspektionskérning.

!

Pr n ar .
Ed::esse - } Bekrafta med @ knappen

[OK]

17.2.3 Kontroll av den lastfria utjamningen av SSI- och EnDat-givaren.
Né&r vridgivarutjdmningen kontrolleras, matar ZAdyn4C varje enskild pol i motorn med likstrém. Vid
varje pol faststalls offseten och darur beréknas den faststallda offseten. Den har offseten kan sparas i
ZAdyn4C.

Information
Den offset som har faststéllts vid kontrollen sparas inte i ZAdyn4C.

i @

Information

Under vridgivarens anpassning maste drivskivan vridas at hdéger (under synkontroll pa drivskivan).
Efter att anpassningen har avslutats, maste drivskivan befinna sig i samma position som nar
processen paborjades.

i @

Lagring av kontrollen
For att lagra resultatet, maste ett minneskort stickas in pa kortplatsen X-MMC under kontrollen.
Resultatet arkiveras under kérningsnummer.POL i mappen /4CX/DEVICE/[serienummer]/LST.

(
MMC-Recorder

>Encoder-justering
Safety Brake
HW-Ident.

-

P
Encoder-justering -
» ENC_ADJ OFF Valj parametern ENC_ADJ

> Check Sla pa encoder-anpassningen med "ENC_ADJ = Check”.

\Encoder position

!

Are you sure? Bekrafta med @ knappen
[No] [Yes]

Brakes will be opened
without any torque!

Vélj menyn Encoder-justering

Avlas om drivenheten befinner sig i lastfritt tillstand.

Is the motor load-free ?
[Esc] [Yes] Avbryt kontrollen genom att trycka pa knappen @.
Fortsétt kontrollen genom att trycka pa knappen @.

d dj o :
T;zz::_?ﬂ:;znz Just Tryck in knappen for inspektionskérning och hall den intryckt.
Kontrollen av offset-vérdet sker nu automatiskt och varar i ca 2 minuter.

[Esc]
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R Rotorn vrids nu ett helt varv och vid varje pol faststélls offset-vardet.
[5
J
Stop Inspection! h
[ ' Slapp knappen fér inspektionskérning.
J
encoder check finished
359°
[0K]
17.2.4 Vridgivarutjdamning med slutna bromsar

OBSERVERA

OBSERVERA

Né&r en vridgivarens anpassning genomférs med stdngda bromsar, ar det inte nédvandigt, att ta bort
lyftorganen fran drivskivan. Ddrmed kan anpassningen utféras med en avsevart mindre arbetsinsats.

Fara

Motorns elektriska bromsar far inte 6ppnas under vridgivarutjgmningen!

Det rekommenderas, att bromsens elektriska anslutning avlidgsnas under den tid som
vridgivarutjdmningen varar!

Information

Under anpassningen kan kraftigt buller upptrédda vid motorn i cirka 10-15 s. Det har bullret uppstar
genom den speciella strdmmatningen av motorn och ar normalt fér den har typen av
vridgivaranpassning.

Vanligen hall dessutom ovillkorligen inspektionsknappen nedtryckt!

Fara
Nar apparater byts ut maste offset inféras i den nya apparaten!

MMC-Recorder . - -
>Encoder-justering Vélj menyn Encoder-justering

Sakerhetsbroms
HW-Ident.

Encoder-justering
'»> ENC_ADJ OFF
Y Bromsad

Valj parametern ENC_ADJ
Sla pa encoder-anpassningen med "ENC_ADJ = On halt”.

Encoder position

|

( ™\
Are you sure? 2
Bekrafta med @ knappen
\FNo] [Yes] )
(- N\
Is the brake . . .
wiring Avlas om bromsens elektriska anslutning har lossats.
disconnected?
([Esc] [Yes] ) Avbryt vridgivaranpassningen genom att trycka pa knappen @.

Fortsétt vridgivaranpassningen genom att trycka pa knappen @.

!

To start Encoder Adjust
Encoder-justering

[Esc]

Tryck in knappen for inspektionskérning och hall den intryckt!
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!

Encoder adjust running, . . . "

an Vridgivaranpassningen utfors.
Rad 3:

Aktuell motorstrém

ZAdyn kontrollerar om det gick att faststélla ett giltigt offset-varde.

Det gick att faststélla ett giltigt offset-varde: Det gick inte att faststélla ett giltigt offset-
vérde:

! !

[%top Inspection! } [%top Inspection! }

! !

Slapp knappen for inspektionskdrning. Slapp knappen for inspektionskdérning.

|

Forfragan om det faststéllda vardet ska sparas.

Ska det faststédllda
198 °
[No] [Yes]

Tryck pa knappen @ for att inte spara vardet.
Tryck pa knappen @ for att spara véardet.

! !

S En feltext visas pa displayen pa ZApad.
klar

[OK]
Bekrafta med @ knappen Bekrafta med @ knappen

17.2.5 Utjamning absoluta vridgivare typ ERN1387
Anpassningen av absolutvardesgivare av typen ERN1387 motsvarar anpassningen med stéangd
broms.

17.3 Fangbefrielse
Funktion for att lossa hisskorgen fran fanganordningen.

Vid denna funktion bygger motorn upp sitt maximala vridmoment beroende pa de parametriserade
vardena for en pulsféljd och forstker darigenom att dra hisskorgen ut ur fanget.

Pulsbreddsmodulationens taktfrekvens reduceras under tiden fér lossningen av fanganordningen for
att kunna tillhandahalla den maximala effekten.

Fara
Befrielsen fran fanget far inte upprepas godtyckligt, eftersom ZAdyn4C diarigenom kan
forstoras.

Genomférande av befrielse fran fanget

MMC-Recorder
>Encoder-justering
Sakerhetsbroms

HW-Ident.
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Sakerhetsbroms

A —— Valj parametern "SB_MOD"
> Pa Aktivera fangbefrielse

Befrielsefunktion akt

|

Safety Brake

Starta befrielsen fran fanget genom att trycka in knappen for inspektion-

Press inspektion! Skdrning
[esc]
Funktion lyckad! Funktion misslyckad!
0.0 4.08 Avbryt inspektionskérningen e
i bada fallen
——————— > jerkl

SB_INFO 1
[ESC]
Information
ot Parametrarna pulsamplitud, pulstid, pulspaus och pulsantal kan vid behov &ndras pa menyn
l Fanganordning.

17.4 Aterstillning
Beldggning av parametrarna hos ZAdyn4C med standardvarden eller kundspecifika anlaggningsdata.
Reset startas genom numerisk inmatning pa menyn Statistik/RESET.
Resetfunktioner:

Reset-nr Verkan
forparametriserad ZAdyn4C: Parametrarna férses med kund-
specifika anldggningsdata

Standard ZAdyn4C: Parametrarna forses med standardvarden
utifran den féreliggande maskinvaran

77

radering av:

e Parameter

o Fellista

e stdrningsmeddelanden

Parametrarna férses med standardvarden utifran den forelig-
gande maskinvaran

90

radering av:

o Parameter

o Fellista

e stdrningsmeddelanden

Parametrarna férses med standardvarden utifran den forelig-
gande maskinvaran

99

Fara
s
Vid synkronmotorer satts parametern fér Encoder-Offset (ENC_OFF) till O vid en reset. Om ett vérde
skulle ha matats in for ENC_OFF i férvdg, maste antingen en Encoder-Offset féretas eller det gamla
vardet for ENC_OFF matas in efter att en reset genomférts!

Drift av motorn utan vridgivarutjamning kan orsaka okontrollerade motorrérelser!
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OBSERVERA

17.5

17.5.1

OBSERVERA

17.5.1.1

OBS! - Reset 90 och 99

Om en férparametrisering av ZAdyn4C har foretagits hos Ziehl-Abegg, foérloras denna, nar en reset
genomfors.

Parametrarna férses med standardvarden, som inte motsvarar férparametriseringen!

Information
En upprepad start ar mgjlig, férst nar parametrarna hgr angetts i menyerna Motorns typskylt,
Encoder och BC, Anlaggningsdata, Styrning och Overvakningar (se kapitlet "Idrifttagning”).

Minneskort

De féljande funktionerna ar méjliga genom anvéndning av ett Minneskort (MMC-Card eller SD-Card)

pa kortplatsen X-MMC:

¢ Programvaru-uppdatering (se kapitlet "Minneskort / programvaru-uppdatering ")

e Lagring av parametrar (se kapitlet "Parameterlista / Meny Memory Card / Funktion SAV_PAR")

e Lagring av parametrar (se kapitlet "Parameterlista / Meny Memory Card / Funktion LOD_PAR")

e Lagring av parameterlistor, fellistor och parametrar under tilldelning av serienummer hos ZAdyn4C
(se kapitlet "Parameterlista / Meny Memory Card / Funktion SAV_ALL")

¢ Kontinuerlig registrering av kérkurvor med MMC-Recorder och lagring av matvarden i stillestand
(se kapitlet "Parameterlista / Meny MMC-Recorder")

Information
Medan ZAdyn4C kommer at minneskortet, lyser LED pa ZAdyn4C blatt.

Programvaru-uppdatering
Skulle en uppdatering av programvaran vara nédvéandig, kan det géras med hjélp av ett minneskort
(SD/MMC).

Det gar att hamta en uppdatering har:

¢ Internet (www.ziehl-abegg.de)

¢ E-post med programvara fran Ziehl-Abegg

¢ Med ovan beskrivna minneskort med programvara fran Ziehl-Abegg

Fara
Nar uppdateringen har avslutats ska en évervakad kontrollkérning genomforas!

Fara

Forstorelse av programvarans bootloader

Om spanningsmatningen till ZAdyn avbryts eller om minneskortet avldgsnas under programvaru-

uppdateringen, kan detta leda till att programvarans bootloader forstors.

> Avbryt inte spanningsmatningen till ZAdyn eller aviagsna minneskortet under programvaru-
uppdateringen.

Programvaru-uppdatering med operatérspanelen ZApad4C

Uppdatera programvaran

> Satt minneskortet i kortplatsen X-MMC pa controller-enheten (se bilderna nere till hdger).

En programvaruuppdatering kan inte genomféras via kortplatsen pa ZApad! Satt inte minneskortet
i kortplatsen pa ZApad!
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Minneskort i kortplatsen X-MMC pa ZAdyn4C 011-032
Minneskort i kortplatsen pa ZApad
Minneskort i kortplatsen X-MMC pa ZAdyn4C 040-074
f:;:::ikc“ & Vélj menyn Memory Card
MMC-Recorder @ Kvittera menyval
Encoder-justering
TZ:;:::RO Vélj parametern UPDATE
> 27 © Kvittera menyval
Ange uppdateringskoden™.
i Bekrafta med @ knappen
T - .. Uppdateringen genomférs och varar i maximalt 5 minuter.
Max 30s
ziii:i;‘mmc e Efter uppdateringen genomfors en omstart. Frekvensomformaren &r
SN: 12345678 ater redo for drift. Pa displayen syns lankarna till indikeringar som
4.71.1 - 506 ska ses.
YUppdateringskoden kan skapas utifran serienumret fér ZAdyn och versionen pa den fasta
programvaran under féljande lank: https://zacode4drives.ziehl-abegg.com/. Den kan dven skapas
via appen ZAmon Mobile.
17.5.1.2 Programvaru-uppdatering utan operatérspanelen ZApad
> Stang av huvudstrombrytaren och vénta tills regulatorn &r spénningslost.
> Satt minneskortet med programvaruuppdateringen i kortplatsen "X-MMC” (se bild).
> Koppla in huvudstrémbrytaren, frekvensomformaren startas pa nytt.
> Efter att LED har lyst upp i gult fér forsta gangen, dra ut minneskortet under ett kort 6gonblick och
lagg in det igen. Detta férfarande maste vara avslutat inom 5s (beakta snabb blinkkod pa LED).
v Uppdateringen startas (varaktighet maximalt 30s).
Efter fornyad automatisk reset &r ZAdyn4C ater redo for drift.
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1 Kortplatsens placering pa X-MMC pa ZAdyn4C 011-032

2 Kortplatsens placering pa X-MMC pa ZAdyn4C 040-074

17.5.1.3 Fel-blinkkod vid programvaru-uppdatering
Om ett fel upptrader vid programvaru-uppdateringen, visas en blinkkod pa LED motsvarande
felmeddelandet.
&= For laget hos LED, se kapitlet "Feldiagnos / lysdioder".

1s 1s 1s

e f——
i | L L [

1 2 3 4 5
1 vittljus (1)
2 Paus(1s)
3 langsam blinkféljd (pulstalet motsvarar felmeddelande i nedanstaende tabell)
4 Paus (1s)
5 Cykeln aterupprepas
Pulstal Felbeskrivning
1 EEPROM saknas
2 P& minneskortet finns ingen uppdaterad programvara
Den uppdaterade programvaran pa minneskortet &r identisk med programvaran i
3 frekvensomformaren
4 Pa minneskortet finns ingen giltig uppdaterad programvara
5 Filerna fér den uppdaterade programvaran &r inte identiska
6 Applikationsprocessorns externa RAM defekt
Fel: Upptrader, ndr en omstart av ZAdyn4C genomférs efter att fel 25 har upptratt.
7 Atgard:Genomfér férnyad av programvaru-uppdatering utan operatérspanelen ZApad
8,14 Intern programmeringsspénning sténgs inte av
Intern programmeringsspénning sténgs inte av
8.19 (eventuellt &r prog-knappen blockerad)
16 Fel vid radering av programminnet (Flash-raderingsfel)
Fel vid skrivning pa programminnet
17 (Flash-skrivfel)
18 Fel vid prov av de skrivna filerna i programminnet (Flash-datafel)
23 Minneskortet avldagsnades fér tidigt
25 Uppdateringskodens checksumma har befunnits vara felaktig

17.5.2 Lagring av parametrar
Parametrarna tillhérande en frekvensomformare kan lagras pa minneskortet.

Information
e Endast de parametrar som tillhér en frekvensomformare kan lagras pa minneskortet. Det &r inte
1 majligt att lagra parametrar for flera frekvensomformare.
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Sidkerhetskopiering av parametrar

Statistik .
—>Memory Card Valj menyn Memory Card
MMC-Recorder @ Kvittera menyval

Encoder-justering

|

Minneskort

'» SAV_PAR OFF Vélj parametern "SAV_PAR"
> oN @ Kvittera menyval
Valj "SAV_PAR=PA"
l Bekrafta med @ knappen
Please wait ... Parametrarna sparas.
Copyl:_ _ _ _ _ _ _

17.5.3 Laddning av parametrar

Pa identiska anlaggningar kan en frekvensomriktares lagrade parametrar laddas till frekvensomriktare
i de andra anlaggningarna.

Laddning av parametrar

Statistik L
—>Memory Card Val] menyn Memory Card
MMC-Recorder @ Kvittera menyval

Encoder-justering

Tzzzitzzto Valj parametern "LOD_PAR"

N 27 & Kvittera menyval
mata in "LOD_PAR=27"

l Bekrafta med @ knappen

[Please T ] Parametrarna sparas.

17.5.4 Sparande av parameterlistor, printerlistor och fellistor
Parameterlistor, skrivarlistor och fellistor kan lagras pa minneskortet under tilldelning av serienummer
hos ZAdyn4C.
Pa minneskortet uppréttas féljande mappstruktur: ”4CX\DEVICE\Serienummer”. | mappen
"Serienummer” skapas mapparna "LST” och "PAR”. | mappen "LST” sparas fellistorna och
skrivarlistorna och i mappen "PAR” sparas parameterlistorna. Bendmningen av listorna sker enligt det
kérningstal som ar aktuellt vid tidpunkten for sakerhetskopieringen (exempelvis "00000109.FLT” vid
ett kérningstal pa 109).

Sparande av parameterlistor, printerlistor och fellistor

Statistik .
—>Memory Card Valj menyn Memory Card
MMC-Recorder @ Kvittera menyval

Encoder-justering

L
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17.5.5

17.5.6

Minneskort

'» SAV ALL OFF Valj parametern "SAV_ALL"
> oN @ Kvittera menyval
V4lj "SAV_ALL=PA"

l Bekrafta med @ knappen

N
&:opyl: Parameterlistan, printerlistan och fellistan sparas.

- N\
Z;:“:i'f;i Efter att skyddskopior av data har skapats, antar parametern "SA-
SAV_PAR Av V_ALL" ater vardet "AV".

Genomforande av matningar

Det ar mojligt att genomféra matningar vid ZAdyn4C. Dessa méatningar konfigureras pa menyn MMC-
recorder och kan sparas pa minnerkortet. En beskrivning av de enskilda parametrarna pa menyn
MMC-Recorder aterfinns i kapitlet "Parameterlista / Meny MMC-Recorder". Pa minneskortet
uppréattas féljande mappstruktur: "4CX\DEVICE\Serienummer\Rec". Fér varje métvariant skapas en
undermapp i mappen "Rec". Matningarna sparas i dessa undermappar. Féljande undermappar kan
skapas:

 Mappen "ERR": Lagring av matningar, som avbrutits pa grund av att ett fel upptradde.
e Mappen "NORM": Lagring av matningar vid kdrningar utan fel.
e Mappen "SHOT": Lagring av matningar, som genomférts med funktionen "Stop&Shot".

Som filnamn anvénds det aktuella kérningsnumret (t.ex. "00000109.ZR3" vid ett kérningsnummer pa
109).

Sparande av konfigurationer

Konfigurationen av parametrar kan sparas pa minneskortet under tilldelning av
konfigurationsnummer. Parameterlistan och printerlistan sparas. P4 minneskortet upprattas foljande
mappstruktur: "4CX\CONFIG\Konfigurationsnummer". Parameterlistor sparas med fildndelsen
".PA3" och printerlistan sparas med filandelsen ".PRT".

Information
Om tva konfigurationer sparas under samma konfigurationsnummer, kommer den redan befintliga
konfigurationen att skrivas &ver.

Sparande av konfigurationer

Statistik I
- Vélj menyn Memory Card

MMC-Recorder @ Kuvittera menyval
Encoder-justering

T::jjz::to Valj parametern "SAV_CFG"

> 1 @ Kvittera menyval
Rad 3: Mata in konfigurationsnumret (i detta exempel "1")

‘ Bekrafta med @ knappen

[copyl: } Parameterlistan och printerlistan lagras.
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M;;;;:];o:t Efter att skyddskopior har skapats visas ater menyn "Memory
-> SAV_CFG 0 Card".
LOD_CFG 0

17.5.7 Laddning av konfigurationer
Lagrade parameterkonfigurationer kan laddas fran minneskortet till ZAdyn4C genom inmatning av det
aktuella konfigurationsnumret. Da laddas den parameterlista som ar lagrad i mappen "CONFIG” till
ZAdyn4C.

Laddning av konfigurationer

Statistik =
—>Memory Card Vélj menyn Memory Card

MMC-Recorder @ Kvittera menyval
Encoder-justering

Tzzzj::;to Vélj parametern "SAV_CFG"

> 1 @ Kuvittera menyval
Rad 3: Mata in konfigurationsnumret (i detta exempel "1")

l Bekrafta med @ knappen

Efter laddningen genomfér frekvensomformaren en reset.

[Vénta o ] Parameterlistan och printerlistan laddas.

17.6  Kontroll av motorfaserna
For att forhindra odefinierade motorrérelser pa grund av ledningsdragningsfel, ledningsbrott,
kortslutning, ... féretas en kontroll av motorfaserna under startproceduren. Hartill anlaggs en
provspédnning vid faserna U/V/W fére 6ppningen av bromsen och strémmen i de tre motorfaserna
méts.

Pa grund av 6vervakningsfunktionen férlangs startproceduren med ca. 300 ms. Nar
fabriksinstéllningen "Single" anvénds och nar provresultatet ar korrekt ar detta endast fallet vid den
1:a. kdérningen efter inkopplingen av frekvensomformaren.

Om ett fel faststélls under kontrollen avges felmeddelandet E412 - MOT:UVW saknas.

Typen av kontroll kan véljas pa menyn ZA-Intern/lUVW_CHK . Fabriksinstéllningen ar "Single".

Funktion Beskrivning
Single Motorfaserna kontrolleras vid den 1:a. kérningen efter inkopplingen av frekvensomfor-
maren. Nar kontrollen lyckats foretas ingen ytterligare kontroll mer.

Om kontrollen skulle vara felaktig, féretas en kontroll vid varje kdrnings bérjan, tills en
felfri kontroll har kunnat genomféras.

Cont Kontroll féretas vid bérjan av varje kérning

Aus Kontroll av motorfaserna ar avaktiverad

Provspéanningens hojd kan valjas pa menyn ZA-Intern/UVW_PEK. Fabriksinstéllningen &r "f(P)".

Funktion Beskrivning
f(P) Provspanningen rattar sig efter den motoreffekt som matats in pa menyn "Motor-
typskylt” . | hdndelse av fel visas provspénningen i felmeddelandet.
1V... 10V Val av provspanning mellan 1V och 10 V.
| handelse av fel visas provspénningen i felmeddelandet.
15V Provspanning 15 V.
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Fel "E412 - MOT:UVW saknas" upptrader vid korrekt anslutning
Om felet "E412 - MOT:UVW saknas" upptrader nar motorn ar korrekt ansluten, kan detta dven bero pa
for lag provspanning. Denna ska eventuellt héjas manuellt.
17.7 Faltférsvagningsomrade

A

Driften i faltférsvagningsomradet ar bara mdojlig med asynkronmotorer.

Om det nédvéndiga motorvarvtalet n* skulle ligga 6ver motorns markvarvtal n vid drift av en
asynkronmotor, kopplar ZAdyn4C automatiskt om till drift i faltforsvagningsomradet.

Vid drift i faltférsvagningsomradet reduceras magnetiseringsstrémmen |_0 éver hela varvtalsomradet.
| motordata héjs cos phi. Darigenom nas motorns nédvéandiga varvtal.

Ursprungliga och nyberéknade motordata kan jamféras pa menyn Info/sida 05.

17.8 Drift med 3-fasig spanningsmatning 230 VAC.

ZAdyn4C kan drivas med en spanningsmatning pa 3~ 230 VAC.
Hartill maste endast diverse 6vervakningsfunktioner anpassas till den lagre spanningsmatningen.
Powersection

»UDC_N 325 v

> 325 Pa menyn "Effektdel” kan parametern "UDC_N=325 V" parametriseras

DC-mdrkspédnning

Powersection

» UDC_MIN 250 v

250 Pa menyn "Effektdel” kan parametern "UDC_MIN=250 V" parametriseras

Min DC-spénning

Powersection

»> UDC_MAX 760 v

760 Pa menyn "Effektdel" kan parametern "UDC_MAX=760 V" parametriseras

Max DC-spédnning

Powersection

»U_BC 650 v

> 650 Pa menyn "Effektde"l kan parametern "U_BC=650 V" parametriseras
BC-ingreppsspanning
17.9 Reglerat nédstopp vid snedbanehissar
Om ett nédstopp genomférs genom en plétslig slutning av bromsarna vid en snedbanehiss, kan
hisspassagerarna skadas pa grund av det ryckiga stoppet. For att undvika detta, bor hisskorgen
retarderas pa ett reglerat sétt dven vid nédstopp.
Darfor finns ingangsfunktionen FastStp tillganglig.
Nar ingadngen inaktiveras med funktionen FastStp retarderas motorn med den retardation som har
parametrerats pa menyn Styrning/A_MAX (se bilden).
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S

191/228 ZIEHL-ABEGG



Originalbruksanvisning
ZAdyn4C

Specialfunktioner

A

v

X-IN
RF

V1

V3

RV1/RV2

/FastStp

X-0UT
RB

MB

reglerat nédstopp

RF  Friséttning av regulatorn

V1 Positioneringshastighet

V3 HG6g kérhastighet

RV1/RV2 Fdrinstélining for riktningen
FastStp Retardering vid nédstopp
RB Regulator klar

MB Mekanisk broms

17.10 Raé&knare for korriktningsbyten

Den har funktionen &r en bakatraknare som raknar det tillatna antalet korriktningsbyten och i god tid
informerar den driftansvarige fér hissanlaggningen om ett nédvandigt byte av lyftorganen.

17.10.1  Parametrar for raknaren foér korriktningsbyten

De foljande parametrarna finns tillgangliga fér réknaren for korriktningsbyten pa menyn Statistik.
For att kunna utnyttja alla parametrarna, maste |6senordet TD_PWN erhallas dessférinnan.

Parameter Beskrivning

Vardeomrade

Standardin-
stéllning

TD_PWN Tilldelning av I6senord
Ett tal fran 1 till 9999 kan tilldelas som Iésenord.
Satts I6senordet pa 0, ar raknaren for korriktningsbyt-

en inaktiverad.

0...9999
0 = inget 16senord

0

TD_PWC Visning av I6senordet i krypterad form. Véanligen ta

kontakt med tillverkaren om Iésenordet forloras.

nicht einstellbar

21689

TD_PW Inmatning av I6senordet

0...9999

TD_SET Startvarde for bakatraknaren

0.00...10.00 M

0.00

TD_RST Aterstallning av réknarstéliningen fran encodern

Pa
Aus

Aus

Dessutom finns de aktuella raknarstéllningarna och startvardet fér réknaren fér korriktningsbyten

tillgangliga i informationsmenyn pa sidan TravelDirection.

17.10.2 Aktivering av rdknaren for korriktningsbyten

For att kunna utnyttja réknaren for korriktningsbyten, maste de foljande parametrarna anpassas.

*New Password
A

kan erséttas av ett nytt I6senord.

(Statistik

TD_PWN 0
->TD_PWC 21689
:Code of password

nordet.

Till exempel nar detta har glémts bort av operatéren.

(- . N
s:,;sl;t,;k 7 Ange ett nytt I6senord i parametern Statistik/TD_PWN.
> 0 Om ett I6senord redan ar utdelat, maste detta forst matas in i "TD_PW", innan det

Parametern Statistik/TD_PWC indikerar I6senordet i kodad form.
Via det kodade I6senordet kan ZIEHL-ABEGG SE avkoda det ursprungliga I6se-
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OBSERVERA

(Statistik

RERLEMEFGD | parametern Statistik/TD_PW maste det tidigare erhallna I6senordet matas in
> 0 fore varje andring av TD_SET.

\*Pas sword input

(Statistik
»>TD_SET 0 M
> 0 Ange det maximala antalet korriktningsbyten i parametern Statistik/TD_SET.

:Startvérde f6r nerat

_/

Information
Det maximala antalet k&rriktningsbyten for parametern Statistik/TD_SET utgér 16,67 miljoner.

Fara

Vid byte av ZAdyn4C maste det aktuella vardet pa bakatrdknaren "TD_CNT” sparas i den nya
ZAdyn4C!

17.10.3 Inaktivering av raknaren for korriktningsbyten
Féljande parametrar maste anpassas for att inaktivera raknaren for korriktningsbyten.
Statistik h
»>TD_PW O
> 0 Ange det tidigare angivna lI6senordet i parametern Statistik/TD_PW.
*Password input
A J
(Statistik )
»TD_SET 0 M
> 0 Ange "0” i parametern Statistik/TD_SET.
*Startvidrde f6r nerat
A J
fStatistik h
»>TD_ PW O
> 0 Ange det tidigare angivna I6senordet i parametern Statistik/TD_PW igen.
*Password input
A 4
(Statistik h
»>TD_PWN 0
> 0 Ange "0” i parametern Statistik/TD_PWN.
*New Password
\ J
17.10.4 Parametrering av en redan aktiverad raknare for korriktningsbyten
Har en raknare for kérriktningsbyten redan aktiverats, ar dess funktioner spérrade av ett I6senord. Det
marks genom att "56366” visas i parametern Statistik/TD_PWC.
Statistik
TD_PWN 0
->TD_PWC 56366
For att kunna gora éndringar pa en redan aktiverad raknare for korriktningsbyten i efterhand, maste
det tidigare angivna I6senordet anges i parametern Statistik/TD_PW.
Statistik
»>TD_PW O
b 0
*Password input
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S

193/228 ZIEHL-ABEGG



Originalbruksanvisning

ZAdyn4C Specialfunktioner
17.10.5 Utgangsfunktion
Till de digitala utgangarna fran ZAdyn4C kan tva speciella raknarfunktioner tilldelas, nar réknaren for
koérriktningsbyten anvands:
Parameter Funktion Forklaring
Information om |N&dvandigt att byta lyftorga- |Kontakten sluts, nar det aktuella lyftorganet kan anvéndas i
lyftorgan net ytterligare cirka 1 ar.
Kontakten forblir sluten tills bakatraknaren satts pa nytt.
TD_CNText. Monoflop Utgangsreldet avger en puls vid varje korriktningsbyte vid den
motsvarande utgangen.
For anslutning av en yttre rdknare, t.ex. i styrenheten.
17.10.6  Aterstillning av riknaren for kdrriktningsbyten
Information
®

17.10.7

Efter att det maximala antalet korriktningsbyten har gatt, sparras ZAdyn4C och pa displayen visas felet
”E950 TD_CNT: Drive Limit".

For att fortfarande kunna kéra hisskorgen till positionen for ett byte av lyftorganen, efter att
frekvensomformaren har sparrats, maste ZAdyn4C sténgas av och sedan slas pa igen. Darefter ar
ytterligare en kérning méjlig varje gang.

Nar lyftorganet har bytts, maste I6senordet anges i menu Statistik och neratrdknaren maste sattas pa
sitt nya startvarde:

(statistik h
E_E O Mata in det aktuella I6senordet i menyn Statistik/TD_PW, for att kunna satta
> 0

i nedatraknarens varde pa nytt.
\*Password input

e
Statistik
»TD_SET 0 M

> 0 Ange "0” i parametern Statistik/TD_SET.

\*Startvérde f6r nerat

(Statistik h
»>TD_PW O
> 0 Ange det aktuella I6senordet i parametern Statistik/TD_PW.

\*Pas sword input

(
Statistik
»>TD_PWN 0

> 0 Ange "0” i parametern Statistik/TD_PWN.

\*New Password

Efter att instéllningen av nedatraknaren lyckats, hojs antalet réknar-resets "TD_RES" med ett.
| informationsmenyn pa sidan TravelDirection maste knappen @ aktiveras for visning av det
aktuella vardet pa TD_RES.

Aterstillning av riknarstillningen fran encodern
Talvardet for réknaren for korriktningsbyten sakras automatiskt i encodern. Detta sker

e vart 100:e korriktningsbyte upp till 1000 riktningsbyten

¢ vart 1000:e korriktningsbyte upp till 10000 riktningsbyten

¢ vart 3000:e korriktningsbyte fran och med 10000 riktningsbyten

Funktionen &r méjlig med encoders med EnDat-, Codeface- och Hiperface-grénssnitt.

Den aktuella raknarstallningen kan laddas fran encodern till ZAdyn:
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(Statistik B
% TD PW 0
> 0 Ange det aktuella I6senordet i parametern Statistik/TD_PW.
\*Password input )
(statistik | Satt parametern Statistik/TD_RST pa "Pa”.
> TD_RST OFF
*RL’ . °Nl Raknarstallningen aterstalls och &r synlig i parametern TD_CNT i information-
\S5oFe vatwe 4 smenyn pa sidan TravelDirection.
17.11 Sjalvévervakning av bromsarna enligt EN81-20
Driftoromsarna kan anvédndas som bromselement for skydd mot oavsiktlig férflyttning av hisskorgen.
Mikrobrytarna vid bromsarna anvands fér den erfordrade sjélvévervakningen. Overvakningen kan
utféras bade med dppnar-kontakter (NC) och med slutar-kontakter (NO). Overvakningskontaktens typ
kan valjas vid programmeringen av ingangarna.
17.11.1  Aktivering av sjalvévervakning
Aktiveringen av sjélvévervakningen sker genom val av antalet bromskretsar samt mikrobrytarens
funktion baserat pa parametern "BR” i menyn "Uppstartning” eller "Overvakningar” (t.ex. 2
bromskretsar med slutar-funktion pa mikrobrytaren: BR=2xNO).
Overvakning Startup
» BR 2*NO % BR 2*NO
S 2*NO Y 2*NO
Utstyrning Utstyrning
17.11.2  Aktivering av lasningen av ZAdyn vid felaktig funktion i en bromskrets
Forreglingsfunktionen hos ZAdyn aktiveras med parametern LOCK_X = P& i menyn "Overvakning".
Overvakning
» LOCK_X Aus
> Pa
Lock with malfunct.
Genom aktivering av parametern ar det sakerstallt, att ZAdyn lases, nar en felaktig bromskrets
identifieras.
Lasningen av ZAdyn kan enbart upphévas genom parametrisering av parametern "Overvakningar /
UNLOCK = P3".
17.11.3 Funktionskontroll av sjédlvévervakningen
Funktionskontroll enligt EN 81-50
Den kontroll av sjalvévervakningen som kravs enligt EN81-1:1998+A3:2009, bilaga F8.32 bzw. EN 81-
50, 5.8.3.2.5 utférs for varje programversion under den interna programtesten hos Ziehl-Abegg.
Det sker genom 10 testkdrningar varvid sjalvévervakningens funktion kontrolleras.
Funktionskontroll vid idrifttagning
Om hissmaskinsbromsarna anvands som bromselement fér skydd mot oavsiktliga rérelser hos
hisskorgen, ska en funktionstest av sjalvovervakningen genomféras under idrifttagningen:
Teststeg 1
1. Lossa signalledningen vid en 6vervakningsingang.
2. Genomfor en testkdrning.
3. Redan vid start maste felmeddelandet "380 BR:Startfel" (6vervakningsfunktion "6ppnare") eller
"582 BR:T2 for liten" (6vervakningsfunktion "slutare") skrivas ut, annars ar évervakningen
behéftad med fel.
4. ZETADYN férreglas, ingen ytterligare kérning ar majlig.
5. Anslut signalledningen pa nytt.
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6. Genomfér en ny testkdrning for att kontrollera férreglingen. En férnyad kérning far inte vara
mojlig, ZETADYN ar fortsatt férreglad.

7. Upphév férreglingen genom parametrering av parametern "Overvakningar / UNLOCK = PA” (se
display).

8. Starta ny kérning, denna maste kunna utféras felfritt.

Overvakning
»> UNLOCK Pa

> Pa
Unlock inverter

Upprepa teststeg 1 fér varje 6vervakningsingang

Teststeg 2

1. Lossa signalledningen vid en évervakningsingang och kortslut évervakningsingangen med den

interna 24V DC spanningskallan pa ZETADYN.

2. Genomfér en testkdrning.

3. Redan vid start maste felmeddelandet "380 BR:Startfel" (6vervakningsfunktion "slutare") eller
"582 BR:T2 for liten" (6vervakningsfunktion "6ppnare") skrivas ut, annars ar évervakningen
behéftad med fel.

ZETADYN forreglas, ingen ytterligare kdrning &r mgjlig.

Avlagsna kortslutningen och anslut signalledningen pa nytt.

6. Genomfér en ny testkdrning for att kontrollera férreglingen. En férnyad kérning far inte vara
mojlig, ZETADYN ar fortsatt férreglad.

7. Upphév férreglingen genom parametrering av parametern "Overvakningar / UNLOCK = PA” (se
display).

8. Starta ny kérning, denna maste kunna utféras felfritt.

ok

Overvakning
» UNLOCK Pa

> Pa
Unlock inverter

Upprepa teststeg 2 foér varje évervakningsingang

17.12 Understéd vid motagningskontroll

17.121 Test av vridgivaren
Genom denna funktion simuleras vridgivarens bortfall men hjélp av programvara.

Genomforande av test av vridgivaren

Powersection
-> Checks
ZA-Intern

Valj menyn "Checks"

ALk
Iff::zjmero“ Valj parametern "SCY_EN"

1S ON Ange "SCY_EN =Pa”

Enable Tests

T;Z;i;;zron Vélj parametern "SCY_ENC™

> oN Testa vridgivaren med "SCY_ENC=PA" inkopplad

Test av vridgivaren

Ge en kdrsignal nu. Kérningen avbryts genom ett felmeddelande, eftersom
vridgivaren &r inaktiverad.

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
196/228 ZIEHL-ABEGG /



Originalbruksanvisning

ZAdyn4C Specialfunktioner
Information
i Testfunktionen kan aven aktiveras under kérningen.

1712.2 Test motortemperatur

Genom den har funktionen simuleras motortemperaturmodulens bortfall eller en évertemperatur pa
motorn med hjalp av en programvara.

Genomforande av test av motortemperatur

Powersection

-> Checks Valj menyn "Checks"
ZA-Intern
T:;;j;;ero“ Valj parametern "SCY_EN"
> oN Ange "SCY_EN = P&”

Enable Tests

|

Kontroller e rs " "
\» SCY_TMP OFF Valj parametern "SCY_TMP

> ON Paslagning av test av motortemperatur med "SCY_TMP = P&”
Motortemperaturéver-

vakning

Nar testet av motortemperatur ar klart, visas felet "MOT:temp -larm” (fel 575) vid starten.

Information
l Testfunktionen kan &ven aktiveras under kérningen.

17.12.3 Test av skyddsanordningen enligt EN81

Kontroll av skyddsanordningen enligt EN81 for att férhindra en oavsiktligt forflyttning av hisskorgen
bort fran stoppet.
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17.12.3.1  Stromlést bortsnurrande av hisskorgen fran vaningen
Slutsteget stdngs av, motorbromsen éppnas, hisskorgen snurrar bort.

Genomfor Test av skyddsanordningen enligt EN81 med stromlést bortsnurrande

Powersection

Valj menyn "Checks"

-> Checks
ZA-Intern
Kontroller o w w
»SCY_EN OFF Vélj parametern S(EY_EN
- o Ange "SCY_EN = P&”
Enable Tests

|

Kontroller :

Valj parametern "SCY_A3"
Test EN81-A3 med "SCY_A3=stréml&s" inkopplad

»SCY_A3 OFF
L2 Stromlos
Test safety gear

Drive command just open
the brake, power unit

Attention: " . T .
s Meddelande att bromsen 6ppnas vid den féljande kérningen
is without current!

Ge ett kérkommando for att pabdrja testet.

Fara!
e Motorn matas inte med strém och snurrar bort i den dragande lastens riktning!

» Overvakningsfunktionerna hos ZAdyn &r avaktiverade. Genom hissens okontrollerade rérelse
foreligger fara for anlaggningen och personer.
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17.12.3.2

OBSERVERA

Kdrning med maximal acceleration fran vaning
Slutsteget ar inkopplat. bromsarna &r éppna, hisskorgen accelereras maximalt under full
strommatning.

Fara

¢ Genomfor inte testet av skyddsanordningen enligt EN81 "Kérning med maximala acceleration fran
vaningen", nar motorns temperatur redan &r hég, eftersom motorn kommer att hettas upp annu mer
genom den maximala accelerationen.

¢ Motorn kan avmagnetiseras genom testet av skyddsanordningen enligt EN81-A3 "Kdérning med
maximal acceleration fran vaningen". Ziehl-Abegg garenterar inte motorer, som inte kommer fran
Ziehl-Abegg.

Genomforande av test av skyddsanordningen enligt EN81 med maximal acceleration

(- g
Powersection

-> Checks
ZA-Intern

Valj menyn "Checks"

A

P
T:Zij;eron Valj parametern "SCY_EN"

> oN Ange "SCY_EN = P&”

Enable Tests
-

11
xf:,:;;:ro” Valj parametern "SCY_A3"

> s, QEECIL, Paslagning av test EN81 med "SCY_A3 = max acc”
Test safety gear

!

Attention:
Drive command results

Meddelande, hisskorgen accelereras maximalt

in maximum torque,
control is not active!

Ge ett kdrkommando f6r att pabérja testet.

Fara!
» Overvakningsfunktionerna hos ZAdyn &r avaktiverade. Genom maximal acceleration av hissen
féreligger en fara for anlaggningen och personer.
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17.12.4 Test av fanganordningen
Genom funktionen avaktiveras den elektroniska kortslutningen. Efter att funktionen kopplats in, maste
man dppna bromsarna manuellt.

Genomférande av test av fanganordningen

(- g
Powersection
-> Checks
ZA-Intern

Valj menyn "Checks"

A

!

»
T:;;E;HOFF Valj parametern "SCY_EN"
> oN Ange "SCY_EN = P&”

fnable Tests

11
?:Ziisseron Vélj parametern "SCY_SG"

> oN Testa fanganordningen med "SCY_SG=PA" inkopplad

Test av fanganordningen

!

Motes CAReHRE Meddelandﬂe om, att den elektroniska kortslutningen ar avaktiverad. Brom-
not shorted! sarna kan 6éppnas manuellt.

Fara!
Overvakningsfunktionerna hos ZAdyn &r avaktiverade. Genom hissens okontrollerade rérelse
foreligger fara for anlaggningen och personer.

17.12.5 Test av driftduglighet
Nar motvikten ar pasatt, kors hisskorgen uppat. Pa displayen visas hisskorgens rorelse.

Information
i Funktionen &r endast mdjlig i samband med CAN-styrning.
Genomférande av driftduglighetstest
Ko&r uppat med returstyrningen uppat, tills motvikten sitter pa bufferten.
Powersection s " "
> Gl Valj menyn "Checks
ZA-Intern
T:Z;O;;ero” Vélj parametern "SCY_EN"
>  ON Ange "SCY_EN = P3&”
Enable Tests
T:xo;erow Valj parametern "SCY_DA"
>  oN Testa driftduglighet med "SCY_DA=PA" inkopplad.
Test av driftduglighet
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S

200/228 ZIEHL-ABEGG



Originalbruksanvisning
ZAdyn4C Specialfunktioner

Ko&r uppat med returstyrning, tills att lyftorganen slirar éver drivskivan.

!

Difference in cabin posi-
position
+ 13mm

Visnings av hisskorgens rorelse

17.12.6 Test av motorbromsar
Genom funktionen avbryts sakerhetskretsen under kérningen. Den strédcka som hisskorgen
tillryggalagger fram till stillestand visas pa displayen.

Information
l Funktionen ar endast méjlig i samband med CAN-styrning.

Genomforande av test av motorbromsarna

Powersection
-> Checks
ZA-Intern

Vélj menyn "Checks"

ALk
Iff;:zjmero“ Valj parametern "SCY_EN"

> ON Ange "SCY_EN = P3&”

Enable Tests

Kontroller e " "
»SCY_MB OFF Valj parametern "SCY_MB

> oN Testa Motorbromsarna med "SCY_MB=PA" inkopplad

Test av motorbromsar

Ge kérkommandona enligt ovan, nar hisskorgen ar tom
Séakerhetskedja avbruten

|

Difference in cabin posi-

Visning av vag fram till stillestandet

position
+ 13mm

17.13 Elektronisk typskylt
Med hjélp av funktionen "Elektronisk typskylt” kan du spara parametrar fran ZAdyn4C i en encoder
eller ladda ned dem fran en encoder till ZAdyn4C. Funktionen &r méjlig med vridgivare med EnDat-,
Codeface- och Hiperface-grénssnitt.

Skyddskopiera data

MMC-Recorder e . .
>Encoder-justering Vélj menyn Encoder-justering
Sakerhetsbroms

HW-Ident.

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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Encoder-justering

G P T GED Valj parametern "SAV_P_E"
> oN Ange "SAV_P_E = P&”

Save parameters

Ladda data

For att kunna ladda data fran encodern, maste de ha arkiverats i encodern i forvdg med hjalp av ZAdyn4C.

MMC-Recorder
>Encoder-justering
Sakerhetsbroms

HW-Ident.

Encoder-justering - " "
\» LOD_P_E OFF Vélj parametern "LOD_P_E

N 27 Mata in "LOD_P_E=27", fér att ladda data

Save parameters

Vélj menyn Encoder-justering

18 Automatisk instédllning av asynkronmotorer

18.1 Intro
For asynkronmotorer saknas det ofta motordata eller uppgifterna som anges pa motortypskylten ar
inte korrekta. Med hjalp av funktionen Automatisk instélining kan de driftdata som &r optimala for
motorn faststéllas automatiskt.

Autotune-funktionen kan utféras d&ven med appen ZAmon Mobile.

# Ladenim B JETZT BEI
@& App Store P> Google Play
| il

0
]

18.2 Faststéallning av driftdata med autotune-funktionen
¢ Funktionen Automatisk instéllning maste utféras i en motortemperatur <40 °C.
o Stéll den tomma hisskorgen i sin 6versta stoppunkt infér den automatiska instéallningen.
Forutsattningen for en korrekt funktion &r en korrekt anslutning av vridgivaren och en korrekt
anslutning av motorn (fasriktig).

Ar viktutiamningen 40 %, finns det vid genomférandet av funktionen Automatisk instélining, som utgar
fran 50 % vikt, inte tillréckliga reserver for att kéra hissen med marklast i markhastighet. Det gar att
forhindra genom flera atgarder:

¢ Minska parametern Motortypskylt/U_Trim till 300-310 V. Da finns det tillrackliga reserver for en
kérning med marklast.
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Steg 1 Ange parametern i menu Anlaggningsdata.

e V* =95 % av anldggningens markhastighet
e MOD_n* = berdkna

e n* = berdknas automatiskt

e D =drivskivediameter

e _ iS =upphéangning

e _ i1 =i1iutvaxlingeni1:i2

e _ i2=i2iutvaxlingenit:i2

Steg 2 Ange parameter i menu Kor
e V_3=V*(anlaggningens markhastighet)
| CANopen Lift-drift maste den har hastigheten parametreras i styrningen.

Steg 3 Forst maste det varde, som maste anges i parametern Motortypskylt/f, beraknas. D4 maste steg
1-3 nedan utféras.

1. Berakna antalet polpar utifran datan pa typskylten:
p=fx60/n

2. Berakna markfrekvensen utifran det varde pa n* som har beréaknats i steg 1 i funktionen
Automatisk instéllning och det berdknade antalet polpar. Anvénd heltalsandelen fér p:
f=n*xp/60

3. Addera 1,5 Hz till det berdknade vérdet for markfrekvens:
f=f+15Hz

Ange det faststallda vardet i parametern Motortypskylt/f.

Ange &ven féljande parameter i menu Motortypskyit.
e n=n*->anldggningens berdknade markhastighet n*
¢ | = data pa motortypskylt (om inga data finns: I[A] = effekt [kW] x 2)
¢ cos phi = data pa motortypskylt (om inga data finns: cos phi = 0,88)

Steg 4 Kor nerat med tom hisskorg i inspektionshastighet.
Oka markfrekvensen i steg om 1 Hz i menu Motortypskylt i parametern f, tills att hissen kérs nerat,
om inte drivenheten startar, eller om kdrningen avbryts genom ett felmeddelande.

Steg 5 Kor hisskorgen till den 6versta stoppunkten.
Steg 6 I menu Motortypskylt: parametrera parametern ASM_ID = Pa.
-> Efter inmatningen véaxlar displayen till menu Information 22
ASM ID - --------- 22

1420rpm 19.7A 9.6A
50.5Hz 340V 278ms
0.76cos <WAIT >

Steg 7 Ange kommandot for kdrning till det nedersta vaningsplanet.

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S 8
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Steg 8 Efter kérningens slut visas ett av féljande fonster:

Good, Factor x.x - - -
Ska de faststdllda viarde-
vdrdena sparas?

[No] [Yes]

Det gick inte att faststélla driftdatan korrekt.
x.x anger den korrektionsfaktor, som utgangsvardena korrigerades med, exempelvis "1.2”".
Aktiveras knappen @, sparas datan automatiskt. Da &r processen klar.

EI:LIMIT __________ j

Faststallandet av driftdatan avslutades inte korrekt, eftersom spanningsgransen fér ZAdyn naddes.
Parametern Motortypskylt/U_TRIM maste stéllas in pa ett mindre varde. Parametern ar synlig,
endast nar parametern MotortypskyIt/ASM_ID = Pa ar parametrerad. Steg 1-8 maste utféras igen.

[f:LIMIT __________ j

Det gick inte att avsluta faststallandet av driftdatan korrekt, eftersom avvikelsegréansen naddes
under faststallandet. Avvikelsegransen maste 6kas i parametern Motortypskylt/f_SLIP. Da maste
parametern Motortypskylt/f_SLIP = 15 Hz parametreras. Parametern &r synlig, endast nar param-
etern Motortypskylt/ASM_ID = Pa &r parametrerad. Steg 1-8 maste utféras igen.

Okning av anlidggningens mirkhastighet till 100 %

Gor det i tva steg: Stall forst in anlaggningens markhastighet pa 95 % och utfér sedan steg 1-6. Gick
det att faststélla datan korrekt, stalls anlaggningens markhastighet pa 100 % och steg 1-6 utférs pa
nytt.

Steg 1 Anpassa parametern i menu Anldggningsdata.

e V*=95 % av anldggningens méarkhastighet

e n* =beraknas automatiskt (cirka 1 425 min1f6rvéntas)

Ange parameter i menu Kor

e V_3 =V* (anldggningens markhastighet)

I CANopen Lift-drift maste den har hastigheten parametreras i styrningen.

Steg 2 Anpassa parameter i menu Motortypskylt.
e n=n*->anldggningens berdknade markhastighet n*

Steg 3 | menu Motortypskylt: parametrera parametern ASM_ID = Pa.
-> Efter inmatningen vaxlar displayen till menu Information 22

1420rpm 19.7A 9.6A
50.5Hz 340V 278ms
0.76cos <WAIT >

Steg 4 ‘Kér hisskorgen till den &versta stoppunkten.
Steg 5 ‘Ange kommandot for kérning till det nedersta vaningsplanet.
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Steg 6

Efter kdrningens slut visas ett av féljande fonster:

Good, Factor x.x - - -
Ska de faststdllda viarde-
vdrdena sparas?

[No] [Yes]

Det gick inte att faststélla driftdatan korrekt.

x.x anger den korrektionsfaktor, som utgangsvardena korrigerades med, exempelvis "1.2”".
Aktiveras knappen @, sparas datan automatiskt. Da &r processen klar.

Gick det att faststalla datan korrekt, visas sida 22 i menu Info.

EJ:LIMIT __________ ]

Faststéllandet av driftdatan avslutades inte korrekt, eftersom spanningsgransen for ZAdyn naddes.
Parametern Motortypskylt/U_TRIM maste stéllas in pa ett mindre varde. Parametern ar synlig,
endast nar parametern Motortypskylt/ ASM_ID = Pa &r parametrerad. Steg 1-6 maste utféras igen.

[f:LIMIT __________ ]

Det gick inte att avsluta faststallandet av driftdatan korrekt, eftersom avvikelsegréansen naddes
under faststéllandet. Avvikelsegransen maste 6kas i parametern Motortypskylt/f_SLIP. Da maste
parametern Motortypskylt/f_SLIP = 15 Hz parametreras. Parametern &r synlig, endast nar param-
etern Motortypskylt/ASM_ID = Pa ar parametrerad. Steg 1-6 maste utféras igen.

19 Appendix

19.1 Tekniska data ZAdyn4C
19.11 ZAdyn4C 011-032
ZAdyn
4Cx011| 4Cx013 | 4Cx017 | 4Cx023 | 4Cx 032
Elektriska data
Néatanslutningsspanning [V] 3~ 180 ... 440 absolut
Natfrekvens [Hz] 50/60 (£1,5 Hz)
Normal motoreffekt (400 V) kW] 4,6 55 | 75 | 11 14
Inkopplingstid vid méarkstrém och taktfrekvens [%]
8 kHz 60
Méarkstrom for 60 % utnyttjandetid och taktfrek- [A] 11 13 17 23 32
vensen 8 kHz fix
Méarkstrom fér 60 % drifttid och taktfrekvens [A] 9 11 15 20 27
12 kHz fix"
Méarkstrom fér 60 % drifttid och taktfrekvens [A] 8 10 13 17 23
16 kHz fix"
Max. driftstrom (under hégst 10 s) [A]l 20 24 31 42 58
Forlusteffekt vid markstrdm, taktfrekvens 8 kHz W] 193 204 242 309 424
och 60 % utnyttjandetid
Forlusteffekt vid markstrom, taktfrekvens 16 kHz W] 298 326 373 475 612
och 60 % utnyttjandetid
Forlusteffekt stillestand 4CA W] 24 25 26 27 27
Forlusteffekt stillestand 4CS [w]| 26 27 28 29 29
Forlusteffekt standby 1 4CA [wW] 17 18 19 20 20
Forlusteffekt standby 1 4CS [W] 19 20 21 22 22
Forlusteffekt standby 2 4CA [W] 13 14 15 16 16
Forlusteffekt standby 2 4CS [W] 13 14 15 16 16
Swithfrekvens [kHz] 16
Motorfrekvens [Hz] max. 200
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Klamomrade nat/motor/bromsmotstand [mm?] 1,0-25, fintradig, med &ndhylsa
0,2-16, fintradig, utan dndhylsa
Minimal kabeldiameter (fér dragavlastning) [mm] 11 11 11 11 14
bromschopper / bromsmotstand
Minimal kabeldiameter (fér dragavlastning) [mm] 1" 1" 1" 1" 14
Motorer

Omgivningsvillkor

Anvandaren maste sékerstalla att de angivna omgivningsvillkoren f6ljs.

Kapslingsklass (enligt DIN EN 60529) 1P20
Omgivningstemperatur vid drift [°C1|0 ... 55, fran 40 °C effektreducering med 1,66 % per 1 k temper-
aturhdgjning

Relativ luftfuktighet [%][90 / daggbildning &r inte tilldten

Monteringshgjd [m Uber|upp till 2000, fran 1000 m effektreducering med 1 % per 100 m
NN]

Lagrings- och transporttemperatur [°C]|-20...+60

Nedsmutsningsgrad (enligt DIN EN 61800-5-1) 2

Fysikaliska data

Vikt ZAdyn4C fér asynkronmotorer [kgll 11,8 12.6 13,0 14,1 16,4

Vikt ZAdyn4C fér synkronmotorer [kg]l| 12,0 12,8 13,2 14,3 16,6

Matt HxBxD [mm][429 x 300 x 191

7 Vid variabel taktfrekvens (meny Effektdel/M_PWM=AUTO) sker ingen effektreducering

19.1.2 ZAdyn4C 040-074

ZAdyn
4Cx040| 4Cx050 | 4Cx062 | 4Cx074
Elektriska data
Natanslutningsspanning [V] 3~ 180 ... 440 absolut
Natfrekvens [Hz] 50/60 (£1,5 Hz)
Normal motoreffekt (400 V) kw19 24 | 30 | 37
Inkopplingstid vid méarkstrém och taktfrekvens 8 kHz [%] 60
Méarkstrom for 60 % utnyttjandetid och taktfrekvensen 8 kHz fix [A] 40 50 62 74
Markstrom for 60 % drifttid och taktfrekvens 12 kHz fix" [A] 34 42 53 63
Markstrém for 60 % drifttid och taktfrekvens 16 kHz fix" [A]] 30 38 46 55
Max. driftstrom (under hégst 10 s) [A] 72 90 112 134
Forlusteffekt vid markstrém, taktfrekvens 8 kHz och 60 % utnytt- [W]| 470 600 680 820
jandetid
Forlusteffekt vid mérkstrom, taktfrekvens 16 kHz och 60 % ut- [W]| 680 860 960 1140
nyttjandetid
Forlusteffekt stillestand 4CA [W] 28 30 33 33
Forlusteffekt stillestand 4CS [w]| 28 30 33 33
Forlusteffekt standby 1 4CA [w]l 23 25 27 27
Forlusteffekt standby 1 4CS [W] 23 25 27 27
Forlusteffekt standby 2 4CA [W] 19 21 23 23
Forlusteffekt standby 2 4CS [W] 19 21 23 23
Swithfrekvens [kHz] 16 8
Motorfrekvens [Hz] max. 200
Klamomrade nat/motor/bromsmotstand [mm?] 0,5-35, stel
1,0-25, fintradig, med andhylsa
Minimal kabeldiameter (fér dragavlastning) [mm] 14 14 14 14
bromschopper / bromsmotstand
Minimal kabeldiameter (fér dragavlastning) [mm] 18 18 20 25
Motorer
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Omgivningsvillkor
Anvandaren maste sakerstélla att de angivna omgivningsvillkoren foljs.
Kapslingsklass 1P20
Omgivningstemperatur vid drift [°C] 0 ... 55, fran 40 °C effektreducering med 1,66 % per
1 k temperaturhdjning
Relativ luftfuktighet [%] 90 / daggbildning &r inte tillaten
Monteringshgjd [m Gber upp till 2000, fran 1000 m effektreducering med 1 %
NN] per 100 m
Lagrings- och transporttemperatur [°C] -20...+60
Nedsmutsningsgrad (enligt DIN EN 61800-5-1) 2
Fysikaliska data
Vikt ZAdyn4C fér asynkronmotorer [kg] 32,4 33,3 36,2 36,4
Vikt ZAdyn4C f6r synkronmotorer [kgl 32,6 33,5 36,4 36,6
Matt HxBxD [mm] 628 x 422 x 190

7 Vid variabel taktfrekvens (meny Effektdel/M_PWM=AUTO) sker ingen effektreducering

R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S <
207/228 ZIEHL-ABEGG 4



Originalbruksanvisning

ZAdyn4C Appendix
19.2 | EG-/EU-férsakran om - Oversttning -
dverensstimmelse (svenska)
A-KON16_06-S
2023/29 Index 007
Tillverkare: ZIEHL-ABEGG SE
Heinz-Ziehl-StraBe
74653 Kiinzelsau
Tyskland
Tillverkaren ar ensamt ansvarig for utfairdandet av denna EG-/EU-férsakran om
dverensstdmmelse.
Produktbeskrivning: Regulatorer ZAdyn/ZETADYN fér hissmotorer
Frekvensomformare med sékert frAnslaget moment enligt
Maskindirektivet 2006/42/EG, bilaga IV, nummer 21.
Typ: ZAdyn4CA...
ZAdyn4CS...
ZETADYN 4CA...
ZETADYN 4CS...
ZAdynpro...
ZAdyn4BAplus...
ZAdyn4BSplus...
(typbeteckningen innehaller ytterligare kompletteringar till utférandevarianten,
till exempel ZAdyn4CA 018 HY)
Serial No. Fran
30284129/0001
De ovan niamnda produkterna i denna férsakran uppfyller alla tillimpliga bestimmelser i
unionslagstiftningen om harmonisering:
Maskindirektivet 2006/42/EG
EMC-direktivet 2014/30/EU
Tack vare 6verensstdmmelsen med Maskindirektivet uppfylls skyddsmalen i Lagspanningsdirektivet
2014/35/EU.
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Fdljande harmoniserade standarder har tillampats:

EN 61800-5-1:2007
+A1:2017
+A11:2021

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem — Del 5-1: :
Elektrisk, termisk och mekanisk sékerhet

EN 61800-5-2:2007

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem - Del 5-2:
Funktionssékerhet

EN 61800-3:2004
+A1:2012

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem -
Del 3: EMC-fordringar och speciella provningsmetoder

EN 12015:2014

Elektromagnetisk kompatibilitet —
Produktfamiljestandard for hissar, rulltrappor och rullramper — Utstralning

EN 12016:2013

Elektromagnetisk kompatibilitet -
Produktfamiljestandard for hissar, rulltrappor och rullramper - Immunitet

Fdljande ytterligare standarder har tillampats:

EN 61800-5-2:2017

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem - Del 5-2:
Funktionssékerhet

EN IEC 61800-3:2018

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem -
Del 3: EMC-fordringar och speciella provningsmetoder

Denna forsékran galler endast for produkter i det tillstand i vilket de erbjuds pa marknaden. Delar som
av slutkunden monterats i efterhand och/eller av slutkunden i efterhand utférda ingrepp omfattas inte.

Befullmaktigad person fér sammanstaliningen av de tekniska dokumenten ar:
Herr Mathias Spannagel, adress, se ovan.

Kinzelsau, 19.07.2023

(Plats, datum fér utfardande)

ZIEHL-ABEGG SE
Roland Hoppenstedt

ZIEHL-ABEGG SE
Mathias Spannagel

Teknisk avdelningschef drivteknik Avdelningschef teknik, elektronik

(namn, Funktion)

b e b

(Underskrift)

drivteknik
(namn, Funktion)

A /M %&Wzﬁﬁz/

(Underskrift)
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19.3

Installningskort

Menyn Motor-Typskylt

Menyn Styrsystem

Menyn Start-Opti.

MOT_TYP CONFIG M_START

n MO_DR K_START

f CTRL TO

p f_ 101 T1

[ f 102 T2

u f 103 T3

P f_ 104 V_T3

TYP f_105 BRK_DMP

cos phi" f 106

M_Max f_107 Menyn Accelerera
f 108 A_POS

Menyn Encoder & BC f XBR1 R POS1

ENC_TYP f XBR2 R_POS2

ENC_INC f_ XBR3

BC_TYP f_XBR4 Menyn Kérning
f O1 V_1

Menyn Installation f 02 V_2

V* f O3 V_3

MOD_n* f 04 vV Z

n* V_G1 vV 4

_D V_G2 V_5

iS V_G3 V_6
i1 SIM_V1 vV 7

_i2 S B _OFF

QY Menyn Férdréjning

F Menyn Overvakning A NEG

G" MOD_ST R_NEG1
STO R_NEG2

Y Parametern &r synlig, endast om co S DI3

"MOT_TYP=ASM" har valts.
BR S_DI2
LOCK_X S_DI1
UNLOCK S_ABH
P1P2
T_ENC Menyn Stop
T _SDLY T 4
I_MAX T5
T_I_MAX T _5a
APC T_5b
MASK1 T6
MASK2
MASK3 Menyn Regler-

ing

MASK4 SPD_KP
MASK5 SPD_TI
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19.4 Tilldelning av bromsmotstand
Frekvensomriktaren Bromsmotstand Artikelnr.
BR11-A 357171
ZAdyn4xx 011
BR17 357216
ZAdyn4xx 013 BR17 357216
ZAdyn4xx 017 BR17 357216
ZAdyn4xx 023 BR25 357217
BR25 357217
ZAdyn4xx 032
BR50 357218
ZAdyn4xx 040 BR50 357218
ZAdyn4xx 050 BR50 357218
ZAdyn4xx 062 BR50 357218
BR50 357218
ZAdyndxx 074
BR100-A 357214
19.5 Typbeteckning
ZAdyn 4 XX XXX
Tillverkningsserie
4:e generationen
Version
CA
Komplett apparat fér asynkronmotorer
inklusive natdrossel, filter, for drift utan relaer
CS
Komplett apparat fér synkronmotorer
inklusive natdrossel, filter, integrerad kortslutningskoppling, for drift
utan relaer
Mérkstrom
011 1A
013 13A
017 17 A
023 23 A
032 32A
040 40 A
050 50 A
062 62 A
074 74 A
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19.6 Artikelnummer

[A] ZAdyn4C f6r asynkronmotorer [S] ZAdyn4C for synkronmotorer
ZAdyn4CA 011 352194 ZAdyn4CS 011 352201
ZAdyn4CA 013 352195 ZAdyn4CS 013 352202
ZAdyn4CA 017 352196 ZAdyn4CS 017 352203
ZAdyn4CA 023 352197 ZAdyn4CS 023 352204
ZAdyn4CA 032 352198 ZAdyn4CS 032 352205
ZAdyn4CA 040 352206 ZAdyn4CS 040 352216
ZAdyn4CA 050 352207 ZAdyn4CS 050 352217
ZAdyn4CA 062 352208 ZAdyn4CS 062 352218
ZAdyn4CA 074 352209 ZAdyn4CS 074 352219
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19.7 Certifikat

Certificate

E%E gu;lctionsl
‘.. gh afety
= www.luv.com
1D 0600000000
Nr./No.: 968/A 166.07/22
Priifgegenstand Sicherheitsfunktion STO, Zertifikats- ZIEHL-ABEGG SE
Product tested Sicherer Halt (Stopp Kategorie 0) inhaber Heinz-Ziehl-StraBe
Safety Function STO, Certificate 74653 Kiinzelsau
Safe Stop (Stop Category 0) holder Germany
Typbezeichnung ZETADYN 4 / ZAdynd / ZAdynpro Drive Family (fiir Einzelheiten siehe Revisions-
Type designation Liste / for details see Revision List)
Priifgrundiagen EN 81-20:2020 EN 61800-5-2:2007
Codes and standards EN 81-50:2020 EN 81-1:1998 + A3:2009
EN 61800-5-2:2017 EN 81-2:1998 + A3:2009
BestimmungsgemiBe Sicheres Stillsetzen zur Anwendung in Personen- und Lastenaufziigen: Ersatz der
Verwendung Motorschiitze zur Stillsetzung des Antriebes geméB
Intended application Safe stop for use at passenger lifts and goods passenger lifts: Replacement of
contactors to stop the drive acc. to
5.9.25.4d)or5.9.3.4.2d) of EN 81-20 or
12.7.3 a) of EN 81-1 or
12.4.1 a) of EN 81-2
Besondere Bedingungen Die Hinweise in der zugehorigen Installations- und Betriebsanleitung sowie dem

m

Specific requirements Anhang zu diesem Zertifikat sind zu beachten.
The instructions of the associated Installation and Operating Manual as well as the
annex to this certificate shall be considered.

| Garmany

Der Ausstellung dieses Zertifikates liegt eine Priifung zugrunde, deren Ergebnisse im Bericht Nr. 968/A 166.07/22 vom
06.10.2022 dokumentiert sind.

Dieses Zertifikat ist nur gliltig fiir Erzeugnisse, die mit dem Priifgegenstand libereinstimmen.

The issue of this certificate is based upon an examination, whose results are documented in

Report No. 968/A 166.07/22 dated 2022-10-06.

This certificate is valid only for products which are identical with the product tested.

TOV Rheinland Industrie Service GmbH j
Bereich Automation - 5

Funktionale Sicherheit
Kéln, 2022-10-13 Am Grauen Stein, 51105 KéIn b
Certification Body Safety & Security for Automation & Grid Dipl.-Ing. Thomas Steffens

Tal.: +49 221 B06-1790, Fax: +49 221 806-1539, E-Mail: industrie-service@de.luv.o

TUV Rheinland Industrie Service GmbH, Am Grauen Stein, 51105 Kéln

www.fs-products.com

www.tuv.com A TUVRheinland®

Precisely Right.

1V222 12. 12 EA4 ® TUV, TUEV and TUV are registered trademarks. Utilisation and application requires prior approval.
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é TUVRheinland®
06.02.2023 Genau. Richtig.

Anlage zum Zertifikat Req.-Nr. 968/A 166.07/22

1. Komponente Sicherheitsfunktion STO ZETADYN 4 / ZAdyn4 / ZAdynpro)
realisiert als Sicherheitsschaltung mit elektronischen Bauteilen.
2. Hersteller ZIEHL-ABEGG SE
Heinz-Ziehl-Stralle

74653 Kiinzelsau

3. ID=Nr. / Kennzeichnung | sieche Revisionsliste
auf den Komponenten

Anwendungsbereich Sichere Stillsetzung des Antriebs (Safe Torque Off (STO))

Funktionsbezeichnung | Sicherheitsfunktion STO / Sicherer Halt (Stopp-Kategorie 0)
innerhalb der Frequenzumrichterserien
ZETADYN 4 / ZAdyn4 / ZAdynpro

6. Bestimmungsgemaler | Anwendung bei Personen- und Lastenaufziigen:

Gebr.auch / . - Ersatz der Motorschiitze zur Stillsetzung des Antriebs
BestimmungsgemaBe | oy 59254 d)und 5.9.3.4.2 d) der EN 81-20 oder

Verwendung gem. 12.7.3 a) der EN 81-1 oder
gem. 12.4.1 a) der EN 81-2.
7. Nenndaten Eingangsspannung: typ. 0/24VDC

STO A — GND und LOW: 0...3VDC

STO B — GND HIGH: 15... 30V DC

Eingangsstrom: typ. 12 mA (HIGH)

STO A — GND und

STQO B - GND

Abschaltzeit: max. 50 ms

(Dauer vom Abschalten der  (ZETADYN 4 / ZAdyn4C / ZAdynpro)

Eingangssignale bis zum max. 100 ms

Sperren der Endstufe) (ZAdy n4Bplus)

Diskrepanzzeit ty: max. zulassiger Zeitversatz zwischen den
Signalen STO_A und STO B
tv< 120 ms

Softwarediaghose: wenn tv> 120 ms erfolgt eine Fehler-

(nicht sicherheitsrelevant) meldung durch den Frequenzumrichter

Hardwarediagnose: 310 ms < tv < 1600 ms (typ. 700 ms)

(bei Uberschreitung erfolgt eine Still-
setzung des Antriebs, die nur durch
Netzabschaltung und Wiedereinschalten
zurlickgesetzt werden kann.)

Minimale Anforderungsrate
fur die Funktion STO: 1/h fiir je mindestens 1600 ms

Gebrauchsdauer: 20 Jahre,
danach muss das Gerat durch ein neues
ersetzt werden.

Anlage zum Zertifikat Reg.-Nr.: 968/A 166.07/22 Seite 1 von 3
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/A TOVRheinland®

06.02.2023 Genau. Richtig.
Schutzgrad: IP 20
(ZETADYN 4 / ZAdyn4C / ZAdy npro)
IP 10
(ZAdyn4Bplus)

Der Anwender muss Verschmutzungs-
grad 2 nach EN 61800-5-1 durch
geeignete Malhnahmen bzw. den Ein-
bauort sicherstellen.

Betriebstemperatur: ZETADYN 4 / ZAdyn4C / ZAdynpro:
0..+55°C
(ab +40 °C Leistungsreduzierung um
1,66 % pro 1 K Temperaturerhéhung)

ZAdyn4Bplus:

0...+55°C

ab +40 °C bei erhohter
Kiihlkorpertemperatur automatische
Reduzierung der Taktfrequenz

Luftfeuchte: < 90 % rH (ohne Betauung)
Sicherheitstechnische SIL3
Kenngrolen:

ZETADYN 4 / ZAdyn4C / ZAdynpro:
PFH =3,11E-10 1/h

MTTF4 = 410 a (Hoch)

DCag = Hoch

ZAdyn4Bplus

PFH = 2,69E-10 1/h

MTTFy = 469 a (Hoch)

DCag = Hoch

8. Wartung Die Frequenzumrichterserie ZETADYN 4 / ZAdyn4 / ZAdynpro darf vom
Anwender nicht gewartet werden. Im Falle eines Defekis ist das Gerat
auszutauschen. Die korrekte Installation und Funktion der
Sicherheitsfunktion STO ist regelmaiiig entsprechend den Vorgaben in
der Betriebsanleitung zu Gberpriifen.

9. Installation Die Vorgaben fiir Installation, Inbetriebnahme und Betrieb in der
Betriebsanleitung sind zu beachten.

- Die relevanten nationalen Bestimmungen (z. B. VDE-Vorschriften)
und die Anforderungen der EN 81-20 bzw. EN 81-1/-2 sind
einzuhalten, und es ist eine EMV-gerechte Verdrahtung zu
gewabhrleisten.

- Bei der Verdrahtung der STO-Signale miissen Kurzschliisse und

Fremdschliisse an Zuleitungen und Klemmstellen ausgeschlossen
werden, da die interne Diagnose des ZETADYN 4 / ZAdyn4 /

ZAdynpro keine Kurzschliisse auf den Zuleitungen erkennt.

- Versorgungsleitungen (Netzleitung, Motorleitung) und STO-Leitungen
sind rdumlich getrennt zu verlegen.

- Die Leitungslange der STO-Signale darf maximal 50 m betragen.

Anlage zum Zertifikat Reg.-Nr.: 968/A 166.07/22 Seite 2 von 3
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06.02.2023

/A TOVRheinland®

Genau. Richtig.

10. Konfiguration

Die Sicherheitsfunktion STO verfiigt {iber keinerlei Konfigurations-
mdglichkeiten.

Fiir das Schalten der STO-Signale sind fiir jeden Eingang getrennte
Relais zu verwenden (zweikanalige Ansteuerung).

Es ist zu beachten, dass die Ansteuerung der Bremse am Triebwerk
nicht durch die Funktion STO erfolgt. Der Anwender hat durch ge-
eignete Verschaltung dafir Sorge zu tragen, dass bei einer
Abschaltung des Antriebs die Bremse einfallt.

11. Besondere Bedingungen

Durch die Wahl eines geeigneten Einbauorts muss sichergestellt
sein, dass Umwelteinflisse keine negativen Auswirkungen auf die
Funktion der Sicherheitsschaltung haben. Insbesondere muss der
Anwender durch geeignete Malinahmen / Einbauort den
Verschmutzungsgrad 2 nach EN 61800-5-1 sicherstellen.

Im Rahmen der Erstinbetriebnahme und der wiederkehrenden
Priifungen des Aufzugs sind folgende Uberpriifungen durchzufiihren:

- Priifung der komrekten Installation

- Priifung der Hardwareversion
- Priifung der Sicherheitsfunktion

Es ist zu beachten, dass im Fall einer Fehleranhaufung (Defekt von
zweil oder mehr Leistungshalbleitern) auch bei einem durch die
Funktion STO stillgesetzten Antrieb der Motor sich maximal um den
Winkel ¢ = (180 ° / Polpaarzahl) drehen kann. Vom Montagebetrieb
ist deshalb im Rahmen einer Risikoanalyse zu klaren, dass diese
Bewegung zu keinen gefahrlichen Zusténden fithren kann.

Im Leistungseingang des Frequenzumrichters ist eine Netzsicherung
vorzusehen, welche im Fall eines Fehlers in der Leistungsstufe die
Stromversorgung unterbricht.

Es ist zu beachten, dass auch nach der Trennung vom Netz bis zu
drei Minuten gefahrliche Spannungen im Gerat vorhanden sind
(Kondensatorentladungszeit).

Anlage zum Zertifikat Reg.-Nr.: 968/A 166.07/22 Seite 3von 3
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liftinstitgut

SINCE 193:

Zulassung fur Fahrtrichtungswechselzahler

Datum original Zulassung : 24 Juni 2011
Revisionsnummer 4
Revisionsdatum o 21-01-2022
Vorschriften : EN 81-20:2020
Project no. . P210323

1. Allgemeine Spezifikationen

Name and Adresse des . ZIEHL-ABEGG SE
Herstellers Heinz-Ziehl-Strasse
74653 Kunzelsau
Deutschland
Beschreibung der . Sicherer Fahrtrichtungswechselzahler
untersuchten komponente

Frequenzumrichter : Baureihe ZETADYN und ZAdyn
Untersuchungsdatum . April 2011 = Juni 2011, Mai 2016, November 2016,
Januar 2022
Untersucht durch : A. van den Burg
Labor . Keine
& LIFTINSTITUUT B.V. Rev:4 Date:21-01-2022 Page 1 of 3
Reproduction ofthis report is only allowed in full under the diti ipulated in regulation 2.0.1 (www liftinstituut.com)
Liftinstituut B.V. VAT number: NL.8103.99.441.B.01 +31(0)20 435 06 06
Buikslotermeerplein 381 Registered by the Dutch Chamber of Commerce contact@liftinstituut.com
NL - 1025 XE Amsterdam under number 34157363 www.liftinstituut.com
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Liftinstituut

SINCE 1933
2. Bezeichnung des Bauteils
Hiermit bestatigen wir, dass der Fahrtrichtungswechselzahler die geforderten
Bedingungen erfillt fir Benutzung mit der hier Untengenannten
Baumusterprifbescheinigungen:

- NL10-400-1002-130-01 Brugg CTP 8,1 G2 ummanteltes Tragseil fur Aufzuge.

- NL15-400-1002-130-02 Brugg CTP 6.5 G2 ummanteltes Tragseil fur Aufzuge.

- NL12-400-1002-166-01 Contitech Polyrope 25-6x2,0 Tragmittel flr Aufzuge.

- KP 195/2 Drako PTX 300 Seil mit Kunststoffmantel.
Unter vergleichbaren Bedingungen kann der Fahrtrichtungswechselzahler auch bei
Anwendungen mit anderen Tragmittel fir Aufzuge angewendet werden.
Diese Bestatigung ist basiert auf Ziehl-Abegg Dokument “Sicherer Zahler fur Seil Brugg
SDR 8,1 mm” von 21 Juni, 2011 wie unten beschrieben.
Der Fahrtrichtungswechselzahler ist integriert im Ziehl-Abegg Frequenzumrichter Typ
ZETADYN und ZAdyn.
Es besteht aus zwei digitalen Zahler, Zahler “A” (Parameter “TD_DRV”) und Zahler “B”
(Parameter “TD_CNT"), beide erfassen nur die Anzahl von Fahrtrichtungswechseln,
aufeinanderfolgende Fahrten in die gleiche Richtung werden als eine Fahrt erfasst.
Zahler "A” wird zur Ermittlung der gesamten Anzahl an Fahrtrichtungswechseln
verwendet und kann nicht zurlickgesetzt werden, auch nicht durch einen Reset des
Frequenzumrichters oder Abschalten der Versorgungsspannung.
Zahler "B" wird zur Begrenzung der maximal maoglichen Fahrtenzahl verwendet.
Anderungen der maximal zugléssigen Anzahl von Fahrten oder eine Reset sind nur
nach Eingabe eines Passwortes moglich.
Das Passwort kann flir jeder Frequenzumrichter individuell vergeben werden.
Circa 1 Jahr, bevor die maximal zulassige Fahrtenzahl erreicht ist, wird im Display des
Frequenzumrichters ein angezeigt, wie viele Fahrtrichtungswechsel noch durchgefiihrt
werden kénnen bis der Aufzug gesperrt wird (die Seile sollen vorher ausgewechselt
werden).
Die Berechnung basiert auf den Betriebsstunden und der Anzahl der durchgefiihrten
Fahrtrichtungswechsel. Die Berechung wird nach jeder Fahrt durchgeflhrt.

& LIFTINSTITUUT B.V. Rev:4 Date:21-01-2022 Page 2 of 3
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Bei Erreichen der maximal zuldssige Fahrtenzahl wird die aktuelle Fahrt beendet, die
Stérmeldung aktivert und eine Fehlermeldung im Display angezeigt.

Der Frequenzumrichter sperrt sich, bis der Zahler “B” zurlickgesetzt wird.

Um die Seile wechseln zu kénnen, kann man nach jedem Aus-und Wiedereinschalten
eine Fahrt durchfiihren.

Jeder Reset von Zahler “B” wird erfasst. Dadurch kann die Anzahl von Seilwechsel mit
der Anzahl des Zurlicksetzens verglichen werden.

Bei Austausch des Frequenzumrichters muss der Zéhler “B” des neuen
Frequenzumrichters mit der aktuellen Anzahl der Fahrtrichtungswechsel vorbelegt
werden.

With best regards,

.r’.-f';; (A YANE

; Aol /C SVl

A.van den Burg

Product specialist Certification

Liftinstituut BV
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Uftinstituut
BAUMUSTERPRUFBESCHEINIGUNG

fur Aufzugskomponenten

Bescheinigungs-Nr.

Beschreibung des Erzeugnisses

Handelsmarke

Typ

Name und Anschrift des
Herstellers

Name und Anschrift des
Bescheinigungsinhabers

Bescheinigung basiert
auf folgenden Normen

Priiflabor

Datum und Nummer des
Laborberichts

Datum Baumusterpriifung

Zusatzliches Dokument zu dieser
Bescheinigung

Zusatzliche Anmerkungen

AbschlieRende Erklarung

: NL12-400-1002-163-01

Ausgestellt vom Liftinstituut B.V.

Nummer der 6

Fassung:

. Selbstiiberwachung der Motorbremse

Als Teil der Schutzeinrichtung gegen unbeabsichtigte
Bewegung des Fahrkorbs

Als Teil der Schutzeinrichtung fiir den aufwérts
fahrenden Fahrkorb gegen Ubergeschwindigkeit

: ZIEHL-ABEGG SE
: ZAdynpro, ZAdyn4, ZETADYN 4
: ZIEHL-ABEGG SE

Heinz-Ziehl Stralke
74653 Kinzelsau
Deutschland

: ZIEHL-ABEGG SE

Heinz-Ziehl Stralke
74653 Kinzelsau
Deutschland

: EN 81-20:2020 Klauseln 5.6.6, 5.6.7 and 5.9.2.2

EN 81-50:2020 Klauseln 5.7 and 5.8

. Keines
. Keines

: Januar 2023
: Bericht zur Baumusterpriifbescheinigung

Nr.: NL12-400-1002-163-01 Rev.6

: Diese Revision ersetzt die Bescheinigung

NL12-400-1002-163-01 Rev.5 von 11-11-2022

: Das Produkt erfiillt die Sicherheitsanforderungen der oben

aufgefiihrten Normen unter Berlicksichtigung der ergdnzenden
Bemerkungen

Bescheinigungsentscheidung von

/

M/

Amsterdam

Ausstellungsdatum : 03-02-2023 W.G. Kasteleijn

Gilltig bis 11-11-2027 Product Manager Certification

MNL12-400-1002-163-01 rev.6 date: 03-02-2023 Seite 1 von 1
+ Liftinstituut B.V. + Buikslotermeerplein 381 - Postfach 36027 - 1020 MA Amsterdam Niederlande ‘www liftinstituut.com -
- Bei der KvK unter der Nummer 34157363 registriert - F23-02-23-v28.0
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19.8 Index
A
acceleration 116
Aktivering av DCP-gréanssnitt 68
Aktiveringen av CAN-grénssnittet 70
anlaggningshastigheten 72
Anslutningskldmmornas placering 21
Antal kérningar 100
anvandarsprak 79, 82
Anvandningsomrade 12
Artikelnummer 199
automatiska parameterdiagnosen 163
avbrott av kérningen 100
Avbrott i kérningen 141
B
bakatréknaren 182
Baudrate 72
Befrielsegrunder 9
Binar forinstallning av kérhastigheterna 33
Bromsar 47
Bromsluftningsévervakning 47
Bromsmotstand 29, 199
bussledning 37, 69
C
CANopen Lift 69
Certifikat 8, 200
D
DCP-drift 67
DCP-protokollen 67
DCP/CAN-granssnitt 37
Digitala ingangar 30
Digitala utgangar 36
Direktinkérning 128
drift med 6ppen krets 75
Driftlagen 162
Driftstimmar 100
E
Efterjustering 129
Elektronisk typskylt 190
EMC-anpassad installation 18
encoder 42
Energirdknare 115
Atermatningen till elnatet 165
Extern 24 V spanningsférsoérjning 44
Extra svanghjulsmassor 13
F
fara 11
Felkvittering 142
Fellista 100, 145
filterdrossel-avstérningsfilter 26
Fangbefrielse 172
Formularfunktion 145
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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Franslagningspunkter 61
Funktionen "Sakert franslag (STO)” 63
Funktionsbeskrivning 12
férbelaggning av kérkurva 60

G
Genvagsoptimering 125
H
hissens nummer 72
|
Idrifttagning 11, 56, 79
INFO-meny 107
ingrepp 11
inkrementalgivare 42
Inkrementalgivare 40
installationen 14
J
Jordskyddsbrytare (RCCB) 26
K
Kopplingsférslag 141
Kopplingsférslag ZAdyn4C 50
Korning 96
kortslutningskopplingen 28
kérhastigheterna 120
Ko6rning med rundbagformig hastighetsprofil 122
L
Laddning av konfigurationer 179
Laddning av parametrar 177
Lagring av parametrar 177
Lastfri utidmning av EnDat-givare 169
Lastfri utjdmning av SSl-givare 168
Las av felminnet 143
Ledningsdragningen 37, 69
Lysdiod 142
M
mandvernivaerna 55
Mand&verpanel ZApad 51
mandvrering och parametrering 53
Meny effektdel 105
Meny Encoder-justering 104
Meny Fanganordning 104
Meny HW-Ident. 105
Meny kontroller 106
Meny Memory Card 101
Meny MMC-Recorder 102
Meny Statistik 100
Meny ZA-intern 106
meny- och parameternavigering 54
Menyn Accelerera 96
Menyn Encoder & BC 84
Menyn Installation 84
Menyn LCD & Passwort 82
R-TBA12_01-S 2023/12 index 013 Art.nr. 00163371-S
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Menyn Motor-Markskylt 83
Menyn Overvakning 93
Menyn Parameter set 2 99
Menyn Reglering 99
Menyn Start-Opti. 95
Menyn Stop 98
Menyn Styrsystem 86
Menynavigering 54
Malgrupp 9
minimiavstand 16
Minneskort 174
Mattritning ZApad 52
Mattritningar 16
MMC-Recorder 102
Motoranslutning 27
Motorreléer 44
motorreldernas 46
N
natanslutning 25
Nivan Advanced 55
Nivan Basic 55
Nodnummer 72
Normalk&rning 116
Nédevakuering med 1-fasig spdnningsmatning 230 VAC 131
Nodevakuering med 3-fasig spanningsmatning 3~ 400 VAC 137
Nédevakuering med UPS med minimal effekt 134
Nédevakuering med UPS med optimal effekt 133
Nd&devakuering via lossning av bromsarna 139
Noédevakuering via UPS 133
o
omsorgsplikt 11
Optimering av accelerationen 119
Optimering av avstandet mellan hissgolvets och vaningsgolvets niva 127
Optimering av stoppet 127
Optimering av uppférandet vid start 118
Overféringshastighet 72
Overvakning av motorrelder (X-MON) 46
P
Parameter 79, 82
parametrarna 72
Piktogram 10
Position Mode 113
Produktsakerhet 1"
Programvaru-uppdatering 174
R
Radera felminnet 144
rédknaren for korriktningsbyten 181
Recorder 102
reladvervakning 46
reparationer 13
Reset 173
Retardation 97, 120, 123
retarderingen 124
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Sakerhetsforeskrifter 10
seriell styrning 67
Sinusgivare 40
Sjalvévervakning av bromsarna 184
Skyddsledaranslutning 24
slirning vid start 62
slutmotstand 37, 69
Snabbstart 129
spara energi 164
Sparande av konfigurationer 178
Sparande av parameterlistor, printerlistor och fellistor 178
spanningsmatning pa 3~ 230 VAC 180
Sparrfunktion 145
Standby 1: 164
Standby 2: 164
Standby-funktion 164
Start 116
starten 118
STO 60, 63
STO-grénssnitt (X-STO) 38
Stopp 127
strdmavbrott 100
Styrtransformator 26
stérningar 69
Symboler 10
T
taktfrekvensen 167
Tekniska data ZAdyn4C 194
temperaturévervakning motor 28
Test av fanganordningen 188
Test av motorbromsar 190
Test av skyddsanordningen 187
Test av vridgivaren 186
Test motortemperatur 186
tomgang 129
Transport 13
Typbeteckning 199
Typskylt 13
U
Underhall 13
Upphovsratt 10
UPS 133
Utjamning av absolut vridgivarer 167
\'}
Velocity Mode 113
Vridgivaranslutning fér asynkronmotorer 40
Vridgivaranslutning synkronmotorer 42
Vridgivarsimulering 43
Vridgivartyp 84
Vridgivarupplésning 84
vridgivarutjdmning 167
Z
ZApad 51
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overfoéringshastighet

69
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Kundservice

Telefon +49 7940 16-308
Fax +49 7940 16-249
drives-service@ziehl-abegg.com

Huvudkontor

ZIEHL-ABEGG SE

Heinz-Ziehl-StralRe - 74653 Kinzelsau

Tyskland

Telefon 0049-7940-16-0 - Fax 0049-7940-16-249
drives@ziehl-abegg.de www.ziehl-abegg.com
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